
三菱电机人机界面
GOT2000系列与驱动机器(伺服)关联的解决方案
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我们的工业自动化业务聚焦 " 实现自
动化的世界 "，旨在打造一个更美好、
更可持续性的环境，为制造业和整个
社会的发展提供助力，尊重多样性，
努力履行自己的职责并积极作出贡献。

三菱电机业务涉及如下众多领域：

能源和电力系统
从发电机到大型显示器的各种电力和电气产品。

电子设备
适用于各类系统和产品的尖端半导体器件。

家用电器
可靠的消费产品，如空调和家庭娱乐系统。

信息和通信系统
面向商业和消费者的设备、产品和系统。

工业自动化系统
利用尖端的自动化技术最大限度地提高生产力和效率。

三菱电机集团正通过为生产基地提供节能设备和自动
化系统的解决方案，积极解决脱碳和劳动力短缺等社
会问题，为实现社会的可持续发展作出贡献。
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我们的工业自动化业务聚焦 " 实现自
动化的世界 "，旨在打造一个更美好、
更可持续性的环境，为制造业和整个
社会的发展提供助力，尊重多样性，
努力履行自己的职责并积极作出贡献。

三菱电机业务涉及如下众多领域：

能源和电力系统
从发电机到大型显示器的各种电力和电气产品。

电子设备
适用于各类系统和产品的尖端半导体器件。

家用电器
可靠的消费产品，如空调和家庭娱乐系统。

信息和通信系统
面向商业和消费者的设备、产品和系统。

工业自动化系统
利用尖端的自动化技术最大限度地提高生产力和效率。

三菱电机集团正通过为生产基地提供节能设备和自动
化系统的解决方案，积极解决脱碳和劳动力短缺等社
会问题，为实现社会的可持续发展作出贡献。

Contents

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 



运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G
MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

以太网 以太网

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G
MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G
主站/本地站模块
RJ71GN11-T2

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

-CASE1J5 -CASE2J5

GOT2000搭载部分MR Configurator2的功能!

实现了作业现场的无计算机化，有助于提高启动作业、调整作业、预防保全、

维护作业的效率并降低成本。

GOT2000帮助用户解决存在作业现场中的诸多难题。
NEW NEW

GOT2000与驱动机器
关联的解决方案视频

* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。

HUB

GOT与驱动机器(伺服)关联
的解决方案
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运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G
MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

以太网 以太网

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G
MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G
主站/本地站模块
RJ71GN11-T2

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

-CASE1J5 -CASE2J5

GOT2000搭载部分MR Configurator2的功能!

实现了作业现场的无计算机化，有助于提高启动作业、调整作业、预防保全、

维护作业的效率并降低成本。

GOT2000帮助用户解决存在作业现场中的诸多难题。
NEW NEW

GOT2000与驱动机器
关联的解决方案视频

* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。

HUB

其他系统配置请参见P.6-9

■实现了GOT与伺服系统关联的系统配置 MELSERVO-J5
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可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
Q□UDVCPU
Q□UDPVCPU
L□CPU(-P)
L26CPU-BT
L26CPU-PBT
C语言控制器
R12CCPU-V
网络模块
FX5-ENET
三菱电机工业计算机
MELIPC MI5000

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5D1-□G4

以太网
HUB

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

可编程控制器
MELSEC iQ-R
MELSEC iQ-F
MELSEC-Q
MELSEC-L
MELSEC-F
 ＋
定位模块

伺服放大器
MR-J4-□A(-RJ)

RS-422

分配器

GOT2000

脉冲串

 

GOT2000
GT SoftGOT2000(Single-channel)
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

伺服放大器
MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

简易运动模块
(RD77MS□/QD77MS□/LD77MS□/FX5-□SSC-S)

CC-Link IE现场网络简易运动模块
(RD77GF□/QD77GF□)* 支持运动模式时、 I/O模式时。
主站/本地站模块
(RJ71GN11-T2/QJ71GF11-T2/LJ71GF11-T2)* 支持I/O模式时。
CC-Link IE内置CPU模块
(R□ENCPU)* 支持I/O模式时。
CC-Link IE内置以太网模块
(RJ71EN71)* 支持I/O模式时。

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

伺服放大器
MR-J4-□GF(-RJ)

运动控制器
(R□MTCPU/
Q17□DSCPU/Q170MSCPU(-S1))

串行
以太网等

串行
以太网等

伺服放大器
MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

GOT2000
GT SoftGOT2000(Single-channel)
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

简易运动模块
(RD77MS□/QD77MS□)

串行
以太网等

伺服放大器
MR-J5-□B
MR-J5-□B-RJ
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G
MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

NEWNEW -CASE4J5

运动控制器
(R□MTCPU/Q17□DSCPU)

串行
以太网等

伺服放大器
MR-J5-□B
MR-J5-□B-RJ
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

NEW-CASE5J5

-CASE3J5 -CASE1J4 -CASE2J4

-CASE3J4 -CASE4J4

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
R□SFCPU
C语言控制器
R12CCPU-V
MELSECWinCPU
R102WCPU-W

CC-Link IE TSN
装载模块
RJ71GN11-T2
RJ71GN11-EIP

以太网

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

NEW-CASE6J5

*1 仅支持以太网连接。

*1 仅支持以太网连接。 *1 仅支持以太网连接。*1 仅支持以太网连接。

*1 仅支持以太网连接。

* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。 * 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。

串行
以太网等

■实现了GOT与伺服系统关联的系统配置 MELSERVO-J5
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可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
Q□UDVCPU
Q□UDPVCPU
L□CPU(-P)
L26CPU-BT
L26CPU-PBT
C语言控制器
R12CCPU-V
网络模块
FX5-ENET
三菱电机工业计算机
MELIPC MI5000

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5D1-□G4

以太网
HUB

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

可编程控制器
MELSEC iQ-R
MELSEC iQ-F
MELSEC-Q
MELSEC-L
MELSEC-F
 ＋
定位模块

伺服放大器
MR-J4-□A(-RJ)

RS-422

分配器

GOT2000

脉冲串

 

GOT2000
GT SoftGOT2000(Single-channel)
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

伺服放大器
MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

简易运动模块
(RD77MS□/QD77MS□/LD77MS□/FX5-□SSC-S)

CC-Link IE现场网络简易运动模块
(RD77GF□/QD77GF□)* 支持运动模式时、 I/O模式时。
主站/本地站模块
(RJ71GN11-T2/QJ71GF11-T2/LJ71GF11-T2)* 支持I/O模式时。
CC-Link IE内置CPU模块
(R□ENCPU)* 支持I/O模式时。
CC-Link IE内置以太网模块
(RJ71EN71)* 支持I/O模式时。

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

伺服放大器
MR-J4-□GF(-RJ)

运动控制器
(R□MTCPU/
Q17□DSCPU/Q170MSCPU(-S1))

串行
以太网等

串行
以太网等

伺服放大器
MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

GOT2000
GT SoftGOT2000(Single-channel)
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

简易运动模块
(RD77MS□/QD77MS□)

串行
以太网等

伺服放大器
MR-J5-□B
MR-J5-□B-RJ
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G
MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

NEWNEW -CASE4J5

运动控制器
(R□MTCPU/Q17□DSCPU)

串行
以太网等

伺服放大器
MR-J5-□B
MR-J5-□B-RJ
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

NEW-CASE5J5

-CASE3J5 -CASE1J4 -CASE2J4

-CASE3J4 -CASE4J4

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
R□SFCPU
C语言控制器
R12CCPU-V
MELSECWinCPU
R102WCPU-W

CC-Link IE TSN
装载模块
RJ71GN11-T2
RJ71GN11-EIP

以太网

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

NEW-CASE6J5

*1 仅支持以太网连接。

*1 仅支持以太网连接。 *1 仅支持以太网连接。*1 仅支持以太网连接。

*1 仅支持以太网连接。

* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。 * 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。

串行
以太网等

■实现了GOT与伺服系统关联的系统配置 MELSERVO-J4
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可编程控制器
MELSEC iQ-R
MELSEC iQ-F
MELSEC-Q
MELSEC-L
MELSEC-F
 ＋
定位模块

伺服放大器
MR-JE-□A

RS-422

分配器

GOT2000

脉冲串

-CASE1JE

可编程控制器
MELSEC iQ-R
MELSEC iQ-F
MELSEC-Q
MELSEC-L
MELSEC-F
 ＋
定位模块

伺服放大器
MR-JE-□C

以太网

GOT2000

脉冲串

-CASE3JE

串行
以太网等

GOT2000
GT SoftGOT2000(Single-channel)
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

伺服放大器
MR-JE-□B

简易运动模块
(RD77MS□/QD77MS□/LD77MS□/FX5-□SSC-S)

-CASE2JE

* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
Q□UDVCPU
Q□UDPVCPU
L□CPU(-P)
L26CPU-BT
L26CPU-PBT
C语言控制器
R12CCPU-V
网络模块
FX5-ENET
三菱电机工业计算机
MELIPC MI5000

伺服放大器
MR-JET-□G

以太网
HUB

以太网

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

伺服放大器
MR-JET-□G

NEW

NEW

NEW-CASE1JET

NEW

-CASE2JET

-CASE3JET -CASE4JET

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G 伺服放大器

MR-JET-□G

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

以太网

运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G
主站/本地站模块 
RJ71GN11-T2

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

伺服放大器
MR-JET-□G

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
R□SFCPU
C语言控制器
R12CCPU-V
MELSECWinCPU
R102WCPU-W

CC-Link IE TSN
装载模块
RJ71GN11-T2
RJ71GN11-EIP

以太网

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

HUB

*1 仅支持以太网连接。

HUB

■实现了GOT与伺服系统关联的系统配置 MELSERVO-JET
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可编程控制器
MELSEC iQ-R
MELSEC iQ-F
MELSEC-Q
MELSEC-L
MELSEC-F
 ＋
定位模块

伺服放大器
MR-JE-□A

RS-422

分配器

GOT2000

脉冲串

-CASE1JE

可编程控制器
MELSEC iQ-R
MELSEC iQ-F
MELSEC-Q
MELSEC-L
MELSEC-F
 ＋
定位模块

伺服放大器
MR-JE-□C

以太网

GOT2000

脉冲串

-CASE3JE

串行
以太网等

GOT2000
GT SoftGOT2000(Single-channel)
GT SoftGOT2000(Multi-channel)*1

伺服放大器
MR-JE-□B

简易运动模块
(RD77MS□/QD77MS□/LD77MS□/FX5-□SSC-S)

-CASE2JE

* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。* 支持的功能、规格因使用的机器而异，详情请参照手册。

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
Q□UDVCPU
Q□UDPVCPU
L□CPU(-P)
L26CPU-BT
L26CPU-PBT
C语言控制器
R12CCPU-V
网络模块
FX5-ENET
三菱电机工业计算机
MELIPC MI5000

伺服放大器
MR-JET-□G

以太网
HUB

以太网

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

伺服放大器
MR-JET-□G

NEW

NEW

NEW-CASE1JET

NEW

-CASE2JET

-CASE3JET -CASE4JET

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G 伺服放大器

MR-JET-□G

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
FX5U
FX5UC
C语言控制器
R12CCPU-V

以太网

运动控制模块
RD78G□
RD78GHV
RD78GHW
FX5-□SSC-G
主站/本地站模块 
RJ71GN11-T2

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

伺服放大器
MR-JET-□G

可编程控制器
R□CPU
R□ENCPU
R□SFCPU
C语言控制器
R12CCPU-V
MELSECWinCPU
R102WCPU-W

CC-Link IE TSN
装载模块
RJ71GN11-T2
RJ71GN11-EIP

以太网

GOT2000
GT SoftGOT2000(Multi-channel)

HUB

*1 仅支持以太网连接。

HUB

■实现了GOT与伺服系统关联的系统配置 MELSERVO-JE
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■GT27/GT25 ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J5-
CASE1
NEW

以太网 可编程控制器CPU+ 
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● ● ●*4 －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － ●*4 －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● ●*3 ●*4 －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － ●*4 －

R12CCPU-V RD78G□/ 
RD78GH□

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － － －

J5-
CASE2
NEW

以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ/ 
MR-J5W2-□G/ 
MR-J5W3-□G

CC-Link IE  
TSN

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● ●*3 － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● ●*3 － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/ 
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● ●*3 － －

MR-J5D1-□G4/ 
MR-J5D2-□G4/ 
MR-J5D3-□G4

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/ 
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● － － －

J5-
CASE3
NEW

以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ

CC-Link IE 
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● ●*3 － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● ●*3 － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● ●*3 － －

MELIPC MI5122-VW ● ●*3 － －

MR-J5D1-□G4

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● － － －

MELIPC MI5122-VW ● － － －

J5-
CASE4
NEW

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□
SSCNET³/H 伺服放大器

MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/
MR-J5W2-□B/
MR-J5W3-□B

● ●*3 ●*4 －

Q□CPU QD77MS□ ● ● ●*4 －

J5-
CASE5
NEW

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
运动控制器

R□CPU R□MTCPU
SSCNET³/H 伺服放大器

MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/ 
MR-J5W2-□B/ 
MR-J5W3-□B

● ●*3 ●*4 －

Q□CPU Q17□DSCPU ● ●*3 ●*4 －

J5-
CASE6
NEW

以太网
可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2 CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G/
MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4

● － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP ● － － －

■用语说明
用语 说明

用户创建画面 无需使用样本画面，可通过数值显示、指示灯等对象自由地配置想要显示的参数或各种信息。
支持用户创建画面的GT Works3版本会根据系统配置而有所不同。

样本画面

样本画面是随GT Works3附带的画面数据。(2024年1月)
仅限于GT27**-V(640×480)、GT2104-R(480×272)、GS21**-W-N(800×480)。
使用其他GOT时，可更改GOT类型并将其引用于不同分辨率的GOT。
支持样本画面的GT Works3版本会根据系统配置而有所不同。

专用画面 专用画面是GOT扩展功能所提供的画面，无需用户创建的画面。
支持GT Works3的版本会根据连接机种、可连接形态而有所不同。

FA透明传送功能 本功能是无需直接连接FA机器与计算机，将计算机连接到GOT，即可从计算机进行FA机器的启动、调整作业的功能。
支持GT Works3的版本会根据连接机种、可连接形态而有所不同。详情请参照GOT2000系列连接手册。

*3 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引
用GT27**-V(640×480)用的样本画面。

*4 支持的专用画面会根据系统配置或伺服放大器而有所不同，详情请参照“GOT2000系列连接手册(三菱电机机器连接篇)”、“GOT2000系列主机使用说明书(监视篇)”。

支持系统配置的机种一览表
支持的GOT机种、功能会根据系统配置而有所不同。请参照以下的一览表确认详情。
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■GT27/GT25 ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J4-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-J4-□A/

MR-J4-□A-RJ
脉冲串
(串行)

可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

● ● ●*1*4 －

J4-
CASE2

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● ● ●*4 －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● － ●*4 －

L□HCPU LD77MS□ ● － ●*4 －

Q□CPU QD77MS□ ● ●*3 ●*4 －

L□CPU LD77MS□ ● － ●*4 －

J4-
CASE3

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
运动控制器

R□CPU R□MTCPU

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● ●*3 ●*4 ●

Q□CPU Q17□DSCPU ● ●*3 ●*4 ●

Q□CPU Q170MSCPU ● － ●*4 ●

J4-
CASE4

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
简易运动模块

R□CPU RD77GF□

CC-Link IE
现场网络 伺服放大器 MR-J4-□GF/

MR-J4-□GF-RJ

● － ●*4 －
Q□CPU QD77GF□

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
主站/本地站模块

R□CPU RJ71GF11-T2
● － ●*4 －Q□CPU QJ71GF11-T2

L□CPU LJ71GF11-T2
CC-Link IE内置
CPU模块 R□ENCPU ● － ●*4 －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE内置
以太网模块

R□CPU RJ71EN71 ● － ●*4 －

*1 使用专用画面“智能模块监视功能”时，需要在可编程控制器与GOT间追加电缆。
*3 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引

用GT27**-V(640×480)用的样本画面。
*4 支持的专用画面会根据系统配置或伺服放大器而有所不同，详情请参照“GOT2000系列连接手册(三菱电机机器连接篇)”、“GOT2000系列主机使用说明书(监视篇)”。

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT27/GT25 ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

JET-
CASE1
NEW

以太网 可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

● － ●*4 －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-S ● － ●*4 －

R12CCPU-V RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

JET-
CASE2
NEW

以太网 伺服放大器 MR-JET-□G CC-Link IE  
TSN

可编程控制器CPU+ 
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● ●*5 － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● ●*5 － －

可编程控制器CPU+ 
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● ●*5 － －

JET-
CASE3
NEW

以太网 伺服放大器 MR-JET-□G
CC-Link IE
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/ 
FX5U/FX5UC/ 
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/ 
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● ●*5 － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● ●*5 － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● ●*5 － －

MELIPC MI5122-VW ● ●*5 － －

JET-
CASE4
NEW

以太网
可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2
CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

● － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP ● － － －

JE-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-JE-□A 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

● － ●*1*4 －

JE-
CASE2

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器 MR-JE-□B

● ●*3 ●*4 ●

FX5CPU FX5-□SSC-S ● ● ●*4 －

L□HCPU LD77MS□ ● － ●*4 －

Q□CPU QD77MS□ ● － ●*4 ●

L□CPU LD77MS□ ● － ●*4 ●

JE-
CASE3 以太网 伺服放大器 MR-JE-□C 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

● － ● －

*1 使用专用画面“智能模块监视功能”时，需要在可编程控制器与GOT间追加电缆。
*3 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引

用GT27**-V(640×480)用的样本画面。
*4 支持的专用画面会根据系统配置或伺服放大器而有所不同，详情请参照“GOT2000系列连接手册(三菱电机机器连接篇)”、“GOT2000系列主机使用说明书(监视篇)”。
*5 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引

用GS21**-W-N(800×480)用的样本画面。
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■GT21 ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J5-
CASE1
NEW

以太网 可编程控制器CPU+ 
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － － －

R12CCPU-V RD78G□/ 
RD78GH□

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － － －

J5-
CASE2
NEW

以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ/ 
MR-J5W2-□G/ 
MR-J5W3-□G

CC-Link IE  
TSN

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/ 
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● － － －

MR-J5D1-□G4/ 
MR-J5D2-□G4/ 
MR-J5D3-□G4

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/ 
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● － － －

J5-
CASE3
NEW

以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ

CC-Link IE 
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● － － －

MELIPC MI5122-VW ● － － －

MR-J5D1-□G4

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● － － －

MELIPC MI5122-VW ● － － －

J5-
CASE4
NEW

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□
SSCNET³/H 伺服放大器

MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/
MR-J5W2-□B/
MR-J5W3-□B

－ － － －

Q□CPU QD77MS□ ● － － －

J5-
CASE5
NEW

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
运动控制器

R□CPU R□MTCPU
SSCNET³/H 伺服放大器

MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/ 
MR-J5W2-□B/ 
MR-J5W3-□B

－ － － －

Q□CPU Q17□DSCPU ● － － －

J5-
CASE6
NEW

以太网
可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2 CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G/
MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4

● － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP ● － － －

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT21 ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J4-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-J4-□A/

MR-J4-□A-RJ
脉冲串
(串行)

可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

● ● － －

J4-
CASE2

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● ●*6 － －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● ● － －

L□HCPU LD77MS□ ● － － －

Q□CPU QD77MS□ ● － － －

L□CPU LD77MS□ ● － － －

J4-
CASE3

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
运动控制器

R□CPU R□MTCPU

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● － － ●*2

Q□CPU Q17□DSCPU ● － － ●*2

Q□CPU Q170MSCPU ● － － ●*2

J4-
CASE4

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
简易运动模块

R□CPU RD77GF□

CC-Link IE
现场网络 伺服放大器 MR-J4-□GF/

MR-J4-□GF-RJ

● － － －
Q□CPU QD77GF□

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
主站/本地站模块

R□CPU RJ71GF11-T2
● － － －Q□CPU QJ71GF11-T2

L□CPU LJ71GF11-T2
CC-Link IE内置
CPU模块 R□ENCPU ● － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE内置
以太网模块

R□CPU RJ71EN71 ● － － －

*2 无法访问伺服放大器或向伺服放大器传送数据。
*6 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引

用GT2104-R(480×272)用的样本画面。
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■GT21 ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

JET-
CASE1
NEW

以太网 可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-S ● － － －

R12CCPU-V RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

JET-
CASE2
NEW

以太网 伺服放大器 MR-JET-□G CC-Link IE  
TSN

可编程控制器CPU+ 
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● ●*5 － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● ●*5 － －

可编程控制器CPU+ 
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● ●*5 － －

JET-
CASE3
NEW

以太网 伺服放大器 MR-JET-□G
CC-Link IE
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/ 
FX5U/FX5UC/ 
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/ 
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● ●*5 － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● ●*5 － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● ●*5 － －

MELIPC MI5122-VW ● ●*5 － －

JET-
CASE4
NEW

以太网
可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2
CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

● － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP ● － － －

JE-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-JE-□A 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

● － － －

JE-
CASE2

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器 MR-JE-□B

● － － －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● － － －

L□HCPU LD77MS□ ● － － －

Q□CPU QD77MS□ ● － － －

L□CPU LD77MS□ ● － － －

JE-
CASE3 以太网 伺服放大器 MR-JE-□C 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

● － － －

*5 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引
用GS21**-W-N(800×480)用的样本画面。

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT SoftGOT2000(单CH连接) ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J5-
CASE1 以太网 可编程控制器CPU+ 

运动控制模块

R□CPU/
R□ENCPU

RD78G□/
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G － － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 － － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G － － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 － － － －

R12CCPU-V RD78G□/
RD78GH□

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G － － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 － － － －

J5-
CASE2 以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ/ 
MR-J5W2-□G/ 
MR-J5W3-□G

CC-Link IE  
TSN

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ － － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G － － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 － － － －

MR-J5D1-□G4/ 
MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ － － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G － － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 － － － －

J5-
CASE3 以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ

CC-Link IE
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

－ － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V － － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET － － － －

MELIPC MI5122-VW － － － －

MR-J5D1-□G4

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

－ － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V － － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET － － － －

MELIPC MI5122-VW － － － －

J5-
CASE4 以太网 可编程控制器CPU+

简易运动模块
R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/
MR-J5W2-□B/
MR-J5W3-□B

－ － － －

Q□CPU QD77MS□ － － － －

J5-
CASE5 以太网 可编程控制器CPU+

运动控制器
R□CPU R□MTCPU

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/ 
MR-J5W2-□B/ 
MR-J5W3-□B

－ － － －

Q□CPU Q17□DSCPU － － － －

J5-
CASE6 以太网

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2 CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G/
MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4

－ － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP － － － －
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■GT SoftGOT2000(单CH连接) ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J4-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-J4-□A/

MR-J4-□A-RJ
脉冲串
(串行)

可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

－ － － －

J4-
CASE2

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● － － －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● － － －

L□HCPU LD77MS□ － － － －

Q□CPU QD77MS□ － － － －

L□CPU LD77MS□ － － － －

J4-
CASE3

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
运动控制器

R□CPU R□MTCPU

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● － － －

Q□CPU Q17□DSCPU － － － －

Q□CPU Q170MSCPU － － － －

J4-
CASE4 以太网

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
简易运动模块

R□CPU RD77GF□

CC-Link IE
现场网络 伺服放大器 MR-J4-□GF/

MR-J4-□GF-RJ

－ － － －
Q□CPU QD77GF□

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
主站/本地站模块

R□CPU RJ71GF11-T2
－ － － －Q□CPU QJ71GF11-T2

L□CPU LJ71GF11-T2
CC-Link IE内置
CPU模块 R□ENCPU － － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE内置
以太网模块

R□CPU RJ71EN71 － － － －

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT SoftGOT2000(单CH连接) ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

JET-
CASE1 以太网 可编程控制器CPU+

运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

－ － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-S － － － －

R12CCPU-V RD78G□/ 
RD78GH□ － － － －

JET-
CASE2 以太网 伺服放大器 MR-JET-□G CC-Link IE  

TSN

可编程控制器CPU+ 
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ － － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G － － － －

可编程控制器CPU+ 
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 － － － －

JET-
CASE3 以太网 伺服放大器 MR-JET-□G

CC-Link IE
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/ 
FX5U/FX5UC/ 
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/ 
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

－ － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V － － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET － － － －

MELIPC MI5122-VW － － － －

JET-
CASE4 以太网

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2
CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

－ － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP － － － －

JE-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-JE-□A 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

－ － － －

JE-
CASE2

串行、
以太网
等

可编程控制器CPU+
简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器 MR-JE-□B

● － － －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● － － －

L□HCPU LD77MS□ － － － －

Q□CPU QD77MS□ － － － －

L□CPU LD77MS□ － － － －

JE-
CASE3 以太网 伺服放大器 MR-JE-□C 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

－ － － －
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■GT SoftGOT2000(多CH连接) NEW  ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J5-
CASE1 以太网 可编程控制器CPU+ 

运动控制模块

R□CPU/
R□ENCPU

RD78G□/
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● ●*3 ●*4 －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － ●*4 －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● ●*3 ●*4 －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － ●*4 －

R12CCPU-V RD78G□/
RD78GH□

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G ● － － －

MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4 ● － － －

J5-
CASE2 以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ/ 
MR-J5W2-□G/ 
MR-J5W3-□G

CC-Link IE  
TSN

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● － － －

MR-J5D1-□G4/ 
MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4

可编程控制器CPU+
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● － － －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● － － －

J5-
CASE3 以太网 伺服放大器

MR-J5-□G/ 
MR-J5-□G-RJ

CC-Link IE
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● － － －

MELIPC MI5122-VW ● － － －

MR-J5D1-□G4

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/
FX5U/FX5UC/
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● － － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● － － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● － － －

MELIPC MI5122-VW ● － － －

J5-
CASE4 以太网 可编程控制器CPU+

简易运动模块
R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/
MR-J5W2-□B/
MR-J5W3-□B

● ●*3 ●*4 －

Q□CPU QD77MS□ ● ●*3 ●*4 －

J5-
CASE5 以太网 可编程控制器CPU+

运动控制器
R□CPU R□MTCPU

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J5-□B/MR-J5-□B-RJ/ 
MR-J5W2-□B/ 
MR-J5W3-□B

● ●*3 ●*4 －

Q□CPU Q17□DSCPU ● ●*3 ●*4 －

J5-
CASE6 以太网

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2 CC-Link IE  
TSN 伺服放大器

MR-J5-□G/MR-J5-□G-RJ/
MR-J5W2-□G/MR-J5W3-□G/
MR-J5D1-□G4/MR-J5D2-□G4/
MR-J5D3-□G4

● － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP ● － － －

*3 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引
用GT27**-V(640×480)用的样本画面。

*4 支持的专用画面会根据系统配置或伺服放大器而有所不同，详情请参照“GOT2000系列连接手册(三菱电机机器连接篇)”、“GOT2000系列主机使用说明书(监视篇)”。

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT SoftGOT2000(多CH连接) NEW  ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

J4-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-J4-□A/

MR-J4-□A-RJ
脉冲串
(串行)

可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

－ － － －

J4-
CASE2 以太网 可编程控制器CPU+

简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● ●*3 ●*4 －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● － ●*4 －

L□HCPU LD77MS□ － － ●*4 －

Q□CPU QD77MS□ ● － ●*4 －

L□CPU LD77MS□ ● － ●*4 －

J4-
CASE3 以太网 可编程控制器CPU+

运动控制器

R□CPU R□MTCPU

SSCNET³/H 伺服放大器
MR-J4-□B/
MR-J4-□B-RJ/
MR-J4W2-□B/
MR-J4W3-□B

● ●*3 ●*4 －

Q□CPU Q17□DSCPU ● － ●*4 －

Q□CPU Q170MSCPU ● － ●*4 －

J4-
CASE4 以太网

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
简易运动模块

R□CPU RD77GF□

CC-Link IE
现场网络 伺服放大器 MR-J4-□GF/

MR-J4-□GF-RJ

● － ●*4 －
Q□CPU QD77GF□

可编程控制器CPU+
CC-Link IE
现场网络
主站/本地站模块

R□CPU RJ71GF11-T2
● － ●*4 －Q□CPU QJ71GF11-T2

L□CPU LJ71GF11-T2
CC-Link IE内置
CPU模块 R□ENCPU ● － ●*4 －

可编程控制器CPU+
CC-Link IE内置
以太网模块

R□CPU RJ71EN71 ● － ●*4 －

*3 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引
用GT27**-V(640×480)用的样本画面。

*4 支持的专用画面会根据系统配置或伺服放大器而有所不同，详情请参照“GOT2000系列连接手册(三菱电机机器连接篇)”、“GOT2000系列主机使用说明书(监视篇)”。
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■GT SoftGOT2000(多CH连接) NEW  ●：支持　－：不支持 

系统配置
用户

创建画面 样本画面 专用画面
FA

透明传送
功能CASE

与GOT、GT SoftGOT2000直接连接的机器 控制器/伺服放大器
连接
形态 名称 形式 指令 

接口 名称 形式

JET-
CASE1 以太网 可编程控制器CPU+

运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□

CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

● － ●*4 －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-S ● － ●*4 －

R12CCPU-V RD78G□/ 
RD78GH□ ● － － －

JET-
CASE2 以太网 伺服放大器 MR-JET-□G CC-Link IE  

TSN

可编程控制器CPU+ 
运动控制模块

R□CPU/ 
R□ENCPU

RD78G□/ 
RD78GH□ ● ●*5 － －

FX5U/ 
FX5UC FX5-□SSC-G ● ●*5 － －

可编程控制器CPU+ 
CC-Link IE TSN主站/
本地站模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R12CCPU-V

RJ71GN11-T2 ● ●*5 － －

JET-
CASE3 以太网 伺服放大器 MR-JET-□G

CC-Link IE
现场网络
Basic

可编程控制器CPU
R□CPU/R□ENCPU/ 
FX5U/FX5UC/ 
Q□UDVCPU/Q□UDPVCPU/ 
L□CPU(-P)/L26CPU-BT/L26CPU-PBT

● ●*5 － －

C语言控制器
(MELSEC iQ-R系列) R12CCPU-V ● ●*5 － －

以太网模块
(MELSEC iQ-F系列) FX5-ENET ● ●*5 － －

MELIPC MI5122-VW ● ●*5 － －

JET-
CASE4 以太网

可编程控制器CPU+
CC-Link IE TSN
装载模块

R□CPU/ 
R□ENCPU/ 
R□SFCPU/ 
R12CCPU-V/ 
R102WCPU-W

RJ71GN11-T2
CC-Link IE  
TSN 伺服放大器 MR-JET-□G

● － － －

R□CPU/ 
R□ENCPU

RJ71GN11-
EIP ● － － －

JE-
CASE1 RS-422 伺服放大器 MR-JE-□A 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

－ － － －

JE-
CASE2 以太网 可编程控制器CPU+

简易运动模块

R□CPU RD77MS□

SSCNET³/H 伺服放大器 MR-JE-□B

● － ●*4 －

FX5CPU FX5-□SSC-S ● － ●*4 －

L□HCPU LD77MS□ － － ●*4 －

Q□CPU QD77MS□ ● － ●*4 －

L□CPU LD77MS□ ● － ●*4 －

JE-
CASE3 以太网 伺服放大器 MR-JE-□C 脉冲串

(串行)
可编程控制器CPU+ 
定位模块

MELSEC iQ-R系列可编程控制器
CPU+RD75D□等/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU(内置定位功能)/
MELSEC iQ-F系列可编程控制器
CPU+FX5-20PG-P等/
MELSEC-Q系列可编程控制器
CPU+QD75D□/
MELSEC-L系列可编程控制器
CPU+LD75D□等/
MELSEC-F系列可编程控制器 
CPU(内置定位功能)/
MELSEC-F系列可编程控制器
CPU+FX3U-1PG等

－ － － －

*4 支持的专用画面会根据系统配置或伺服放大器而有所不同，详情请参照“GOT2000系列连接手册(三菱电机机器连接篇)”、“GOT2000系列主机使用说明书(监视篇)”。
*5 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。引

用GS21**-W-N(800×480)用的样本画面。

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT27/GT25 ●：支持　－：不支持

No. 工序 适用场景 功能名 参照
页数

用户
创建画面

样本 
画面*1 专用功能

 1

启动/调整

参数设置

基本设置参数 P.26 ● ● －
 2 增益/滤波器参数 P.26 ● ● －
 3 扩展设置1参数 P.26 ● ● －
 4 扩展设置2参数 P.26 ● ● －
 5 扩展设置3参数 P.26 ● ● －
 6 输入输出设置参数 P.26 ● ● －
 7 线性伺服电机/DD电机设置 P.26 ● ● －
 8 电机扩展设置 P.26 ● ● －
 9 网络设置 P.26 ● ● －
10 选项设置 P.26 ● ● －
11 定位控制 P.26 ● ● －
12 定位扩展设置 P.26 ● ● －
13 点位表 P.26 ● ● －
14

测试运行

JOG运行 P.28 ● ● －
15 定位运行 P.28 ● ● －
16 无电机运行 P.28 ● ● －
17 输出信号(DO)强制输出 P.28 ● ● －
18

调整

一键式调整功能 P.29 ● ● －
19 调谐功能 P.30 ● ● －
20 伺服放大器图表功能(启动/调整) P.31 － － ●
21 FA透明传送功能 P.31 － － ●
22

保全

故障排除

系统桌面启动器(伺服网络)功能 P.32 － － ●
23 驱动记录器功能 P.33 － － ●
24 分析伺服放大器的数据 P.33 － － ●
25 伺服放大器图表功能(保全) P.34 － － ●
26 备份/恢复功能 P.34 － － ●
27 监视功能 P.35 ● ● －
28 R运动控制器监视功能 P.36 － － ●
29 Q运动控制器监视功能 P.36 － － ●
30 R运动控制器SFC监视功能 P.36 － － ●
31 Q运动控制器SFC监视功能 P.36 － － ●
32 运动控制器程序编辑功能 P.37 － － ●
33 伺服放大器监视功能 P.37 ● ● ●
34 智能模块监视功能 P.38 － － ●
35 报警显示功能 P.38 ● ● －
36 编码器通信电路诊断 P.39 ● ● －
37

预知保全

机械诊断(摩擦推断/振动推断) P.39 ● ● －
38 机械诊断(张力推断) P.40 ● ● －
39 机械诊断(总移动量) P.40 ● ● －
40 齿轮故障诊断 P.41 ● ● －
41 机械诊断功能 P.42 ● ● －
42 监视故障预测功能的软元件值 P.43 ● ● －
43 放大器寿命诊断功能 P.44 ● ● －
44 伺服放大器的轴编号(站号)切换 P.44 ● ● －

*1 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。

关联功能一览表
支持的关联功能会根据GOT机种而有所不同。请参照以下的一览表确认各机种的支持状况。
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■GT21 ●：支持　－：不支持 

No. 工序 适用场景 功能名 参照
页数

用户
创建画面

样本 
画面*1 专用功能

 1

启动/调整

参数设置

基本设置参数 P.26 ● ● －
 2 增益/滤波器参数 P.26 ● ● －
 3 扩展设置1参数 P.26 ● ● －
 4 扩展设置2参数 P.26 ● ● －
 5 扩展设置3参数 P.26 ● ● －
 6 输入输出设置参数 P.26 ● ● －
 7 线性伺服电机/DD电机设置 P.26 ● ● －
 8 电机扩展设置 P.26 ● － －
 9 网络设置 P.26 ● ● －
10 选项设置 P.26 ● ● －
11 定位控制 P.26 ● ● －
12 定位扩展设置 P.26 ● ● －
13 点位表 P.26 ● ● －
14

测试运行

JOG运行 P.28 ● ● －
15 定位运行 P.28 ● ● －
16 无电机运行 P.28 ● － －
17 输出信号(DO)强制输出 P.28 ● ● －
18

调整

一键式调整功能 P.29 ● ● －
19 调谐功能 P.30 ● ● －
20 伺服放大器图表功能(启动/调整) P.31 － － －
21 FA透明传送功能 P.31 － － ●
22

保全

故障排除

系统桌面启动器(伺服网络)功能 P.32 － － －
23 驱动记录器功能 P.33 － － －
24 分析伺服放大器的数据 P.33 － － －
25 伺服放大器图表功能(保全) P.34 － － －
26 备份/恢复功能 P.34 － － －
27 监视功能 P.35 ● ● －
28 R运动控制器监视功能 P.36 － － －
29 Q运动控制器监视功能 P.36 － － －
30 R运动控制器SFC监视功能 P.36 － － －
31 Q运动控制器SFC监视功能 P.36 － － －
32 运动控制器程序编辑功能 P.37 － － －
33 伺服放大器监视功能 P.37 ● ● －
34 智能模块监视功能 P.38 － － －
35 报警显示功能 P.38 ● ● －
36 编码器通信电路诊断 P.39 ● － －
37

预知保全

机械诊断(摩擦推断/振动推断) P.39 ● ● －
38 机械诊断(张力推断) P.40 ● － －
39 机械诊断(总移动量) P.40 ● － －
40 齿轮故障诊断 P.41 ● － －
41 机械诊断功能 P.42 ● ● －
42 监视故障预测功能的软元件值 P.43 ● － －
43 放大器寿命诊断功能 P.44 ● ● －
44 伺服放大器的轴编号(站号)切换 P.44 ● ● －

*1 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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■GT SoftGOT2000(单CH连接) ●：支持　－：不支持 

No. 工序 适用场景 功能名 参照
页数

用户
创建画面

样本 
画面*1 专用功能

 1

启动/调整

参数设置

基本设置参数 P.26 ● － －
 2 增益/滤波器参数 P.26 ● － －
 3 扩展设置1参数 P.26 ● － －
 4 扩展设置2参数 P.26 ● － －
 5 扩展设置3参数 P.26 ● － －
 6 输入输出设置参数 P.26 ● － －
 7 线性伺服电机/DD电机设置 P.26 ● － －
 8 电机扩展设置 P.26 － － －
 9 网络设置 P.26 － － －
10 选项设置 P.26 － － －
11 定位控制 P.26 － － －
12 定位扩展设置 P.26 － － －
13 点位表 P.26 － － －
14

测试运行

JOG运行 P.28 ● － －
15 定位运行 P.28 ● － －
16 无电机运行 P.28 ● － －
17 输出信号(DO)强制输出 P.28 ● － －
18

调整

一键式调整功能 P.29 ● － －
19 调谐功能 P.30 ● － －
20 伺服放大器图表功能(启动/调整) P.31 － － －
21 FA透明传送功能 P.31 － － －
22

保全

故障排除

系统桌面启动器(伺服网络)功能 P.32 － － －
23 驱动记录器功能 P.33 － － －
24 分析伺服放大器的数据 P.33 － － －
25 伺服放大器图表功能(保全) P.34 － － －
26 备份/恢复功能 P.34 － － －
27 监视功能 P.35 ● － －
28 R运动控制器监视功能 P.36 － － －
29 Q运动控制器监视功能 P.36 － － －
30 R运动控制器SFC监视功能 P.36 － － －
31 Q运动控制器SFC监视功能 P.36 － － －
32 运动控制器程序编辑功能 P.37 － － －
33 伺服放大器监视功能 P.37 － － －
34 智能模块监视功能 P.38 － － －
35 报警显示功能 P.38 ● － －
36 编码器通信电路诊断 P.39 － － －
37

预知保全

机械诊断(摩擦推断/振动推断) P.39 － － －
38 机械诊断(张力推断) P.40 － － －
39 机械诊断(总移动量) P.40 － － －
40 齿轮故障诊断 P.41 － － －
41 机械诊断功能 P.42 ● － －
42 监视故障预测功能的软元件值 P.43 － － －
43 放大器寿命诊断功能 P.44 ● － －
44 伺服放大器的轴编号(站号)切换 P.44 ● － －

*1 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。
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■GT SoftGOT2000(多CH连接) NEW  ●：支持　－：不支持 

No. 工序 适用场景 功能名 参照
页数

用户
创建画面

样本 
画面*1 专用功能

 1

启动/调整

参数设置

基本设置参数 P.26 ● ● －
 2 增益/滤波器参数 P.26 ● ● －
 3 扩展设置1参数 P.26 ● ● －
 4 扩展设置2参数 P.26 ● ● －
 5 扩展设置3参数 P.26 ● ● －
 6 输入输出设置参数 P.26 ● ● －
 7 线性伺服电机/DD电机设置 P.26 ● ● －
 8 电机扩展设置 P.26 ● ● －
 9 网络设置 P.26 ● ● －
10 选项设置 P.26 ● ● －
11 定位控制 P.26 ● ● －
12 定位扩展设置 P.26 ● ● －
13 点位表 P.26 ● ● －
14

测试运行

JOG运行 P.28 ● ● －
15 定位运行 P.28 ● ● －
16 无电机运行 P.28 ● ● －
17 输出信号(DO)强制输出 P.28 ● ● －
18

调整

一键式调整功能 P.29 ● ● －
19 调谐功能 P.30 ● ● －
20 伺服放大器图表功能(启动/调整) P.31 － － ●
21 FA透明传送功能 P.31 － － －
22

保全

故障排除

系统桌面启动器(伺服网络)功能 P.32 － － ●
23 驱动记录器功能 P.33 － － ●
24 分析伺服放大器的数据 P.33 － － ●
25 伺服放大器图表功能(保全) P.34 － － ●
26 备份/恢复功能 P.34 － － ●
27 监视功能 P.35 ● ● －
28 R运动控制器监视功能 P.36 － － －
29 Q运动控制器监视功能 P.36 － － －
30 R运动控制器SFC监视功能 P.36 － － －
31 Q运动控制器SFC监视功能 P.36 － － －
32 运动控制器程序编辑功能 P.37 － － －
33 伺服放大器监视功能 P.37 － － －
34 智能模块监视功能 P.38 － － －
35 报警显示功能 P.38 ● ● －
36 编码器通信电路诊断 P.39 ● ● －
37

预知保全

机械诊断(摩擦推断/振动推断) P.39 ● ● －
38 机械诊断(张力推断) P.40 ● ● －
39 机械诊断(总移动量) P.40 ● ● －
40 齿轮故障诊断 P.41 ● ● －
41 机械诊断功能 P.42 ● ● －
42 监视故障预测功能的软元件值 P.43 ● ● －
43 放大器寿命诊断功能 P.44 ● ● －
44 伺服放大器的轴编号(站号)切换 P.44 ● ● －

*1 样本画面是假设特定的系统配置而设置的。例如，GOT与可编程控制器CPU连接，由运动控制模块控制伺服放大器等。使用样本画面时，需要按照实际的系统配置来更改设置。

关于样本画面的注意事项
根据所使用的系统配置(P.5 ～ )、伺服放大器，样本画面可能不支持该系统配置。符合上述情形时，请参照P.45 用户创建画面。
本公司将不定期更新样本画面，部分画面可能与本文中的嵌入式画面不同、或未曾刊登的功能画面。
关于最新的样本画面，敬请垂询当地销售公司。
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参数设置
可通过现场GOT显示、设置伺服放大器各种参数的设置值。
伺服放大器的参数或点位表的值可通过GOT、GT SoftGOT2000显示、设置。

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

■样本画面

基本设置参数画面

扩展设置参数画面

增益/滤波器参数画面

输入输出设置参数画面

* 以上画面均为MR-J5-□G的连接样本画面。

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

样本画面 
显示  终端用户  组装商  启动简单
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●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A

MR-J4-
□A-RJ

MR-J4- 
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

 1 基本设置伺服参数
［Pr.PA_ _ ］ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

 2 增益/滤波器设置
［Pr.PB_ _ ］ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

 3 扩展设置
［Pr.PC_ _ ］ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

 4 输入输出设置
［Pr.PD_ _ ］ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

 5 扩展设置2
［Pr.PE_ _ ］ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

 6 扩展设置3
［Pr.PF_ _ ］ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

 7
电机扩展设置

［Pr.PL_ _ ］ NEW ● ● ● ー ー ー ー ● ー ー ー

 8
线性伺服电机/
DD电机设置

［Pr.PL_ _ ］
ー ー ー ● ● ● ● ー ー ー ー

 9 网络设置
［Pr.PN_ _ ］ ● ● ー ー ー ー ● ● ー ー ●

10 选项设置
［Pr.PO_ _ ］ ● ● ー ー ー ● ー ● ー ー ー

11 定位控制设置
［Pr.PT_ _ ］ ● ● ー ー ー ● ● ● ー ー ●

12
定位扩展设置

［Pr.PV_ _ ］ NEW ● ● ー ー ー ー ー ● ー ー ー

13 点位表 ● ● ー ー ー ● ー ● ー ー ー

电机扩展设置画面

定位控制画面 定位扩展设置画面

网络设置画面

* 以上画面均为MR-J5-□G的连接样本画面。
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* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。一键式调整画面

STEP1 : 选择指令方式

显示调整结果

STEP3 : 开始调整

STEP2 : 选择响应模式

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4- 
□A

MR-J4- 
□A-RJ

MR-J4- 
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 JOG运行 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

2 定位运行 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

3 无电机运行 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

4 输出信号(DO)强制输出 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

5 1步进给 ● ● ー ー ー ● ー ● ー ー ー

可通过现场GOT检查设备生产前的状态。
用户可在没有计算机的情况下，使用现场GOT检查伺服放大器能否在设备生产前正常运行。

■样本画面
在样本画面中，可执行JOG运行、定位运行、输出信号强制输出等与MR Configurator2同等的测试运行。

JOG运行画面

无电机运行画面

定位运行画面

输出信号(DO)强制输出画面

测试运行

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

* 以上画面均为MR-J5-□G的连接样本画面。

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

样本画面 
显示  终端用户  组装商  启动简单
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* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。一键式调整画面

STEP1 : 选择指令方式

显示调整结果

STEP3 : 开始调整

STEP2 : 选择响应模式

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 一键式调整功能 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

伺服的调整可通过现场GOT轻松执行。

一键式调整功能

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

课 题 解 决 方 案
对于新手难以掌握的伺服调整作业，可通过GOT执行3个步骤来实现。从3种响应模式选择所需
模式，即可自动调整伺服放大器。

伺服调整需要计算机，如何在没有计
算机的情况下，调整伺服放大器。

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

样本画面 
显示  组装商  启动简单
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伺服放大器图表波形

将各个轴的值(如速度、转矩值等)以窗口的方式显
示在用户创建画面上，一个画面最多显示64个轴。

滤波器设置画面 抑制振动控制设置画面

调谐画面

STEP1 : 选择调整模式

STEP2 : 设置负载惯量比
* 根据STEP1中选择的调整模式，无

需设置。

STEP3 : 对响应性设置、增益参
数、过冲量补偿进行设
置

* 根据STEP1中选择的调整模式，无
需设置。

伺服放大器处于运行状态时，
开始调整。

可设置滤波器以抑制机械共振

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 调谐功能 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

可通过现场GOT调整增益。

调谐功能

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

每当调整增益时，连接计算机又很麻
烦。

可通过GOT调整增益。增益的调整方法可根据启动设备的状况进行选择。调整后，可手动调整增
益参数、响应性设置、过冲量补偿等。此外，也可设置滤波器来抑制设备的机械共振。

课 题 解 决 方 案

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

样本画面 
显示  组装商  启动简单
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伺服放大器图表波形

将各个轴的值(如速度、转矩值等)以窗口的方式显
示在用户创建画面上，一个画面最多显示64个轴。

滤波器设置画面 抑制振动控制设置画面

调谐画面

STEP1 : 选择调整模式

STEP2 : 设置负载惯量比
* 根据STEP1中选择的调整模式，无

需设置。

STEP3 : 对响应性设置、增益参
数、过冲量补偿进行设
置

* 根据STEP1中选择的调整模式，无
需设置。

伺服放大器处于运行状态时，
开始调整。

可设置滤波器以抑制机械共振

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4- 
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 伺服放大器图表功能 ● ● ー ● ー ー ● ● ー ー

2 FA透明传送功能 ー ー ー ● ー ー ー ー ー ー

可通过现场GOT中的图表波形确认增益的调整结果。

无需打开控制柜即可查看参数、运行状态。

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)
SoftGOT
(Multi-ch)

如何在没有连接计算机的情况下，使
用GOT确认波形数据。

如何在不用打开控制柜的情况下, 调
试程序。

伴随着增益调整的实施，设备动作将产生变化，其变化的可视化可通过伺服放大器图表功能得以
实现。用户可在没有计算机的情况下，一边确认增益调整结果或参数信息，一边启动系统，有助于
提高工作效率。

连接GOT和计算机后，即可通过GOT进行伺
服放大器或可编程控制器的编程、启动、调整
作业。免去了打开控制柜、更换电缆的麻烦。
* GT21无法访问三菱电机伺服放大器或向其传送数据。

<支持软件> 
●MELSOFT MR Configurator2 
●MELSOFT MT Works2 
●MELSOFT GX Works3 
●MELSOFT GX Works2 
●MELSOFT GX Configurator-QP等 
* 也支持上述除外的软件，关于支持软件，请参照手册。

伺服放大器图表功能(启动/调整)

FA透明传送功能
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

每次调整时都要打
开和关闭控制柜，

很麻烦。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

MR-J4

专用画面 
显示  终端用户  组装商  启动简单

终端用户  组装商  维护  启动简单
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办公室

位于远距离
的办公室

MR Configurator2

MR Configurator2

图表波形文件(gpf2)
(伺服放大器的波形数据、
参数信息、测量条件等)
报警发生时一览表文件(amo2)*1
(报警发生时一览表)

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

作业现场

系统配置示例

驱动记录器信息一览表画面 设置了轴标签名时显示

显示从一览表中选择的伺服报警发生时的波形
数据。

图表波形画面选择运动控制CPU、简易运动模块
或运动控制模块

从功能一览表选择系统桌面启动器
(伺服网络)

驱动记录器图表波形
可从驱动记录器信息一览表画面显示波形，有助
于分析发生错误的原因。

报警显示
显示伺服放大器中发生的报警内容。

系统配置显示
显示伺服放大器、电机的型号、序列号。

伺服网络配置图

系统桌面启动器

将伺服网络配置的信息输出
到文本文件、CSV文件中并
以邮件发送，让用户可在远
离现场的地方进行确认。

伺服放大器图表波形
可显示伺服放大器的波形数据，有助于分
析发生错误的原因。

可视化异常部位，
让用户容易查找异常。

4GB
NZ1MEM-4GBSD

选择伺服放大器

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 系统桌面启动器 
(伺服网络)功能 ● ● ー ● ー ー ● ● ー ー

可通过现场GOT中的可视化画面确认伺服系统的状态。

系统桌面启动器(伺服网络)功能
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Multi-ch)

在GOT上自动生成伺服系统的配置图，用户可通过可视化的画面确认系统状态。选择系统配置图
中的伺服放大器时，即可确认报警信息或机器信息，有助于轻松掌握系统状态。

当设备停止时，想要简单地掌握错误
发生位置。

* 使用本功能时，请将以下的设置设为有效。 
在画面创建软件GT Works3的［公共设置(M)］→［GOT设置(G)］→［扩展设置(A)］→［系统桌面启动器(L)］的设置中，勾选［更新系统桌面启动器功能的设置(S)］与［连接机
器系统桌面启动器功能设置］→［显示伺服网络配置(D)］。

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

专用画面 
显示  终端用户  组装商  维护  故障排除
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办公室

位于远距离
的办公室

MR Configurator2

MR Configurator2

图表波形文件(gpf2)
(伺服放大器的波形数据、
参数信息、测量条件等)
报警发生时一览表文件(amo2)*1
(报警发生时一览表)

伺服放大器
MR-J5-□G
MR-J5-□G-RJ
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

作业现场

系统配置示例

驱动记录器信息一览表画面 设置了轴标签名时显示

显示从一览表中选择的伺服报警发生时的波形
数据。

图表波形画面选择运动控制CPU、简易运动模块
或运动控制模块

从功能一览表选择系统桌面启动器
(伺服网络)

驱动记录器图表波形
可从驱动记录器信息一览表画面显示波形，有助
于分析发生错误的原因。

报警显示
显示伺服放大器中发生的报警内容。

系统配置显示
显示伺服放大器、电机的型号、序列号。

伺服网络配置图

系统桌面启动器

将伺服网络配置的信息输出
到文本文件、CSV文件中并
以邮件发送，让用户可在远
离现场的地方进行确认。

伺服放大器图表波形
可显示伺服放大器的波形数据，有助于分
析发生错误的原因。

可视化异常部位，
让用户容易查找异常。

4GB
NZ1MEM-4GBSD

选择伺服放大器

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 驱动记录器功能 ● ● ● ● ー ● ● ● ー ー

2 分析伺服放大器的数据 ● ● ● ● ー ● ● ● ー ー

作业现场 故障发生

可通过现场GOT中的波形一览表确认报警发生时的伺服数据。

驱动记录器功能

分析伺服放大器的数据

GT27

GT27  

GT25

GT25

GT21

GT21

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Multi-ch)

SoftGOT
(Multi-ch)

*1 报警发生时一览表文件(amo2)仅在伺服放大器为MELSERVO-J4、MELSERVO-JE时输出。

当设备停止时，想要轻松确认发生原
因。

从伺服放大器读取伺服报警发生前后的伺服数据(电机电流、位置指令等)，以波形或数据一览表
显示在GOT上，以便查看。用户可在没有计算机的情况下，使用现场GOT轻松掌握报警发生时的
状态，从而高效排除故障。没有计算机的话，

无法查找原因， 
要尽快想办法。

可通过现场GOT从伺服放大器读取伺服数据。

可将伺服放大器中的伺服数据保存到GOT的SD存储卡、USB存储器中。
从作业现场GOT中获取的伺服数据可传送到位于远距离的办公室，从而高效排除故障。
* MR-J5-□B(-RJ)、MR-J5W2-□B、MR-J5W3-□B、MR-J4-□GF(-RJ)不支持从伺服放大器图表功能读取图表波形文件(gpf2)。在作业现场无法

判定故障原因。

当设备停止时，如何简单地获取伺服
数据并分析发生原因。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

专用画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除

专用画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除
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以太网

批量备份

伺服放大器
MR-J4-□GF

CC-Link IE
现场网络

MELSEC iQ-R

正常时的图表波形 可将正常时的图表波形与异常时
的图表波形重叠显示并进行比较，
其差异一目了然。

异常时的图表波形

系统配置示例

*1 使用CC-Link IE现场网络以太网适配器模块时，则无法
使用本功能。

J4-CASE4 时 *1

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4- 
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 伺服放大器图表功能 
(保全) ● ● ー ● ー ー ● ● ー ー

2 备份/恢复功能 ー ー ー ー ー ●* ー ー ー ー

* 仅MR-J4-□GF

可通过现场GOT分析来自伺服放大器的波形数据。

伺服放大器图表功能(保全)
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Multi-ch)

在伺服放大器图表功能的收集、触发设置中指定时间，可通过伺服放大器备份所指定时间内的波
形数据或参数信息，并读取到GOT上显示。事先将正常时的波形数据作为履历保存，并以相同的
测量条件进行测量时，即可简单地比较波形，有助于提高设备保全作业的效率。如果没有计算机的

话无法查找原因，
要尽快准备。

如果能自动备份最新
的程序就好了。

AM7:00开始备份

想要比较故障发生前后的数据并将
其数据进行显示。

想要定期备份伺服系统的程序、参
数。

备份/恢复功能
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Multi-ch)

通过现场GOT备份程序、参数。即使伺服放大器发生故障也能安心。

可将运动控制器的程序或伺服放大器的参数
保存(备份)/写入(恢复)到GOT的SD存储卡、
USB存储器。
可指定触发软元件或时间、星期进行自动备
份。
可轻松执行每天生产结束后、周末、连休前等
的备份作业。此外，需要时，可将事先备份的数
据恢复(写回)到伺服放大器。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

MR-J4

专用画面 
显示  终端用户  组装商  预防保全  故障排除

 终端用户  组装商  预防保全  故障排除

＜对象机种＞
●R64MTCPU/R32MTCPU/R16MTCPU
●Q173DSCPU/Q172DSCPU
●Q170MSCPU(-S1)
●Q170MCPU(-S1)
●Q173DCPU(-S1)/Q172DCPU(-S1)
●Q173HCPU/Q172HCPU
●Q173CPU(N)/Q172CPU(N)
●MR-J4-□GF 

* 仅运动控制CPU(MELSEC-Q系列)的本体OS为SV13/
SV22时可以使用。

* 生产编号、支持QCPU的OS详情，请参照手册。
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以太网

批量备份

伺服放大器
MR-J4-□GF

CC-Link IE
现场网络

MELSEC iQ-R

正常时的图表波形 可将正常时的图表波形与异常时
的图表波形重叠显示并进行比较，
其差异一目了然。

异常时的图表波形

系统配置示例

*1 使用CC-Link IE现场网络以太网适配器模块时，则无法
使用本功能。

J4-CASE4 时 *1

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 运行监视 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

2 输入输出监视 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

监视功能
可在现场GOT上显示伺服放大器的运行状态、输入输出信号的状态。
可在GOT、GT SoftGOT2000上显示伺服放大器的伺服电机速度、转矩、母线电压、输入输出信号等状态。

■样本画面

运行监视画面

输入输出监视画面 ※1轴用

运行监视画面

输入输出监视画面 ※多轴用

* 以上画面均为MR-J5-□G的连接样本画面。

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

样本画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。
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R运动控制器监视画面

参数设置画面

触摸时，当前显示的程序会被切换。
程序切换页

步/转换
激活状态时，反转显示。
触摸时，显示详细程序窗口。
根据活性步，SFC图会自动滚动显示。

详细程序窗口
显示运算控制步/转换的程序和当前值。

伺服电机

伺服放大器

可编程控制器

运动控制器

专用画面 样本画面(VGA)

即使没有创建画面也能通过专用画面对其中的参
数进行监视、写入。
* GT21不支持专用画面。

备有可自定义(监视、参数设置、试运转等)的样本
画面。
* 备有GT21的样本画面(480×272)。

＜支持机种＞
●R64MTCPU/R32MTCPU/R16MTCPU
    (G代码控制插件库使用时有效)

选择运动控制CPU
并触摸“程序一览”

选择想要编辑的程序并
触摸“选择”

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 R运动控制器监视功能 ー ー ー ● ー ー ー ー ー ー

2 Q运动控制器监视功能 ー ー ー ● ー ー ー ー ー ー

3 R运动控制器SFC监视功能  
NEW ー ー ー ● ー ー ー ー ー ー

4 Q运动控制器SFC监视功能 ー ー ー ● ー ー ー ー ー ー

可通过现场GOT对运动控制器的伺服参数进行监视、编辑。

可通过现场GOT确认运动控制器SFC程序。

R运动控制器监视功能/Q运动控制器监视功能

R运动控制器SFC监视功能/Q运动控制器SFC监视功能

GT27

GT27

GT25

GT25

GT21

GT21

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

使用R运动控制器监视功能/Q运动控制器监视功能时，可监视运动控制器、编辑伺服参数。

可监视与GOT连接的运动控制CPU(MELSEC iQ-R系列、MELSEC-Q系列)中的运动控制器SFC程
序以及软元件值，也可在GOT上显示程序统一监视、活性步列表等一览表，轻松掌握整体状况。

带一台计算机去现
场很麻烦。

如何在没有计算机的情况下，查看运
动控制器SFC程序。

想要能轻松确认、更改运动控制器的
伺服参数。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J4

MR-J4

专用画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除

专用画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除

＜对象机种＞
●R64MTCPU/R32MTCPU/R16MTCPU
●Q173DSCPU/Q172DSCPU
●Q170MSCPU(-S1)

* 仅运动控制CPU(MELSEC-Q系列)的本体OS为SV13/
SV22时可以使用。此外，因CPU的机种不同，可使用的Q运
动控制器监视功能的内容有所不同。

* 支持机种、可连接的连接形态的详情，请参照手册。

＜支持机种＞
●运动控制CPU(MELSEC iQ-R系列、MELSEC-Q系列)
* 使用运动控制CPU(MELSEC iQ-R系列)时，需要支持本体OS与G代码控制的插件库。
* 仅运动控制CPU(MELSEC-Q系列)的本体OS为SV13/SV22时可以使用。
* 生产编号、支持运动控制CPU(MELSEC iQ-R系列、MELSEC-Q系列)的OS详情，请参照手册。
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R运动控制器监视画面

参数设置画面

触摸时，当前显示的程序会被切换。
程序切换页

步/转换
激活状态时，反转显示。
触摸时，显示详细程序窗口。
根据活性步，SFC图会自动滚动显示。

详细程序窗口
显示运算控制步/转换的程序和当前值。

伺服电机

伺服放大器

可编程控制器

运动控制器

专用画面 样本画面(VGA)

即使没有创建画面也能通过专用画面对其中的参
数进行监视、写入。
* GT21不支持专用画面。

备有可自定义(监视、参数设置、试运转等)的样本
画面。
* 备有GT21的样本画面(480×272)。

＜支持机种＞
●R64MTCPU/R32MTCPU/R16MTCPU
    (G代码控制插件库使用时有效)

选择运动控制CPU
并触摸“程序一览”

选择想要编辑的程序并
触摸“选择”

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 运动控制器程序编辑功能 ー ー ー ● ー ー ー ー ー ー

2 伺服放大器监视功能 ー ー ー ー ● ー ー ー ー ー

可通过现场GOT显示、编辑运动控制器程序(G代码程序)。

现场GOT支援MR-J4-□A(-RJ)的启动、调整。

运动控制器程序编辑功能

伺服放大器监视功能

GT27

GT27

GT25

GT25

GT21

GT21*

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

可在GOT的运动控制器程序编辑功能的专用画面中，编辑运动控制器程序(G代码程序)。
* GOT本体的分辨率为SVGA以上的机种才能使用此功能。
* 为了使用G代码控制，需要另行安装G代码控制插件库(付费)。

在脉冲串输出的系统建构下，通过串行(RS-422)连接GOT与伺服放大器时，可对伺服放大器进行
设置、监视、报警、诊断、参数设置、试运转等。

自己设置画面
太麻烦。

如何简单地确认伺服放大器的状态。

生产过程中异常发生。如果在现场能
够立即编辑运动控制器程序(G代码
程序)的话就太方便了。

* GT21不支持专用画面。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J4

MR-J4

专用画面 
显示  终端用户  组装商  维护  故障排除

样本画面 
显示  

专用画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除
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动摩擦
机械故障

运行天数

警告判定值
故障
征兆

维护时间的通知
机械故障

振动等级

运行天数

故障
征兆

警告判定值

维护时间的通知

操作面板

USB连接

智能模块监视
RD75D4监视画面(示例)

伺服电机

伺服放大器

定位模块

GX Works3
梯形图监视画面(示例)

报警显示画面 文件显示画面 * GT21不支持。

触摸此处，即可显示手册的详细内容。 可直接登录 PDF 数据，也可确认发生报警的
内容、处置方法。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

滚珠丝杠

机械诊断(摩擦推断)画面 机械诊断(振动推断)画面

STEP1 选择诊断模式

STEP2 诊断对象连接选择

STEP3 诊断开始

STEP4 诊断结果

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 智能模块监视功能 ー ー ー ● ● ● ー ● ● ●

2 报警显示功能 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

可通过现场GOT查看定位模块中的状态或参数。

智能模块监视功能
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

可在GOT上显示定位模块中的轴状态、参数、输入输出信息等，也可一边通过计算机监视定位用
的顺控程序，一边高效地调试。
* 支持机种、可连接的连接形态的详情，请参照手册。

当异常发生时，可在GOT上查阅报警的详细文件。

报警显示功能

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。

可显示发生中、已发生的报警或警告，包括其编号、信息、发生时间。
此外，使用“文件显示功能”时，说明手册会显示GOT上，用户可从中查找原因并迅速采取相应
措施。
* GT21不支持文件显示功能。

这个报警编号
意思是？

如何通过GOT简单地确认伺服放大
器报警的详情。

想高效地进行定位系统的调试。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J4  MR-JE

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

专用画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除

样本画面 
显示  终端用户  组装商  故障排除
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动摩擦
机械故障

运行天数

警告判定值
故障
征兆

维护时间的通知
机械故障

振动等级

运行天数

故障
征兆

警告判定值

维护时间的通知

操作面板

USB连接

智能模块监视
RD75D4监视画面(示例)

伺服电机

伺服放大器

定位模块

GX Works3
梯形图监视画面(示例)

报警显示画面 文件显示画面 * GT21不支持。

触摸此处，即可显示手册的详细内容。 可直接登录 PDF 数据，也可确认发生报警的
内容、处置方法。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

滚珠丝杠

机械诊断(摩擦推断)画面 机械诊断(振动推断)画面

STEP1 选择诊断模式

STEP2 诊断对象连接选择

STEP3 诊断开始

STEP4 诊断结果

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4- 
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 编码器通信电路诊断 ● ● ● ー ー ー ● ー ー ー

2 机械诊断 
(摩擦推断/振动推断) ● ● ● ー ー ー ● ー ー ー

可通过现场GOT判断滚珠丝杠、直线导轨等何时需要进行维护。

机械诊断(摩擦推断/振动推断)
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

伺服放大器推断驱动设备的摩擦、振动，并在GOT上显示其故障预测警告。为此，用户可在机械故
障前执行维护。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

想要知道什么时候要对滚珠丝杠、直
线导轨等进行维护。

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-JET  

样本画面 
显示  终端用户  预知保全  维护

编码器发生异常，需要一台计算机来查
找原因。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

可通过现场GOT判定与编码器通信时发生的报警原因。

编码器通信电路诊断
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

编码器通信报警发生时，用户可在没有计算机的情况下，使用GOT诊断并判断报警原因是由伺服
放大器故障还是编码器故障引起的。

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-JET

样本画面 
显示  终端用户  故障排除
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齿轮故障诊断画面
●齿隙推断
通过在[Pr.PF66.0-3 齿隙推断用齿轮分子]与[Pr.PF66.4-7 
齿隙推断用齿轮分母]中输入有效值来推断齿隙。

●齿轮故障预测
通过在[Pr.PF67 齿隙标称值]和[Pr.PF68 齿隙阈值倍率]中
输入有效值来预测齿轮故障。将推断结果的齿隙推断值与
齿轮制造商提供的齿隙进行比较。

齿轮

机械诊断(总移动量)画面

通过设置[Pr.PF34.2 伺服电机总移动量故障预测警告选
择]，当伺服电机总移动量超过阈值时，将显示警告。

机械故障
总移动量

运行天数

故障
征兆

维护时间的通知

皮带张力

运行天数

故障
征兆

警告判定值

机械故障
维护时间的通知

正时皮带

机械诊断(张力推断)(2)画面机械诊断(张力推断)(1)画面

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 机械诊断(张力推断) ● ● ● ー ー ー ● ー ー ー

2 机械诊断(总移动量) ● ● ● ー ー ー ● ー ー ー

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

可通过现场GOT判断伺服电机、设备机械零件的更换、维护周期。

机械诊断(总移动量)
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

在GOT上显示伺服电机总移动量，可作为伺服电机以及设备机械零件的更换、维护周期的判断标准。

如何在没有连接计算机的情况下，使用
GOT确认伺服电机的更换周期。

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-JET

样本画面 
显示  终端用户  预知保全  维护

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

可通过现场GOT判断皮带何时需要进行维护。

机械诊断(张力推断)
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

伺服放大器推断与伺服电机连接的皮带的张力下降，并在GOT上显示其张力下降警告。为此，用
户可在适当的时机执行维护。

想要知道什么时候要对皮带进行维
护。

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-JET  

样本画面 
显示  终端用户  预知保全  维护
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齿轮故障诊断画面
●齿隙推断
通过在[Pr.PF66.0-3 齿隙推断用齿轮分子]与[Pr.PF66.4-7 
齿隙推断用齿轮分母]中输入有效值来推断齿隙。

●齿轮故障预测
通过在[Pr.PF67 齿隙标称值]和[Pr.PF68 齿隙阈值倍率]中
输入有效值来预测齿轮故障。将推断结果的齿隙推断值与
齿轮制造商提供的齿隙进行比较。

齿轮

机械诊断(总移动量)画面

通过设置[Pr.PF34.2 伺服电机总移动量故障预测警告选
择]，当伺服电机总移动量超过阈值时，将显示警告。

机械故障
总移动量

运行天数

故障
征兆

维护时间的通知

皮带张力

运行天数

故障
征兆

警告判定值

机械故障
维护时间的通知

正时皮带

机械诊断(张力推断)(2)画面机械诊断(张力推断)(1)画面

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 齿轮故障诊断 ● ● ● ー ー ー ● ー ー ー

可通过现场GOT判断齿轮是否故障。

齿轮故障诊断
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

 SoftGOT
(Multi-ch)

可通过现场GOT检查并掌握从伺服放大器取得的齿轮老化信息，以防止因故障而导致的系统停
机。

如何在没有连接计算机的情况下，确
认齿轮的磨损状态。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-JET  

样本画面 
显示  终端用户  预知保全  维护
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MR Configurator2(版本1.68W)的画面

MR-J4-□GF(-RJ) 伺服电机

伺服电机 正常

故障

维护时间的
通知

伺服电机
总移动量

动摩擦/
振动等级

阈值

阈值

运行天数

运行天数

零件寿命

机械故障故障的征兆

故障
警告

故障
警告

MR-J4-□GF(-RJ)

伺服电机 故障

摩擦推断

振动推断

总移动量

运转前的机械

直线导轨老化 ?

输送带松脱 ?

运转后振动
变大的机械

当机械诊断推断结束时，显示
推断值。当推断值超过在GOT
设置的临界值时，推断值的数
值区域将变为红色。

将推断值保存到文件后再与之前的数据相互比较时，可确认机械的老化程度。

机械诊断画面

使用机械诊断功能的摩擦推断

机械诊断功能的画面说明

当满足以下条件时可获得摩擦推断结果。
・ 电机转速或线性伺服电机速度超过参数[Pr.PF31]设置值，运行时间超过150秒。
・电机转速或线性伺服电机速度未满参数[Pr.PF31]设置值，运行时间超过150秒。
参数[Pr.PF31]的值为绝对值。正转方向的运行时为正数；反转方向的运行时为负数。
在图1的运行模式中，(a)+(c)和(b)都持续超过150秒正转方向运行，则可获得摩擦推断
结果。
由于反转方向运行时((d))的速度未超过参数[Pr.PF31]的值，则无法获得反转方向的摩
擦推断。请更改参数[Pr.PF31]的值，进行摩擦推断。
此外，参数[Pr.PF31]的值为0时，阈值为额定转速或额定速度的一半。
* PF31:机械诊断功能 低速时摩擦推断范围判定速度
* 关于机械诊断的详情，请参照MR Configurator2的帮助。

通过切换轴编号，即可
在同一个画面中对多轴
进行维护。

时间

速度

参数
PF31

－(参数

图1. 伺服放大器运行速度

PF31)

正转方向

反转方向

(a)  (b)  (c)  

(d)
 

MD4
MD16

MD15
MD6

MD16

PF34、PF1034

PF40、PF1040

PF45、PF1045

PF46、PF1046

MD11

MD14MD14

MD3

MD11

MD17

MD10
MD8

MD7 MD9

PF41、PF1041

PF31、PF1031

PF34、PF1034

PF41、PF1041

PF34、PF1034

PF43、PF1043

PF34、PF1034

PF20、PF1020

PF41、PF1041

PF42、PF1042 PF19、PF1019

MD5

PF34、PF1034

PF40、
PF1040

MD15

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 机械诊断功能 ー ー ー ● ● ● ー ● ● ●

功 能 名 含　义

摩擦推断值 在任意的运行模式下运行后， 推断检测直线导轨或滚珠丝杠的
静摩擦(库仑摩擦)(包含重力等)、 动摩擦(粘性摩擦)系数。

额定速度时的
摩擦转矩
(%)

以额定速度运行时的摩擦力。
该值是指对额定转矩的比率(%)。
当机械老化时， 该值会变大。

静摩擦
(库仑摩擦)
(%)

与电机的转速无关， 摩擦力是一个定值。
当物体从静止的状态到运动时， 需要静摩擦(库仑摩擦)以上的
受力(转矩)。
该值是指对额定转矩的比率(%)。
当机械老化时， 该值会变大。

振动推断值
在振动推断功能中， 观测转矩振动来推断高频的微小振动的振
动等级、振动频率。 由此可确认因直线导轨或滚珠丝杠、 皮带等
的松动或老化造成的振动等级的增加或振动频率的变化。

振动频率
(Hz)

运行中或停止中时， 机械振动的情况下的转矩振动的频率。
该值是指因老化造成机械松动恶化等时， 振动的情况下的频
率。

振动等级
(%)

运行中或停止中时， 机械振动的情况下的转矩振幅。
该值是指对额定转矩的比率(%)。
因老化造成机械松动恶化等时， 该值会变大。

可通过现场GOT掌握设备驱动零件的维护时机。

机械诊断功能

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。

将通过伺服放大器的机械诊断功能收集的机械的摩擦、转矩振动等的推断值显示在GOT上。将运
转开始前的值与运转后的值进行比较后，可掌握机械的老化程度。机械诊断功能与GOT的报警功
能关联后，即可支援机械零件的实时维护。

想知道负载高、 加速次数多的机械的
老化程度!

课 题 解 决 方 案

MR-J4  MR-JE

样本画面 
显示  终端用户  预知保全  维护
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MR Configurator2(版本1.68W)的画面

MR-J4-□GF(-RJ) 伺服电机

伺服电机 正常

故障

维护时间的
通知

伺服电机
总移动量

动摩擦/
振动等级

阈值

阈值

运行天数

运行天数

零件寿命

机械故障故障的征兆

故障
警告

故障
警告

MR-J4-□GF(-RJ)

伺服电机 故障

摩擦推断

振动推断

总移动量

运转前的机械

直线导轨老化 ?

输送带松脱 ?

运转后振动
变大的机械

当机械诊断推断结束时，显示
推断值。当推断值超过在GOT
设置的临界值时，推断值的数
值区域将变为红色。

将推断值保存到文件后再与之前的数据相互比较时，可确认机械的老化程度。

机械诊断画面

使用机械诊断功能的摩擦推断

机械诊断功能的画面说明

当满足以下条件时可获得摩擦推断结果。
・ 电机转速或线性伺服电机速度超过参数[Pr.PF31]设置值，运行时间超过150秒。
・电机转速或线性伺服电机速度未满参数[Pr.PF31]设置值，运行时间超过150秒。
参数[Pr.PF31]的值为绝对值。正转方向的运行时为正数；反转方向的运行时为负数。
在图1的运行模式中，(a)+(c)和(b)都持续超过150秒正转方向运行，则可获得摩擦推断
结果。
由于反转方向运行时((d))的速度未超过参数[Pr.PF31]的值，则无法获得反转方向的摩
擦推断。请更改参数[Pr.PF31]的值，进行摩擦推断。
此外，参数[Pr.PF31]的值为0时，阈值为额定转速或额定速度的一半。
* PF31:机械诊断功能 低速时摩擦推断范围判定速度
* 关于机械诊断的详情，请参照MR Configurator2的帮助。

通过切换轴编号，即可
在同一个画面中对多轴
进行维护。

时间

速度

参数
PF31

－(参数

图1. 伺服放大器运行速度

PF31)

正转方向

反转方向

(a)  (b)  (c)  

(d)
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MD15
MD6

MD16
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PF45、PF1045
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MD3

MD11

MD17
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PF41、PF1041
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PF34、PF1034

PF41、PF1041
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PF41、PF1041

PF42、PF1042 PF19、PF1019

MD5

PF34、PF1034

PF40、
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MD15

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 监视故障预测功能的 
软元件值 ー ー ー ー ー ● ー ー ー ー

软元件名 项目 简称

MD3 机械诊断数据 正转转矩时
静摩擦读取 -

MD4 机械诊断数据 正转转矩时
动摩擦(额定速度时)读取 -

MD5 机械诊断数据 反转转矩时
静摩擦读取 -

MD6 机械诊断数据 反转转矩时
动摩擦(额定速度时)读取 -

MD11 机械诊断数据 额定速度读取 -
MD15 机械诊断数据 摩擦故障预测上限阈值 -
MD16 机械诊断数据 摩擦故障预测下限阈值 -
PF19、
PF1019 摩擦故障预测补偿系数1 TSL

PF20、
PF1020 摩擦故障预测补偿系数2 TIC

PF31、
PF1031

机械诊断功能
低速时摩擦推断范围判定速度 FRIC

PF34、
PF1034 机械诊断功能选择 *MFP

PF40、
PF1040 机械故障预测参数 MFPP

PF41、
PF1041 故障预测电机总移动量 FPMT

PF42、
PF1042 摩擦故障预测平均特性 PAV

PF43、
PF1043 摩擦故障预测标准偏差 PSD

MD7 机械诊断数据 停止并伺服锁定时
振动频率读取 -

MD8 机械诊断数据 停止并伺服锁定时
振动等级读取 -

MD9 机械诊断数据 运行中振动频率读取 -
MD10 机械诊断数据 运行中振动等级读取 -
MD17 机械诊断数据 振动等级阈值 -
PF34、
PF1034 机械诊断功能选择 *MFP

PF40、
PF1040 机械故障预测参数 MFPP

PF45、
PF1045 振动故障预测平均特性 VAV

PF46、
PF1046 振动故障预测标准偏差 VSC

MD14 机械诊断数据 电机总移动量 -
PF34、
PF1034 机械诊断功能选择 *MFP

PF41、
PF1041

故障预测电机总移动量 FPMT
(图表侧)PF41×PF34的倍率 -

可通过现场GOT通知用户设备驱动零件的维护时机。

监视故障预测功能的软元件值
GT27 GT25 GT21

SoftGOT
(Single-ch)

SoftGOT
(Multi-ch)

将与MR Configurator2的故障预测功能相关的软元件设置到GT Works3的数值显示等，即可通
过GOT掌握伺服放大器的设备驱动零件的老化程度。
* 可在软件版本A3以上的MR-J4-□GF(-RJ)伺服放大器中使用故障预测功能。本功能无法保证预测全部的故障。

想要对设备驱动零件进行预知保全。

课 题 解 决 方 案

* 详情请参照MR-J4-□GF(-RJ)伺服放大器技术资料集(运动模式篇)(SH(NA)-030233CHN)。

MR-J4

 终端用户  预知保全  维护
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伺服放大器
MR-J4-□GF(-RJ)

【画面规格】
GOT类型: GT27**-V(640×480)
 GT2104-R(480×272)
 GS21**-W-N(800×480)
* 可更改GOT类型并将其引用于不同分辨率的GOT。

【支持语言】
简体中文、日语、英语

最新的样本画面的取得方法
样本画面是随GT Works3附带的画面数据。关于详
情，敬请垂询当地销售公司。

寿命诊断画面

平滑电容器的接通电源时间、
浪涌继电器ON/OFF次数一目了然。

定期检查

从GT Works3的菜单中，选择[工程(P)] → [引用创建(U)]

在[引用创建]的[对象]中，
选择“样本工程”

选择或输入(任意)关键字

从[搜索结果]中选择后，
单击[确定]按钮

可在样本画面说明书中
确认画面的设置内容

或动作等详细内容

在同一个画面中显示多轴信息的示例。
可自由地将想要显示的信息创建于画面中。

将MR-J5-□G的轴编号(站号)从【1】切换到【5】时

可更改为想要监视的伺服放大器
的轴编号(站号)

监视

运动控制器
轴编号【1】切换到【5】

Net No.:    1 站号:   2
轴名称 : 轴名称 5

轴编号:   5Net No.:    1 站号:   1
轴名称 : 轴名称 1

轴编号:   1

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 放大器寿命诊断功能 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

2 伺服放大器的轴编号 
(站号)切换 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

支援伺服放大器的预知保全。

放大器寿命诊断功能

可通过GOT确认接通电源时间累积、浪涌继电器ON/OFF次数、伺服放大器零件(电容器、继电器
等)的预计更换周期。此外，放大器寿命诊断功能与GOT的报警功能关联后，即可通过GOT提醒作
业现场人员伺服放大器零件的更换周期快到了。

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。

如何在没有连接计算机的情况下，确
认伺服放大器的寿命。

可在同一个画面中对多轴进行调整、维护。

伺服放大器的轴编号(站号)切换

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。

可从GOT切换伺服放大器的轴编号并进行监视，有助于用户在同一个画面中对多轴进行调整、维
护。此外，可减少创建的画面数以达到缩短画面创建和维护工时。

为伺服放大器的各轴创建画面既费
时费力，数据容量又会增加。

课 题 解 决 方 案

课 题 解 决 方 案

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

样本画面 
显示  终端用户  可视化  预知保全

样本画面 
显示  终端用户  组装商  维护
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伺服放大器
MR-J4-□GF(-RJ)

【画面规格】
GOT类型: GT27**-V(640×480)
 GT2104-R(480×272)
 GS21**-W-N(800×480)
* 可更改GOT类型并将其引用于不同分辨率的GOT。

【支持语言】
简体中文、日语、英语

最新的样本画面的取得方法
样本画面是随GT Works3附带的画面数据。关于详
情，敬请垂询当地销售公司。

寿命诊断画面

平滑电容器的接通电源时间、
浪涌继电器ON/OFF次数一目了然。

定期检查

从GT Works3的菜单中，选择[工程(P)] → [引用创建(U)]

在[引用创建]的[对象]中，
选择“样本工程”

选择或输入(任意)关键字

从[搜索结果]中选择后，
单击[确定]按钮

可在样本画面说明书中
确认画面的设置内容

或动作等详细内容

在同一个画面中显示多轴信息的示例。
可自由地将想要显示的信息创建于画面中。

将MR-J5-□G的轴编号(站号)从【1】切换到【5】时

可更改为想要监视的伺服放大器
的轴编号(站号)

监视

运动控制器
轴编号【1】切换到【5】

Net No.:    1 站号:   2
轴名称 : 轴名称 5

轴编号:   5Net No.:    1 站号:   1
轴名称 : 轴名称 1

轴编号:   1

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

* 画面为MR-J5-□G的连接样本画面。

●:已支持　－:不支持

No. 功能
MR-J5-□G(-RJ)
MR-J5W2-□G
MR-J5W3-□G

MR-J5D1-□G4
MR-J5D2-□G4
MR-J5D3-□G4

MR-J5-□B(-RJ)
MR-J5W2-□B
MR-J5W3-□B

MR-J4-□B(-RJ)
MR-J4W2-□B
MR-J4W3-□B

MR-J4-
□A(-RJ)

MR-J4-
□GF(-RJ)

MR-JET-
□G

MR-JE-
□B

MR-JE-
□A

MR-JE-
□C

1 样本画面 ● ー ● ● ● ー ● ● ● ー

2 用户创建画面 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

用户创建画面

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)*
SoftGOT
(Multi-ch)

* 仅支持MR-J4-□B(-RJ)、MR-J4W2-□B、MR-J4W3-□B、MR-JE-□B。详情请参见P.16。

GT27 GT25 GT21
SoftGOT

(Single-ch)
SoftGOT
(Multi-ch)

样本画面
备有设置了各种关联功能、方便好用的样本画面。
备有可从GOT2000、GT SoftGOT2000对伺服放大器的参数值进行更改、监视、测试运行等的样本画面。引用样本画面时，以工程或画面为单
位进行引用。样本画面是随GT Works3附带的画面数据。

用户可自由地创建监视画面。
可在用户创建画面中自由地设置想要显示的数据。对于没有样本画面的机种(MR-J4-□GF(-RJ)或MR-J5D1-□G4等)时，也可将想要监视的
参数设置到数值显示、指示灯并进行显示。此外，可选择伺服放大器的多种连接形态来创建符合系统的画面。

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE

MR-J5  MR-J4  MR-JET  MR-JE
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HMI产品阵容

GT27
搭载多点触摸/手势功能的型号

以太网 RS-232 RS-422/485 CC-Link IE Field BasicCC-Link IE TSN CC-Link IE Field*1 CC-Link 总线 MELSECNETCC-Link IE Control

*1 另售CC-Link IE现场网络通讯模块和GOT的套装品。

GT25
高性价比的中端型号
以太网 CC-Link*2 总线*2 MELSECNET*2RS-232 RS-422/485 CC-Link IE Control*2 CC-Link IE Field*1*2 CC-Link IE Field BasicCC-Link IE TSN*2

外部输入输出*2声音输出*2   *1 另售CC-Link IE现场网络通讯模块和GOT的套装品。  *2 GT2505不支持。

GOT2000系列

15英寸
TFT彩色
65536色

AC

DC

XGA
1024×768

GT2715-XTBA
GT2715-XTBD

GT2103-PMBD
［以太网、RS-422/485］

GT2103-PMBDS
［RS-232、RS-422/485］

GT2103-PMBDS2
［RS-232×2ch］

GT2103-PMBLS
［RS-422］DC5V类型

GT2712-STBA
GT2712-STBD
GT2712-STWA
[白色款]

GT2712-STWD
[白色款]

 12.1英寸

SVGA
800×600

GT2708-STBA
GT2708-STBD
GT2708-VTBA
GT2708-VTBD

8.4英寸

SVGA
800×600

VGA
640×480

GT2512-STBA
GT2512-STBD

SVGA
800×600

 12.1英寸

GT2510-VTBA
GT2510-VTBD
GT2510-VTWA
[白色款]

GT2510-VTWD
[白色款]

 10.4英寸

3.8英寸

GT2508-VTBA
GT2508-VTBD
GT2508-VTWA
[白色款]

GT2508-VTWD
[白色款]

8.4英寸

GT2505-VTBD

5.7英寸

GT21 
凝聚显示器的核心功能

以太网*1 RS-232*1 RS-422/485*1 CC-Link IE Field Basic*2

*1 根据GOT机种，可使用的接口会有所不同，请确认型号后的[   ]中所记载的内容。
*2 仅支持搭载以太网端口的机种。

TFT
单色 DC

5色LED

320×128GT2104-RTBD
[以太网、RS-232、RS-422/485]

4.3英寸

480×272

 10.4英寸

GT2710-STBA
GT2710-STBD
GT2710-VTBA
GT2710-VTBD
GT2710-VTWA
[白色款]

GT2710-VTWD
[白色款]

SVGA
800×600

VGA
640×480

TFT彩色
65536色

AC

DC

TFT彩色
65536色

AC

DC
TFT彩色
65536色

AC

DC
TFT彩色
65536色

AC

DC

TFT彩色
65536色

AC

DC
TFT彩色
65536色

AC

DC

TFT彩色
65536色 DC

GT25
宽屏

宽屏GOT触动新体验
RS-232 RS-422/485以太网(2个端口) CC-Link IE Field Basic 声音输出(内置)

GT21
宽屏

RS-232以太网

RS-422/485

CC-Link IE Field Basic

GT2512-WXTBD
GT2512-WXTSD

GT2107-WTBD
GT2107-WTSD

 12.1英寸

7英寸

WXGA
1280×800

WVGA
800×480

GT2510-WXTBD
GT2510-WXTSD

 10.1英寸

WXGA
1280×800

GT2507-WTBD
GT2507-WTSD

7英寸

WVGA
800×480

TFT彩色
65536色 DC

TFT彩色
65536色 DC

TFT彩色
65536色 DC

TFT彩色
65536色 DC

VGA
640×480

VGA
640×480

VGA
640×480

TFT彩色
65536色 DC

产品宣传视频
产品阵容
(英語版)
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多点触摸/手势 多媒体*2 视频/RGB*2 外部输入输出声音输出

*2 GT2705不支持。

选取、画面创建。靓丽画面随心所欲！

GT25
手持式

精彩功能一手掌握
以太网 RS-232 CC-Link IE Field BasicRS-422/485*1

*1 GT2505HS中仅限RS-422。

关于符合国内外标准、法律的最新信息，敬请垂询当地销售公司。

生产现场的可视化不再遥不可及USB端口用
许可证密钥

GT2705-VTBDVGA
640×480

5.7英寸

GT2506HS-VTBD

6.5英寸

GT2505HS-VTBD

5.7英寸

支持GOT2000的HMI软件 显示器画面创建软件

SoftGOT GT Works3

TFT彩色
65536色 DC

TFT彩色
65536色 DC

GT25
耐环境加强

RS-232 RS-422/485以太网(2个端口)

CC-Link IE Field Basic 声音输出(内置)

GT2507T-WTSD

7英寸

WVGA
800×480

TFT彩色
65536色 DC

TFT彩色
65536色 DC

VGA
640×480

VGA
640×480

SVGA
800×600

GT25
开放式框架

GOT2000的“全新面貌”
CC-Link IE TSN以太网 RS-232 RS-422/485 CC-Link IE Field BasicCC-Link IE Control CC-Link IE Field CC-Link 总线 MELSECNET 外部输入输出声音输出

GT2512F-STNA
GT2512F-STND

 12.1英寸

GT2510F-VTNA
GT2510F-VTND

 10.4英寸

GT2508F-VTNA
GT2508F-VTND

8.4英寸
TFT彩色
65536色

AC

DC
TFT彩色
65536色

AC

DC
TFT彩色
65536色

AC

DC

VGA
640×480

VGA
640×480
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三菱电机的MELSERVO-J4与三菱电机的运动控制器、伺服系统网络、
显示器、可编程控制器等灵活使用，能够满足半导体液晶产品、机床、
工业机器人、食品加工设备等各种应用需求。可自由构建先进的伺服
系统。

不仅重视与其他FA机器的兼容性，更不懈追求高操作性能的GOT2000，
有益于提升生产力与工作效率。
画面靓丽、显示更加人性化，使用户能够直观地操作。
宛如操作平板终端般的简便功能与GOT2000卓越性能相映成辉，
创造出全新价值以满足用户需求。
在全世界实现更先进的生产性及作业性。

GOT的全新进化。
三菱电机人机界面GOT2000

一切致力于提高整体性能。
与以往产品相比，MELSERVO-J5系列伺服系统将设备的基本性能大幅提升。
实现高速高精度，有助于提高客户设备的生产率。

关于详情，
请参照 三菱电机人机界面
GOT2000系列/GOT SIMPLE系列样本
(L(NA)08271CHN)。

关于详情，
请参照 三菱电机AC伺服系统　
MELSERVO-J5样本
(L(NA)03180CHN)。

关于详情，
请参照 三菱电机AC伺服系统　
MELSERVO-JET样本
(L(NA)03188CHN)。

关于详情，
请参照 三菱电机通用AC伺服　
MELSERVO-J4样本
(L(NA)03166)。

全新表现，刮目相看

与MELSERVO-J5共创全新的价值。
以整体驱动解决方案开拓未来。

全新构思创造的新一代伺服系统助力于提高生产率。
一切致力于提高整体性能。
与以往产品相比，MELSERVO-JET系列伺服系统设备的基本性能大幅提升。
实现高速高精度，有助于提高客户设备的生产率。

与MELSERVO-JET共创全新的价值。
以整体驱动解决方案开拓未来。

三菱电机完整的系统产品线，
保证MELSERVO-J4与各种伺服配套
设备的完美结合！

GOT2000

MELSERVO-J5
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三菱电机的MELSERVO-J4与三菱电机的运动控制器、伺服系统网络、
显示器、可编程控制器等灵活使用，能够满足半导体液晶产品、机床、
工业机器人、食品加工设备等各种应用需求。可自由构建先进的伺服
系统。

不仅重视与其他FA机器的兼容性，更不懈追求高操作性能的GOT2000，
有益于提升生产力与工作效率。
画面靓丽、显示更加人性化，使用户能够直观地操作。
宛如操作平板终端般的简便功能与GOT2000卓越性能相映成辉，
创造出全新价值以满足用户需求。
在全世界实现更先进的生产性及作业性。

GOT的全新进化。
三菱电机人机界面GOT2000

一切致力于提高整体性能。
与以往产品相比，MELSERVO-J5系列伺服系统将设备的基本性能大幅提升。
实现高速高精度，有助于提高客户设备的生产率。

关于详情，
请参照 三菱电机人机界面
GOT2000系列/GOT SIMPLE系列样本
(L(NA)08271CHN)。

关于详情，
请参照 三菱电机AC伺服系统　
MELSERVO-J5样本
(L(NA)03180CHN)。

关于详情，
请参照 三菱电机AC伺服系统　
MELSERVO-JET样本
(L(NA)03188CHN)。

关于详情，
请参照 三菱电机通用AC伺服　
MELSERVO-J4样本
(L(NA)03166)。

全新表现，刮目相看

与MELSERVO-J5共创全新的价值。
以整体驱动解决方案开拓未来。

全新构思创造的新一代伺服系统助力于提高生产率。
一切致力于提高整体性能。
与以往产品相比，MELSERVO-JET系列伺服系统设备的基本性能大幅提升。
实现高速高精度，有助于提高客户设备的生产率。

与MELSERVO-JET共创全新的价值。
以整体驱动解决方案开拓未来。

三菱电机完整的系统产品线，
保证MELSERVO-J4与各种伺服配套
设备的完美结合！

MELSERVO-J4

MELSERVO-JET
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三菱电机独有的系统整体对应能力。以及全球支持力度。
现在，MELSERVO-JE可满足全球对驱动控制的需求。

先进的性能与易用性。
MELSERVO-JE，全球通用。

关于详情，
请参照 三菱电机通用AC伺服　
MELSERVO-JE样本
(L(NA)03174CHN)。

模板工程是按系统配置划分设置、可直接使用。
无需复杂的设置或创建画面，有助于缩短画面的创建工时，可立即投入使用。

关于详情，
请参照 三菱电机人机界面GOT2000
系列与驱动机器(伺服)关联解决方案
GOT Drive Plus
(L(NA)08594ENG)(英文版)。

本样本对产品的典型特征和功能进行了说明，但并未涉及使用及模块组合方面的
限制及其它信息。因此，使用产品前，请务必阅读产品的“用户手册”。
三菱电机对下述损害均不承担责任:并非由于三菱电机的责任造成的损害；由于
三菱电机产品的故障所导致的商机损失或利益损失；由于三菱电机无法预见的
一些特殊因素所造成的损坏、连带损坏及事故赔偿:非三菱电机品牌产品的损坏及
其它责任。

关于安全使用
· 为正确使用本资料中介绍的产品，请务必在使用产品前阅读相关手册。
· 这些产品均为针对一般工业用途而生产的通用产品，并非设计用于与人身

安全有关的设备或系统。
· 如果要将产品应用于原子能、电力、航空、医疗或客运车辆等特殊领域，请事先

垂询三菱公司。
· 这些产品是在严格的质量控制体系下生产的。但若要将产品安装于一旦产

品失效将会造成重大事故或损失的场合，请在系统中设定相关的备份功能
或失效保护功能。

使用前的注意事项

MELSERVO-JE

GOT Drive Plus(付费模板画面)

本文中出现的其他公司名、产品名均为各公司的商标或注册商标。

由于印刷关系，照片的颜色可能与实际产品的颜色有所差异。此外，本文中所使用的画面为嵌入式图像，可能与实际显示有所差异。
各机种的发售日期在不同地区会稍有差异，敬请垂询当地销售公司。
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从控制器、驱动器到节能设备、加工机产品，三菱电机提供丰富的产品阵容，致力于帮助客户实现自动化。基于软件、
数据监测和加工仿真系统，以及先进工业网络和连接 FA/IT 的 Edgecross 等，三菱电机自动化（FA）携手全球合作伙伴
共建生态系统，使物联网和数字制造成为现实。

当前，向清洁能源和节能、碳中和及可持续性发展的转型，已成为工厂、建筑和社会基础设施的普遍要求。凭借完整的
产品组合和综合能力，在不同业务部门的携手合作下，三菱电机为企业如何应对这一挑战提供了一站式解决方案。

作为您的解决方案合作伙伴，三菱电机工业自动化期待与您携手同行，通过自动化的应用，共同实现制造业和整个社会
的可持续发展。

让我们自在菱活，共创未来！

注意：并非所有的产品在所有的国家都有售

低压配电产品

可编程控制器（PLC）

数控系统（CNC）

变压器、中压配电产品

伺服系统（SV）和变频调速器（INV）

工业机器人（Robot)

电力仪表 ·节能管理支持产品 

人机界面（HMI） 边缘计算产品

加工机 ：放电加工机、激光加工机

电源·环境周边设备（产业用鼓风机，UPS)

SCADA、分析和仿真软件

自在菱活，共创未来



本样本对产品的典型特征和功能进行了说明，但并未涉及使用及模块组合方面的
限制及其它信息。因此，使用产品前，请务必阅读产品的“用户手册”。
三菱电机对下述损害均不承担责任:并非由于三菱电机的责任造成的损害；由于
三菱电机产品的故障所导致的商机损失或利益损失；由于三菱电机无法预见的
一些特殊因素所造成的损坏、连带损坏及事故赔偿:非三菱电机品牌产品的损坏及
其它责任。

关于安全使用
· 为正确使用本资料中介绍的产品，请务必在使用产品前阅读相关手册。
· 这些产品均为针对一般工业用途而生产的通用产品，并非设计用于与人身

安全有关的设备或系统。
· 如果要将产品应用于原子能、电力、航空、医疗或客运车辆等特殊领域，请事先

垂询三菱公司。
· 这些产品是在严格的质量控制体系下生产的。但若要将产品安装于一旦产

品失效将会造成重大事故或损失的场合，请在系统中设定相关的备份功能
或失效保护功能。

使用前的注意事项
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从控制器、驱动器到节能设备、加工机产品，三菱电机提供丰富的产品阵容，致力于帮助客户实现自动化。基于软件、
数据监测和加工仿真系统，以及先进工业网络和连接 FA/IT 的 Edgecross 等，三菱电机自动化（FA）携手全球合作伙伴
共建生态系统，使物联网和数字制造成为现实。

当前，向清洁能源和节能、碳中和及可持续性发展的转型，已成为工厂、建筑和社会基础设施的普遍要求。凭借完整的
产品组合和综合能力，在不同业务部门的携手合作下，三菱电机为企业如何应对这一挑战提供了一站式解决方案。

作为您的解决方案合作伙伴，三菱电机工业自动化期待与您携手同行，通过自动化的应用，共同实现制造业和整个社会
的可持续发展。

让我们自在菱活，共创未来！

注意：并非所有的产品在所有的国家都有售

低压配电产品

可编程控制器（PLC）

数控系统（CNC）

变压器、中压配电产品

伺服系统（SV）和变频调速器（INV）

工业机器人（Robot)

电力仪表 ·节能管理支持产品 

人机界面（HMI） 边缘计算产品

加工机 ：放电加工机、激光加工机

电源·环境周边设备（产业用鼓风机，UPS)

SCADA、分析和仿真软件

自在菱活，共创未来
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