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> Objetivo do curso ) e

Esse curso foi elaborado para aqueles que vao desenvolver um sistema inversor usando o inversor série FR-A800
pela primeira vez. O curso ensina como configurar um sistema, como usar o painel de operacdo e como operar o
inversor usando modos de operagdo de PU e externa.
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e e Estrutura do curso ) 000

O conteudo do curso € explicado a seguir.
Recomendamos que vocé comece pelo Capitulo 1.

Capitulo 1 - Principios basicos da série FR-A800
Esse capitulo explica a configuracdo basica, os recursos do produto, linha de produtos e nomes e fungdes de
componentes da série FR-A800.

Capitulo 2 - Procedimento de configuracio do sistema de inversor

Esse capitulo explica o procedimento de configuracdo do sistema inversor, comegando pela selegao de modo de
operacao até a opera¢ao no modo de operagao de PU e externa.

Capitulo 3 - Selecionar o modo de operacao

Esse capitulo explica os papéis dos comandos de inicio e frequéncia e os diferentes modos de operacao.
Capitulo 4 - Instalacao e fiacdo do inversor e do motor

Esse capitulo explica como instalar e organizar os cabos do inversor e do motor.
Capitulo 5 - Definicdo de parametros e modo de operacio

Esse capitulo explica como usar o painel de operacéo para definir os parametros e os modos de operacao.
Capitulo 6 - Operar o sistema inversor

Esse capitulo explica como operar o inversor nos modos de operagéo externa e PU.
Capitulo 7 - Responder a erros durante a operacao

Esse capitulo explica os tipos de exibi¢do de falha, como redefinir a fungéo de protecdo, como verificar o histérico de
falhas e como responder a um mau funcionamento do motor.

Teste Final

8 perguntas (39 itens) Pontuacdo exigida para aprovagao: 60% ou mais.
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-3 Como utilizar esta ferramenta de e-Learnin_g

Ir para a proxima pagina

Voltar para a pagina anterior

Mover-se para a pagina
desejada

Sair do curso

Ir para a proxima pagina.

Voltar para a pagina anterior.

O “Indice” sera exibido, permitindo que vocé navegue até a pagina
desejada.

Sair do curso.
A janela, como a tela de "Contelido”, e o curso serdo fechados.
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> Cuidados para uso ) e

Precaucoes de seguranca

Quando vocé estiver aprendendo a operar os produtos reais, leia cuidadosamente as precauges de seguranca dos
respectivas manuais.
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GIITTIXN Principios basicos da série FR-A800 D) ooc

Esse curso ensina como configurar um sistema de inversor usando o inversor FR-A800 para uso geral da
Mitsubishi (doravante referido como FR-A800) e um motor trifasico de indugao (doravante referido como motor).

O inversor serie FR-A800 & um dos principais inversores do mercado.
Com seu alto desempenho e funcionalidade, o inversor série FR-A800 oferece uma ampla variedade de linhas e

pode ser usado em diversas aplicagdes.
Esse capitulo explica a configuragdo basica, os recursos do produto, linha de produtos e nomes e fun¢des de
componentes da série FR-A800.

1.1 Configuracao basica do sistema de inversor
1.2 Recursos da série FR-A800

1.3 Linha da série FR-A800

1.4 Nomes e fungdes da série FR-A800

1.5 Resumo desse capitulo
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Configuragio basica do sistema de inversor )

Aqui esta uma configuracdo basica do sistema de inversor com o inversor série FR-A800.

Inversor Motor

Dispositivos de entrada externa

—
'

Dispositivo Fungdo

Muda a velocidade do motor controlando a frequéncia da fonte de alimentagio
fornecida ao motor.

Inversor

Motor A velocidade de rotagdo muda de acordo com a frequéncia da fonte de alimentagao.

Chave de partida de rotacdo de avango/reversa.

) . Liga ou desliga o comando de inicio de rotacdo reversa ou de avango no modo de
Dispositives de operacio externa.
entrada externa

Dispositivo de comando de frequéncia (potenciometro, etc.).
Ajusta a velocidade do motor (comando de frequéncia) no modo de operagio externa.
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»m Recursos da série FR-A800 D) ooc

O inversor série FR-A800 possui os seguintes recursos.

B Desempenho de drive lider

O controle de vetores e controle vetorial sensorless aprimorado atendem as necessidades de todos os tipos de maquinaria.

Ml Seguranca e protecdo

Respostas rapidas obtidas quando um problema inesperado ocorre.

M Configuracio e operacdo descomplicadas

Totalmente equipado com diversas funces e equipamentos simples para melhorar a eficiéncia de trabalho.

B Fabricas ecologicamente corretas

Economize energia enquanto aumenta a produgao da fabrica.

M Suporte de sistema

Diversas funcdes e ampla linha de modelos prontos para apoiar diversos sistemas.

W Adaptabilidade ao ambiente

A série FR-A800 esta em conformidade com os diversos padrdes e pode ser usado em diferentes ambientes.

Alguns dos principais recursos sdo mostrados abaixo.
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B Compatibilidade com diversos motores

Motores de inducdo e motores PM (motores magnéticos) de diversos fabricantes podem ser
usados com o inversor série FR-A800.

Motor PM de
outros fabricantes

Motor SF-PR
multiuso (indugdo)
da Mitsubishi

Motor de inducdo de
outros fabricantes

Motor IPM MM-EFS
da Mitsbushi
Motor SF-V5RU dedicado Motor IPM MM-CF
para controle de vetores da Mitsbushi
Mitsubishi
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>m Para seguranca e prategﬁo ) [« ) v Jroc

M Seguranca de sistema de alto nivel

A conscientizagdo sobre seguranca cresce cada vez mais no mercado.
Uma vez que o inversor série FR-A800 estd em conformidade com normas de sequranca, é facil configurar um
sistema com fung¢des de seguranca.

* "Funcao de parada de seguranca™ em conformidade com o padrdo de seguranga internacional (PLd/SIL2)

* Funcédo de parada de seguranca: Desliga a saida do inversor ao motor em caso de emergéncia.
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>m Para seguranca e prategﬁo ) [« ) v Jroc

M Rapida solugio de problemas
Quando um problema ocorre, a causa pode ser rapidamente investida (Funcdo de rastreamento).

Funcao de rastreamento

O termo “rastreamento” significa buscar pela causa.

A "funcdo de rastreamento” registra o estado de operacdo do inversor, de forma que vocé possa
analisar a causa ao consultar quando o problema ocorreu.

Os dados rastreados (log) podem ser salvos em um dispositivo de memaria USB convencional para
analise em outros lugares.

Funcdo de
grafico

Um problema ocorre.
Analise dos dados.

Para obter detalhes sobre a fungdo de rastreamento, realize o "Curso de manutencgéo de inversores”.
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@EENN configuragio e operagio descomplicadas ) 000

M Dinamizacao de processo de inicializacdo e manutencio

Inicializar e realizar a manutencdo de um sistema exigem muito tempo e dinheiro.
Para aumentar a eficiéncia de trabalho, o inversor série FR-A800 possui funcées e dispositivos dedicados.

» Os parametros podem ser copiados para dispositivos de memaria USB convencionais.
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>m Configuracéo e operacido descomplicadas

M Dinamizacao de processo de inicializacdo e manutencio

» O circuito de controle pode ser conectado facilmente.

Borne de fixagdo por mola

Basta inserir os
bornes.
Sem necessidade

de usar parafusos.
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M Funcao de economia de energia

A eletricidade gasta por motores industriais € composta em grande parte pela eletricidade consumida no
Japéo; dessa forma, os motores sdo altamente regulados pela lei de economia de energia.

Substituir os motores atuais por motores de alta eficiéncia e adicionar um inversor ao sistema atual pode
economizar bastante energia.

O inversor série FR-A800 é equipado com as seguintes funcées de economia de energia; dessa forma,

é possivel economizar ainda mais energia ao combinar esses métodos mencionados acima.

« Multiplos inversores podem ser conectados ao conversor comum de regeneracao de energia
(FR-CV)/conversor de fator de alta poténcia (FR-HC2) através de um barramento PN comum.
A energia regenerativa é usada em outros inversores e a energia excedente & retornada para a
fonte de alimentacéo, resultando em economia de energia.

FR-CV
Conversor comum de
regeneracao de energia




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_por

»m Suporte de sistema

M Selecionar a melhor capacidade para a aplicagdo

O inversor série FR-AB00 fornece uma ampla variedade de linhas por capacidade.
De acordo com os quatro tipos de classificagdo, um inversor ideal para o sistema pode ser selecionado para atender 3 aplicacéo.

=l

) oo

Os quatro tipos de classificacdo sdo organizados por carga e podem ser alternados livremente de acordo com as aplicagées.
Linha FR-A820

SLD (tarefa superleve)

LD (tarefa leva) MD (tarefa normal) HD (tarefa pasada)

5:'1:?::[;: Capacidade Corrente  Capacidade Corrente  Capacidade Comrente  Capacddade  Corrente
do motor nominal do motor nominal do motor nominal do motor nominal
(kW) (A) (kw) (A) (kW) (A) (kw) (A)
04K 0,75 4,6 0,75 42 04 02 15
0,75K 15 77 15 7 075 04 3

Classificagao e aplicagao

Classificacio

Tarefa superleve

Tarefa leve Tarefa normal

; Ventilador e bomba

Maquinas blindadas, enrclamento e '

s | w | w | W
Tarefa pesada

Aplicacio

Classificacao de

corrente de sobrecarga 110% 60 s 120% 60 s 150% 60 s 200% 60 s
(caracteristica de 120% 3 s 150% 3 s 200% 3 s 250% 3 s
tempo inversa)

Temperatura do ar 40 °C 50 °C 50 °C 50 °C
proximo
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Bl Controle de sequéncias com um inversor

Com apenas o inversor série FR-A800, é possivel realizar operagdes de pequena escala. (Funcédo de PLC)

Funcédo de PLC
Operar um objeto-destino conforme planejado de acordo com sequéncias e condi¢des predefinidas

& chamado de controle de sequéncias.
A funcdo de PLC possibilita o controle de sequéncias usando as funcées embutidas do inversor.

A situacdo a seguir mostra um exemplo de controle de esteira transportadora com a func¢io do PLC.
Capturando sinais de sensores que detectam pecas de trabalho, o inversor controla um motor, robo
de esteira transportadora e maquina extrusora em resposta ao seu movimento individual.

Maguina

Extrusora(:t}
e

Sensor de
parada

alimentacdo
Robé de esteira
transportadora

Motor

Para obter detalhes sobre a fungdo de PLC, realize o "Curso de principios basicos sobre inversores de
frequéncia FREQROL (funcdo)".
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M Compatibilidade global

O inversor série FR-AB00 esta em conformidade com as normas UL, cUL, Diretiva CE, Lei de Ondas de Radio
(Coreia do Sul) e Diretiva de RoHS; dessa forma, ele é adequado para exportagao.

®= CE [G

LISTED




i
k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_por

B Como ler o nome do modelo
O nome do modelo varia dependendo de fatores como a “tensdo da fonte de alimentacdo” ou "capacidade”.
Para obter detalhes, consulte o catalogo da serie FR-A800.

@@= Linha da série FR-A800

A linha dos inversores série FR-A800 e informacdes sobre como ler o nome de modelo sdo mostradas abaixo.

FR-A8(2|0 -]| 04K -1
Simbolo Classe de tensdo Capacidade Descrigdo
P Classe de 200V 0,4k a 500K Capacidade do inversor (kW)
4 Classe de 400V 00022 a 06830 Corrente nominal SLD do inversor (A)

H Linha

=
=g
=3
=&
=5
-]
=g
&

]

2
ol
=B
g

g

B

Classe de 200 ¥

Classe de 400 V
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>“ Nomes e funcoes da série FR-A800

) oo

Essa secdo explica os nomes e as funcdes do inversor série FR-A800, usando o modelo "FR-A820-1.5K" como exemplo.
Colocar o cursor do mouse sobre um componente na tabela a seguir ou em um componente do FR-A800 mostra a parte

correspondente.

| Nome |  Aplagio

Conecta um painel de operacdo, um computador

Conector PU pessoal ou um controlador programavel para
operacdo atraves de comunicacdo.
Conector USE A aalilga os dados do inversor em um dispositivo de memdria

Conector mini USE B

Conecta um computador pessoal para
comunicagado com o FR Configurator2.

Bornes R5-485

Conecta um computador pessoal ou um controlador
programavel para operacao através de comunicacio.

Conector opcional
deplug-inla3

Conecta opcoes para expansao.
Consulte 0 manual do produto a ser usado para
obter detalhes.

Chave de entrada
de corrente/tensdo

Alterna entre a entrada de tensdo e a entrada de
corrente ao executar o comando de freguéncia
com a entrada analogica externa.

Bloco de terminais do
circuito de controle

Conecta cabos para o dircuito de controle.

Conector liga/desliga
do filtro EMC

Alterna entre valido e invalido do filtro que suprime
ruidos gerados pelo inversor.

Bloco de terminais do
circuito principal

Conecta a fonte de alimentacdo e o motor.

Indicador de alarme || Liga quando a fungdo de protecdo do inversor é ativada.
Lampada de Acende quando a alimentacao & fomecida ac circuito de
alimentacao controle.

Tampa frontal

Remova-a ao conectar a opcao de plug-in, ao passar a
fiacdo dos bornes R5-485 ou ao altemnar a chave de
selecdo de comrente/tensdo.

Tampa do bloco de

Remowva-a ao passar a fiacio do cirouito prindpal ou circuito

temminais de controle.
&E’p‘l’]ﬂuduegfpera"?“ Opera e monitora o inversor.
Ventjlador de Resfria o inversor.

restriamento




3-FREQROL_Basics_800_0Op_fod_por ==

@I Resumo desse capitulo ) 000

Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

= Configuragdo basica do sistema de inversor
» Recursos da série FR-A800

* Linha da série FR-A800

» Nomes e funcbes da série FR-A800

Ponto

o T ETE T R R WD B B T T Viocé aprendeuw sobre a configuracdo basica do sistema inversor.

Recursos da série FR-A800 Vocé compreendeu os recursos do inversor série FR-A800.

Linha da série FR-A800 Vocé compreendeu a linha dos inversores série FR-AB00 e como ler seus
nomes de modelo.

MNomes e fungbes da série FR-A800 ‘Vocé aprendeu os nomes e as fungdes do inversor série FR-A800
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m Procedimento de configuracao do sistema de inversor )

Esse capitulo explica o procedimento de configuracédo do sistema inversor, comecando pela selecdo de modo de
operacdo até a operacdo no modo de operacdo de PU e externa.

2.1 Procedimento de configuragdo do sistema de inversor
2.2 Configuracao de um sistema de exemplo

2.3 Resumo desse capitulo
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> Procedimento de configuracao do sistema de inversor ) 00c

Esse fluxograma mostra os procedimentos para configurar um sistema inversor.
Cada procedimento é explicado na ordem de configuracao.

(1) Selecionar o modo de operagao Capitulo 3 ]
(2) Instalacéo e fiagdo do inversor e do motor Capitulo 4 ]
[ (3) Definicdo de parametros e modo de operacdo Capitulo 5 ]

(4) Operacao inicial Capitulo 6

e @

(5) Responder a erros causados durante a operagdo —————— Capitulo 7 ]
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>}m Configuracédo de um sistema de exemplo

Nesse curso, vocé aprendera como configurar um sistema de esteira transportadora para transporte de garrafas na
ordem do procedimento de configuragdo explicado na dltima pagina.

Vocé aprendera dois métodos para alterar a velocidade da esteira transportadora; um & usar o painel de operagao
do inversor e o outro é usar dispositivos de entrada externa (chaves de trés velocidades e potenciémetro).

Os componentes do sistema de esteira transportadora sao mostrados abaixo.

M Sistema de esteira transportadora
Polia

Esteira
transportadora

Dispositivo de
entrada externa

Painel -
ainel de operagédo Chave de

q_l partida Potenciémetro de
definicéo de frequéncia

Nimero Componente Nome do modelo Descricdo
1 Inversor FR-AB20-1.5K | Controla a velocidade de rotagdo do motor.
2 Motor - Gira a esteira transportadora.
Inversor 3 transE;toErl: dora - Transporta o material (garrafas).
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@ Resumo desse capitulo ) 000

Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

» Procedimento de configuracdo do sistema

 Especificactes do exemplo de sistema de esteira transportadora

Ponto

e len [l T T V=TTl R B Vocé aprendeu o procedimento de configuragio de um sistema de inversor geral.

Especificagbes do exemplo de sistema de
esteira transportadora

Vocé aprendeu especificagfes do exemplo de sistema de esteira transportadora.
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Esse capitulo explica os papéis dos comandos de inicio e frequéncia e os diferentes modos de operagédo e seus recursos.
Selecione o0 modo ideal de operacdo de acordo com o sistema de inversor configurado.

3.1 Conteudo desse capitulo
3.2 Modos de operacédo

3.3 Resumo desse capitulo
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Os contetdos desse capitulo sdo mostrados abaixo.

[ (1) Selecionar o modo de operagao Capitulo 3 Contelidos do capitulo 3
3.2 Modos de operagao
3.2.1 Modo de operagéo de PU

‘

[ (2) Instalagdo e fiagdo do inversor e do motor Capitulo 4 ]
[ (3) Definicdo de parametros e modo de operagdo —— Capitulo 5 ]
[ {(4) Operacao inicial Capitulo 6 l

[ (5) Responder a erros causados durante a operagdo — Capitulo 7 ]
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»m Modos de operacio ) e

Sao necessarios um “comando de partida” e um “comando de frequéncia” para operar um inversor.

Ligar o comando de partida gira o motor, e a configuracao do comando de frequéncia determina a velocidade do
motor. O FR-A800 refere-se a cada método de opera¢ao de inversor como “modo de operagao”.

Vocé aprendera a alternar entre modos de operacdo nesse capitulo 5, Definicdo de parametros e modo de operagéo.

Fonte de comando Fonte de comando de

Modo de operaclo de partida frequéncia

= Painel de operacdo | Painel de operagdo c o det o
Modo de operacéo PU (Tecla FWD/REV) | (dial de configuracio) 4 /— omando de frequéncia
Modo de operagdo externa Entrada externa Entrada externa
(chave) (potenciémetro) Frequéncia

I
|
|
I Frequéncia de
:
I

|

|
Modo de operacdo Entrada externa Painel de operacio (Hz) saida de inversor |
combinado (Combinacgio 1) (chave) (dial de configuragao) i

| -
Modo de operagao Painel de operacio Entrada externa [ [ Tempo "
combinado (Combinagdo 2) (Tecla FWD/REV) (potenciometro) ' ! (s)
Modo de operagao NET Dispositivo de Dispositivo de entrada Comando de LIGAR
(rede) entrada de rede de rede partida

Painel de operacdo

Controlador programavel )
- - Dial de

configuracgéo

Tecla FWD(AVAN)/
REV (REV)

Dispositivo de
entrada externa

Entrada externa t%

Chave de Potencidmetro
partida de definicdo
de frequéncia

Entrada de rede

> <

Inversor
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@ZZE Vodo de operagao PU

No modo de operacao PU, um comando de partida e um comando de frequéncia sdo inseridos no painel de operacao do

inversor.
Um sistema simples, que usa apenas um inversor como a fonte de comando, é operado segundo esse modo de operagdo PU.

O dial de configuracdo pode ser usado para alterar a frequéncia (velocidade de rotacdo) durante a operacao.
A figura a seguir mostra o exemplo de configuracdo basica no modo de operagao PU.

Comando de partida Painel de operaco (tecla FWD/REV)

os 131 ol R = (1 s SO Painel de operacio (dial de configuracio)

Dial de

configuracao
Tecla FWD/REV

Painel de operacao
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m Modo de operacao externa

) oo

de acordo com o estado do equipamento ou da pega.

M Alterar a frequéncia usando chaves
de trés velocidades

Fonte de comando de partida Chave de partida
Fonte de comando de frequéncia [JelEEAs CRIGERT- Tl El 21

Dispositivo de
entrada externa

t% LIGAR

Chaves de partida
(rotacéo de avango,
rotacdo reversa)

Alta velocidade

Velocidade média
Baixa velocidade

Trés chaves de velocidade
de configuracdo de
frequéncia

No modo de operagéo externa, a frequéncia é controlada usando dispositivos de entrada conectados externamente ao inversor.
Esse modo elimina a necessidade de operar o painel de operacao diretamente (por exemplo, para alterar a velocidade do motor)

Esse modo é Gtil quando o inversor € instalado no equipamento e ndo pode ser tocado.
De acordo com o controle, a frequéncia pode ser modificada em modo digital ou analagico.

A configuracdo basica do modo de operagdo externa é mostrada abaixo.

M Alterar a frequéncia usando um
potencidmetro (entrada de tensao)

Fonte de comando de partida Chave de partida
25T G ER T ENG RN ER SR TRl Potencidmetro (entrada de tensdo)

Dispositivo de

entrada externa
Potencidmetro de

definicdo de frequéncia

Chaves de partida
(entrada de tensao)

(rotacdo de avango,
rotacao reversa)
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>m Modo de operacao combinado

O modo de operacdo combinado é uma fusdo dos modos de operacdo PU e externa.

Por exemplo: um comando de partida pode ser inserido através do painel de operacgao (tecla RUN) e um comando de
frequéncia pode ser inserido por um dispositivo de entrada externa (potenciometro), como mostrado na combinagao 1.
Vocé pode definir parametros para alterar a combinacdo. (Os detalhes sdo fornecidos na se¢do 5.4.2)

As configuracdes basicas dos modos de operacdo combinados sdo mostradas abaixo.

B Combinacdo 1

Fonte de comando de
partida

Tecla FWD ou REV
no painel de operacao

Fonte de comando de
frequéncia

Potencidmetro
(entrada de tensdo)

Tecla FWD/REY

Dispositivo de
entrada externa

Potenciometro de
definicao de
frequéncia
(entrada de tenséo)

Painel de operacéo

M Combinacio 2

Fonte de comando de
partida

Chave de partida

Fonte de comando de
frequéncia

Dial de configuracdo no
painel de operacio

Dispositivo de Dial de configuracado

entrada externa

1

Chaves de partida
(rotagdo de avanco,
rotacao reversa)

Painel de operacao

) oo
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»m Modo de operacao NET (rede)

) oo

No modo de operacac NET (rede), um comando de partida e um comando de frequéncia sao inseridos atraves de uma
rede por um computador pessoal, controlador programavel ou GOT (HMI) para o inversor equipado com conector PU

(comunicacdo RS-485) ou outra opgao de comunicagao.
Esse curso explica rapidamente o modo de operacédo NET. Para obter mais detalhes, consulte os manuais.

M Exemplo de ligacdo de rede industrial CC-Link IE

Inversor Inversor

Até 42 inversores
podem ser
conectados.

Controlador programavel

Apenas ao conectar
inversores.

FR-ASMNCE FR-ASMNCE

Cabo Ethernet* Cabo Ethernet*

Rede industrial CC-Link IE

* ETHERMET & uma marca comercial registrada da Xerox Corporation dos Estados Unidos.
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m Resumo desse capitulo
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Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

» Modos de operacao

« Método de operacéo e recursos do modo de operacdo PU

« Meétodo de operacado e recursos do modo de operagdo externa

« Meétodo de operacéo e recursos do modo de operacdo combinado

= Principios basicos do modo de operagao NET (rede)

Ponto

Modos de operacio

Método de operaco e recursos do
modo de operacio PU

Método de operaciio e recursos do
modo de operacio externa

Método de operagdo e recursos do
modo de operagio combinado

Vocé aprendeu que um comando de partida e um comando de frequéncia sdo necessarios
para o controle de inversor e que vocé precisa selecionar o modo de operagéo de acordo
com o sistema inversor configurado.

Vocé aprendeu que a operagdo € possivel usando apenas o painel de operacéio do inversor.

Vocé aprendeu que o controle de um dispositivo externo (chave, potenciémetro, etc) &
possivel em um ambiente no qual o painel de operacio ndo pode ser operado diretamente.

Vocé aprendeu que os modos de operacio externa e PU podem ser usados em combinagio
para usar diferentes fontes de comando de frequéncia e partida.
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11 TNLEY Instalacao e fiacao do inversor e do motor ) 000

Esse capitulo explica como instalar e organizar os cabos do inversor e do motor.
Observe que como instalar a fiagédo do dispositivo de entrada externa é diferente dependendo dos modos de
operagao que vocé aprendeu no capitulo 3.

4.1 Contetdo desse capitulo

4.2 Manusear a tampa do bloco de terminais

4.3 Instalar o inversor

4.4 Fiacdo do inversor e do motor

4.5 Aterramento do inversor e do motor

4.6 Fiacdo para os bornes do circuito principal

4.7 Fiacdo para os bornes de circuito de controle padréo

4.8 Resumo desse capitulo
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Contetido desse capitulo ) e

Os contelddos desse capitulo sdo mostrados abaixo.

[ (1) Selecionar o modo de operacéo Capitulo 3 l
[ (2) Instalacdo e fiagdo do inversor e do motor Capitulo 4

-

[ (3) Definicdo de parametros e modo de operacdao — Capitulo 5 ]

[ (4) Operacéo inicial Capitulo 6 l

-

[ (5) Responder a erros causados durante a operacdo — Capitulo 7 ]

Contetidos do capitulo 4
4.2 Manusear a tampa do bloco de terminais
4.3 Instalar o inversor
4.3.1 Condicdes de instalacdo e método de
manuseamento
4.4 Fiacao do inversor e do motor
4.5 Aterramento do inversor e do motor
4.6 Fiagao para os bornes do circuito principal
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@I Manusear a tampa do bloco de terminais ) 000

Para o inversor série FR-A800, a tampa do bloco de terminais precisa ser removida quando estiver cabeada.
Abaixo e explicado como remover e reinstalar a tampa do bloco de terminais. (usando o modelo FR-A820-1.5K como exemplo).

B Remocdo da tampa do bloco de terminais: FR-A820-30K ou inferior, FR-A840-30K ou inferior

Solte os
 parafuso

Aperte os parafusos
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@E Instalar o inversor ) e

Essa secdo explica como instalar o inversor série FR-A800.

Fixe o inversor nos quatro pontos. Ao instalar miltiplos inversores em um invélucro,
Para o modelo FR-A840-160K (04320) ou instale-os em paralelo e lembre-se de tomar medidas
superior, fixe-o nos seis pontos. para garantir a melhor ventilagdo.

Instale o inversor verticalmente.

Vertical

Folgas
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m Condicoes de instalagcao e método de manuseamento )

Instale o inversor série FR-A800 nas seguintes condigbes:

Umidade e temperatura do ar proximo Folgas (frontais) Folgas (laterais)
- Posicaode % ™ TN
. [inversof medicdo 10 cm ou mais
5cm |-—~ ‘—-I S5cm
- . Inversor
Posicio de _IE om 1 cm ou mais 1 cm ou mais )
medicio » — —> lem g Ul
Temperatura: -10 a +50 °C
Umidade: 90% de umidade W0cmoumais | | _______ ']

\_ relativa ou menos N N J
Deixe folgas suficientes e adote * Em uma temperatura de ar proximo de 40 °C  * 5 cm ou mais sdo necessarios para
medidas para garantir o ou menos, os inversores podem ser instalados  jnversor com 5,5K de capacidade ou
resfriamento. sem nenhumna folga entre si (Folga de 0 cm). mais.

{Apenas 22K ou menos)

Quando a temperatura proxima for superior a
40 °C, as folgas entre os inversores devem ser
de 1 cm ou mais (5 cm ou mais para inversores
com capacidade de 5,5K ou mais).

Para inversor com capacidade de 75K ou mais,
forneca uma folga de no minimo 20 cm na
parte superior e inferior @ no minimeo 10 cm
para ambos os lados direito e esquerdo.

s -, _‘\
Um inversor & composto de pecas
eletrénicas e mecanicas de precisao. A
Nunca instale nem manuseie-o em '
alguma das condicdes a seguir, uma Vibracio e s L

vez que fazer isso pode causar um Luz solar direta (59 m/foumaisl | ealta umidade _ horizontal

erro ou falha de operacao. @ 4

Nevuaﬂde ole-:l-‘,

= . .45 1N aITIH'III'E

Instalagdo serial em um ;?;;%‘;’Eﬂﬁgrr""d” 335 corrasiva, plumas, MD"tE.'QIE.mﬂ"u )
\'__”"'nlu:ra ou o dial de configuragiio PO, etc material inflamével 5
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@ Fiacio do inversor e do motor

) oo

Essa secdo explica como conectar o inversor ao motor.

Os terminais de entrada/saida do inversor série FR-A800 sdo compostos de bornes do circuito principal e bornes de circuito

de controle.

O cabo de fonte de alimentacao e o cabo do motor sdo conectados aos bornes do circuito principal, e chaves e dispositivos
de comando de frequéncia para a operagdo externa sao conectados aos bornes de circuito de controle padrao.
Os bornes de circuito de controle padrdo sao divididos nos quatro blocos de bornes.

H Visdo frontal do FR-A820-1.5K (com a tampa do bloco de terminais removida)

Borne do circuito
de controle padrio

Bornes do circuito principal
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ﬂ Aterramento do inversor e do motor ) 00c

Antes de conectar a fonte de alimentacao, aterre o inversor e o motor.
N&o se esqueca de aterrar o inversor e o motor para impedir choque elétrico e ruido.

Geralmente, um dispositivo elétrico possui um borne de aterramento, o qual sempre deve estar conectado ao terra antes do uso.
Um circuito elétrico € normalmente isolado por um material de isolamento e instalado em uma caixa. No entanto, nenhum
material de isolamento pode vedar completamente a corrente de fuga, e uma pequena corrente sempre sai da caixa.

O objetivo do aterramento é impedir que vocé receba um choque elétrico por essa corrente de fuga ao tocar a caixa do
dispositivo elétrico.

Para dispositivos que lidam com sinais fracos e dispositivos que funcionam rapidamente, como equipamentos de audio,
sensores e computadores,

esse tipo de aterramento é essencial para minimizar interferéncias eletromagnéticas (EMI).

M Exemplo de ligagdo

ﬁ Motor

Trifasico 7
Alimentacdo CA ™

L

Aterramento
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m Fiacao para os bornes do circuito principal ) 000

Conecte a fonte de alimentagdo de mercado (fonte de alimentacdo CA trifasica) ao inversor.

Sempre instale um disjuntor de circuito de caixa moldada (MCCB) ao cabo da fonte de alimentacao.

Fornega um contator magnético (MC) entre a fonte de alimentacdo e os bornes do circuito principal do inversor
para as seguintes finalidades:

+ Para desconectar o inversor da fonte de alimentacdo quando uma funcdo protetora é ativada ou a maquina elétrica falhar
(como uma operagao de parada de emergéncia).

+ Para impedir acidentes pela religagdo automatica de um inversor apés uma falha de alimentacéo, etc.

+ Para economizar energia desconectando a fonte de alimentag¢do ao inversor quando o inversor deve ser interrompido por
um longo tempo.

+ Para desconectar o inversor da fonte de alimentagdo para realizar inspe¢do e manutencao com seguranga.

M Exemplo de ligagio

Inversor
SR TR
Fonte de alimentagiio — T wﬂi'—hm Eﬁ Motor
CA trifasica e | Th=— :
Il H e D L
I: T

Preparacio para operagio
DESLIGAR  LIGAR

L H Ml: —
s g RA
K q o

sD

Partida/parada
ME Partida

— RA —e
Parada RI_..&

* Para a selecdo (incluindo selecéo de capacidade) do disjuntor de circuito de caixa moldada (MCCB) contator
magnético (MC), consulte o manual de instrugdes de cada produto.
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m Conectar o cabo de fonte de alimentacao ) 00c

Essa secdo explica como conectar o cabo de fonte de alimentagdo da série FR-A800 ao inversor.
Conecte o cabo de fonte de alimentacio aos bornes do circuito principal R, Se T.
Nunca conecte o cabo de fonte de alimentacao aos bornes de saida U, V e W do inversor. Fazer isso danificara o inversor.

M Esquema de ligagdes de fios do FR-A820-1.5K

Completo!

WRILUS/LATILI[ NV IWLN/-P1]

T Feam T T
“ |... 11O
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@XEI Conectar o cabo do motor ) e

Essa secao explica como conectar o cabo do motor da série FR-A800 ao inversor.

Conecte o cabo do motor aos bornes do circuito principal U, V e W.

Confirme se os comandos de rotacdo reversa e de avango correspondem a dire¢do de rotagdo do motor.

Determine o comprimento total apropriado da fiacdo segundo a capacidade do inversor. Consulte o manual para obter detalhes.

M Esquema de ligagoes de fios do FR-A820-1.5K

Completo!
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@ Fiacio para os bornes de circuito de controle padrao ) DD

Vamos aprender como instalar os fios de chaves e do potenciémetro, os quais controlam a partida/parada e
velocidade do motor nos modos de operacdo externo e combinado. Chaves e potenciémetro sdo conectados
aos bornes de circuito de controle padrao.

Ao conectar esses dispositivos, observe os seguintes pontos:

» Recomenda-se usar um cabo de 0,75 mm? para ligacdo aos bornes de circuito de controle,
» Use uma fiagdo com comprimento de 30 m ou menos (200 m para o borne FM)

» Use um cabo blindado ou cabo de fio trancado para a ligagdo aos bornes de circuito de controle e isole esse cabo do
circuito principal e de circuitos de alta carga elétrica (incluindo o circuito de sequéncia de relé de 200 V).

» SD, SE e 5 sdo bornes comuns para sinais de entrada/saida. Nao aterre esses bornes comuns.

» O circuito de controle usa corrente elétrica de minuto para entradas de sinal. Para os contatos de circuito de controle,
use no minimo contatos de sinal de dois minutos paralelamente ou contatos gémeos para impedir falhas.

» Na&o insira uma tensdo nos bornes do contato de entrada (como o STF) do circuito de controle.
» Ao usar bornes de saida de falha Al, B1 e C1, lembre-se de conectar uma carga (como um relé ou lampada) aos bornes.

(1) Leiaute dos bornes de circuito de controle padrao

[2]05 ][4 1][F/C|+24ISD]SolSOCISDISICI[S1][S2][PC] (C1] [AZ]

/AMI[ 5 |10E/[10][SE][SEJRUN[SUJIPF][OL|[FU] [PCJRL][RM|[RH]RTJAUISTPIMRSIRES|SD|SDISTFSTR[JOG|CS]
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Fiacdo para os bornes de circuito de controle padrao ) 000
(2) Método de fiacao
M Preparacao de cabos
Retire a capa de um cabo e use-a com um borne de [amina. Para um fio Unico, retire a capa do fio e
aplique diretamente. Insira o borne de ldamina ou o fio Ginico em um socket do borne.
Puxe a capa como mostrado abaixo. Se vocé puxar muito, pode ocorrer um curto-circuito com os
cabos adjacentes. Se vocé puxar pouco, o cabo pode sair. Gire os fios para impedir que eles afrouxem.
Nao apligue soldagem ao cabo.
—— X} X
|
o
10 mm
Prenda o borne de lamina.
Insira cabos a um borne de lamina e verifique se os fios saem em cerca de 0 a 0,5 mm de uma manga.
Verifique a condi¢do do borne de lamina apos a fixacdo. Ndo use um borne de lamina inadequado para
fixacdo ou cuja face esteja danificada.
Fio solto
O ¢ X X X
Manga P\
Fios ndo sao totalmente
«— inseridos na manga.
{] a 0,5 mm Danos Diesarme
esmagado
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Fiagdo para os bornes de circuito de controle padrao ) 000
H Ligacdo de cabo
Para a ligacao de bornes de Ao usar um fio Unico ou fios torcidos sem um borne de lamina, empurre
lamina, basta inseri-los. o botéo abrir/fechar (laranja) totalmente para baixo com uma chave de

fendas de cabecga chata e insira o fio.

Botao
abrirffechar

Puxe o fio enquanto empurra o botéo abrir/fechar
completamente para baixo firmemente com uma
chave de fendas de cabega chata.
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> Conectar as chaves de partida

Essa secdo explica como conectar as chaves de rotacdo de avanco e reversao, que sdo usadas para iniciar ou parar o motor.
Ativar o sinal do STF (partida de rotacdo de avanco) ou o sinal STR (partida de rotacdo reversa) liga o motor, enquanto

desativa-lo para o motor.
Tenha cuidado para ndo ativar ambos os sinais STF e STR juntos. Fazer isso vai desligar as saidas.

B Esquema de ligacoes de fios do FR-A820-1.5K
[2 ][5 ][4 ][ 1]IFiCl+24[SD] SoJSOC|SD|SICI(§1](S2][PC] [C1] [A2] [C2]

partida de \ partida de
rotagdo
reversa

rotacio de

l avango

Vista ampliada do bloco de terminais do circuito de controle padrdo

Chave de \ Chave de
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Essa secdo explica como conectar as chaves de trés velocidades (velocidades baixa, média e alta) para controlar a velocidade do

motor (comando de frequéncia).
Ative um dos sinais RL (baixa velocidade), RM (velocidade média) ou RH (velocidade alta) para controlar a velocidade do motor.

Na configuracéo inicial, a frequéncia de cada sinal é a seguinte; 10 Hz para sinal RL, 30 Hz para sinal RM e 60 Hz para sinal RH.

As chaves de trés velocidades também podem ser usadas em conjunto com entrada de circuito ou tensao.
Se um sinal de trés velocidades e um sinal de corrente/tensdo forem inseridos simultaneamente, o sinal de trés velocidades tem

prioridade.
B Esquema de ligacoes de fios do FR-A820-1.5K

(205 4 ][ 1]IFIC+24[SD]So]SOC|SD|SIC|[$1][S2][PC] (C1] [AZ] (€2

AM_S | 10810 SEISEIRUSUIPFIOLIFU) (PC]RLIRM J0GICS|

Chavede | Chave de
partida \ partida \
da de

rotacdo rotacao
de reversa
avanco

—
Chave de Chave de Chave de
baixa velocidade velocidade
velocidade média alta

Vista ampliada do bloco de terminais do circuito de controle padrao
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@EZFI Conectar as entradas de corrente ) 000

Essa secdo explica como conectar entradas de corrente que controlam a velocidade do motor (comando de frequéncia).

A velocidade do motor € controlada por entradas de corrente (4 a 20 mA CC) de um dispositivo de controle (unidade de
saida de corrente para controle numeérico, etc.) conectado nos bornes 4 e 5.

As saidas sdo paradas em 4 mA e a frequéncia maxima (valor inicial de 60 Hz) é emitida como 20 mA. Dessa forma,
corrente e frequéncia sao proporcionais uma a outra.

A frequénlr:ia maxima (valor inicial de 60 Hz) a 20 mA pode ser definida usando um parametro. (Os detalhes sdo fornecidos
no capitulo 5.)

Ao conectar entradas de corrente, observe os seguintes pontos:

» Defina a chave de corrente/tensao 2 (entrada 4 do borne) para a posicao ligada (entrada de corrente).
(A chave é definida para a posicao ligada (entrada de corrente) na configuracéo inicial.)
= Ative o sinal AU para habilitar o borne 4.

H Esquema de Iigaqﬁes de fios do FR-A820-1.5K

Chave de corrente/tensao

\\ Saida de Chave de | Chave de
regulador partida de pnrhda
(4a 20 mA CC) rotacio \
de rﬂtaqa".-
avanco reversa
2

Vista ampliada do bloco de terminais do circuito de controle padrao
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4.7.4 Conectar as entradas de tensao

) oo

aos bornes 10, 2 e 5.

M4 Esquema de ligacoes de fios do FR-A820-1.5K

Essa secdo explica como conectar entradas de tensido que controlam a velocidade do motor (comando de frequéncia).
A velocidade do motor é controlada por entradas de tensdo (0 a 5 V CC) do potencidmetro de configuragio de frequéncia conectado

isujipF[OL|FU] [PCIRL]RM|RH|[RT/AUJSTPIMRSIRES|SD|SD]S1

Potenciometro de
definicio de frequéncia

Potencidmetro, etc.

Chave de
partida de
rotacao
de
avanco

\

Chave de
partida
de
rotacao
reversa

\

Wista ampliada do bloco de terminais do circuito de controle padrado

Saidas sdo interrompidas a 0 V e a frequéncia maxima & emitida a 5 V. Dessa forma, frequéncia e tensdo sdo proporcionais uma a outra.
A frequéncia maxima (valor inicial de 60 Hz) a 5 V pode ser definida usando um parametro. (Os detalhes sdo fornecidos no capitulo 5.)
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@I Resumo desse capitulo ) 000

Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

= Manusear a tampa do bloco de terminais

« Instalacdo do inversor

« Aterramento do inversor e do motor

« Fiacdo aos bornes do circuito principal (fonte de alimentacédo e motor)

» Fiagdo aos bornes do circuito de controle (dispositivos de entrada externa)

Ponto

Manuseamento das tampas de fiagio Vocé aprendeu como remover e reinstalar as tampas de fiacio e frontal, um
e frontal processo necessario para a instalagio da fiagio do inversor série FR-A800.

Vocé aprendeu como instalar o inversor série FR-A800 e também aprendeu
sobre o ambiente adequado e as precaugdes de manuseamento.

Instalacio do inversor

Vocé aprendeu como aterrar o inversor e o motor e a razdo pela qual &

Aterramento do inversor e do motor = .
necessario realizar o aterramento.

WVocé aprendeu como conectar a fonte de alimentagdo e o motor aos bornes do
Fiag3o aos bornes do circuito principal el VitsFelilylale =18 LT W1 série FR-A200.

(fonte de alimentagio e motor) Viocé também compreendeu porque um circuito de caixa moldada (MCCB) e um
contator magnético (MC) sdo necessarios para a fonte de alimentacéo.

Vocé aprendeu sobre como instalar a fiagdo aos bornes do circuito de controle
e sobre precaugdes na hora da instalagdo. Vocé também aprendeu como
conectar dispositivos de entrada externa (chave e potenciometro) que
controlam a partida/parada e a velocidade do motor do monitor.

Fiacdo aos bornes do circuito de
controle (dispositivos de entrada
externa)
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m Definicao de parametros e modo de operacao ) 000

Esse capitulo explica como usar o painel de operacao para definir os parametros e os modos de operacdo.

5.1 Conteudo desse capitulo

5.2 Nomes e fungdes dos componentes do painel de operagao
5.3 Como ler os caracteres digitais mostrados no monitor

5.4 Operacao basica do painel de operacao

5.5 Definicao de parametros

5.6 Evitar a operacdo incorreta do painel de operacao

5.7 Localizar parametros alterados

5.8 Resumo desse capitulo
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»m Conteudo desse capitulo

) oo

Os conteudos desse capitulo sdo mostrados abaixo.

[ (1) Selecionar o modo de operacéo Capitulo 3 l
[[2} Instalacao e fiacdo do inversor e do motor Capitulo 4}

-

[ (3) Definicdo de parametros e modo de operacdo —— Capitulo 5

[ (4) Operacéo inicial Capitulo 6 l

-

[ (5) Responder a erros causados durante a operacdo — Capitulo 7 ]

5.2 Nomes e fungdes dos componentes dor:ai]

Contetdos do capitulo 3
de operacao

5.3 Como ler os caracteres digitais mostrados
no monitor
5.4 Operacéao basica do painel de operacao
5.4.1 Alternar entre os modos de operagdo PU
e externo
5.4.2 Alternar para o modo de operagdo
combinado
5.5 Definicdo de parametros
5.5.1 Definir a enci
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ﬂ Nomes e funcoes dos componentes do painel de operacao

Os nomes e fun¢des de componentes de painel de operagdo sdo mostrados abaixo.
Coloque o cursor do mouse sobre qualquer componente LED ou teclas de operacdo na tabela ou no painel de
operacgdo. A parte correspondente sera mostrada.

Peca do visor

: PU: Aceso para indicar o PU operation mode {modo de operacio PU).
[nr:cniggc:jc;r de Eﬂ Ac}nlemppara indicar o Exteﬁa? operation mﬂﬁe {mm?c? dre %perac;}én
externa).
operacio r;ﬂfe ﬁgieso para indicar o Network operation mode (modo de operacdo

MOM: Aceso para indicar o monitoring mode (modo de monitoracia).
PRM: Aceso para indicar o parameter setting mode (modo de definicao
de parametros).

In: AI;‘ES:ID para indicar o induction motor control (controle do motor de
do).

Indicador de estado do
painel de operacio

Indicador de motor de

i
Ph: Aceso para indicar o PM sensorless vector control (controle de vetores sem
Hlhs SENSOr Efu Iﬂl.iﬁ‘.l_ [ FU MON IM
i i S P P P
E';'EE'{“"E-anrl:i a'jE unidade de Aceso para indicar a frequéncia. FI;'I'.:N M

Monitor (LED de 5 du’gitus]IH Mostra a frequéncia, nimero de pardmetro, etc |

| Indicador de funcéo de PLC || Aceso para indicar que a fungdo do PLC esta ativada. |

EXT

NET
e o | < |88
" REW I

Peca de operacao

Tecla PWD
(AVAN)/tecla REV

(REV)

Tecla PWD: Inicia a operacgo de avango. O LED se acende durante a operacao de

EVango.
Tecla REV: Inicia a operagio reversa. O LED se acende durante a operacio reversa.

Tecla STOP/RESET Usada para parar os comandos de operagao.

(PARAR/REINICIAR) || Usada para redefinir o inversor quando a funcdo de protecdo é ativada.

Dial de O botéo de definicdo é usado para alterar as definicdes de parametros

configuracdo e frequéncia com operacéo rotativa.

Tecla MODE %sada_gara alternar modos de configuracdo. Os seguintes modos sdo
rnecidos.

(MODO) Monitor, definicdo de parametros, funcio e histarico de falhas

Tecla SET (DEFINIR)

Determina cada configuracio.

Tecla ESC (ESC)

| | volta a exibigdo anterior.

Tecla PU/EXT
(PU/EXT)

Alterna entre o modo PU e o modo de operagio externa.

PU
EXT
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“ Como ler os caracteres digitais mostrados no monitor ) 00c

Ha as seguintes correspondéncia entre os caracteres alfanumeéricos reais e os caracteres digitais mostrados no
painel de operacao:

M Correspondéncia entre caracteres digitais e caracteres reais

E(e) [F(N [G(@)] H | _h 1) 1JG) JK(K) L L) M(m)l N | n | O | 0 [P(p)

Q@[ R JSE)TMO LU L u LV L v W w IXX)IYY)IZ@)
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m Operacao basica do painel de operacao ) 000

Vamos aprender sobre a operacao basica do painel de operacao.

Use a tecla PU/EXT para alternar entre os modos de operacdo externa e PU e use a tecla MODE para alternar entre
os modos de configuragao.

O fluxo da operacdo basica & mostrado abaixo.

r -

‘

Modo de operacao PUIOG

Modo de operacao externa Modo de operacao PU

Definicao de
frequéncia/transicao de modo
de eperacio

E | £
i'E‘,;;FTi Cintilagso

Mudanca de valor A definicio de frequéncia foi gravada e concluidal =

Munltur de corrente de saida Mumtur de tensao de saida
. Modo monitor

Monitor de fr-n.a-;qu éncia de saida

8 ; A presente def' inicdo 8

& exibida.

Modo de definicao de
parametros ey

xempl Cintilagao
wooe | om ]
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“ Operacao basica do painel de operacao )
Vamos aprender sobre a operacao basica do painel de operacao.
Use a tecla PU/EXT para alternar entre os modos de operacdo externa e PU e use a tecla MODE para alternar entre
os modos de configuragao.
O fluxo da operacdo basica & mostrado abaixo.
— e E—
Modo de definicao de ol
parametros Al o
wempl Cintilagao
? Mudanca de valor ‘ A gra"fgﬂ%gfluﬁﬁﬁmﬂm Modo de definicao de
Limpar parametros Limpar todos os pardmetros  Limpar tﬂdfnlﬁa histarico de Copia de parametro
alhas
Definicac Enpa*mmgtrﬂs D!IF‘II@D!E Eammetms Inigia IIrE'I:]GdD!E Llsta! mu!a,n a !E |
! por grupo de funcoes automatica parametrd’ de |PM valor inicial __§
............... Funcio d t " B
e e uncao de rastreamento Modo de funcio
Medo de funcao
. — MOoDE | —
(Exemplo) Cintilagio (Exemplo) Cintilacao (Exemplo) Cintilagio |
? s W ? FA o £ o
Historico de falhas 1 Histarico de falhas 2 Historico de falhas 8] Modo de histérico de falhas
As Ultimas oito falhas podem ser exibidas
do mao h histarico de falhas, & exibida.
fec j Quando ndo houver histdrico de falhas - & exibido |
Pressdo longa

[+
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>m Alternar entre modos de operacao externa e PU ) 00c

Essa secdo explica como usar o painel de operacao para alterar o modo de operacdo que vocé aprendeu no capitulo 3.
Com a tecla PU/EXT, o modo de operacdo pode ser alternado entre os trés modos ("Operacéo externa”,

"Operacao PU" e "Operacao PUJOG").

Na inicializacdo, o modo de operacéo externa é selecionado e, toda vez que a tecla PU/EXT é pressionada, o0 modo muda
na ordem de "Operacdo externa -> Operagdo PU -> Operacdo PUJOG".

* Este curso ndo trata da "Operacdo PUJOG". Consulte o manual do produto para obter detalhes.

Alterne entre os modos de operacao PU e externa usando o simulador de painel de operacao abaixo.

O inversor esta agora em modo de operacao externa.
A operacio para alternar entre a operacao externa e o
modo de operagdo PU estad completa.
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>m Alternacao para modo de operacao combinado

) oo

PU MO I

PRM PM
P.RUMN

EXT

NET
-
ooe] oo | o JRER
SiNae
RESE}

FR-DUGE

A transicdo para o modo de operacao

combinado esta concluida.

Essa secdo explica como alternar para o modo de operacdo combinado.

Alterne para o modo de operacdo combinado usando o simulador de painel de operacao abaixo.

Indicacdo de painel de operaggo

Para alternar para o modo de operacao combinado, pressione as teclas PU/EXT e MODE juntas por 0,5 segundo.
Use o dial de configuraca@o para selecionar o modo de operacédo com as fontes de comando de frequéncia e partida adequadas.
Consulte a tabela abaixo para obter informacdes sobre correspondéncias entre o valor de configuracdo e os modos de operagéo.

Modo de operagao

Fonte do

Fonte do

comando de comando de
partida frequéncia

®

Externa Entrada de
Tremulagio tensdo
(STF, STR) analogica
Tremulagio Externa
(STF, 5TR)
— Entrada de
Tremulagao m tensdo

analogica
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>m Alternar entre modos de configuracao ) RV e

Essa secdo explica como alternar entre modos de configuragao.

O modo de configuragdo pode ser alternado entre quatro modos (modo de monitoragdo, modo de configuragao de
parametros, modo de funcdo e modo de historico de falhas).

O modo de configuragdo muda na ordem de “modo de monitoracédo -> modo de configuracdo de pardametros ->
modo de fungdo -> modo de histérico de falhas” toda vez que a tecla MODE (MODQ) é pressionada. Antes de alternar
entre os modos de configuracao, altere 0 modo de operacao para “modo de operagdo PU".

Alterne entre os modos de operagao usando o simulador de painel de operacao abaixo.

* A janela do "Modo de configuracdo de parametros” é alterada da configuracao inicial aqui. (Altere os métodos de
exibicdo de parametros)

Os detalhes sdo explicados abaixo.

MOMN M
PRM PM
P.RUN

ESC

Presentemente, o0 modo de monitor esta
definido.

A alternancia dos modos de definicio foi
concluida.
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»ﬂ Definicido de parametros ) e

Essa secdo explica como definir parametros.
Um inversor pode realizar a operacao de velocidade variavel simples na configuracao inicial.
Defina os parametros necessarios de acordo com as especificacdes operacionais e de carga.

Para definir os parametros, pressione a tecla PU/EXT para acessar o modo de operagdo PU e depois pressione a
tecla MODE para acessar o modo de definicao de parametros.
A maioria dos parametros néo pode ser definida durante a operacéo.

Nessa se¢ao, vocé vai simular as definicdes de parametro dos parametros usados com frequéncia (frequéncia
maxima, limites superior e inferior de frequéncia de saida e tempo de aceleracdo e desaceleracdo de motor).
Essas simulagdes vao familiariza-lo com o méetodo de configuracdo de parametros.
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»ﬂ Definicdo de parametros D) ooc

Estdo disponiveis dois métodos para mostrar os parametros e eles podem ser alternados livremente.

Tais métodos incluem a exibicdo de pardmetros por grupo de funcido (método para mostrar os parametros ao
classifica-los em grupos funcionais) e a exibicdo de parametros por nimero de parametro (método para exibir
parametros na ordem numeérica).

A exibicdo de parametros pela fungao facilita a configuracdo de fungdes similares e ajuda vocé a lembrar os
nimeros de parametro.

Na série FR-A800, os dois métodos de exibicdo de parametros podem ser alternados livremente. (O modelo ndo
convencional oferece suporte para a exibicdo de parametros apenas pelo nUmero de parametro.)

M Exibicdo de parametro pelo grupo de funcao M Exibicdo de parametro pelo nimero de parametro
Pr. T |0[ 22/ Pr. |125
r- <| parametro r.
MNamero de parametro Mimero de pardmetro Mimero de
de grupo de fungdo de grupo de fungéo pardmetro
(classe principal) (classe secundaria)

Esse curso mostra os parametros no formato de combinacdo como "Exibicdo de parametro pelo grupo de fungdo
(exibicdo de parametro pelo nimero de parametro)”.
Exemplo: T022 (Pr.125)
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»ﬂ Definicao de parametros

As informacdes a seguir mostram o grupo de fungdo do parametro.

Grupo de - A
funcso Nome de funcio Descricdo

E Pardmetro de configuragio ambiental Define as caracteristicas de operagdo do inversor.

F Defmlga-i: de tempo e pa drdo de Define as caracteristicas de aceleragio/desaceleragdo de motor.
aceleracdo/desaceleracio

D Comando de operagdo e comando de Especifica a fonte de comando do inversor e define o torque e a
frequéncia frequéncia de tragdo do motor.

H Parametro de funcio protetora Protege o motor e o inversor.

M Exibigio do Rglacmnada_ao estado de operagdo do inversor e define os sinais de

saida e monitores.

T Pardmetro de terminal de entrada Define os terminais de entrada através dos quais os comandos séo
multifungdes enviados para o inversor.

C Parametro constante do motor Para a configuracio de motor aplicado
Parametro de aplicagdo Define uma aplicagdo especifica.

B Parametro de controle de posicio Para a configuragdo de controle de posigdo

N Operacdo através de comunicacéo e Define as especificagies de comunicagdo e a operagdo para a operagao
suas configuragoes de comunicagao.

G Pardmetro de controle Para a configuracido de controle do motor

Para obter o nimero de parametro no grupo de fungéo, consulte o manual do produto a ser usado.
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»m Alternar para exibicdo de parametro pelo grupo de funcao

) oo

A exibicdo de parametro pode ser alternada com "Pr.MD" no modo de parameter setting mode (definicdo de parametro).

Altere a definicdo de exibicdo de parametro de ordem numeérica pelo nimerc de parametro padrao para a
exibicdo de parametro de grupo usando o simulador de painel de operacéo abaixo.

FU MO I

PRM PM
P.RUMN

EXT
NET
—
o] o | o [HEB
" REM I
PU
YT SNHER

FR-DLDE

A alterndncia para a exibicdo de pardmetro pelo
grupo de funcéo foi concluida.
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»m Definir a frequéncia maxima ) 006

Quando vocé usa um potencidometro externo (entrada de tensao) e deseja alterar a frequéncia na entrada maxima (5V), use o
"Borne T022 (PR.125) de frequéncia de ganho de configuracdo de frequéncia 2". O valor inicial desse parametro é de 60 Hz.

Altere a configuracdo “T022 (Pr.125)" de 60 Hz (valor inicial) para 50 Hz usando o simulador de painel de operacédo abaixo.

PU MO I

PRM P
F.RUMN

EXT
MET
wooe | ser || esc (HE
PU
T STEP

FR-DLIOE

A alteracdo do parametro "T022" foi
concluida.
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»m Definir os limites superior e inferior de frequéncia de saida

) oo

Para definir os limites superior e inferior de frequéncia de saida, use "H400 (Pr.1) Frequéncia maxima" e "H401 (Pr.2)
Frequéncia minima”.

Os valores iniciais e os intervalos de configuragdo das frequéncias de limite superior e inferior sdao os seguintes.

N.° de parametro

Parametro

Valor inicial

Intervalo de

configuragdo

Descricdo

H400 (Pr.1) F'ig;f;;‘“ 120 Hz 0al120Hz | Definir a frequéncia de saida maxima.
H401 (Pr.2) F'i?:f;:‘“ 0 Hz 0al120Hz | Definir a frequéncia de saida minima.

Altere a configuracao "H400 (Pr.1)" Frequéncia maxima" de "120 Hz" (valor inicial) para "60 Hz" usando o simulador de painel
de operacao abaixo.

PU

MON M
FRM Fi

P.RUN

EXT

MET
oe] o ] o i8R
STOE
RESE(T}

FR-DLIOE

A alteracdo do pardametro "H400" foi

concluida.

i
Frequéncia de saida (Hz)

H400 (Pr.1) |
H402 (Pr.18):

T
»HA01y

Fixado na
frequéncia
minima.

Pr2) o 5. 10V
A (20maA)

Fixado na
frequéncia
maxima

= : Definir frequéncia
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@I Definir o tempo de aceleracio e desaceleragio do motor

) oo

Para definir o tempo de aceleragdo e desaceleracdo do motor, use “F010 (Pr.7) Tempo de aceleracdo” e "FO11
(Pr.8) Tempo de desaceleracdo”.
Os valores iniciais e os intervalos de configuracido dos tempos de aceleracdo e desaceleracdo sdo os seguintes.
(O valor inicial varia dependendo da capacidade do inversor.)

N.° de pardmetro Pardmetro Valor inicial Intervalo de configuragdo
Tempo de 7,5K ou menos 5s ) -
FO10 (Pr. pod 0a 3.600/360s5*1 Definir o tempo de aceleracio do motor.
(Pr-7) aceleracdo 11K ou mais 155 / P S
FO11 (Pr8) Tempo de | 7oK ou menos > 0a3600/360s*1 | Definir o tempo de desaceleracio do mot
r. desaceleracio TIK on et s a3 5 efinir o tempo de desaceleragdo do motor.

de “0 a 3.600 5" e o incremento de configuraciio & de "0,1 5",

simulador de painel de operagao abaixo.

PU MOM I
PRM FM

P.RUN

EXT

MET
oe] o | o iR
STER
RESE(T}

FR-DLIOE

A alteracdo do parametro "FO10" foi
concluida.

*1 Depende da configuracdo de “FO01 (Pr.21) Incrementos de tempo de aceleracio/desaceleracdo”. O intervalo de configuracio inicial &

Altere a configuracao de "FO10 (Pr.7) Tempo de aceleracdo” de “5.0 s" (valor inicial) para "10.0 s" usando o

= F
=
a
£ F000 (Pr.20) — -
= {60 Hz) P " € Frequéncia
o de execugao
oW
=
=
—_

» Temp
(Hz) « N

Tempo de F010 (Pr.7) Tempode  FQ11 (Pr.8)
aceleracdo ggoq (Pr.44) desaceleracdo gy (Pr.45)
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»ﬂ Evitar a operacao incorreta do painel de operacao

) oo

Essa secdo explica como travar as teclas do painel de operagdo para impedir a operacéo acidental.
Mesmo enquanto a operacédo da tecla é travada, a tecla STOP/RESET pode ser usada para interromper

a operagao ou reiniciar o sistema inversor.

Trave e destrave a operacdo da tecla usando o simulador de painel de operacdo abaixo.

PU MON I
PRM PM

F.RUM

EXT

NET
ooe] o | o 88
SNOR
RESE[T}

FR-DUOE

A operacdo das teclas esta desblogueada.

O travamento e o desblogqueio da operacio das
teclas foi concluido.
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Localizar parametros alterados ) 000

Essa secdo explica como localizar parametros alterados e suas configuragdes alteradas.

O inversor série FR-A800 possui a "lista de mudanca de valor inicial” e funcdo de “limpar parametros”. A "lista de mudanca
de valor inicial” mostra os parametros alterados das configuragdes iniciais. A fungdo “limpar parametros” altera as
configurages de parametro para os valores iniciais.

Para localizar os parametros alterados, tente a “lista de mudanca de valor inicial” primeiro e faga as alteragcdes necessarias.
Se os parametros alterados ndo estiverem identificaveis com a "lista de mudanca de valor inicial”, redefina as
configuragdes de parametros para os valores iniciais com a funcao “limpar parametros”.

M Precaucdes ao limpar parametros

O inversor série FR-A800 n&o realiza um backup de valores de parametros atuais.

Depois que os parametros sao apagados, as configuracdes anteriores ndao podem ser restauradas.

Para criar um backup dos parametros, use o painel de operagdo (FR-DU0O8/FR-LUOS8), FR Configurator2 (software de
configuracgao) ou dispositivos de armazenamento USB comerciais.

Painel de operacao Computador + FR Configurator2 Memoria USB
comercial

Painel de Painel de operagéo LCD
operacao (opcdo) Fungdo de grafico de alta velocidade

, m=o—— Conector

mini B

=T 1-]- &3
=] G

FR-DUDS FR-LUOS FR. Configurator2 o
Cabo USB Inversor
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@EEW Verificar os parametros alterados do valor inicial ) 006

Essa secdo explica como usar a “lista de mudanca de valor inicial”. A "lista de mudanca de valor inicial” permite que
vocé verifique os parametros que foram alterados de seus valores iniciais.
Usando essa fungado, voce pode confirmar os parametros que foram alterados e altera-los novamente.

Encontre os parametros que foram alterados de seus valores iniciais e altere suas configuragbes novamente
usando o simulador de painel de operacao abaixo.

* A lista de mudanca de valor inicial € mostrada na ordem numeérica (por nimero de parametro) mesmo se o
método de exibicdo da lista for alterado para a "exibicdo de parametro por grupo de funcéo”.

PU MOM I

PRM FM
P.RUN

EXT

MET
oe] o | o iR
STER
RESE(T}

FR-DLIOE

A definicdo do pardmetro "Pr.7" esta
concluida.

A operacao da lista de alteracio de
valor inicial esta concluida.
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> Redefinir parametros

) oo

Essa secdo explica como usar a funcao “limpar parametros” que redefine os parametros para seus valores iniciais.

O inversor serie FR-A800 ndo cria um backup das configuraces de parametro, entdo tenha cuidado ao apagar os parametros.

Limpe os parametros usando o simulador de painel de operacédo abaixo.

PU MO I
PRM FM

P.RUN

EXT

MET
oe] o ] o i8R
STOE
RESE(T}

FR-DLIOE

O parametro esta desmarcado.

A operacdo do pardmetro desmarcado

esta concluida.
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@E I Resumo desse capitulo ) 000

Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

« MNomes e funcdes dos componentes do painel de operacédo
« Como ler os caracteres digitais mostrados no monitor

» Operacdo basica do painel de operagao

« Como alternar entre modos de operacoes

« Como alternar entre modos de configuracdo

« Definicdo de parametros

« Evitar a operacgdo incorreta do painel de operacédo

* Localizar parametros alterados

Ponto

MNomes e fungbes dos componentes do

painel de operaclo Vocé compreendeu os nomes e as funcies dos componentes do painel de operacgdo.

Vocé aprendeu como alternar os modos de operacio do modo de operagio externa para o

c ANEmAT i de Operachies modo de operagdo PU ou para 0 modo de operagac combinado.,

Vocé aprendeu como alternar o modo de monitor do modo de configuragdo de pardametro
para o modo de fungio e depois para modo de historico de falhas.

Como alternar entre modos de configuragio

Vocé aprendeu como definir pardmetros com o painel de operagdo usando trés exemplos de

DefinicSo de pardmetros configuracio de pardmetros.

Vocé aprendeu que a exibigio de pardmetro pode ser alternada entre a "exibicdo de

Exbicio de parametros parametros em ordem numérica” e "exibigio de pardmetros por grupo de fungio”.

Evitar a operacdo incorreta do painel de

operacio Voce aprendeu como travar a operagdo de tecla do painel de operagio.

WVocé aprendeu como localizar os parametros que foram alterados a partir de seus valores

Localizar pardmetros alterados S - . L
iniciais e como redefinir os parametros para seus valores iniciais.
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(LT LN Operar o sistema inversor ) 000

Esse capitulo explica como operar o inversor nos modos de operagao externa e PU.

6.1 Conteudo desse capitulo

6.2 Operacao no modo de operacao PU

6.3 Operacdo no modo de operacdo externa

6.4 Monitorar a frequéncia de saida, corrente de saida e tensdo de saida durante a operacao

6.5 Resumo desse capitulo
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Contetido desse capitulo ) e

Os contetdos desse capitulo sdo mostrados abaixo.

l (1) Selecionar o modo de operagédo Capitulo 3 l
i |

[{2] Instalacao e fiacdo do inversor e do motor Capitulo 4}
: ]

[ (3) Definicao de parametros e modo de operagdo —— Capitulo 5 ]
3

l (4) Operacao inicial Capitulo 6
: !

[ (5) Responder a erros causados durante a operacao — Capitulo 7

Contetidos do capitulo 6 \

6.2 Operacdo no modo de operacdo PU
6.2.1 Usar o dial de configuragao como um
potenciometro
6.3 Operacdo no modo de operacdo externa
6.3.1 Alterar a velocidade do motor usando a
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»m Operacao no modo de operacao PU
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Essa secdo explica a operacdo do inversor no modo de operacao PU.

No modo de operacdo PU, a tecla FWD (comando de rotacdo de avanco) no painel de operacéo é usado para
iniciar ou parar o motor e o dial de configuragao é usado para alterar a velocidade (comando de frequéncia).
Nessa situacd@o, o tempo de aceleragao/desaceleracao é definido para "5 s".

Opere a esteira transportadora no modo de operagao PU usando o simulador de painel de operacao abaixo.

FU MON I

PRM PM
P.RUM

EXT
NET
—
o] o | o [RE8
" REM I
PU
S d SNER

FR-DUIDE

A operacdo da esteira transportadora &
concluida.
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O "E200 (Pr.161) Configuracéo de frequéncia/selecdo de operacao de trava de tecla” permite a configuracéo
do dial para se comportar como um potenciometro engquanto define uma frequéncia modo de operacdo PU.
Com esse parametro, vocé pode usar o dial de configuracdo para definir uma frequéncia em tempo real assim
como usa o potenciometro.

Isso significa que vocé nao precisa pressionar a tecla SET sempre que altera a frequéncia.

1. Ao ligar, a janela do monitor &€ mostrada.

O indicador PU & ativado.

2. Pressione para definir o modo de operacio PU. => _
EXT  PRM M
NET _ BRUN

3. Defina "1" em E200 (Pr.161).

]
4. Pressione | A para executar o inversor.

L. Gire @ para "60,00 Hz".

A frequéncia definida tremula.

Ela tremula por cerca de 5 segundos.

MNio & necessario pressionar | SET
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Essa secdo explica a operacdo do inversor no modo de operacgao externa.

No modo de operacgéo externa, sdo usadas chaves de partida de avancgo/retorno no dispositivo de entrada externa
para ligar ou parar (comando de partida) o motor e chaves de trés velocidades e/ou um potenciémetro (entrada
de tensao) sdo usados para alterar a velocidade (comando de frequéncia).

Nesse curso, vocé vai simular a operacao de inversor com as fontes de comando de duas velocidades: as chaves
de trés velocidades e um potenciémetro (entrada de tenséo).

Fonte de comando de partida Fonte de comando de frequéncia

Combinagdo 1 | Chaves de partida de avango | Chaves de trés velocidades (baixa velocidade, média velocidade e alta velocidade)

Combinagéo 2 e retrocesso Potencimetro (entrada de tensdo)
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Vamos aprender como alterar a velocidade do motor (comando de frequéncia) usando as chaves de trés
velocidades (baixa velocidade, média velocidade e alta velocidade).

Nessa simulacdo, as frequéncias das chaves de trés velocidades sao definidas para "baixa velocidade 10,00 Hz",
"velocidade média 30,00 Hz" e "velocidade alta 60,00 Hz".

Opere a esteira transportadora no modo de operagdo externa usando o painel de operacao e dispositivo de
entrada externa do simulador abaixo.

Rotacdo
dianteira Alta velocidade
Rotacio locidade media
reversa .
nledidadel
PU MOMN M
FRM FM r Iy

P.RUN

EXT

NET
—
o] o | o B
" REM |
SO
===

FR-DLU0E

O comando de inicio de rotacdo dianteira
foi desligado.

A esteira transportadora parou a operagao.
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A velocidade do motor (comando de frequéncia) pode ser alterada usando o potenciometro (entrada de tensdo).
Nessa simulacdo, o valor maximo do potenciometro (girado completamente para a direita) € definido para “60,00
Hz" e o tempo de aceleragdo/desaceleracdo é definido para "5 s".

Opere a esteira transportadora no modo de operagdo externa usando o painel de operagao e as chaves externas
do simulador abaixo.

Rotacdo
dianteira Rotagio
rEVEersa

PU MOMN I

PRM FM
P.RUM

EXT

NET
—
o] o | o B
" REM |
SO
===

FR-DLME

O comando de inicio de rotacdo dianteira
foi desligado.

A esteira transportadora parou a operagao.
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Vamos aprender como monitorar a frequéncia de saida, corrente de saida e tensdo de saida durante a operacao.

Enquanto o modo de configuracdo for o modo de monitor/comando de frequéncia, pressione a tecla SET no
painel de operacéo.

A frequéncia de saida, corrente de saida e tensdo de saida durante a operagdo sdo mostradas sequencialmente
toda vez que a tecla SET € pressionada.

Verifique a frequéncia de saida monitorada, corrente de saida e tensdo de saida durante a operagao usando o
simulador abaixo.

PU MO I
PRM FM
P.RUN

EXT

NET
—
e o | < |08
" REV I
SHEER
RESEM;

FR-DUOE

A tensdo de saida esta sendo monitorada.

A monitoracdo durante a operacdo foi
concluida.
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Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

Operar o inversor e modo de operacédo PU

Usar o dial de configuracdo no painel de operacdo como o potenciometro

Operar o inversor e modo de operagao externa
1. Alterar a velocidade usando as chaves de trés velocidades

2. Alterar a velocidade usando o potenciometro (entrada de tensao)

Monitorar a frequéncia de saida, corrente de saida e tensdo de saida durante a operacédo

Ponto

Vocé aprendeu como operar a esteira transportadora, como um exemplo, usando
a tecla FWD e o dial de configuragdo no painel de operacao.

Operar o inversor e modo de operagio PU

Vocé aprendeu como operar a esteira transportadora, como um exemplo, usando
Operar o inversor e modo de operagio externa a chave de partida no dispositivo de entrada externa e também usando as chaves
de trés velocidades e o potencidmetro para configuracio de frequéncia.

Monitorar a frequéncia de saida, corrente de Vocé aprendeu como monitorar a frequéncia de saida, corrente de saida e tensio
saida e tensdo de saida durante a operacio de saida na tela durante a operacéo.
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Esse capitulo explica os tipos de exibicdo de falha, como redefinir a fungdo de protegado, como verificar o histérico de
falhas e como responder a um mau funcionamento do motor.

7.1 Conteddo desse capitulo

7.2 Exibicao de falhas de inversor

7.3 Redefinir a funcdo protetora ativada

7.4 Confirmar o historico de falhas

7.5 Acao corretiva para um motor ndo operavel

7.6 Resumo desse capitulo
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> Conteudo desse capitulo

Os contetdos desse capitulo sdo mostrados abaixo.

[{1] Selecionar o modo de operagao Capitulo 3]
[ (2) Instalacao e fiacdo do inversor e do motor Capitulo 4}

‘L

[ (3) Definicdo de parametros e modo de operacdo —— Capitulo 5 ]

[{4} Operacao inicial Capitulo E}

-

l (5) Responder a erros causados durante a operagdo — Capitulo 7

Conteudos do capitulo 7
7.2 Exibicdo de falhas de inversor
7.3 Redefinir a fungdo protetora ativada
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Exibicdo de falhas de inversor ) e

Quando uma falha ocorre no inversor, o inversor € desarmado e a exibicdo do painel de operacdo muda
automaticamente para uma das indicagbes de alarme ou falha a seguir.

Quando qualquer falha ocorrer, realize uma ac¢do corretiva apropriada e depois redefina o inversor e continue a operacéo.
Nao fazer isso pode acarretar danos ou falha ao inversor. (Os detalhes sdo fornecidos na secdo 7.3)

Indicacgdes de alarme ou falha de inversor sdo normalmente categorizadas conforme abaixo.

Tipo de exibicdo de falha Descrigdo

Uma mensagem com relagdo a falha operacional e a falha de configuragio pelo painel de operagio (FR-DUOS)

Mensagem de erro e a unidade de pardmetros (FR-PU07) & mostrada. O inversor ndo & desarmado.

O inversor ndo & desarmado mesmo quando um aviso & mostrado. Mo entanto, ndo tomar medidas adequadas

Aviso .
acarretara uma falha.

Alarme O inversor ndo & desarmado. Um alarme também pode ser resultado de uma configuragdo de pardmetro.

Falha Quando uma fungdo de protecdo é ativada, o inversor & desarmado e um sinal de falha & emitido.




k& 3-FREQROL_Basics_800_Op_fod_por

(=] )

> Redefinir a funcao protetora ativada

Essa secdo explica como redefinir a funcdo protetora que esta desarmando um inversor.
O inversor pode ser redefinido ao realizar uma das operagdes a seguir.
Observe que o valor de calor acumulado da funcéo de relé térmico eletrénico e o nimero de novas tentativas sao

eliminados (apagados) ao redefinir o inversor.
O inversor recupera-se em cerca de 1 s apos o botao Reset (Redefinir) ser liberado.

) oo

Item Método de operacio
Operagdo 1 Pressione a tecla STOP/RESET no painel de operacio. (Isso s6 pode ser realizado quando uma falha ocorre.)
u‘"
Operacao 2 Desligue a alimentagdo uma vez. Depois do indicador do painel de operagao se apagar, ligue-o novamente.
DESLIGAR
Operacdo 3 Ligue o sinal de reset (RES) por mais de 0,1 s.
Se o sinal de RES for mantido ligado, a mensagem “Err.” & mostrada (tremula) para indicar que o inversor esta em
estado de redefinicdo.
RES
50

Consulte o manual do produto para obter a lista de exibicdo de falha e agGes corretivas.
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1.4

Confirmar o histoérico de falhas

) oo

Vocé pode verificar as Ultimas oito falhas usando o histérico de falhas.

Alterne para o modo de operacdo PU e pressione a tecla MODE para alternar para o modo de histérico de falhas.

Verifique as falhas no modo de histérico de falhas usando o simulador abaixo.

EXT
MWET
ooe] o | o [0

MOMN It
PRM FM
P.RUN

O monitor volta a falha "E0C1".

A operacdo de verificacdo do histarico de
falhas foi concluida.
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Essa secdo explica como responder quando o motor ndo liga ou apresenta falhas.

Sao fornecidas explicagées principalmente sobre casos nos quais o0 motor ndo da a partida mesmo embora nenhuma
falha (erro) seja apresentada.

Primeiro, verifiqgue os pontos a seguir. Se a causa ainda for desconhecida depois de todas as verificagées, recomenda-
se inicializar os parametros e depois definir os valores de parametros necessarios e verificar novamente.

1. O motor ndo da a partida.
Onde verificar Possivel causa Acdo corretiva

Ligue o disjuntor de circuito (MFB), disjuntor de vazamento do terra (ELB) ou

Atensdo da fonte de alimentacdo correta ndo | ontator m agnético (MC).

estd sendo fornecida.

Circuito principal | (O painel de operaciio nio é mostrado.) Verifique se ha queda de tensdo de entrada, perda de fase de entrada e erros de
fiagao.
O motor ndo esta conectado corretamente. Verifique a fiacdo entre o inversor e o motor,

Werifique a fonte de comando e insira um sinal de partida.

O sinal de partida ndo é inserido. Modo de operagdo PU: Tecla FWD ou REV
Modo de operagdo externa: Sinal STF/STR

Ative apenas um dos sinais de partida de rotacdo reversa e de avango (STF, 5TR).
Se os sinais STF e 5TR forem acionados ao mesmo tempo na configuracao inicial,
& fornecido um comando de parada.

Ambos os sinais de partida de rotagdo reversa
e de avanco (STF, 5TR) sdo inseridos juntos.

Sinal de entrada

Verifigque a fonte de comando de frequéncia e insira um comando de frequéncia.

O comando de frequéncia & zero. Se um comando de partida for inserido quando o comando de frequéncia for 0
Hz, o LED da tecla FWD ou REV no painel de operacdo tremula.

Desligue o sinal MRS ou RES.
O motor da a partida com os sinais de frequéncia e partida fornecidos.
Antes de desligar, garanta a seguranca.

O sinal de parada de saida (MRS) ou o sinal
de reset do inversor (RES) é ativado.

A carga esta muito pesada. Reduza a carga.

Carga

O eixo esta travado. Verifigue a maguina (motor).
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2. O motor gera calor de forma anormal.

Onde verificar Causa Acdo corretiva
Motor O ventilador do motor ndo esta funcionando. Limpe o ventilador do motor.
(Poeira esta acumulada.) Melhore o ambiente.
Circuito A tensdo de saida do inversor (U, V, W) esta Verifique a tensdo de saida do inversor.
principal desequilibrada. Verifique o isolamento do motor.

3. O motor gira na diregao oposta.

Onde verificar Causa Acgdo corretiva
Circuito A sequéncia de fase de bornes Conecte a sequéncia de fase dos cabos de saida (bormes
principal de saida U, V e W esta incorreta. U, V., W) ao motor corretamente.
sinal de entrada Os sinais de partida (rotacdo de avanco, Verifique a fiagdo. (STF para rotacdo de avango, STR para rotacdo
rotagdo reversa) estdo conectados incorretamente. | reversa)

4. A velocidade varia significativamente em relacdo a configuragao.

Onde verificar Causa Acdo corretiva
:L'.J sinal de ajuste de frequéncia & inserido Meca o nivel do sinal de entrada.
incorretamente.
Sinal de entrada

A linha do sinal de entrada é afetada pelo EMI Tome medidas contra EMI, como usar cabos blindados para as
externo. linhas de sinal de entrada.

Carga A fungio de prevencio de stall esta ativada Reduza a carga.

Motor devido a cargas pesadas. Verifique as capacidades do inversor e do motor.
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Aqui esta o que vocé aprendeu nesse capitulo.

* Exibicdo de falhas de inversor
* Redefinir a fungao protetora ativada
» Confirmar o historico de falhas

 Acdo corretiva para motor ndo operavel

Ponto

Exibicio de falhas de inversor Vocé aprendeu sobre a operacio do inversor no caso de falhas e os tipos de exibicdes de falha.

Redefinir a funcio protetora ativada Vocé aprendeu sobre os trés métodos de redefiniciio para a funcdo protetora ativada.

Confirmar o histérico de falhas Wocé aprendeu como verificar as falhas ocorridas anteriormente.

YWocé compreendeu a acdo corretiva a ser realizada se o motor ndo der a partida ainda que
nenhuma falha seja indicada.

Acdo corretiva para motor ndo operavel
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Agora que vocé concluiu todas as ligdes do curso Principios basicos (operacio) para a série FR-800,
voce esta pronto para fazer o teste final. Se tiver qualguer didvida sobre os tépicos abrangidos,
aproveite esta oportunidade para revé-los.

O Teste Final é composto por 8 perguntas (39 itens).

Vocé pode fazer o teste final quantas vezes desejar.

Como é feita a pontuacédo do teste
Depois de selecionar a resposta, ndo se esqueca de clicar no botdo Resposta. Sua resposta sera perdida
se vocé continuar sem clicar nesse botdo. (O sistema assumira que essa pergunta ndo foi respondida.)

Resultados da pontuacio
O numero de respostas corretas, o numero de perguntas, a porcentagem de respostas corretas e o
resultado (aprovado/reprovado) aparecem na pagina de pontuacéo.

Respostas corretas: 5

Para passar no teste,
voceé precisa responder
corretamente a 60%

Porcentagem: 100% das perguntas.

Total de perguntas: 5

Continuar ‘ | Rever

« Clique no botio Continuar para sair do teste.
+ Clique no botdo Rever para rever o teste. (Verificar a resposta correta)
« Clique no botdo Tentar novamente para refazer o teste.
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As informacgdes abaixo explicam as fungbes dos comandos de frequéncia e partida.
Preencha os espacos em branco na explicacdo.

Resposta ] I Voltar

O comando de partida controla | --Select-- ¥ | do motor.
O comando de frequéncia controla | --Select-- ¥ | do motor.
--Select-- v é| --Select-- ¥ | 4 magnitude da frequéncia.
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Escolha o modo de operacdo ideal para cada combinacdo dos comandos de frequéncia e partida.

Fonte de comando de partida Fonte de comando de frequéncia Modo de operagdo
Chave de partida Dial de configuragio ——Select-- v
Chave de partida Potenciometro --Select-- v |
Tecla FWD ou REV Chaves de trés velocidades --Select-- ¥ |
Chave de partida Chaves de trés velocidades --Select-- ¥
Tecla FWD ou REV Dial de configuragao --Select-—- v |

Dial de configuragao

Tecla FWD ou REYV

Alta velocidade
Velocidade média

% %lm velocidade
Chave de partida

(rotagdo de Chaves de trés velocidades
avango, rotagio
reversa)

Painel de operagio

Resposta ] [ Voltar

Potencidmetro

s
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As informacgdes a seguir explicam como conectar o cabo de fonte de alimentacdo ao inversor.
Preencha os espacos em branco na explicacdo.

Sempre use | --Select-- ¥ | ao cabo da entrada de alimentagio.

Além disso, lembre-se de conectar | --Select-- ¥ | entre a fonte de alimentagio e o borne

do circuito principal do inversor e o fio para que | --Select-- ¥ | | --Select- | ¥ | para
--Select-- ¥ | em casos em que a fungdo de protegio seja ativada ou a maquina de impulso falhe (parada de

emergéncia, etc.).

Resposta ] I Voltar
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Escolha o nome apropriado de cada funcao.

Comando de partida Nome

Redefine os pardmetros para seus valores iniciais. _ --Select-- bl
Maostra as oito altimas falhas. _ --Select-- bl
Verifica/altera os parametros que foram alterados de seus valores iniciais. . ——Select-- bl
Desativa o dial de configuragdo e a operagdo de tecla no painel de operagao. . ——Select-- v
Ma exibig2o de falha, desliga a saida do inversor para proteger o circuito. . ——Select-- ¥

Resposta ] I Voltar
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Escolha a fungdo do painel de operacdo usada para realizar cada uma das operacdes a seguir.

Operagao Fungio do painel de operagdo

Seleciona a frequéncia e as diversas definigdes. _ --Select-- bl
Mostra as oito dltimas falhas. _ --Select-- ¥
Da partida no motor. _ --Select-- ¥
Desliga o motor. . —Select— bl
Alterna o modo de configuragio. _ --Select-- bl
Alterna entre modos de operagdo externa e PU. _ --Select-- bl
Alterna para o modo de operagao combinado. _ --Select-- bl
Libera da fungdo protetora ativada. _ --Select-- bl
Trava ou destrava a operagao de tecla. _ --Select-- bl
Alterna o item monitorado (frequéncia de saida, corrente de saida, [ --Select-- ¥
tens3o de saida).

Resposta ] [ Voltar
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Preencha os espacos em branco da explicacdo do procedimento para alterar o parametro “Pr.125 Frequéncia
de ganho de definicdo de frequéncia do borne 2" do valor inicial de 60 Hz para 50 Hz no modo de definicdo
de parametro.

(1) Pressione a | --Select-- ¥ | --Select- ¥ | no modo de operagao externa para alternar para o modo

de operagao PU.

(2) Pressione a | --Select-- ¥ | --Select- ¥ | para alternar para o modo de definigdo de parametros.

(3) "PAD" & mostrado.

(4) Ative a | --Select-- ¥ | para selecionar o pardmetro "PT0".

(5) Pressione a | --Select-- ¥ | para definir o grupo de pardmetro.

(6) Ative a | --Select-- ¥ | para selecionar o parametro "PT022"

(7) Pressione a | --Select-- ¥ | para exibir o valor presente (60 Hz) de "BT022",
(8) Ative a | --Select-- ¥ | para alterar "60Hz" para "50Hz".

(9) Pressione a | --Select-—- ¥ | para inserir o valor de "50Hz" que foi definido.

(10) "PT022" e "50.00" piscam alternadamente para indicar que o valor de pardmetro foi alterado.

Resposta ] I Voltar
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Escolha o(s) tipo(s) de erro(s) que ativa(m) a funcdo de protecdo para desligar a saida do inversor.

Mensagem de erro
Aviso
Alarme

. FRalha

Resposta ] I Voltar
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Escolha o(s) método(s) correto(s) de redefinir a funcdo protetora.

Mantenha o sinal de reset ativado por 0,1 segundo.

Mantenha o sinal de reset desativado por 0,1 segundo.

Desligue a alimentagdo e, apos o LED ser desligado, ligue a alimentagdo novamente.
Desconecte o inversor do motor.

Execute o recurso “limpar pardametros” no modo de definigio de pardmetros.
Pressione a tecla STOP/RESET no painel de operagao.

Pressione a tecla PWD ou REV no painel de operagdo por 2 segundos.

Resposta ] I Voltar
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Vocé concluiu o Teste Final. Seus resultados sdo os seguintes.
Para terminar o Teste Final, va para a proxima pagina.

Respostas corretas: ]

Total de perguntas: 8

Porcentagem 100%

‘ Continuar | ‘ Rever ‘

Parabéns. Vocé passou no teste.
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Vocé concluiu o curso Principios basicos (operacao) para a série FR-800.

Muito obrigado por fazer este curso.

Esperamos que tenha gostado das ligdes e que as informagdes
adquiridas sejam Uteis no futuro.

Vocé pode rever o curso quantas vezes quiser.

Rever | Fechar




