Equipos de Automatizacion para

Principiantes
(Red Industrial)

Este curso esta disefiado para los usuarios
principiantes de redes industriales con el objetivo
de comprender el resumen de las redes
industriales.
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Objetivo del curso )

Una red industrial es un medio de ampliar un sistema de controlador programable para controlar maquinas/equipos remotos.
Este curso le mostrara la diferencia entre la red general utilizada para el tratamiento de la informacién, como Internet, y la red
industrial utilizada para el control de la automatizacién industrial. También le permitira seleccionar la red industrial adecuada
para el propésito de control.




Estructura del curso )

El contenido de este curso es el siguiente.
Le recomendamos comenzar desde el Capitulo 1.

Capitulo 1: Entendimiento de las redes

Conocera la informacién basica de las redes.

Capitulo 2: Red industrial

Aprenderas el esquema de la red industrial.

Capitulo 3: Entendimiento de la red de informacion y la red de control
Aprenderas la diferencia entre la red de informacién y la red de control.
Capitulo 4: Red de control

Aprenderas los detalles de la red de control.

Capitulo 5: Ejemplos de aplicacién de la red industrial

Aprendera ejemplos de aplicacion de la red industrial y productos de red para los controladores programables de Mitsubishi
Electric.

Prueba final

Aprobado: 60% o superior.



Como usar esta herramienta de aprendizaje en linea )

Ir a la pagina siguiente

Regresar a la pagina anterior

Ir a la pagina deseada

Salir del aprendizaje

Ir a la pagina siguiente.

Regresar a la pagina anterior.

Se visualizara el "indice", lo que le permitira navegar a la pagina deseada.

Salir del aprendizaje.




Precauciones de uso )

Precauciones de seguridad

Cuando aprenda basandose en el uso de productos reales, lea atentamente las precauciones de seguridad de los manuales
correspondientes.



m Entendimiento de las redes

Las redes son importantes en nuestra vida cotidiana.
Las redes facilitan el contacto con otras personas y la transmisién de informacion.

Este capitulo describe los detalles sobre las redes.

1.1 Transmision de informacion

1.2 Historia de las redes



_ Transmision de informacion )

La informacion abarca desde la informacion privada que se intercambia entre particulares hasta la informaciéon publica que se
utiliza para gestionar empresas y organizaciones. Es importante transmitir y compartir la informacién de manera fluida. Para
ello, se utilizan diversos métodos de transmision.

A grandes rasgos, los métodos de transmision se clasifican en dos, como se indica a continuacion.

(1) Transmisién de informacion entre  Ejemplo: Conversacion, carta, teléfono, fax, correo

individuos. electrénico
(2) Transmisién de informacion entre  Ejemplo: Discurso, conferencia, tablén de anuncios, radio,
individuos y grupos TV, sitio web

Una red es una herramienta utilizada para transmitir y compartir mutuamente diversos tipos de informacién entre individuos y
grupos
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_ Historia de las redes )

Las redes de comunicacion se han desarrollado para transmitir informacion mutuamente mediante la conexién de dispositivos
de informacién, como una computadora, a través de una linea de comunicacién

La rapida expansion de las redes ha cambiado los métodos de transmision de informacion. Ahora podemos acceder a
informacién de todo el mundo utilizando nuestra propia computadora.
Lo siguiente muestra como las redes han cambiado los métodos de transmision de informacion.

' ' Fax Correo electrénico o

Contacto directo Registro en papel Videollamada Registro en servidor

Antes de la instalacion de la red Después de la instalacion de la red

Las redes han mejorado la productividad y la velocidad de transmisién de la informacion en el lugar de trabajo, y también han
hecho posible el trabajo desde casa.



m Red industrial

En este capitulo se describe la red industrial.

2.1 Red industrial

2.2 Categorias de redes industriales



_ Red industrial )

Una red industrial es diferente de una red general que permite acceder a sitios web desde su computadora de oficina.

Una red industrial consta de una red de informacién que conecta la fabrica a un servidor principal y una red de control para el
control del sistema que admite la comunicacién entre diferentes componentes hardware (equipos) en la fabrica.

Hoy en dia, podemos conectar la red de informacién y la red industrial de forma fluida*. Se pueden conectar dispositivos desde
el servidor principal en la red de informacion hasta dispositivos finales, como un sensor en el lugar de produccion.

Lo siguiente muestra un ejemplo de la red industrial.

La eficiencia de produccion se mejora al visualizar la calidad de produccién y el estado de produccién en el lugar de produccién
y compartir/analizar informacion.

*Fluida o sin interrupciones: No existen juntas ni cortes entre una parte y la siguiente. Cada funcion no separa la conexion de
todos los dispositivos, y un servidor principal puede adquirir informacion de dispositivos finales, como sensores.




_ Categorias de la red industrial )

Esta seccidn describe las categorias de la red industrial. Veamos la siguiente figura.

A grandes rasgos, la red industrial se divide en red de informacion y red de control.

Ademas, la red de control se subdivide en la red de controlador a controlador, que conecta controladores programables entre
si, y la red de campo, que conecta controladores programables y dispositivos.

Los detalles de cada red se describiran en el Capitulo 4.

Las comunicaciones informaticas (mostradas en la figura de abajo) se refieren a las comunicaciones de datos entre la
computadora y el servidor de la estacion principal a través de una linea de comunicacion.

é Comunicaciones informaticas

Computac:on de borde
(Ejemplo: Recopilacion, analisis y diagnéstico de
datos de produccién en un centro de produccién)

Red de informacion

Red de controlador a
controlador

Red de control

Red de campo

*Computacion de borde: Se instalan computadoras industriales, que recopilan, analizan y diagnostican datos, cerca del lugar de
produccién (fuente de datos) y procesan datos de antemano antes de enviarlos a un sistema en la nube/sistema de TI. Esto
mejora la reaccion en tiempo real y la eficiencia de produccion.



m Entendimiento de la red de informacion y la red de control )

Este capitulo describe la red de informacion destinada a mejorar la productividad en la red industrial y la red de control
orientada a la automatizacién de la produccién y la mejora de la eficiencia en la produccion.

3.1 Red de informacién
3.2 Red de control
3.3 Comparacion entre red de informacién y red de control

3.4 Red que utiliza conjuntamente la red de informacién y la red de control



_ Red de informacion )

La red de informacion se utiliza para conectar computadoras y servidores del departamento de gestion (como la planificacion
de la produccion y la gestion de la fabricacion) a través de una linea de comunicacién. En esta red se maneja una gran cantidad
de datos, se gestiona y comparte informacion y se utilizan varios dispositivos en comun. Esto contribuye a mejorar la eficacia

del trabajo en cada departamento.

Es esencial como infraestructura de informacidn para llevar a cabo el control de la produccién en un lugar de produccion.

Red de
informacién

4
v

A

Hoy en dia, la red de informacion se utiliza ampliamente en nuestra vida diaria, lo que permite navegar por sitios web en

Internet o utilizar el correo electrénico.
Este entrenamiento de e-learning también se apoya en la red de informacion.



m Comunicacion de la informacion en la red de informacion )

El concepto de comunicacién de informacion en la red de informacion es equivalente al de "Transmisién de informacion entre
individuos" descrito en el capitulo 1.

La comunicacion de informacién se produce de la siguiente manera. Una fuente de peticion envia una solicitud de envio de
datos a un destino de comunicacién, y el destino de comunicacion devuelve los datos a la fuente de peticion. Basicamente, se
llevan a cabo comunicaciones uno a uno entre la fuente de solicitud y el destino de comunicacion.

Todos los dispositivos en la red pueden comunicarse entre si en cualquier momento.

Haz clic en el boton [Reproducir] para iniciar el video de comunicaciones de datos en la red de informacion.

Servidor
La computadora n.° 2 envia una
solicitud de datos al servidor.
Computadora Computadora El servidor devuelve los datos a la
ne1 ne2 computadora n.° 2.

La computadora n.° 1 envia una solicitud
de datos a la computadora n.° 2,

it - La computadora n.* 2 devuelve los
ﬁ ; & datos a la computadora n.® 1.
%




m Caracteristicas de la red de informacion

Esta seccidn describe las caracteristicas de la red de informacion.

Red de

informacion

Conexion

Estandar de red

De computadora a
computadora

&5

Ethernet de uso mundial

Capacidad de datos y reaccién
en tiempo real

Temporizacion de las
comunicaciones

Gran cantidad de datos.
La reaccién en tiempo real
€s menos importante.

La precision de los datos es
esencial, pero la variacién
de tiempo en las
comunicaciones es
aceptable.




_ Red de control )

La red de control se utiliza para conectar controladores programables, que controlan maquinas/equipos en un centro de
produccion, y diversos dispositivos (como controlador, E/S, sensor y actuador* ") a través de una linea de comunicacién.

La informacién de control de varias maquinas/equipos, que configuran un sistema de produccion*2, se comunica en esta red.
De este modo se consigue automatizar la produccién y reducir la mano de obra. Ademas, se resume el resultado de produccion
de todo el sistema y se controla el estado de funcionamiento y el estado de error.

*1: Actuador: Un componente o unidad responsable de operar dispositivos como una valvula solenoide o un motor

directamente.
*2: Sistema de produccion: Un grupo de computadoras y diversos equipos/maquinas utilizados para la produccion.
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m Comunicacion de informacion en la red de control )

El concepto de comunicacién de informacion en la red de control es equivalente a "Transmisién de informacion entre individuos
y grupo" descrito en el Capitulo 1.

Una maquina escribe datos en su propia area de escritura por turnos, y las otras maquinas en la misma red leen los datos
escritos.
Imagine esta red como un foro de Internet en el que cualquier persona de la red puede escribir y consultar informacién.

Haga clic en el botdn [Reproducir] para iniciar el video sobre la comunicaciéon de datos en la red de control.

La maquina n.° 3 escribe el volumen actual de produccion "150°
Las otras maquinas (n.2 1y n.2 2} pueden leer los datos escritos.

Las maquinas (n.° 1 a n.° 3) escriben datos por turnos.

Méquina n.° 1

Maquina n.° 2

/ Maquina n.° 3

B




m Caracteristicas de la red de control

Esta seccidn describe las caracteristicas de la red de control.

Conexion Estandar de red
PR Controladores programables Red dedicada al control de
4 l.,lﬂ \ que controlan maquinas y dispositivos

equipos, dispositivos diversos
(controladores, E/S, etc.),
modulos remotos

Red de

2 J\ \ control _ Capacidad de datos y reaccion Temporizacion de las

i: : ’ - \ Y V. ~ .Er : en tiempo real comunicaciones
- - 8 r/'vd.'“ \
\ l‘ ’ ,‘ , Menor capacidad (en Los datos se actualizan
; P comparacion con la red de porque las comunicaciones
informacidn). de datos se llevan a cabo
La reaccion en tiempo real es periddicamente mientras

importante. funciona el sistema.




_ Comparacion entre la red de informacion y red de control )

Esta seccién describe la comparacion entre la red de informacion y la red de control.

) (&

'l \
I. Red de |
\ control |}

)

Red de informacién Red de control

Funcionamiento eficaz en un centro de produccion y Automatizacion del sistema de produccion y reduccién de la

Red de
infarmacidn

Aplica-
cién reduccion de la mano de obra mano de obra
| . Controladores programables, diversos dispositivos

o £Rmputadons Kesand| £qHIpo O (controladores, E/S, etc.), modulos remotos
Ethernet Red dedicada al control de dispositivos
o Gran cantidad de datos. Menor capacidad (en comparacion con la red de informacién).

La reaccion en tiempo real es menos importante. La reaccién en tiempo real es importante.

Las comunicaciones de datos se llevan a cabo en cualquier Las comunicaciones de datos se llevan a cabo
momento que sea Necesario. periodicamente.

* o -+ Conexion @ * =+ Estandar de red 0 -+ Capacidad de datos y reaccion en tiempo real 9 +++ Temporizacion de las comunicaciones



_ Utilizacion conjunta de la red de informacion y la red de control )

Esta seccidn describe la situacion actual de las redes.

En la actualidad, ha progresado el uso de la tecnologia de redes que amplia la Ethernet estandar e integra a la perfeccion las
redes de informacion y de control, asi como la renovacion de los protocolos de comunicacion. Las redes que recopilan datos en
tiempo real de diversos dispositivos en los lugares de produccion y logran una comunicacion coherente con los sistemas de Tl
que crean nuevos valores estan convirtiéndose en la corriente principal.

La combinacién de otras comunicaciones de red y de informacion en el sistema informatico en la misma red permite una
configuracion muy flexible del sistema y una reduccién de los costes de cableado, al tiempo que se llevan a cabo
comunicaciones de control con precision en tiempo real.

Misma red 4
\ 4

Es posible una El costo de
configuracion W cableado se reduce
del sistema significativamente.
altamente
flexible.




(T {1 Red de control

Este capitulo describe los detalles sobre la red de control

4.1 Fundamentos de comunicaciones en la red de control
4.2 Red de controlador a controlador para cada maquina

4.3 Funcionamiento de la red de sefiales de E/S de los controladores programables

Red de informacion éComumcaﬂones informaticas

Computacmn de borde

Red de controlador a
controlador

Red de control

Red de campo



_ Fundamentos de las comunicaciones en la red de control )

Es posible conectar dispositivos, como un controlador programable, un robot y una HMI.
Esta seccién describe las comunicaciones de datos entre controladores programables (dispositivos* (contacto, bobina, registro
de datos)) a modo de ejemplo.

Por ejemplo, cuando el controlador programable conectado a la red enciende el dispositivo "B0", los otros controladores
programables adquieren los datos del dispositivo inmediatamente y los comprueban al mismo tiempo.
Los controladores programables de la misma red pueden compartir sefiales y datos utilizando el mismo dispositivo.

* Dispositivo: Memoria del modulo CPU donde se almacenan las sefales y los datos para el calculo del programa de secuencia.

Haga clic en el botdn [Comenzar] para mostrar la guia de funcionamiento.
Siga la guia y prenda/apague cada interruptor haciendo clic con el raton. El estado del monitor de escalera cambiara.
(Los interruptores del monitor de escalera pueden accionarse directamente (sin hacer clic en el boton [Comenzar])).

Comenzar

Después de hacer clic en el botén [Comenzar], siga la guia de operacién y encienda/apague
cada interruptor.

aN ON
() -

X0 oFF T c X0 oFF X0
BO ? F——sio

1 BO
ln' ﬁ f_( " l <| "

Estacién n.° 1 Estacién n.® 2




_ Red de controlador a controlador para cada maquina )

Esta seccidn describe la red de controlador a controlador en la red de control (drea sombreada en rojo) que se muestra en la
siguiente figura.

Los controladores programables lideran la automatizacién de las maquinas en el sitio de produccién.
Para aumentar la productividad del centro de produccién, se requiere un sistema de producciéon que automatice todo el
proceso de produccion mediante el control colectivo de todas las maquinas de cada linea de produccién.

Para lograr este sistema, es necesario integrar la informacion de control y la informacion de produccién procesada por el
controlador programable de cada maquina, y controlar todo el sistema de produccién. Por lo tanto, esta red se utiliza para
conectar todos los controladores programables.

Mediante la interconexion entre controladores programables basada en instrucciones y sefales de control del controlador
programable maestro, se controla colectivamente todo el sistema de produccion.

Controlador programable maestro

im \

Red de informacién Comunicaciones informaticas

1 — Computacion de borde
Red de controlador a

controlador

Red de campo

iy [




_ Red de controlador a controlador para cada maquina )

Esta seccidn describe las caracteristicas de la red de controlador a controlador.
A continuacion se muestra la configuracion simple utilizando tres maquinas como ejemplo. Compruebe el funcionamiento.

e E| controlador programable de cada maquina tiene su propia tarea. Cada tarea se procesa en la misma red para poder
controlar todo el sistema.

e Cada controlador programable conectado a la red debe tener un médulo CPU.

e La tarea se distribuye entre varios controladores programables en la misma red para que se pueda reducir la carga de
procesamiento de tareas en un controlador programable.

e Cada controlador programable resume el resultado de la produccién y supervisa el estado de la produccion basandose en su
propio programa de secuencia.

e Esta red puede utilizarse para varios sistemas, desde un sistema a pequeia escala consistente en una red hasta un sistema a
gran escala consistente en multiples redes.

Panel de visualizacion de la produccién

Ne1
N= 2
N®3
Total

Controlador
programable maestro

=

Controlador
programable n.° 3

Controlador
programable n.° 2

Controlador
programable n.° 1

(I lj (I

Méaquina n.® 1 / Maquina n.° 2 / Maquina n.° 3 /




_ Funcionamiento de la Red de Senales de E/S de los controladores programables )

Esta seccion describe la red de campo en la red de control (area sombreada en rojo) que se muestra en la siguiente figura.
Llamamos "red de campo" a la red que conecta los controladores programables y dispositivos como un médulo de E/S remoto
0 un motor.

A medida que las maquinas/equipos se hacen mas grandes, un controlador programable necesita procesar mas sefiales de E/S.
Ademas, se debe instalar una gran cantidad de cableado de sefales para transmitir muchas sefiales a diferentes
dispositivos/herramientas en las maquinas/equipos.

Como resultado, la instalacién y el mantenimiento del cableado requieren mucho tiempo.

Una forma de resolver estos problemas es instalar médulos remotos de E/S cerca de sensores y actuadores en la maquina y
conectar el controlador programable y cada médulo remoto de E/S utilizando un cable de comunicacion para que las sefiales
de E/S se transmitan de manera conjunta.

Red de informacién Comunicaciones informaticas
............................................ R —
= ‘ Red de controlador a

Red de control o J,‘ & controlador

1 Red de campo




_ Funcionamiento de la Red de Senales de E/S de los controladores programables )

Esta seccidn describe las caracteristicas de la red de campo.
Haga clic en el botdn [Comenzar] para iniciar el video y en el botdn [Parar] para finalizarlo.

e Los moédulos de E/S remotas pueden instalarse de forma flexible en la maquina.

e La conexion del controlador programable de la estacion maestra y varios modulos de E/S remotas mediante un cable de
comunicacion puede ahorrar cableado y espacio.

e El programa de secuencia del controlador programable de la estacion maestra transmite sefiales de E/S entre los modulos de
E/S remotas y los dispositivos externos.

e Se puede implementar una red de campo dentro de los sistemas de dispositivos para controlar pequeiias lineas de
produccion.

Comenzar Parar

Controlador programable
de la estacién maestra

l Sefial de salida



m Ejemplos de aplicacion de la red industrial

Este capitulo describe los detalles sobre la red de industrial

5.1 Ejemplo de aplicacién 1
5.2 Ejemplo de aplicacion 2

5.3 Productos de red para controladores programables



_ Ejemplo de aplicacion 1

Se utiliza una red industrial en un almacén automatizado, de uso comun en los campos logisticos actuales.

Haga clic en los circulos rojos de abajo para ver los detalles.




_ Ejemplo de aplicacion 2 )

Como se describid en capitulos anteriores, hoy en dia predomina la red que efectiia comunicaciones sin fisuras en el sistema

informatico que crea nuevos valores agregados mediante la recopilacion de datos en tiempo real de diversos dispositivos en el
lugar de produccion.

La red representativa es CC-Link IE TSN. CC-Link IE TSN puede utilizarse en diversos campos.
Para mas detalles, consulte el siguiente video.

Haga clic en el boton [Reproducir].

Proporcionado por CC-Link Partner Association



_ Productos de red para controladores programables de Mitsubishi Electric )

La serie MELSEC dispone de diferentes tipos de productos compatibles con varias redes.

A continuacion se muestran productos representativos compatibles con los controladores programables de la serie iQ-R de
MELSEC.

Para mas detalles, consulte los catalogos de los controladores programables de Mitsubishi Electric y los manuales de los
productos relacionados.

Productos compatibles con la red de control Productos cc_)mpatlble_zf. con la Producto compatible con
red de informacion Internet
Red de controlador a controlador Red de campo Comunicaciones informaticas Mantenimiento remoto

CC-Link IE @ontrol CC-Link IE Bieid Ethernet Internet
» Modulo de red CC-Link » Mddulo maestro/local de la » Modulo Ethernet » Modulo de servidor web
|E Controller red CC-Link IE Field
» Maodulo remoto
MELSECNET/H CCLink
» Médulo de red de la red » Médulo maestro/local de la
MELSECNET/H red CC-Link
» Médulo remoto

A
=N
f——
A3 :

» Mddulo CC-Link IE TSN
» Maodulo remoto

A
£\
L
=

CC-LinkIE TSN

A
e
A
i




Prueba final )

Ahora que completo todas las lecciones del curso Equipo FA para principiantes (Red industrial), esta listo para hacer la prueba
final. Si no tiene claro alguno de los temas cubiertos, tome esta oportunidad para revisar esos temas.

Hay un total de 6 preguntas (21 areas) en esta Prueba final.
Puede tomar la prueba final las veces que desee.
Resultados de la calificacion

El nimero de respuestas correctas, el niUmero de preguntas, el porcentaje de respuestas correctas, y el resultado sobre si
aprobd o no apareceréa en la pagina de calificacion.

1 2 ] & 5 & T B p JwluTlu
[roe— Frosba L v Total de preguetas 28
mtentan & P N 23
7 - I’ - DAL COmectas
percernse B2
Prueba d s
Frusha 4 v | ¥
- Para pasarla prueba, se requiere
et el 60% de respuestas correctas.
Wabver & Froeba d -
Aenbar
Pruebs 7 * o
Froshad I 7|
Prusha ¥ s
Wolver 2 Proeha 10
i enlal




Prueba final 1 )

Seleccione las descripciones correctas sobre "cémo ha cambiado la forma en que manejamos la informacion en el
trabajo tras la instalacion de la red". (Se admiten varias respuestas)

Q1

La transmision de informacion se hace por

La transmision de informacion se hace por
videollamada o correo electrénico.

contacto directo o fax.

La informacién comuin se almacena en un soporte de La informaciéon comun se almacena en un

papel, como un documento, un libro de contabilidad o servidor.

un resguardo.




Prueba final 2 )

A continuacion se describe el concepto de comunicacion de informacion en la red informatica. Seleccione el término
correcto de cada lista desplegable para completar la frase.

La comunicacion de informacién comienza cuando una fuente de solicitud envia una (Q1) al destino de comunicacion,
y el destino de comunicacién devuelve los datos a la (Q2) .

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --




Prueba final 3 )

A continuacion se describe el concepto de comunicacion de informacion en la red de control. Seleccione el término
correcto de cada lista desplegable para completar la frase.

Una maquina escribe datos en su propia area de escritura (Q1) , y las demas maquinas de la misma red leen los datos
escritos. (Q2) los dispositivos de la red pueden escribir y navegar por la informacién.

Q1 -- Select --

Q2 -- Select --




Prueba final 4

Seleccione la descripcién correcta de cada seleccion desplegable para completar la tabla de la derecha.

Qi

Q2

Q3

Q4

-- Select --

-- Select --

-- Select --

-- Select --

0O 0 0 ©
00006

informacién

Red de informacién Red de control

Funcionamiento eficaz en un centro de produccion y a
reduccién de la mano de obra
G diversos di
(controladores, E/S, etc.), médulos remotos

Computadora, equipo OA

Q2 Red dedicada al control de dispositivos

@ Menor capacidad (en comparacion con la red de informacidn).
La reaccion en tiempo real es importante.

Las comunicaciones de datos se llevan a cabo en cualquier
momento que sea necesario.

Q4

+ &3 conedsn (2 -+ estandar de red () -+ Capacidad de datos y reaccién en tiempo real (5 -+~ Temporizacion de las comunicaciones

[+]




Prueba final 5 )

a
Lo siguiente describe el diagrama de configuracion de la red de control. Seleccione el término correcto de cada lista
desplegable para completar la frase.
Cuando el interruptor "X0" del controlador programable (estacién n.° 1) se enciende, el (Q1) "B0" se enciende.
Al mismo tiempo, el (Q2) "B0" del controlador programable (estacion n.° 2 ) se enciende, y la bobina " (Q3) " se
enciende. v
Qi -- Select -- Q
Q2 -- Select -- 0
Q3 -- Select -- Q ( )
o Estacion n.® 2
——-(s100
Q4 -- Select -- (V) (o
BJDO'_(::; X0
Q5 -- Select -- 0 f:‘
oFF
[+]




Prueba final 6 )

A continuacion se describen las caracteristicas de la red de controlador a controlador y de la red de campo. Seleccione
una red aplicable (red de controlador a controlador o red de campo) para cada descripcion.

(Q1) Los moédulos de E/S remotas pueden instalarse de forma flexible en la maquina.
(Q2) El controlador programable de cada maquina tiene su propia tarea. Cada tarea se procesa en la misma red para
poder controlar todo el sistema.

»

Q1 -- Select -- (v,
Q2 -- Select -- (v
Q3 -- Select -- (v,

Q4 -- Select -- (v




Calificacion de la prueba )

Ha completado la prueba final. Sus resultados del area son los siguientes.
Para finalizar la prueba final, contintie con la préxima pagina.

Prueba final 1 Total de preguntas: 18

Prueba final 2

Respuestas correctas: 18
Prueba final 3

Prueba final 4

Porcentaje: 100 %

Prueba final 5

Prueba final 6
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Borrar




Completo el curso Equipos de Automatizacion para Principiantes
(Red Industrial)

Gracias por tomar este curso.

Esperamos que haya disfrutado las lecciones y que la informacion recibida en este curso le sea util en el
futuro.

Puede revisar el curso las veces que desee.

Revisar

Cerrar



	Equipos de Automatización para Principiantes (Red Industrial)
	Introducción
	Objetivo del curso
	Estructura del curso
	Cómo usar esta herramienta de aprendizaje en línea
	Precauciones de uso

	Capítulo 1 Entendimiento de las redes
	1-1 Entendimiento de las redes
	1.1-1 Transmisión de información
	1.2-1 Historia de las redes

	Capítulo 2 Red industrial
	2-1 Red industrial
	2.1-1 Red industrial
	2.2-1 Categorías de la red industrial

	Capítulo 3 Entendimiento de la red de información y la red de control
	3-1 Entendimiento de la red de información y la red de control
	3.1-1 Red de información
	3.1.1-1 Comunicación de la información en la red de información
	3.1.2-1 Características de la red de información
	3.2-1 Red de control
	3.2.1-1 Comunicación de información en la red de control
	3.2.2-1 Características de la red de control
	3.3-1 Comparación entre la red de información y red de control
	3.4-1 Utilización conjunta de la red de información y la red de control

	Capítulo 4 Red de control
	4-1 Red de control
	4.1-1 Fundamentos de las comunicaciones en la red de control
	4.2-1 Red de controlador a controlador para cada máquina
	4.2-2 Red de controlador a controlador para cada máquina
	4.3-1 Funcionamiento de la Red de Señales de E/S de los controladores programables
	4.3-2 Funcionamiento de la Red de Señales de E/S de los controladores programables

	Capítulo 5 Ejemplos de aplicación de la red industrial
	5-1 Ejemplos de aplicación de la red industrial
	5.1-1 Ejemplo de aplicación 1
	5.2-1 Ejemplo de aplicación 2
	5.3-1 Productos de red para controladores programables de Mitsubishi Electric

	Prueba final
	Prueba final 1
	Prueba final 2
	Prueba final 3
	Prueba final 4
	Prueba final 5
	Prueba final 6
	Calificación de la prueba

	Completado



