PLC

Safety CPU Seri MELSEC iQ-R,
Safety Remote 1/0

Kursus pelatihan ini ditujukan bagi mereka yang
memiliki pemahaman tentang dasar-dasar Safety
dan menggunakan Safety CPU Seri MELSEC iQ-R/
Safety Remote I/O untuk pertama kali.

Klik tombol Berikutnya di kanan atas layar.
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Tujuan Kursus )

Kursus ini menjelaskan metode startup, fungsi logika cepat, metode pemrograman dasar, dan pemecahan masalah bagi mereka
yang akan membangun sistem menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R untuk pertama kalinya.

Pelajari karakteristik Safety CPU MELSEC seri
iQ-R dan Safety Remote |/0, dan langkah
pencegahan saat memasang pengkabelan.

Memulai Safety CPU dan Modul
Safety Rermnote /O

Safety CPU, Safety Remote 1/O

Kontrol Menggunakan Fungsi Logika

Pemecahan Masalah

Cepat

Membuat Proegram Safety

Orang yang hendak mempelajari kursus ini harus memiliki pengetahuan mendasar tentang tindakan keselamatan untuk
menggunakan sistem mesin dan PLC MELSEC seri iQ-R.

Bagi pemula dianjurkan menyelesaikan kursus berikut terlebih dahulu.

e Kursus "Memulai Keselamatan Mesin"

e Kursus "Dasar-dasar MELSEC iQ-R Series"




Tujuan Kursus )

Kursus ini menjelaskan metode startup, fungsi logika cepat, metode pemrograman dasar, dan pemecahan masalah bagi mereka
yang akan membangun sistem menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R untuk pertama kalinya.

Pelajari tentang cara memulai Safety CPU dan
Safety Remote 1/0 MELSEC seri iQ-R.

Memulai Safety CPU dan Modul
Safety Remote 1/O

Safety CPU, Safety Remote 1O

Kontrol Menggunakan Fungsi Logika

Pemecahan Masalah

Cepat

Membuat Proegram Safety

Orang yang hendak mempelajari kursus ini harus memiliki pengetahuan mendasar tentang tindakan keselamatan untuk
menggunakan sistem mesin dan PLC MELSEC seri iQ-R.

Bagi pemula dianjurkan menyelesaikan kursus berikut terlebih dahulu.

e Kursus "Memulai Keselamatan Mesin"

e Kursus "Dasar-dasar MELSEC iQ-R Series"




Tujuan Kursus )

Kursus ini menjelaskan metode startup, fungsi logika cepat, metode pemrograman dasar, dan pemecahan masalah bagi mereka
yang akan membangun sistem menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R untuk pertama kalinya.

Pelajari tentang ikhtisar fungsi logika cepat, pola
logika cepat, dan pemeriksaan cperasi.

Memulai Safety CPU dan Modul
Safety Rermnote /O

Safety CPU, Safety Remote 1O

Kontrol Menggunakan Fungsi Logika
Cepat

Pemecahan Masalah

Membuat Proegram Safety

Orang yang hendak mempelajari kursus ini harus memiliki pengetahuan mendasar tentang tindakan keselamatan untuk
menggunakan sistem mesin dan PLC MELSEC seri iQ-R.

Bagi pemula dianjurkan menyelesaikan kursus berikut terlebih dahulu.

e Kursus "Memulai Keselamatan Mesin"

e Kursus "Dasar-dasar MELSEC iQ-R Series"




Tujuan Kursus )

Kursus ini menjelaskan metode startup, fungsi logika cepat, metode pemrograman dasar, dan pemecahan masalah bagi mereka
yang akan membangun sistem menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R untuk pertama kalinya.

Pelajari cara membuat program keselamatan.

Memulai Safety CPU dan Modul
Safety Rermnote /O

Safety CPU, Safety Remote 1O

Kontrol Menggunakan Fungsi Logika

Pemecahan Masalah

Cepat

Membuat Pregram Safety

Orang yang hendak mempelajari kursus ini harus memiliki pengetahuan mendasar tentang tindakan keselamatan untuk
menggunakan sistem mesin dan PLC MELSEC seri iQ-R.

Bagi pemula dianjurkan menyelesaikan kursus berikut terlebih dahulu.

e Kursus "Memulai Keselamatan Mesin"

e Kursus "Dasar-dasar MELSEC iQ-R Series"




Tujuan Kursus )

Kursus ini menjelaskan metode startup, fungsi logika cepat, metode pemrograman dasar, dan pemecahan masalah bagi mereka
yang akan membangun sistem menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R untuk pertama kalinya.

Pelajari cara memecahkan masalah modul Safety
CPU MELSEC seri iQ-R.

Memulai Safety CPU dan Modul
Safety Rermnote /O

Safety CPU, Safety Remote 1O

Kontrol Menggunakan Fungsi Logika

Pemecahan Masalah

Cepat

Membuat Proegram Safety

Orang yang hendak mempelajari kursus ini harus memiliki pengetahuan mendasar tentang tindakan keselamatan untuk
menggunakan sistem mesin dan PLC MELSEC seri iQ-R.

Bagi pemula dianjurkan menyelesaikan kursus berikut terlebih dahulu.

e Kursus "Memulai Keselamatan Mesin"

e Kursus "Dasar-dasar MELSEC iQ-R Series"




Struktur Kursus

Berikut adalah daftar isi kursus.
Sebaiknya Anda mulai dari Bab 1.

Bab 1 - Safety CPU, Safety Remote 1/0O

Pelajari karakteristik Safety CPU Seri MELSEC iQ-R dan Safety Remote I/0 perhatian saat memasang kabel.
Bab 2 - Memulai Safety CPU dan Modul Safety Remote 1/0O

Pelajari tentang Safety CPU Seri MELSEC iQ-R dan metode memulai Safety Remote I/0.
Bab 3 - Kontrol Menggunakan Fungsi Logika Cepat

Pelajari tentang karakteristik dan metode kontrol fungsi logika cepat.

Bab 4 - Membuat Program Keselamatan

Pelajari cara membuat program safety.

Bab 5 - Pemecahan masalah

Pelajari cara memecahkan masalah modul Safety CPU Seri MELSEC iQ-R.
Tes Akhir

5 bagian secara keseluruhan (6 pertanyaan) Nilai kelulusan: 60% atau lebih tinggi



Cara Menggunakan Alat e-Learning Ini )

Buka halaman berikutnya

Kembali ke halaman sebelumnya

Beralih ke halaman yang diinginkan

Keluar dari kursus

Membuka halaman berikutnya.

Kembali ke halaman sebelumnya.

"Daftar Isi" akan ditampilkan, memungkinkan Anda untuk menavigasi ke halaman yang
diinginkan.

Keluar dari kursus Jendela seperti layar "Daftar Isi" dan kursus akan ditutup.




Perhatian Selama Penggunaan )

HPetunjuk keselamatan

Saat Anda belajar dengan produk sebenarnya, bacalah petunjuk keselamatan pada panduan yang sesuai dengan tuntas
dan ikuti panduan tersebut dengan benar.

HPetunjuk keselamatan dalam kursus ini

Layar yang ditampilkan pada versi perangkat lunak yang Anda gunakan mungkin berbeda dengan yang ada di dalam
kursus ini.

Informasi berikut menunjukkan perangkat lunak yang digunakan dalam kursus ini beserta nomor versinya.

Untuk versi terbaru dari setiap perangkat lunak, kunjungi situs web Mitsubishi Electric FA.

MELSOFT GX Works3 Ver.1.065T



Safety CPU, Safety Remote 1/0

Bab ini menjelaskan safety CPU/safety remote /O MELSEC seri iQ-R.

1.1 Safety CPU
1.2 Safety Remote I/O

1.3 Langkah Pencegahan saat Memasang Kabel Safety Remote 1/0
1.4 Ringkasan Bab Ini




Safety CPU yang memenuhi standar keselamatan internasional dapat mengontrol sistem standar dan sistem keselamatan secara
bersamaan. Sistem menggabungkan kontrol standar dan kontrol keselamatan dapat dibangun dengan menghubungkan sakelar
keselamatan dan sensor safety light curtain melalui Jaringan CC-Link IE TSN ke sistem yang menggunakan safety CPU. Selain itu,
GX Works3, paket perangkat lunak yang menawarkan operasi intuitif, dapat digunakan untuk pemrograman terpadu dari
kontrol standar dan kontrol keselamatan.

Safety CPU

Slot kartu memori SD - - == e e e e e

Sakelar RUN/STOP - <« - -

Port USB
USBE2.0 High Speed {miniB)

Port Ethernet
T00BASE-TX/10BASE-T

Modul fungsi safety

Safety CPU digunakan dengan modul fungsi safety.



_ Safety Remote 1/0 )

Safety remote I/O adalah modul safety remote 1/O yang kompatibel dengan fungsi komunikasi Keselamatan Jaringan CC-Link IE
TSN.
Kontrol safety dilakukan bersama-sama dengan Safety CPU Seri MELSEC iQ-R.

Seri MELSEC iQ-R CC-Link IETSN
\ =

(Safety CPU)

+ Certificated by
TOV Rheinland ®
- Space/wire-saving
« Design efficiency
+ Multilingualization

Ada tiga jenis modul safety remote 1/0: modul input, modul output, dan modul gabungan 1/0.
Empat titik input keselamatan dan output keselamatan dapat dihubungkan menggunakan pengkabelan ganda (redundant).

mF2m@ Aaagiians”
3 : FI'I'I_IFI'I'I:I

TR

et == 1P ASOIRESS |

NZ2GN552-160TE




_ Langkah Pencegahan saat Memasang Kabel Modul I/0 Jarak-Jauh Safety )

Saat menggunakan safety remote 1/O, berikan daya ke A dan B dengan benar seperti yang ditunjukkan di bawah ini.

Modul gabungan 1/0

LINK
sl [N NINNN]
I i ; c":,”,ﬂ'rn123w5ﬁ?
[ 1y ,'5
A.‘ L]
16 = |x1 IP ADDRESS

CC-Link[E TSN BB c1sss e NZ2GNS52-16DTE

IIHIHI




_ Ringkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Safety CPU
e Safety Remote I/O

¢ Langkah Pencegahan saat Memasang Kabel Modul Safety Remote /O

Poin-poin penting

Safety CPU

Safety Remote |/O

Langkah pencegahan saat memasang
kabel modul Safety Remote I/O

Safety CPU yang memenubhi standar keselamatan internasional dapat mengontrol sistem standar dan

sistem safety secara bersama-sama.

Safety remote 1/0 adalah modul safety remote I/O yang kompatibel dengan fungsi komunikasi

keselamatan jaringan CC-Link IE TSN.

Saat menggunakan safety remote I/O, berikan daya ke posisi yang ditentukan dengan benar.




Memulai Safety CPU dan Modul Safety Remote 1/0

Dalam bab ini akan diperkenalkan Safety CPU Seri MELSEC iQ-R dan Safety Remote 1/0.

2.1 Lingkungan yang Diharapkan untuk Kursus Ini
2.2 Mengatur Sakelar Pengaturan Alamat IP

2.3 Membuat Proyek

2.4 Definisi Konfigurasi Modul

2.5 Pengaturan Komunikasi Keselamatan

2.6 Mengaktifkan Pengaturan Keselamatan

2.7 Memeriksa LED Safety Remote /O

2.8 Ringkasan Bab Ini




_ Lingkungan yang Diharapkan untuk Kursus Ini )

Lingkungan berikut diharapkan untuk kursus ini.

Base Unit Modul catu  Safety CPU  Modul fungsi Safety remote 1/O

CC-Link IE TSN (Modul gabungan 1/0)
R33B daya R1205FCPU ng;itr‘{n master/local module NZ2GNS52-16DTE
RITIGN11-T2

CC-LinkIE TSN

Sakelar emergency stop

* Untuk sakelar darurat, gunakan pengkabelan ganda pada "X0, X1", "X2, X3", "X4, X5", dan "X6, X7".



_ Mengatur Sakelar Pengaturan Alamat IP )

Atur oktet keempat alamat IP dengan menggunakan sakelar pengaturan alamat IP di bagian depan safety remote I/0O.
Untuk mengatur oktet keempat (desimal), periksa daftar kombinasi dan gunakan sakelar pengaturan alamat IP x1 dan x16
(heksadesimal).

I{ Oktet keempat

Berikut ini contoh pengaturan ke “192.168.3]1}"
* Atur sakelar pengaturan alamat IP pada kondisi daya tidak aktif karena sakelar akan diaktifkan saat daya hidup.

Daftar kombinasi

x1
of1|2 3 4 5 6 7 8 9 A B CDE F
7|8 9|1w0f11]12|13[14]15

]
(=]
=
8]
Ll
-

16|17 |16 (19|20 |21 (22|23 |24 | 25|26 (27|28 |29 |30 |51
323334 (35| 36|37 33|35 (40|41 |42 |43 )44 |45|456|47
43 |45 | 50| 51|52 | 55| 54|55 |56|57 |56 |559|60(61|62|63

B4 |65|66 |67 |68 |69 | 70|71 | 72|73 |74 | 75|76 (77| 78|79
80|B1|82|B3|84|B85|66|87|88|8%|50|91|92 (5353|9455
S6 |97 | 98 | 99 |100{101|102]103|104{105|106(107|108|105|110]|111
112)113{114|115{116|117|118[119(120)121]|122|123|124(125(126{127
128|129(130|131|132|133|134{135(136|137|138|139|140(141 (142|143
144|145(146|147|145|145|150|151(152)153|154|155|156(157 (158|159
160|1161{162|163|164|165|166|167(168|169]|170|1171|172(173|174{175
176|177|178|175|180|181|182|185({184|185|186|187|188(185(190|151
192]193|194|195]196(197|1958|199|200|201|202|203|204| 205|206 207
208|209|210|211|212|213|214|215(216|217|218|219|220(221|222|223
224|1225|226|227|228|229|230|231(232|233|234|235|236(237|238|239
240|241|242|243| 244 245| 246|247 (248|249)|250|251|252|253| 254|255

A ’6
X16 S |1 IPADDRESS ]|

M m TN M oW G s g e L R e




_ Membuat Proyek )

Gunakan MELSOFT GX Works3 untuk membuat proyek dan program sekuens.

Saat menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R, diperlukan MELSOFT GX Works3 is versi 1.065T atau lebih
baru.

Memeriksa versi MELSOFT GX Works3
Setelah memulai MELSOFT GX Works3, pilih [Help] - [Version Information] dari menu.



_ Membuat Proyek

Berikut ini menunjukkan prosedur pengaturan. Untuk detail setiap prosedur, lihat halaman berikut.

[ 1) Menambahkan penggunabaru ~ ceeecesens 2.3.1 '
¥

[ 2) Memulai semua informasidiPLC - seecceeces 2:312. )
¥

: 3) Menulis informasi pengguna  ~ ceeeeseces 233 ‘
¥

: 4) Membuat diagram konfigurasimodul ~  reeceecees 241 \
¥

: 5) Mengatur konfigurasi jaringgn ~~ seeesesces 242 ‘
¥

: 6) Pengaturan komunikasi keselamatan ~ ceeecececees 245 )
¥

[ 7) Menerapkan konfigurasi jaringan ke mesin yang sebenarnya =~ cctcccecet 26.1 \

=

[ 8) Mengaktifkan safety module ~ eeeeeeeees 26.2




m Menambahkan pengguna baru )

Jalankan MELSOFT GX Works3 dan buat proyek baru.
Pilih [Project] - [New] dari menu dan atur sebagai berikut, lalu klik OK.

New X Item Mengatur konten

Series Farcru | Series RCPU

Type ln R1205F vl Type R120SF
Program Language | Ladder

Mods

Program Language I 4#] Ladder w I

Cancel




m Menambahkan pengguna baru

Tambahkan pengguna baru.
Masukkan nama pengguna, kata sandi, dan kata sandi konfirmasi, dan klik OK.

Add New User *
User Mame: I safety I
Access Level: Administrators

Grant full access to all functions.

Password: I seseee -

Re-enter Password: I ALl I

Password Strength: 9 @ o

Flease enter the password with & to 32 single-byte characters, numeric characters,
alphabets A-Z, a-z, single-byte space

and! "#5%a)=+,-. 1} <=>7@F] ~_{[}~.

Passwords are case-sensitive.

Add a GUEST User

GUEST user is a user who is able to skip entering password at User Authentication
window when reading/editing only & standard program.




m Menambahkan pengguna baru

Ketika sebuah proyek dibuat, jendela simpan akan terbuka secara otomatis.
Masukkan nama file, lalu klik [Save].

B saveas
Sawe in: | iR —R_trsining V| @' T = [ g
s
l Marne Date modified Type
Mo iterns match your search.
Quick access
Desktop
-_—
™
Libraries
This PC
Metwork
£ >
File name: Sawe
Sawve as type: Gx Works2 Project (F g3 v Canceal
Title(A): | |
Other Format:
Save as a Workspace Format Project
Please change the windows with this button to use workspace format project.
(MELSOFT Mavigator supports this format.)




m Memulai semua informasi di PLC )

Saat memulai safety CPU untuk pertama kali setelah pembelian, disarankan untuk memulai semua informasi di PLC.
Pilih [Online] - [User Authentication] - [Initialize all PLC Data], lalu klik [Yes].

Jendela konfirmasi muncul lagi. Klik [Yes].

Setelah selesai memulai semua informasi di PLC, klik [OK].

Online | Debug Recording Diagnostics T MELSOFT GX Works3

Current Connection Destination...

Read from PLC...
- ) Following information in PLC is deleted. Safety operation
W Wit to PLC.. | mode is switched to test mode.

Verify with PLC... - User Management information

- All files in the Program Memory and Data Memory

Etpel - All files in File Storage Area of Device/Label Memory
Safety PLC Operation... » - Security key
Redundant FLC Operation(G) L Are you sure you want to initialize all information?
CPU Memory Operation...
Delete PLC Data...
User Data » l Yes I [ o ]
Set Clock...
Monitor 3

FB Property Management (Online)...

Watch 3
Uiser Authentication... ¥
MELSOFT GX Works3
SR D X L | Are you sure you want to continue?
Change the Password of PLC..
Read User Information from PLC
Write Lser Information te PLC
Yes l Mo I
Copy User Information to Other System PLC
l Initialize all PLC Data

MELSOFT GX Works3

o Completed.




m Menulis informasi pengguna

Tulis informasi pengguna sehingga proyek dapat ditulis ke mesin yang sebenarnya.
Pilih [Online] - [User Authentication] - [Write User Information to PLC], lalu klik [Yes].

Setelah pendaftaran informasi pengguna selesai, klik [OK].

Ontine | Debug  Recording Diagnostics 1

-
m

Current Connection Destinatson...

Reead freen PLC..

Wirite to PLC..

Verify with PLC...

Remate Operation(S)...

Safiety PLC Operation... v
Redundant PLC Operation|G) 3
CPU Memaory Operation...
Defete PLC Data...

User Diats ¥
Set Oock...

Monitor b
FB Property Management (Online)...
Watch 3

User Authenticaticn.., L

Authentication Destination

Change the Paspward of PLL..
lnf 3on from P

Wiite User Information fo PLC

MELSOFT GX Works3

User infarmation of this project is written to PLC.
! User information of PLC is overwritten,

Are you sure you want to continue?

e

Initialize 2l PLC Data

MELSOFT GX Werksd

o Completed.




_ Definisi Konfigurasi Modul )

Buat diagram konfigurasi modul dan konfigurasikan pengaturan konfigurasi jaringan.
Klik dua kali [Module Configuration] di daftar navigasi untuk membuka diagram konfigurasi modul.

Bl L SOFT G orka 8 E 6B Sramingfuamplegn t - [Modkule Confgarstan]

IDEBMa0l s FfEDTeaSREg e saaARR KR SESRALROQQ T o - 0% 00" 0 FE v =il
Aot ARIR IRE S R R BT 3

&%y 0o,

Y - . . B i e [ Mioide Confuperatein. 3

pou . [Fva | A | Wi | 1e
Pt DvicerLaberd =
Tntsre Propects) -
Frd Dasicey
Fod et A Frd
+ Fnafeghe Ogtong
€
~ I




m Membuat diagram konfigurasi modul )

Buat diagram konfigurasi modul.
Pilih modul yang diperlukan dari jendela Element Selection, dan seret dan lepas pada konfigurasi modul.

[PRG] [Local Label Set... M ProgPou [PRG] [LD] (Read Only... i i Element Selection ax
A (Find POLN ‘m
M| €] - e o X
POW CPU 0 1 2
Display Target: Al
C Controller )
Head Module
Motion CPU
NCCPU
Robot CPU
Power Supply
Seret dan letakkan CPU Extension
_I REPSFM The extension mod
B reRFM the extension modt
I ResFMm the extension modt
B _RUTIENTI(CCI Ethernet (1000BASE
B _RITIENTA(CCI Ethernet (1000BASE
B _RUTIENTI(E+] Ethernet (1000BASE
B _RITIENTI(E+| Ethernet (1000BASE
Input o

* Modul fungsi safety "R6SFM" diklasifikasikan dalam "CPU Extension".

* Mulai Juli 2020, modul dengan fungsi komunikasi keselamatan adalah modul jaringan "RJ71GN11-T2"
(Ver.10 atau lebih baru).




m Pengaturan konfigurasi jaringan )

Konfigurasikan pengaturan jaringan.

Ketika safety remote I/O diatur dalam konfigurasi jaringan, profil untuk safety remote 1/O harus sudah didaftarkan.
Jika profil safety remote 1/0 belum didaftarkan, daftarkan terlebih dahulu.

Profil safety remote 1/O dapat diunduh dari Situs Web Mitsubishi Electric FA.
(Klik di sini untuk mengunduh.)

Untuk mendaftarkan profil ke GX Works3, pilih [Tool] - [Profile Management] - [Register] dengan proyek tidak dibuka, dan pilih
file di jendela pendaftaran profil, lalu klik tombol [Register].

* Profil berbentuk file terkompresi (contoh: *.zip, *.ipar, *.cspp).
Daftar file terkompresi tanpa melakukan dekompresi.



m Pengaturan konfigurasi jaringan )

—ﬁ;j MELSOFT GX Waorks3 EAC-R_training\sarmple.gi3 - [Mod quration] ®
i Project Edit  Find/Replsce  Convert  View Online Debug  Recording  Diagnosties  foal  Window  Help -8 X
BAgGl. XD hea RGeS S SARRBR DS B 400" IESE e :

Slgisleltrli e inams ias 9 000y |

~

HNEY =l el

Tekan tombol play.

m T MAN
R -1 ProgPou
i Local Label
B ProgmmBody
f) Fxed Scan
1 Event
| Standby
#1 Mo Execution Type
B Unregistered Program

& FBIFUN
o (i Label
o @ Ded

B L4 Parameter

nection Desti... 10 }

0 Ouvtput B Progress

safety |HUM &



m Pengaturan konfigurasi jaringan )

B MELSOFT GX Worksd EACH-R_training sarnple.ged - [Madule Canfiguration]

i Project Edi  Find/Replsce Convert View Onbne  Debug  Recording Diagnosties  foal  Window  Help -8 %
NPAG 0 Xhres GREs SNARRE BB D85 6HL D 100" TSP g
itz @@ O i Gl A | G 2 0 A Y S00EY S

~

| | ﬂ ProgPou
s Local Label
B ProgramBody q

- it Klik dua kali modul jaringan "RJ71GN11-T2".

LA

= Connection Desti...

B Output B Progress




m Pengaturan konfigurasi jaringan )

B8 MELSOFT GX Works3 EAICH-R_training\sarmple.ge3 - [001RITIGH1T1-T2 Module Parametes]
I Project Edit  Fnd/fleplsce Comvert View Onbne  Debug  Recording  Diagnosties  Toal  Window  Help
I L CEEIE LT L LT T Ry Y L T

iSO aEE SRS e S B T almE L

Py

. Statioe Type
[ Station Type

- Metwork Ho. |
Fetwork: Mo
s paametersett) - Klik kolom pengaturan [Station Typel.

iy Aoplication S 2 Satting Method
- Station Mo J1P Adidress Seline
Station Ma /1P Address Sefting Method

=) Staton Mo

Station o

cution Trpe
8 Unregistered Program
FE/FUN

ore the Dedault Settmge
Frd Rezult

B Output I Progress
| uma g




Pengaturan konfigurasi jaringan )

B8 MELSOFT G Worksd EAD-R_training sarmple.gud - [O01ERITIGN1 -T2 Module Parsmeter] - *
i Project Edw  Find/Replsce  Comvert View Oniine  Debug  Recording  Diagnosties  foal  Window  Help -8 %
NPAG JxDhes GEE s S8R 0B 08 R (D00 ESE w - -]
frdl@ TN AR DEE P8 E kR T aEs

Navigation ou [PRG] [Locs Label Set. [ ProgPou [PRG] [LD] Z5tep

Station Type

Heatrar Tppe Local Szation
| Hetwmark K
—

Fintwaork

| Parameter Setting Method Klik tombol menu pull- down.
Sattirg Method of Basic/Application Seitings Parameter Edil
od - Sitation Ho SIP Address Setine

etting Station Mo /TP Address Setting Mathod Fisamaier

fa Local Labal
B ProgramBody
Fixed Scan

= Staton Mo

m Parameter
FCPU

the Dedault Settings

=t | Frd Fesult

0 Output I Progr



Pengaturan konfigurasi jaringan )

BB MELSOFT GX Worksd BAD-R_tiaining sarmple.gd - [O01BRITIGN1-T2 Module Parsmeter] - *

i Project Edit  Find/Replsce  Convert View Onbine  Debug  Recording Disgnosties  Toal  Window  Help -8 %
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B £, R120SFCPU

Ttem Ligt

onnection Des... ':'g Mavigation

= Output EH Progress

Setelah selesai memasukkan deskripsi
pengaturan, klik [OK].

R1205F




_ Pengaturan Komunikasi Keselamatan

Konfigurasikan pengaturan komunikasi keselamatan.

! Project Edit Find/Replace

NBA&lw

Convert View Online

Debug Recording Diagnestics  Tool

B Re e R s magamERE

I EEE = e O T =

Navigation

T Project
1 Module
= i Program
fif1 Initial
= i1 Scan
! MAIN
= i ProgPou
ﬂg Local Label
M ProgramBody

figuration

1!
i1 No
8 Unregistered Program
& FB/FUN
B i Label
o
= £, Parameter
§' System Parameter
B 7y R1205FCPU

e o 5

ecution Type

vice

onnection Des... ':‘g Navigation

E Qutput EHA Progress

o |G| g

|In|:|ut the Setting Ttem to Sear|| i

B
gz

H5

ProgPou [PRE] [LD] 25tep

Item

Window Help

i L Q@™ IEAPE

Module Configuration

ﬂ,{:mo:RmGNH-ﬁm

Setting | A

.7 Required Settings
% Baczic Settines

Refresh Setting
Metwaork Topaology

Connection Device Info
Slave Station Setting
& Safety Communication

|3

@ Metwork Configuration |

Communication Period |

Swstem Reservation Time
Cyelic Tranzmizzion Time
Tranzient Transmission Time
* = Multiple Period Setting
Mor mal-Speed
Low-Speed
=1 Gonnection Device Information
: Buthentication Class Setting
= Slave Station Settne
Dizconnection Detection Setting
= Safety Gommun ication Setting

To Usze or Mot to Uze the Safety Gommunication Setting
Safcty Commumcatiay Sctiing

2000 us
50000 us
48000 us

x4
w16

Authentication Claz

Set the connection to execute zafety communication and the transfer ranee of safety device.

Application Settings
< >
Ttem Lizt Find Result

Check,

R1205F

Restore the Default Settings

Klik [Apply].

Apply




_ Pengaturan Komunikasi Keselamatan )

Konfigurasikan pengaturan komunikasi keselamatan.

ﬁ MELSOFT GX Works3 ENC-R_training\sample.gx3 - [0010:RI7T1GN11-T2 Module Parameter] — O X
Project Edit Find/Replace Conwvert View Online Debug Recording Diagnostics Toel Window Help -gx
NPAS L JiXhhes RREy s Ssam/RE BT N .1QQ" EAE :

IR = e O T =

rogPou [PRG] [Local Label Set... ProgPou [PRG] [LD] 25tep

Navigation

S| o | g i}

Module Configuration

ﬂ,mw:mmemﬂ-ﬁm

i1 Initial - Ttem | Setting | A
= il Scan | | ﬁ Swstem Reservation Time 2000 us
I Cyelic Tranzmizzion Time 0000 us
EE EE - Transient Transmission Time 43000 us
IB& Local Label | (173 Required Settings | 1 Multiple Period Setting
B ProgramBody xd
<Caution> x16
Ketika [To Use or Not to Use the Safety Communication Setting] diubah menjadi
“Not to Use” setelah mengonfigurasi pengaturan komunikasi keselamatan, Authentication Glas
ecution Type semua deskripsi pengaturan yang diatur dalam Detailed Setting akan dihapus.
{8 Unregistered Program + times

fed Safety Communication =T odTeTy GUmM MU ICART SeTNe

m,_l fipplication Settines + To Uze or Mot to Use the Safety Communication Setting

B (i Label
B ﬁ Do o Safety Comarumrcatror Scifag

B L Parameter

li:' Systermn Parameter Set the connection to execute zafety communication and the transfer ranee of safety device.
B £ R120SFCPU
=& dule Information
DO00:RESFM

0010:RITIGM11-T2

Y

£ >

; Check Restore the Default Settines
Ttem Lizt Find Result

Apply

onnection Des... ':‘g Navigation

E Qutput EA Progress
R1205F



_ Pengaturan Komunikasi Keselamatan )

Konfigurasikan pengaturan komunikasi keselamatan.

ﬁ MELSOFT GX Works3 ENC-R_training\sample.gx3 - [0010:RI7T1GN11-T2 Module Parameter] — O X
Project Edit Find/Replace Conwvert View Online Debug Recording Diagnostics Toel Window Help -gx
NPAS L JiXhhes RREy s Ssam/RE BT N .1QQ" EAE :

IR = e O T =

ProgPou [PRG] [LD] 25tep

1 Module Configuration  [Re N OGITAT IR m

Navigation

S| o | g i}

# Initial ﬁ Item | Settine | A
= 1 Scan | | Swstem Fezervation Time 2000 us
I Cyelic Tranzmizzion Time 0000 us
EE EE . Trangient Transmiszion Time 48000 us
IB& Local Label (17 Required Settings i = Multiple Period Setting
B ProgramBo ¥ Basic Settings Naor mal-Speed xd
¢ Network Gonfiguration | Low-Speed 16
- Refresh Setting =1 Gonnection Device Information
getwork .Top.ologpy d " Authentication Class Setting futhentication Glas
Gt P75 St Sttinones
il Unregistered Program Slave Station Setting Dizconnection [_Jete_ction Sn_atting 4 times
i & Safety Communication '?—' Safety Gommunication Setting
o (& Label [#-{ 5 Application Settings o To Usze or Mat to Use the Safety Gommunication Setting
o ﬁ G Safcty Commumcatiay Sctiing
B £ Parameter
giﬁ' Systermn Parameter Set the connection to executs safety communication and the transfer ranee of safety device.
B £ R120SFCPU
=& dule Information =
DO00:RESFM -
Mo List: fIRARe Pengaturan komunikasi keselaratan sekarang telah selesai.
& ? P

onnection Des... ':‘g Navigation

o Klik > r untuk melanjutkan ke halaman berikutnya.
E Qutput EA Progress

R1205F



_ Mengaktifkan Pengaturan Keselamatan

Aktifkan pengaturan keselamatan.
Sebelum mengaktifkan pengaturan keselamatan, tulis parameter yang ditetapkan.



m Menerapkan konfigurasi jaringan ke mesin yang sebenarnya

Terapkan konfigurasi jaringan ke mesin yang sebenarnya.
Pilih [Online] - [Write to PLC] dari menu untuk menampilkan jendela Online Data Operation.
Pilih System Parameter/CPU Parameter(Standard/Safety) dan Module Parameter, lalu klik [Execute].

Onfine Dats Operation
Ceplay  Seltng  Related Fynctons

=P - S
Select gl
Deselect Al

| Parameter + Program{E)
Open/Close AT

B Bl
Regensd

* CPU Built-inMemery B 5D Memery Card

b tmelligent Funetion Modde

Micdue Hame Dats Hame

= Y Parameter
B system Parameter PU Parameter ..
2 Modue Parameter
B vemory CardParameter
i Remote Passaord
= & Global Label
& cubal Label settng
= %m Program
s
B Devier Momery

&

B @ o )

SRy [mi{miE

Oojoojojgja
£

_wﬂm

| 2020711728 14:2000
| 2020711728 14:20:00
| 20211/ 142001
| 2020/L1/T5 142001

| 202028 1e20er2

[2020/10728 14:20er2

e Brte)

| ot Caloubated
| Mot Caloubated
| Mot Calndated
| Mot Catsted
| Mot Canutared

|t Catatated

|20z0128 1wamsz |-

sz Mamany Canaony
Hamory Capacty
Spe Caloudanen

¥

Pegrem Mamary

Legend ey Mgy

B |

| T

BeisnLabel Mamaey (s Baga as)

W Do |

W e 0 Mprcey 1




m Menerapkan konfigurasi jaringan ke mesin yang sebenarnya

Jika Anda belum masuk ke PLC, autentikasi pengguna diperlukan.
Ketika jendela konfirmasi muncul, klik [OK]. Masukkan nama pengguna dan kata sandi, dan klik [OK].
Saat penulisan ke PLC selesai, jendela konfirmasi akan muncul. Periksa item konfirmasi, dan klik [Close].

MELSOFT GX Works3 *

User authentication with PLC is in incomplete status,
Please operate it after completing user authentication.

The function which is limited according to access level exists.
For details, please refer to the manual.

<ES:010a4300>

¥

User Authentication (PLC) >

MELSOFT GX Works3 *
Log on to PLC.
Flease enter the User Name reqgistered in PLC.

Lser Mame: safety q o Authentication completed successfully,
Password: T |

Log on as a GUEST Cancel

MELSOFT GX Works3

Safety program and parameters were written, Please confirm the followings
. before switching to ssfety mods,

[Confirmation 1] st the program thoroughly under the appropriate application environment.

. Plzasz follow the instruction manuzl to read the ssfety program and parzmeters
[Confirmatian 2] rom the target module o writs, visually chedk whather they are consistent with
he ones of setting contents.

[[] Do ot show this message from next time,

* e-Manual Viewer dijalankan setiap kali data ditulis ke safety CPU.

<Caution>
Setelah mengubah parameter, diperlukan pengaturan ulang (reset) safety CPU.



u Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

25 MELSOFT Gt Works3 EAIQ-R_training\sample.gx3 - [Module Configuration] - O *

: Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
ODPAS Y i mEenEGERE s 9 e gEmm nm o O 8B 7
RO ARNRBREB S DL R PP a8 Y O00HE,

EREr -
[l Module Configuration
H ™ Program
€1 Initial

POW CPU 0 1 2

B §l Scan
= -0 MaIN
= €& ProgPou
E; Lecal Label
M ProgramBody

o} Ficed Scan

) e Klik dua kali modul jaringan “RJ71GN11-T2".

e} Standby

2} No Execution Type
Unregistered Program

& FB/FUN

B Output B Progress

safety R120SF Hos



m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

E MELSOFT GX Works3 EN\iQ-R_training'\sample.gp3 - [D010RITIGN11-T2 Module Parameter] -_ O x
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -5 X
DPA& ) (XD DeNQREEs sy mEER2AA RS (2 ui@O"TaE 5

RO AR RBRE S G TR RO

£ 0010:RITIGN11-T2 Module Para.., X

Mawigation I X E] Module Configuration

Setting tam List Setting Rem

Them Setting A
s T I
= AU MAIN Station Type Master Station
= & ProgPou jE $ =/ Hetwork Mo.
g Local Labe — i : Network No. !
& :: s =/ Parameter Setting Method
[+ i Ao cation Settings Setting Method of Bazic/Application Settings Paramater Editor
ation No /1P Address Setting
Klik [Basic Settings]. Station Mo/IP Address Setting Method Parameter Editor
_iSitation Mo
Station Ma. 0
o IP Address
IP Address 192 168 . &, 353
Subnet Mask o .

|1'||.-.l' the Setting Item to CGJll n

Explanation

et the station type.

: Check Restore the Default Settings
Item Lzt Find Result

B Output B8 Progress



m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

ﬂ MELSOFT GX Works3 EN\iQ-R_training'\sample.gx3 - [D010:RITIGN11-T2 Module Parameter] - [} x

i Project Edt Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -5 X
DBA& 0 XDhhesRERE s sanEaERS in .0 TS
P ll=t=l Yl T AP A = R k- T S]]

Mavigation I X E] Module Configuration

EE‘- | e ¢| All - Setting lem List Settivg Rem
£ Initial ] T _ _ Ttam Setting ~
B € Scan |||..l the Setting LFlII.L\.UJll n o M & Confi e
= AU MAIN Metwork Configuration Settings Detailed So
= ‘m ProgPou jE $ - Refresh Settnes
e B - - Refresh Setti . . . - . fingr
iz Local Label [5) [y Required Settings - “umf:_rmﬁ Klik dua kali <Detailed Setting> di |
i & Bazic Settings = = .
& g Application Settings Network Tepology [Network Configuration Settings].
= Communication Period Settine
- Bazic Period Setting
Setting in Units of lug Mot Set
& 3 b Communication Period Interval Setting (Do not Set it in Unite of Tug) 100000 uz
,TT:EH'M: — Gommunioation Period Tntervel Setting (Set it in Urits of Tus) 1000.00 us
Pk, System Reservation Time 20,00 us
Cyelic Transmizsion Time 50000 us v
xplanation
Set the network configuration,

= Check Restore the Default Settings
Item Lizt  Find Result

- " B, a -
" Connectior & Navigation

= Output B8 Progress



m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

ﬂ CC-Link IE TSN Configuration (Start [/0: 0010)

i CC-LinkIETSN Configuration  Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection ||

Mode Setting:

Online (Unicast Mode)

V| Assignment Method:

____

z
i

LA
®

Host Station

Station

Line/Star

STAZ0 Master

Totel 5TA#:1

1 NZ2GMNSS2-16DTE

16

4

Cydlic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): [ 125.00 us
i RX Setting | RY Setting | RWr Setting RWw Setting im
Mo. Model Name STAZ Station Type Ponts Points Ponts | Ponts
0 Host Station Master Station

NZ2GNS52
-16DTE

o

CC-Link IE TSN Selection | Fit




m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

I8 CC-Link IE TSN Configuration (Start 1/Q: D010) O
i CC-LinkIE TSN Configuration Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection | Detaied Display | jModulelist

Mode Setting: Onine (Unicast Mode) Ul Assignment Method: vl CC-Link [E TSN Selection | Fi
Cyclic Transmission Time (Min.): | 17.00 us Communication Period Interval (Min.): [ 125.00 us 5 == ol
i RX Setting | RY Setting | RWr Setting RWw Setting im
EI No. Model Name STA= Station Type Points P Ponts | Pomts
EI BB | 0 Host Station Master Station
= | 1 MZ2GMSS52-16DTE 1 Remote Station 16 16 4 4 B Motion Module

Klik ikon safety remote I/O.
(Klik kanan pada Actual operation)

-
1 I

Host Station

STA=0 Master

Station
Totzl 5TA#:1
Line/Star
NZ2GN552
-16DTE




m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

ﬂ CC-Link IE TSN Configuration (Start [/0: 0010)

i CC-LinkIETSN Configuration  Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

[_(Eonnectadj[_m—:bnhéctad Module Detection ] Detailed Display :
Mode Setting: Onine (Unicast Mode) ~ Assignment Method: CC-Link £ TSN Selection | Find Mo ¢ ¥
Cydlic Transmission Time (Min.): | 17.00 us Communication Period Interval (Min.): [ 125.00 @“ﬂ %@ ﬁ [4' E
- _ RX Setting | RY Setting | RWr Setting 3| |z General CC-Link IE TSH Module |
| . = 5 : ;
| Mo Model Name STA Station Type Points Points Point ot | —
v | 0 Hoststton 0 Master Station & Master/Local Module
- ; - IRET IR | = viotion ot

@ DC Input
@ Transistor Output
H Analog Input
H Analog Output
: ¢ E General purpose Inverter
STA#L @ General-Purpose AC Servo
@ I/ 0 Combined
Host Station
STA#0 Master . Delete Pilih [Online). |
Station
Total STA#:A Parameter &‘I‘l/ﬁ'S‘EEﬁ'l—
T
Line/Star - Online '
-18 Change Transmission Path Method
< Properties... o




m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

ﬂ CC-Link IE TSN Configuration (Start [/0: 0010)
i CC-LinkIETSN Configuration  Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

 Connected/Disconnected Module Detection | Detaled Dsply

Mode Setting: ‘Onlne (Unicast Mode) ~ Assignment Method:

Cydlic Transmission Time (Min.): | 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 v
I ) RX Setting | RY Setting | RWr Setting IWw
| g # = : .
| Mo, Model Name STA: Station Type Points Points Ponts %ot |im or-tink £ TSm ;
'. B | 0 Host Station 0 Master Station @ Master/1 1 Modul
T H Motion Module

@ DC Input
@ Transistor Qutput
@ Analog Input
@ Analog Output
o ? | @ General purpose Inverter
STAZ1 H General-Purpose AC Servo
@ I/ 0 Combined
Host Station
STA#0 Master . Delete
R Parameter of Slave Station.. Pilih [Command Execution of Slave Station]. !
Line/5tar NZ2 Online 4 Conn Tsconnected Viodule Detection
-18 Change Transmission Path Method  » Command Execution of Slave Station... |
< Properties... »




m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

—

c . -
and Execution of Slave Stahor

Target Module Information: | NZ26M552-16DTE
Start /0 No.:0010 - Station No.:1

Method selaction: ||5tart of checking the module pasition VI The flashing of the target module LED is started.
Visually check that the LED of the target module for the parameter
setting is flashing.
Command Setting Klik [Method selection].

There is no command setting in the selected process.

Execution Result

There is no execution result in the selected process.

-The refreshed device valuas of remote I/O or remote registers may be overwritten,

-Accesses the PLC CPU by using the curent connection destination. Please check if there & any problem with the connection destination.
-Process is executed according to the parmmeters written in the PLC CPU,

-For information on kems not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

a"'_T

e



m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

| ﬂ | Command Execution of Slave Station b4
! CO Target Module Information: | NZ2GNSS2-16DTE
Start /O No.:0010 - Station No.:1
Method selection: Start of checking the module position  ~ The flashing of the target module LED & started. ~
T T T Visually check that the LED of the target module for the parameter
Start of checking the module position ina & fashi
A 5 he module position SRS Haii) 2
Command Setting ! st
v
Pilih “Safety module Validation®. |selected process.
Execution Result
Host! There is no execution result in the selected process,
57]
k|
Liry

-The refreshed device values of remaote I/ or remote registers may be overwritten.

-Accesses the PLC CPU by using the curent connection destingtion. Please check If there & any problem with the connection destination.
-Process is executad according to the paremeters written in the PLC CPU.

-For information on kems not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

b il




m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

i""""_'! Sbdl b W 1TV LY - Sl T | __
g 1
Method selection: Safety module validation w The target module & validated. After the execution, restart the
module. ! x
q »
Cormmand Setting
A
There is no command setting in the selected process. i
v
Execution Result
There is no execution result in the selected process. 3
jo
Host
EJJ -The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten,
Tl -Accesses the PLC CPU by using the cumrent connection destination. Please check f there s any problem with the connaction destination.
L,,L; -Process is executed zccording to the parameters written in the PLC CPU. T
T -For information on tems not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual. Klik [Execute]
- — —— % |
Save in the CSV fie... Close [ |




m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

e Sl b W T UUL Y - DL T L

i 4
| Method selection: Safety module validation w The target module s validated. After the execution, restart the
madule,
Command Setting
A Enable 5afety Module b4
"

& Safety module has been set effectively. OK?
£k_ Confirml and Confrm2 needs to be completed before setting safety module effectively.
Execution Result

[Confirml] Confirm position of the setting destination module by command execution of slave
station
(Please refer to Operating Manual of slave station for operation method.)

[Confrm2] Read parameter from the write target module and confirm whether the sat
parameter is matched visualy.

. Operatng Manual Reference...
Host | Yas ] | No |
N
o [ ik [Yes].

ot -The refreshad device values of remote 1/O or remote registers may be overwritten. |

=3 -Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there & any problem w e connection destination.
-Process is executad according to the paremetars written in the PLC CPU.

-For information on tems not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

! Save I the CSV fie... Close

13

-




m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

P o

—

Host

Lire

;.o

Sl b W 1T UUL Y - DLGLINT .l

Method selection:

Cormmand Setting

Execution Result

madule.

Safety module valdation | [The target module & validated. After the execution, restart the

MELSOFT GX Works3

The process “Safety module validation” will be executed.
The aperation of the slave station may be changed by the
execution of the process “Safety module validation®.

Also it may overwrite the device value of the PLC CPU
refreshing the remote I/0 and remote registers,

Please confirm safety before the execution.

= Please confirm that the Connection Destination PLC is
carrect.

- Please confirm that the parameters of the master module are
set comectly,

- Flease confirm that the target slave station is correct.

==

Do you want to execute?

-The refreshed device values of remote I/O or remote registers may be ovarwrittent Klik [Yes].
-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if

-Process is executed according to the parameters written in the PLC CPU.

-For information on kems not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

am with the connaction destination.

Execute

Save In the CSV fie...

Clése

'!"T

-



m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

Host

5T
54

Lirt

[Blie

SLAl L W T UUL Y - DL T L

Method selection: Safety module validation w The tar-g'afm-uahh & validated. After the exeajﬁoﬁ, restart the
madule.
Command Setting
There is no command setting in the selected process.

MELSOFT GX Works3 *
Execution Result

The execution of the process “Safety module validation” is
completed.

I,

Klik [OK].

-The rafreshed device values of remote I/O or remote registers may be overwritten.

-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there & any problem with the connection destination.
-Process is executed according to the pammetears written in the PLC CPU.

-For information on kems not displiyed on the screen, please refer to the Operating Manual.

| L8 "

!"T

e



m Mengaktifkan modul keselamatan

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

&

i g

Shdl b WA 1T UL - SLdLi ] T |
Method selection: safety module valdation - The tar-g.at module & validsted. After the e:teait.ion, rastart the
madule.
Command Setting
There is no command setting in the selected procass.
Execution Result
There is no execution result in the selected process.
-The refreshed device values of remote 1/O or remote registers may be overwritten.
-Accesses the PLC CPU by using the current connection destination. Please check if there & any problem with the connection destination.
-Process is executad according to the parmeters written in the PLC CPU.
-For information on tems not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.
‘ Klik [Close).
S|
|

Save 1 the CSV fle..

.—-!—--'-




m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

8L CC-Link IE TSN Configuration (Start 1/Q: D010) O x

i CC-LinkIETSN Configuration  Edit  View Chsewihﬂ'scarﬁrqduseﬁnd ﬂosewﬂhmmmgl

| Connected/Disconnected H;d.ulﬂ Detection . Deniad o Dmhy : ,

Mode Setting: Onlne (Unicast Mode) ~ assignment m¢ Klik [Close with Reflecting the Setting].

Cydlic Transmission Time (Min.): | 17.00 us Communicatiol g

RX Setting | RY Setting | RWr Setting ¥Ww| |5 General CC-Link IE TSN Module
Points Points Points  *oint| | o cc-Link IE TSN Module

B | 0 HostStation 0 Master Station B Master/Local Module

H Motion Module
H GOT2000 Series

LY Py Y

Mo. Model Name STAZ Station Type

@ DC Input
@ Transistor Output
H Analog Input
@ Analog Output
< ) @ General purpose Inverter
STAZ1 H General-Purpose AC Servo
B I 0 Combined
Host Station

S5TA#0 Master I

Station

Total STA#:1 |

Line/Star

NZ2GNSS52
-16DTE




m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

E MELSOFT GX Works3 EN\iQ-R_training'sample.gx3 - [D0106RIT1GN11-T2 Module Parameter] - (] x
Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -5 X

e == i T T AP 3 L - Y =]

Navigation S T F N I P I Sk 0010:RITIGN11-T2 Module Para.., X

Setting Itam List Setting Rem

Ttem
| Metwork Gonfiguration Settngs

Setting

|1'||..l' the Setting Item to CUJll n

= ;D MAIN
= g ProgPou
%z Local Label

<PERINGATAN > LB

= 0 i <Detailed Setting:
lika pengaturan parameter safety remote I/O diubah, pengaturan tidak

akan diterapkan ke mesin sebenarnya hanya dengan operasi ini. Line/Star

Pengaturan diterapkan dengan benar ke mesin yang sebenarnya langsung

setelah menulis parameter ke safety CPU dengan "Writing to the safety Mot Set
, CPU" dan menyetel ulang safety CPU dan safety remote 1/0. inite of Tug) 100000 us
.“';E, |l.|Fr||:'r-l:Jg|41.r:rt:| Program ) 1000.00 us
i A Berikutnya 2000 us :
50000 us vl

Explanation
Set the number of device points and assienments of slave station to the master station,

< >

. Check Restore the Default Settings
Item Lzt  Find Result

" Connection Des... [EIIEEREITED]

&5 Output &8 Progress



m Mengaktifkan modul keselamatan )

Aktfikan pemrosesan pada safety module.

ﬂ MELSOFT GX Works3 EN\iQ-R_training'\sample.gx3 - [D0106RITIGN11-T2 Module Parameter] -_ [} x
i Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -5 X
BB QR 3 dERRARRT (R uQ@OM TSP ‘|

'Ea& mnlmmﬁ-@mﬂ ﬁl@-::sul%- iqvm -'ima:m'

Setting am List Setting Rem

— — Ttem Setting
|1'||..l' the Setting Item to \.L;Jll n B [T SR e T
Notwark Confrguration Soirgs Detailed Settif]
b5 B3 = Refresh Settnes
- - Refresh Settings < Detailed Satting
[ fy Required Settings
[ £ Basic Settings = Network Topology .
- {8 Metwork Gonfiguration N"“"“"f T“f'"—"“!" . ) Line/Star
Refrezh Satting = Communication Period Setting
Metwork Topology - Bazic Pericd Setting
Gnmnun_icalim _Pcriad Setting in Units of lus Mot Set
" Cornection Device Inf: Gommurication Period Tnterval Setting (Do not Set it in Units of Tus) 100000 us
"a:s ,'Frl'lr;* - ' 0 g'i;“;’ 5(';"“” 5'3“';‘3 Gommunication Pariod Tnterval Satting (Set it in Units of lus) 100000 us
B 3/ FLIN atety Communicaton .
n & Lbel -y Application Settings Syst_em Heservaﬂlon Time 20,00 uz
& ; Cyelic Transmizsion Time 50000 ug v
D
= % Parameter
Set the number of device points and assienments of slave station to the master station,
<

Fird Fesult Mengaktifkan modul keamanan sekarang telah selesai.

Ttem List

Klik | untuk melanjutkan ke halaman berikutnya.

B Output B8 Progress
R120SF



Memeriksa LED Safety Remote 1/0 )

Setelah pengaktifan pengaturan keselamatan selesai, setel ulang safety CPU dan safety remote /O dan periksa apakah lampu
LED D LINK dan LED SAFETY safety remote I/0O menyala.

DLINK SAFETY
i B
E‘F g 1

CC'thk’E TSN Class B NZZGN552-1G 1

com|com
+ =




_ Ringkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Mengatur sakelar pengaturan alamat IP

e Membuat proyek

e Definisi konfigurasi modul

e Pengaturan komunikasi keselamatan

e Mengaktifkan pengaturan keselamatan

e Memeriksa LED safety remote I/O

Poin-poin penting

Mengatur sakelar pengaturan alamat
IP

Membuat proyek

Definisi konfigurasi modul

Pengaturan komunikasi keselamatan

Mengaktifkan pengaturan
keselamatan

Memeriksa LED safety remote 1/0

Gunakan sakelar pengaturan alamat IP di bagian depan safety remote /O untuk mengatur oktet keempat

alamat IP.

Gunakan MELSOFT GX Works3 untuk membuat proyek dan program sekuens.

Saat menggunakan safety CPU/safety remote I/O MELSEC seri iQ-R, diperlukan MELSOFT GX Works3 is versi
1.065T atau lebih baru.

Saat memulai safety CPU untuk pertama kali setelah pembelian, disarankan untuk memulai semua informasi
di PLC.

Untuk menulis proyek ke mesin sebenarnya, akan diminta menuliskan informasi pengguna.

Diagram konfigurasi modul dibuat dengan memilih modul yang diperlukan dari jendela Element Selection,

lalu menyeret dan melepaskannya pada konfigurasi modul.

Ketika safety remote I/O diatur dalam konfigurasi jaringan, profil untuk safety remote I/O harus sudah
didaftarkan.

Pengaturan komunikasi keselamatan diperlukan untuk komunikasi keselamatan.

Masuk ke PLC diperlukan untuk menulis data ke PLC.

Pengaturan keselamatan harus diaktifkan.

Setelah pengaktifan pengaturan keselamatan selesai, setel ulang safety CPU dan safety remote /O dan
periksa apakah lampu LED D LINK dan LED SAFETY safety remote /O menyala.




Kontrol Menggunakan Fungsi Logika Cepat

Bab ini menjelaskan fungsi logika cepat.

3.1 Ikhtisar Fungsi Logika Cepat

3.2 Pola Fungsi Logika Cepat

3.3 Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat
3.4 Ringkasan Bab Ini




_ Ikhtisar Fungsi Logika Cepat )

Fungsi logika cepat melakukan kontrol output sesuai dengan status input di dalam modul safety remote 1/O tanpa melalui

stasiun master.

Karena status output dapat diubah tanpa pemrosesan modul CPU seperti program, kontrol output berkecepatan tinggi
dimungkinkan.

Kontrol diaktifkan hanya dengan menyetel pola logika tanpa membuat program ladder.

Contoh operasi

(1) Tekan sakelar
berhenti darurat

Stasiun Master

Modul safety remete /O

Ketika fungsi logika
cepat digunakan

(2) Output berhenti

(1) Tekan sakelar
berhenti darurat

Stasiun Mastar WModul safety remote /O

tz}miﬁnm i
Ketika fungsi logika el Ly
i (3) Pemrosesan modul
C(.epat tidak cPu iy |
digunakan ) ‘ {4) Menerima
instruksi output

(5) Qutput berhenti




_ Pola Fungsi Logika Cepat

Untuk menggunakan fungsi logika cepat, atur pola logika yang diinginkan.

Pengaturan pola logika cepat dapat dikonfigurasi dengan pengaturan parameter stasiun turunan dalam pengaturan konfigurasi

jaringan.

Ada empat jenis pola logika cepat.

* Pada Pola 2 hingga Pola 4, sinyal setel ulang eksternal dan sinyal mulai dapat diatur.
Dalam hal ini, sinyal setel ulang ditetapkan ke X7 dan sinyal mulai ditetapkan ke X6.

Tetapkan "Pola 1" untuk kali ini.

Pengaturan pola logika cepat Rangkaian operasi logis dari logika cepat

Pola 1
Empat input pengkabelan

Sinyal input
OR op

[X37%3 |

Sirkuit operasi
logis

AND}—I

Sinyal output
(output logika cepat)

Pola 4

Pengkabelan tunggal
keselamatan

(dengan sinyal setel ulang)

H

>

—LAND}—l

AND

X2 >

X3

ganda keselamatan SATRE AND Yo/
(tanpa sinyal setel ulang)
67 -t
Sinyal input Sirkuit operasi
Pola 2 [ Xoma |—'—|_ logis Sinyal output
Tiga input pengkabelan ganda o3 f— AND (output logika cepat)
keselamatan Y0,/Y1
. K4/X5
(dengan sinyal setel ulang)
Sinyal input Sirkuit operasi
Pola 3 [ xo/X1 I—'-—|_ logis Sinyal output
Tiga input pengkabelan ganda Yo AND (output logika cepat)
keselamatan @ YO/Y1
. X4/X5
(dengan sinyal setel ulang)
Sinyal input Sirkuit operasi
X0 logis

Sinyal output
(output logika cepat)

E Ar\@—'_

<Caution>

Jangan gunakan Pola 4 dalam sistem keselamatan.




m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬂ MELSOFT GX Warks3 ENQ-R_trainingisample.gx3 - [ProgPou [PRG] [LD] 25tep]

= O *
EFm}Ed Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnestics Tool Window Help

e [
DBPAG Y f¥hTex @R saARRE RS n.100" LIp -
EHEEDREE BHE S P2 e T8 REES RO m kS L
Navigation a x

1_F] ProgPou [PRG] [LD] 25tep X

B |5 | £ | Al .

= ProgPou

ocal Label

fi’} Event
it Standby
fi’1 Ne cution Type
(8 Unregistered Program
& FB/FUN
B (& Label
B E Device
B £~ Parameter

em Parameter

N11-T2

" Connection Des,., DE MNavigation

= Output EH Progress

Overwrite



m Pengaturan pola logika cepat )

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬂ MELSOFT GX Waorks3 ENG-R_trainingtsample.gx3 - [0010:RI71GM11-T2 Module Parameter] = O *

Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnostics Tool Window Help -8 X
DPRAS . (i¥DhEesRREgs magREERE [n.Q@™Eop
a0 AEBE BREB e D2 6T i B PEEE

If- at Jil X 3] [Local Label Set... m ProgPou [PRG] [LD] 25tep 1 Module Configuration ﬁDOm:RJﬁGN‘H—'E Module Para... x m

ing Ttem Ligt Setting Item

= 1 Scan Setting ['A
<3 - Staion Tpe e
= ﬁ ProgPou - Station Type Master Station
= Local Label =1 Metwork Mo.

m ProgramBady Metwork Mo 1
= Parameter Settine Method

Setting Method of Basic/Application Settings Parameter Editor
'[tation No /IP Address Setting

|In|:|ut the Setting Item to Search| ﬁ

fif1 Standby

Klik [BESiC Settings . Station Mo /TP Address Setting Method Parameter Editor
v L 1 L] Station Mo,
lhl%lnr:gm.tcr:d Program o =
I ""-'; RLAL, = TP Address
i (g Lanel TP Address 192168 . 3.5
& @ Device - Bubnet Mask
B (% Parameter Default Gateway Fr—— v

#' System Parameter
B £ R1205FCPU
ule Information
BSFM

0010:RITIGNT1-T2

mote Password

Explanation

Set the station type.

- Check Resztore the Default Settines
Ttem List Find Result

™ Connection Des... DE Mavigation
B Qutput EH Progress
R1205F



m Pengaturan pola logika cepat )

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬂ MELSOFT GX Waorks3 ENG-R_trainingtsample.gx3 - [0010:RI71GM11-T2 Module Parameter] = O *

: Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Diagnestics Tool Window Help - 8 X
DBAS 1 XhDesRREosSaRRRRRT [in .00 EMpP :
G BE6EEEBRE S B2 e T B IFEES

If- at Jil X 3] [Local Label Set... m ProgPou [PRG] [LD] 25tep 1 Module Configuration ﬁDOm:RJﬁGN‘H—'E Module Para... x m

ing Ttem Ligt Setting Item

= % Scan - 4 Ttem Setting
. MAIN |In|:|ut the Setting Item to Search| ﬁ 5 Netwark Confs 5 5

= ﬁ ProgPou - MNetwark Configuration Settings

P& Local Label BT &l Refresh Settines

M ProgramBody i Hefieuh Be e Kk dua kali <Detailed Setting> di ~ [*

= Hetwork Topoloey 5 .
e [Network Configuration Settings).

= Gommunication Period Settine
£l Basic Period Setting
- Setting in Units of lus Mot Set
Communication Period Interval Setting (Do not Set it in Units of 1t 1000.00 us
Communication Period Interval Setting (Set it in Units of lus) 1000.00 sz

| A

fif1 Standby

(8 Unregistered Program
& FB/FUN
B (& Label

R System Feservation Time 2000 g
B H SR Cyelic Transmizsion Time 50000 us
B {4 Parameter Tranzient Transmission Time 48000 us v

#' System Parameter
B £ R1205FCPU
ule Information
BSFM

0010:RITIGNT1-T2

mote Password

Explanation

Set the network configuration.

- Check Resztore the Default Settines
Ttem List Find Result

™ Connection Des... DE Mavigation
B Qutput EH Progress
R1205F



m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

LB CC-Link IE TSM Cenfiguration (Start 1/0: 0D10) O X
i CC-Link [E TSN Configuration  Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
| Connected/Disconnected Module Detection | Detailed Display
Mode Setting: |0ﬁh8(?\hﬁmrﬁaén) * | Assignment Method: L |
Cydlic Transmission Time (Min.): | 17.00 us Communication Period Interval (Min.): | 125.00 1
| ) RX Setting | RY Setting | RWr Setting | }WWw
| No. Model Name STA# Station Type e i St
;‘ B | 0 HostStation Master Station
|; - 1 NZ2GMSS52-16DTE 1  Remote Station 16 16 4 4
Jendela CC-Link IE TSN Configuration muncul. Analog Output
s ¥ General purpose Inverter
5TAZ1 ® General-Purpose AC Servo
& 1/0 Combined
Host Station
STA#0 Master
Station
Total STA#:1
Ling/Star
NZ2GMNS52
-16DTE
£ >




m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

i CC-Link [E TSN Configuration

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (Start 1/0: 0010}

Edit View Closewith Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection | Detaled Display |
Mode Setting: Online {Unicast Mode) | Assignment Method: L aed
Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 1
] ) RX Setting | RY Setting | RWr Setting | 3Ww
}‘_‘ Na. Model Name STA# Station Type S Tt e PR
g;‘ BB | 0 Host Station Master Station
| & | 1 NZ2GNSS2-16DTE 1 Remote Station 16 16 4 4
£ >
5TA%1 .
Klik P
Host Station
STA#0 Master
Station
Total 5STAS:1
Ling/Star
NZ2GNS52
-16DTE
£ >

" @ Master/Local Module

® DC Input

General purpose Inverter

1/0 Combined




m Pengaturan pola logika cepat )

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬂ CC-Link IE TSM Configuration (Start 1/0: 0010}
i CC-Link [E TSN Configuration  Edit  View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection | Detaled Display

Mode Setting: Online (Unicast Mode) v Assignment Method: L ami

Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): 125.00 1
| RY Setting | RWr Setting |RWw Setting Parameter Automatic Setting

No. Model Name : : .

] Points Paints Points |
L;‘ i) Tt ST — - Master/Local Module
|l 1 NZ2GNS52-16DTE <Detail Setting=> @ Motion Module

Klik dua kali <Detailed Setting> di
[Parameter Automatic Setting].

[ General purpose Inverter
E General-Purpose AC Servo
@ 1/ 0 Combined

Host Station

STA#0 Master

Station
Total STA#:1
Ling/Star
NZ2GNS52
-16DTE




m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

C
Ma
Cycl
F Y
, =
|«

Target Module Information:

MZ2GNS52-160TE
Start 10 No.:0010 - Station No.:1

C' Methed selection:

Parameter Information

Parameter auto-setting

w | | et the parameters that support parameter auto-setting.

Clear All Rezd yalue" Clear all "write Value/Setting Value™
Select All Cancel All Selections Copy “Initial Value™ to "Write Value/Setting Value™ | | Copy Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
| Name [hitial Value |Unit | Read Walue | Unit |_'u'u'rite Value/Setting . [Unit | Setting Ranee | Descript &
| Station parameter
|[] |5 Satety setting | [ [ I I T
e Transmission interval mj MELSOFT GX Works3 » 4 to 1000 Set the {
e LD LED indication settir Set the |
------ Safety authentication co 000000000 o 0..|Sst the :
I Link =peed setting Please input all the parameter values targeted in the process Setz the
| Module parameter “Parameter auto-setting” when the read value and write
] Double input discrepancy a value/setting value is reflected and closed. The opet
[] | input dark test pulze OFF Set the
| 1] Humber of pulze output faor Set the
=) Fast logic pattern setting I oK I Set the |
|| Fast loeic Interlock mode = ™ ihen the o,
ey SeimEn 1
[£ ; b4
Klik [OK].

Process Option

There is no option in the selected process.

arter

The value setin write value fsetting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
- For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

=



m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬁ CC-L| Parameter of Slave Station o X

: CC-lin Target Module Information: | yzaENSS2-160TE
F Start 1O No.:0010 - Station No.:1

cydl Method selection: | parameter auto-setting | | Set the parameters that suppart parameter auto-setting.

Parameter Information

Clear All Rezd yalue" Clear all "write Value/Setting Value™
Select All Cancel All Selections Copy “Initial Value™ to "Write Value/Setting Value™ | | Copy Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
| |Name [hitial Value |[Unit | Read YWalue _Llﬁlt_r'u'u'r_lte Value/Setting . | Unit | Setting Ranee :Descri_g_{_n_
| Station parameter
| |- Bafety setting
e Transmission interval moni... | 36 ms ms 38 [ ms 4 ta 1000 Set the i
/0 LED indication setting .| 0: Hide abno .| 0: Hide abnormal oce... Set the |
------ Safety authentication code | 0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 o 0..|Sst the :
1] Link =peed zetting [ 1Gbps 0: 1Gbps Sets the
| Module parameter
= Double input dizcrepancy aut... |0 Mot used 0: Mot uzed The cpet
l]|  input dark test pulee OFF tim.|0: 400us 0 400us Set the
Host Stat | Mumber of pulse output far in..| B 1 time 0: 1 time Set the
| ] Fast logic pattern setting 0: Mot used | 0: Mot used Set the |
||| Fast logic Interlock mode set. | 0: Enable I, 0 Enable ihen the .,
STA RS »

Klik [Fast logic pattern setting].

Process Option

o

There is no option in the selected process.

Lty

g" Exvord] The value set in write valuesetting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
3 - For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

dMao 4k

Module |
Mitsubis |

arter

S



m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬁ CC-L

{ CC-Linl

Host Staf

juQutpuly

gi' Error(]

Parameter of Slave Station O =

Target Module Information: | yzaENSS2-160TE
Start 1O No.:0010 - Station No.:1

Method selection: | parameter auto-setting | | Set the parameters that suppart parameter auto-setting.

Parameter Information

Clear All Rezd yalue" Clear all "write Value/Setting Value™
Select All Cancel All Selections Copy “Initial Value™ to "Write Value/Setting Value™ | | Copy Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
__E_Name I_rntral\.fglue |UE|t ?heE\?-‘alue _Llﬁlt_r'u'u'r_lte Value/Setting .. | Unit :Sethg_ Raree _:Descrip_{_n—
| Station parameter |
| - Bafety setting
e Transmission interval moni... | 36 ms ms 38 [ ms 4 ta 1000 Set the i
/0 LED indication setting .| 0: Hide abno .| 0: Hide abnormal oce... Set the |
------ Safety authentication code | 0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 o 0..|Sst the :
1] Link =peed setting 0 1Gbps 0: 1Gbps Sets the
| Module parameter
= Double input dizgcrepancy aut... |0 Mot used 0: Mot uzed The opet
l]|  input dark test pulee OFF tim._|0: 400us 0 400us Set the
el Mumber of pulse output for im0 1 time 0: 1 time Set the t
| ] Fast logic pattern setting 0: Mot used 1 Mot uzed) .. Set the |
||| Fast logic Interlock mode set. [ 0: Enable 0: En#e ihen the .,
|« >
' Klik tombol menu pull-down.
Process Option

There is no option in the selected process.

The value setin write value fsetting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.
- For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

arter

S




m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬁ CC-L

e 1

Host Staf

il C.'rt.tt_p-utJ

g)' Error]

Method selection:

Parameter of Slave Station

Target Module Information:

Parameter Information

O =
MZ2GNS52-160TE
Start 1O No.:0010 - Station No.:1
Parameter auto-setting | | Set the parameters that support parameter auto-setting.

Clear All Rezd yalue"

Clear all "write Value/Setting Value™

Select All Cancel All Selections Copy “Initial Value™ to "Write Value/Setting Value™ | | Copy Read Value™ to "Write Value/Setting Value™
[ e [iitiel Vake: Uit [Resd Vae: [Line. [Witie Valle/sstie o] Unt_ [Seitie Pares. [ Desrbl'n
| Station parameter
| |- Bafety setting
e Transmission interval moni... | 36 ms ms 35| ma 4 ta 1000 Set the i

| 10 LED indication settine .| 0: Hide abno.. | [: Hide abnormal occ.. Set the |
| Safety authentication code | 0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 ta 0. | Set the ¢
1] Link =peed zetting [ 1Gbps 0: 1Gbps Sets the
| Module parameter

= Double input dizcrepancy aut... |0 Mot used 0: Mot uzed The cpet

] input dark tezt pulze OFF tim.. |0 400us 0: 400wz Set the .
el Mumber of pulse output for im0 1 time 0: 1 time Set the t
| ] Fast logic pattern setting 0: Mot used 0 Mot used i Set the |
||| Fast logic Interlock mode set. | 0: Enable ihen the .,
i e [L Mot yzed 2
s 1: Pattern 1 =

AoFattern 2

Process Option

There is no option in the selected process.

31 Pattern

4: Pattern

Pilih "1:Pattern 1".

The value setin write value fsetting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function. ‘

- For information on items not displayed on the screen, please refer to the Operating Manual.

dMao 4k

Module |
Mitsubis |

arter |

S




m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

[ ﬂ E Method selection: | porameter auto-setting ~ | | Set the parameters that support parameter auto-setting. ‘ P »
S ae
- Parameter Information
Cao Clear All "Read Value™ Clear All "write Value/Setting Value™ - X.
U - : - '
Mol Select All Cancel All Selections Copy "Initial Value®™ to "Write Value /Setting Yalue™ | Copy "Read Value® to "Write Value/Setting Value™ i Mo !
Crd] i
[ | |Mame alue |Unit |
E | Station parameter
[T =1 Satety setting
| e Transmizsion interval moni..| 35 ms ms 35 ms 4 to 1000 Set the d
| - A0 LED indication setting .| 0: Hide abro.. 0: Hide abharmal occ... Set the |
------ Safety authentication code | 0xFFFFFFFF 0xFFFFFFFF 000000000 to 0| Set the ¢
Link speed setting 0 1Ghbps 0: 1Ghps Sets the
Module parameter
| ] Double input discrepancy aut... | 00 Mot used 0: Mot uzed The opet
| V] input dark test pulze OFF tim.. [0 400uz 0: 400us Set the
= Mumber of pulze output for in.. [0 1 time 0: 1 time Set the r
| 1+ Fast logic pattern setting 0: Mot uzed Set the |
| [+ i :
150 Fast Iog_lc Ir\1}13r\|'0‘ck mode =et.. |0 Enable When theI v Bier
B4 >
! Servo |

Process Option

Host Staf

There ig no option in the selected process.

- For information on items not displayed on the screen, ple

The value set in write valuefsetting value is set to slave station automatically by Slave Station Parameter Automatic Setting function.

ase refer to the Operating Manual.

Enable safety module when succeed to write parameter

‘ Klik [Close with Reflecting the Setting].

Lty

g)' Error:d]

Import... Export...

Cloze with Discarding the Setting | Cloze with Reflecting the Setting

| —



m Pengaturan pola logika cepat

Konfigurasikan pengaturan pola logika.

ﬂ CC-Link |IE TSM Configuration (Start 1/0: 0010}

i CC-Link [E TSN Configuration  Edit View Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

| Connected/Disconnected Module Detection | Detaled Display |

Mode Setting: Online (Unicast Mode) "’_i Assignment Method: | |

Cyclic Transmission Time (Min.): 17.00 us Communication Period Interval (Min.): | 125.00 1
F' . Sidet e RWr Setting | RWw Setting Parameter Automatic Setting PDO
o Points Points | 1pping Setti
I;‘ B | 0 HostStation
1S 1 NZ2GNSS2-16DTE

STA#1
Host Station
STA#0 Master
Station
Total STA#:1
Ling/Star
NZ2GNS52
-16DTE

iﬂ%ﬁ“ﬁ : % X

CC-Link [E TSN Selection | Find Mo 4 ¥

Master/Local Module

& Motion Module

DC Input

@ Analog Input

E General purpose Inverter
& I/ 0 Combined

Pengaturan pola logika cepat sekarang telah selesai.

Klik = l untuk melanjutkan ke halaman berikutnya.




_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Setelah selesai menulis parameter yang mengatur pola logika cepat, atur modul CPU ke RUN dan tetapkan jaringan.
Ketika jaringan dibuat dengan benar, LED D LINK dari modul induk/lokal, dan LED D LINK dan LED SAFETY dari modul safety
remote 1/0 akan menyala.

RJ71GN11-T2
RUN FRR

MST ™ D LINK
| SD/RD

E

m i
ELECTRG

-
;¥
-

P2 SD/RD

Modul master/local Modul safety remote /0O



_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.

ﬁ MELSOFT GX Works3 ENQ-R_traininghsample.gx3 - [ProgPou [PRG] [LD] 25tep]

= O x
! Project Edit Find/Replace Convert \View m Debug Recording Diagnostics  Tool  Window  Help -8 X
NBA&Gl . iXBTe ! JPE YR 2
T l=EE=r =l R HREOE R LAY

Navigation ﬂ ProgPou [PR

R Cdiat - JET Write

—" 2 s [ 4 [ s | 6 L2 |l 8 |l 6 | 30 | st | a5_|

L

i

iy Event

i1 Standby

1 No Execution Type
88 Unregistered Program

= £r Parameter

§' System Parameter

G5FM
T1GN11-T2

r, Remnote Password

(™ Connection Des... ':'g Navigation

E Qutput EA Progress

safety R1205F Host COverwrite



_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.

ﬁ MELSOFT GX Works3 ENQ-R_trainingsample.gx3 - [ProgPou [PRG] [LD] 25tep] S O x
Project Edit Find/Replace Convert View | ldn-iine 1 Debug Recording  Diagnostics  Tool  Window Help -g X
NMEAE v o [y ey al Current Connection Destination... & i o) | A QO EARE o

2D ME R E M RedfomPLC. [_iiElﬁl S T
ﬂ ProgPou 0 Write to PLC...
Verify with PLC...

write - : R T T T R
[ Remaote Operation(s)... |
(0} Safety PLC Operation... 3 {ENDF‘
Redundant PLC Operation(G) »
CPU Mermary Operation...
6h Delete PLC Data...
i Event User Data 9
i1 Standby Set Clock..
fifi Mo Execution Type Monitar

{88 Unregistered Program

FE Property
Watch Klik [Monitor].

User Authentication.., v
= £r Parameter e ]

§' System Parameter
B £ R120SFCPU
= ® Module Information
fi=1 O00DO0:RGSFM
£5 0010:RUTIGN11-T2

f__ Remote Password

" Connection Des... ':'g Navigation
E Qutput EA Progress

safety R1205F Host 0/2 Ste COverwrite



_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.

ﬁ MELSOFT GX Works3 EAQ-R_trainingisample.gx3 - [1 [Device/Buffer Memory Batch Monitor] Menitoring]
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.

ﬁ MELSOFT GX Works3 EAQ-R_trainingisample.gx3 - [1 [Device/Buffer Memory Batch Monitor] Menitoring]
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.

25 MELSOFT GX Works3 ENIQ-R_training\sample.gx3 - [1 [Device/Buffer Memory Batch Monitor] Monitaring] - O %
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Saat operasi pada logika cepat dimulai, hidupkan/matikan beberapa sinyal output safety remote.
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_ Pemeriksaan Operasi Fungsi Logika Cepat )

Dengan menggunakan fungsi logika cepat, periksa apakah LED YO dan Y1 pada modul safety remote I/O menyala.
Tekan salah satu sakelar berhenti darurat untuk memeriksa apakah LED YO dan Y1 mati.

PW RUN  DLINK SAFETY ERR. X0 1 2 3[¥4 5 6 7|/OPW
' O | i Bl EN NN

) I IR

1 i ¥

16 1L DRESS ]

Sarety | L]
HEEBHABBREE IR
EIEIEIEI‘?‘“&“ETE@EEA&&

CC-LinkIE TSN BB ciasse NZ2GNSS2-16DTE

* Dengan menggunakan fungsi logika cepat, kontrol keluaran dapat disesuaikan dengan pola logika tanpa membuat program.



_ Ringkasan Bab Ini )

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e |khtisar logika cepat
e Pola fungsi logika cepat

e Pemeriksaan operasi fungsi logika cepat

Poin-poin penting

Ikhtisar logika cepat e Karena status output dapat diubah tanpa pemrosesan modul CPU seperti program, kontrol output berkecepatan

tinggi dimungkinkan.

Pola fungsi logika cepat e Ada empat jenis pola logika cepat.

e Pengaturan pola logika cepat dikonfigurasikan dengan pengaturan parameter stasiun slave dalam pengaturan

konfigurasi jaringan.

Pemeriksaan operasi fungsi e Dengan menggunakan fungsi logika cepat, kontrol keluaran dapat disesuaikan dengan pola logika tanpa

i) gt membuat program.




Membuat Program Safety

Bab ini menjelaskan cara membuat program keselamatan.

4.1
4.2
43
44
4.5
4.6
4.7
4.8

Membuat Data Baru

Program Safety

Perbedaan Antara Program Safety dan Program Standar
Standard/Safety Shared Labels

Membuat Standard/Safety Shared Labels

Mode Operasi Safety

Beralih Mode Operasi Safety

Ringkasan Bab Ini




_ Membuat Data Baru

Bagian ini menjelaskan cara membuat data program keselamatan baru.

Klik kanan [Fixed Scan] di [Program] di jendela navigasi, lalu pilih [Add New Data].

Pilih "Safety" di [Category] pada jendela New Data, lalu klik [OK].

L5 MELSOFT GX Works2 C:¥Users¥01000%Desktop¥samp
Pr'ojed Edit FindeepIace Convert  View O
- .ixg
EEIEI@IIH@IW*E‘“%@“I[

R R R e A
= F5 SFS F& =F6 F7 F8 F8 sF3 CFS CFIO | sF7 =F& aF

MNavigaticn

CF | Add New Data... Ins

Program Setting...
Expand/Collapse Tree  »

<Caution>

Program keselamatan hanya dapat dibuat dengan

MNew Data X
Basic Setting
Safety E
Data Type [k} Program Block =
[Diata Mame) ProgPoul
Detail Setting
Program Configuration
Pragram Language fe| Ladder El
Program file
Execution type Fixed Scan E
Pragram file for add destination MAINT E
Cancel

"Fixed scan execution type".




_ Program Safety

Program keselamatan dapat dibuat dengan cara yang sama seperti program biasa.
Prosedur untuk "Write to PLC" dari program keselamatan sama dengan prosedur untuk program standar.

E MELSOFT GX Works3 C:¥Users¥01090¥Desktop¥sample.gx3 - [ProegPou [PRG] [LD] 25tep]
i Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Diagnostics Tool Window Help
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_ Perbedaan Antara Program Keselamatan dan Program Standar

Berikut ini adalah perbedaan antara program keselamatan dan program standar.

Item

lkon

Program Safety

B BT MAINT
& [l ProgPou

E; Local Label
m P rogra mB '::"j}"

Program standar

B =1 MAIN2
= ﬁ ProgPou2

E;E Lecal Label
ﬁ ProgramBody

Bahasa program

Ladder

Ladder, ST, FBD/LD

Pengoperasian program

Jenis eksekusi pemindaian tetap

Jenis eksekusi awal

Jenis eksekusi pemindaian

Jenis eksekusi pemindaian tetap
Jenis eksekusi peristiwa

Relai internal Safety (SA\M)
Relai tautan Safety (SA\B)
Timer Safety (SA\T)

Timer retentif Safety (SA\ST)
Penghitung Safety (SA\C)
Register data Safety (SA\D)
Register tautan Safety (SA\W)

Jenis siaga
Jumlah program yang akan 32 252 (termasuk program keselamatan)
dieksekusi
Perangkat pengguna yang Input Safety (SA\X) Input (X)
tersedia Output Safety (SA\Y) Output (Y)

Relai internal (M)

Relai selot (L)

Relai tautan (B)

Relai khusus tautan (SB)
Alat isyarat (F)

Relai ujung (V)

Timer (T)

Timer panjang (LT)
Timer retentif (ST)

Timer retentif panjang (LST)
Penghitung (C)
Penghitung panjang (LC)
Register data (D)
Register tautan (W)

Relai khusus tautan (SW)

Perangkat sistem yang tersedia

Relai khusus Safety (SA\SM)
Register khusus Safety (SA\SD)

Relai khusus (SM)
Register khusus (SD)
Input fungsi (FX)
Output fungsi (FY)
Register fungsi (FD)




_ Membuat Label Bersama Standar/Keselamatan )

Gunakan "Standard/Safety Shared Label" saat meneruskan data antara program keselamatan dan program standar.

Kontrol standar

Kontrol safety

|
|

<Program B>

i
|
|
|
|
:
|
! <Program A>
|
|
|
|

H—— H— K
N =
|
F Pindahkan data H
- melalui -
B standard/safety b m
- shared Jabels, —
{ . ¢+ H
I
File program standar ! File program safety
Perangkat
standar
Perangkat safety
Label safety

Standard/safety
chared labels
Standard labels

Perangkat selot
standar, label selot
standar

Register file

A

Perangkat/memori label



_ Membuat Standard/Safety Shared Labels )

Bagian ini menjelaskan cara membuat label bersama standar/keamanan.

Klik kanan [Label] di jendela navigasi dan pilih [Add New Datal.

Pilih "Standard/Safety Shared" untuk [Category] di jendela New Data, dan masukkan nama di [Data Name], lalu klik [OK].
Jika Anda memasukkan nama label dalam data label yang dibuat dan memilih tipe data, label tersebut dapat dirujuk dalam

program.
Mavigation o x New Data Y
B | B | £ | Al - Basic Setting
Category Standard/Safety Shared E
ule Configuration Data Type 5 Global Label -

(Data Name)

! Program
fif1 Initial
= %1 Scan
fi’l Fixed Scan
fifl Event

Klik-kanan |5 Type

#  Unregistered Program
& 1 8/FUN

Add Mew Data... Ins

H % Parame Expand/Collapse Tree  »

Cancel

& ProgPou [PRG] [Local Label Set... ISR e N ) S T & cafety [Global Label Setting] x_

[<Filter> | Show Details(0) ) Digplay Settine Check
Label Mams Data Type English(Dizplay Target)
1 zafety data ] Eit .. |SAFETYDATAL
2




_ Mode Operasi Safety )

Mode operasi safety CPU dibagi menjadi dua mode sebagai berikut: Safety Mode (Operasi) dan Test Mode (Pemeliharaan).
Saat sistem beroperasi, selalu atur safety CPU ke safety mode.

Mode operasi safety Deskripsi

Safety mode Mode ini ditujukan untuk mengoperasikan sistem keselamatan oleh safety CPU.
Dalam mode ini, program keselamatan dan parameter keselamatan safety CPU tidak
dapat diubah.

Harap diingat bahwa nilai data perangkat hanya dapat diubah dalam program
keselamatan.

Test mode Mode ini ditujukan untuk melakukan pemeliharaan (seperti perubahan pengaturan dan
pengujian) sistem keselamatan oleh safety CPU.

Dalam mode ini, program keselamatan dan parameter keselamatan safety CPU dapat
diubah.

Harap diingat bahwa data perangkat dapat diubah menjadi nilai melalui device test.

* Untuk penjelasan selengkapnya, lihat "Panduan Pengguna Modul MELSEC iQ-R CPU" (Aplikasi).



4.7 Beralih Mode Operasi Safety )

Bagian ini menjelaskan cara mengganti mode operasi keselamatan.
Alihkan mode operasi safety dengan memilih [Online] - [Safety PLC Operation] - [Switch Safety Operation Mode].

E MELSOFT GX Works3 C:¥Users¥01050¥Desktop¥sample.gx3
i Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Diagnostics Tool Window Help

DEH §|J| (7] .. " Current Connection Destination... ﬁﬁﬂﬂ|ﬁm|é§|$§|
e m 2 O G S GO B 4 & ReadfromPLC. _
'Navigation XN Writeto PLC...

3 | e ¢| Al ‘kﬂfymth PLC..

',,-'I Remote Operation(S)...

[El Module Configuration Safety PLC Operation... Check Safety Data Identity...
S f’c"?“'“ Redundant PLC Operation(G) Switch Safety Operation Mode...
R:l Initial
B @if1 Scan
£ MAIN Delete PLC Data... Automatic Restore Setting
#51 Fixed Scan User Data
i1 Event Set Clock...
it Standby
i1 No Execution Type

CPU Memory Operation... Safety Module Operation...

Monitor

FB Property Management (Online)...

& Unregistered Program
B FB/FUN Watch
(& Label

b Device

User Authentication...

<Caution>
Sebelum mengganti mode dari test mode ke safety mode, hentikan safety CPU.



_ Ringkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Program safety
e Standard/safety shared labels

e Mode operasi safety

Poin-poin penting

Program safety .

Saat membuat program keselamatan, pilih "Safety" untuk [Category] di jendela New Data.
Program keselamatan hanya dapat dibuat dengan "Fixed scan execution type".
Program keselamatan dapat dibuat dengan cara yang sama seperti program standar.

Prosedur untuk "Write to PLC" dari program keselamatan sama dengan prosedur untuk program standar.

Standard/safety shared labels .

Gunakan "Standard/Safety Shared Label" saat meneruskan data antara program keselamatan dan program

standar.

Saat membuat label Standard/Safety Shared Label, pilih "Standard/Safety Shared" untuk [Category] di jendela
New Data.

Mode operasi safety .

Safety CPU memiliki dua mode operasi: "safety mode" untuk mengoperasikan sistem keselamatan dan “test

mode" untuk pemeliharaan sistem keselamatan (seperti perubahan pengaturan dan pengujian).




Pemecahan Masalah

Bab ini menjelaskan pemecahan masalah.

5.1 Pemecahan Masalah untuk Safety CPU
5.2 Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/O

5.3 Pemecahan Masalah untuk Fungsi Logika Cepat
5.4 Ringkasan Bab Ini




_ Pemecahan Masalah Safety CPU )

Pemecahan masalah untuk modul CPU standar (RnCPU) pada dasarnya dapat diterapkan ke Modul Safety CPU (RnSFCPU).
Kumpulkan informasi error menggunakan "System Monitor" dan "Module Diagnostics (CPU Diagnostics)" dari GX Works3
dan temukan penyebabnya.

Diagnostics | Tool Window Help
| System Menitor...

1 Sensor/Device Monitor..

Module Diagnostics (CPU Diagnostics)...

Ethernet Diagnostics...

CC-Link [E Control Diagnostics (Optical Cable)...
CC-Link |[E Control Diagnostics (Twisted Pair Cable)...
CC-Link IE TSN/CC-Link IE Field Diagnostics...
CC-Link IEF Basic Diagnostics...

MELSECMET Diagnostics...

CC-Link Diagnostics...

Simple CPU Communication Diagnostics...

<Caution>
Pengoperasian "Error history read" dari safety remote I/O sedikit berbeda dari operasi untuk CPU umum.
Bagian 5.2 memberi penjelasan lebih detail.



m Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0 )

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

25 MELSOFT GX Works3 ENQ-R_training\sample.gx3 = O X

Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording Toeol  Window Help

NBAS 0 iXbhees Qg s Dem sme timl . @ar s :
e E| 20 hE R BRE o D% 6| B f [ Kik [Diagnostics] di bilah menu.

Navigation R |

- | T [ [ A g

%Project

Medule Configuration

her Program
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Bs Local Label
B ProgramBody

-] Unregistered Program
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B &5 Label
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B £, Parameter

™ Connection Des... P& Navigation |

B Output B8 Progress
safety R1205F



m Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0 )

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

25 MELSOFT GX Works3 ENQ-R_training\sample.gx3 - O *®

: Project Edit Find/Replace Convert View Online Debug Recording | Diagnostics | Tool  Window Help
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CC-Link |[E Control Diagnostics (Optical Cable)...
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f:1 Initial CC-Link [E TSM/CC-Link IE Field Diagnostics...

B fi% Scan CC-Link |EF Basic Diag” bstics...
=T MAIN e . . . . .
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Bs Local Label
M ProgramBody Simple CPU Communication Diagnastics..,
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fift No Execution Ty
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] ﬂ Device
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_ Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0 )

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

CC-Link IE TSN/CC-Link IE Field Diagnostics

Module  Module 1 (Network Mo, 1)

Select Diagnostics Destination Tl Maonitor Status >
FI - jon Mo, | |m Monitoring | St Maritering _@pmmm

St. Info By Device Name

Network Status " o S e —
Total Slave Stations Total Slave Stations Comm. Period | Mumber of Station | Change IP Address Display
({Parameter) 4 {Connected) ! tnterval vaiue | 1007 us Errors Detected i (@) DEC (O HEX

Communication Tt SR | S |
o [icas cprevious || Next> |Update(q)... | | Legend... | [ Data Unlinlkeg

onhected Sta.
Mazter:l Remote: 1

Layar CC-Link IE TSN/CC-Link IE Field Diagnostics muncul.

Selected Station Communication Status Mo 2GNS! ITE) Operation Test “aill

(: MNetwork: CCIETSM Check the transient communication route from the connected
i Mo brrix Authentication Class: B station to the destination station,

MAC Address:58-52-8A-ED-3A-F4 IP Address: 192.158.3.253

Information Confirmation/Setting

| it g e b o e | Able to check the one such as model name/IP address/F/\W
' version of linked station in the list.

Selected Station Operation 1



_ Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0 )

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

CC-Link IE TSN/ CC-Link IE Field Diagnostics

Select Diagnostics Destination i Maonitor Status .
FI 2 | |m Monitoring | Start Moritering || Stop Monitarin

Module Module 1 (Network No. 1) | station Mo. 1
5t. Info |B\|I Device Name w

Network Status I .. I s
Total Slave Stations Total Slave Stations i Comm. Period | 1000 Mumber of Station 0 Change IP Address Display
(Parameter) {Connected) gﬂterval }ialil;e Y% Errors Detected @ DEC O HEX

ommunication : e R
o Pricsst " <revous | text> | Update()... | | Legend... | [ Data Uniinkes

Connected Sta.
Mazter: Remote: 1
F1

BIFICRICET 1ANTE I.
Klik ikon stasiun slave untuk memeriksa riwayat kesalahannya.
(Dalam operasi sebenarnya, klik kanan.)

Selected Station Communication Status Monitor (B NS ITE) Operation Test 4

(: MNetwork: CCIETSM Check the transient communication route from the connected
Sl Wotrmor Authentication Class: B station to the destination station,

MAC Address: 28-E9-8E-1E-00-57 IP Address: 192.158.3.1

Information Confirmation/Setting

| R hrotmatan Tt | Able to check the one such as model name/IP address/F/\W
' version of linked station in the list.

Selected Station Operation



_ Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0 )

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

CC-Link IE TSN/CC-Link IE Field Diagnostics

Select Diagnostics Destination
Module  Module 1 (Network Mo, 1)

Monitor Status N
v |m Manitoring | Start Moritering || Stop Monitorin

St. Info By Device Name

Network Status - .. e e i
Total Slave Stations Total Slave Stations Comm. Period | Mumber of Station | Change IP Address Display
(Parameter) ! {Connected) ! tnterval vaiue | 2% U5 Errors petected i @DEC  (JIHEX

Communication e SR | e |
iy [ricas <previus | | Next> |Update(®)... | Legend.. | [ Data Unlinke

Connected Sta.
Mazterl Remote: 1

Station Information List...

Remote Operation
Error History...

Check the transient communication route from the connected
station to the destination station,

MNetwork: CCIETSM
ESE' Boae W e Authentication Class: B

MAC Address: 28-E9-8E-1E-00-57 IP Address: 192.158.3.1

Information Confirmation/Setting

| [t g e e o e | Able to check the one such as model name/IP address/F/\W
' version of linked station in the list.

Selected Station Operation 1



_ Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0 )

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

CC-Link |E TSM/CC-Link IE Fietd Diagnostics

Select Diagnostics Destination R_ o Maonitor Status =
Module Fmdme 1 (Netwark No. 1) | Change Module gdmif,tn | Station No.1 v | | Manitoring | Start Moritering || Stop Monitorin
5t. Info |By Device Name ~~ ~

Network Status " . S i —
Total Slave Stations Total Slave Stations Comm. Period | Mumber of Station | ~ Change IP Address Display
({Parameter) 4 {Connected) ! tnterval vaiue | 1007 us Errors Detected i (@) DEC (O HEX

Communication . L Nevict=
P I._Jr'llmst <Previous | MNext> | | Update(K)... | | Legend... | | Data Uniinkes
Connected Sta.
Mazterl Remote: 1
F1

MELSOFT GX Works3

Are you sure you want to read the error history?
| Please check the following points,

- The device value for which remote |/O/remote register is
refreshed may be overwritten,

- Access to PLC CPU after using current connection
destination. Please check whether the connection destination

ion Communication Status Monitor has no error. _
- The parameter written to PLC CPU is restored. transient communication route from the connected

Network: CCIET|
Authentication Clag - Please refer to the manual for the information about the the destination station,
item for which the content is not displayed on the screen.

MAC Address: 28-E9-8E-1E-00-57

[Informat

| Station In
| S

Klik [YES]. _| Able to check the one such as model name/IP address/F/\W

' version of linked station in the list.

Selected Station Operation




_ Membaca Data Riwayat Kesalahan Safety Remote I/0

Data riwayat kesalahan safety remote |/O sudah dibaca.

Network Status
Total Slave Stations | Ti
(Parameter) 4 i

Connected Sta.
Mazterl
F1

Selected Station Comm
{5t No. 1 Mo Error

MAC Address: 23-E9-8E-1

CC-Link | Error History Station Na.: 1

Selected Station Information
NZ2GNS52-16DTE

Netwark No. Station No. P Address

Error History List

. Delete Error Hit;tury.'

No. Error Details ~

1 |safety communication receiving interval monitoring timeout

2 External power supply voltage error

3 External power supply voltage error

4 External power supply voltage error

5  External power supply voltage error

6  External power supply voltage error

7 External power supply voltag

8  External power supply voltad  Riwayat kesalahan ditampilkan.

9  Bxternal power supply voltad

10  External power supply volage error i
Error Details

Name Read Value Unit | Explanation
Error Code 0xB405

Error Details A receiving interval monitoring timeout is dete...

s

Moritoring | Stop Monitarin

,1; Device Name |
Change IF Address Display

@DEC  (JHEX

route from the connected

Solution Methods
Occurrence Date

- Correct "Transmission interval monit

12/9/2020 10:14:56 424 AM F
sekarang telah selesai.

Membaca data riwayat kesalahan safety remote 1/0

Klik = ' untuk melanjutkan ke halaman berikutnya.

b



_ Pemecahan Masalah untuk Fungsi Logika Cepat )

Ketika output dimatikan oleh fungsi logika cepat, output akan terkunci.
Dalam keadaan logika cepat terkunci, sinyal output (YO/Y1) tidak akan menyala lagi jika instruksi mulai ulang atau input sinyal
setel ulang atau sinyal mulai tidak dikeluarkan dari modul CPU.

(1) Tekan sakelar berhenti darurat (3) Penghentian darurat dibatalkan.

. WP

e Ll

(2) Output dihentikan oleh (4) Output tetap berhenti
fungsi logika cepat karena sistem pengunci



_ Pemecahan Masalah untuk Fungsi Logika Cepat )

Saat memulai ulang fungsi logika cepat ketika pengunci logika cepat diaktifkan, mematikan dan mengaktifkan fast logic initial
request flag (SA¥Y8) dan fast logic start flag (SA¥Y9) akan menyalakan fast logic READY (SA¥XC) dan melanjutkan operasi.
Ketika pola logika cepat diatur ke pola 2 atau pola 3, X7 dapat digunakan sebagai sinyal setel ulang, alih-alih SA¥Y8, dan X6
dapat digunakan sebagai sinyal awal, alih-alih SA¥Y9.

L
(1) Matikan dan aktifkan fast logic initial
request flag (SA¥Y8) dan fast logic start & »
flag (SA¥Y9). (2)Operasi

dilanjutkan.



_ Ringkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

e Pemecahan masalah safety CPU

e Membaca data riwayat kesalahan safety remote 1/0

e Pemecahan masalah untuk fungsi logika cepat

Poin-poin penting

Pemecahan masalah untuk safety CPU

Prosedur pemecahan masalah untuk safety CPU (RnSFCPU) pada dasarnya sama dengan CPU umum
(RnCPU).

Kumpulkan informasi error menggunakan "System Monitor" dan "Module Diagnostics (CPU Diagnostics)"

dari GX Works3 dan temukan penyebabnya.

Membaca data riwayat kesalahan
safety remote 1/0

Lakukan operasi "Error history read" safety remote 1/O dengan "CC-Link IE TSN/CC-Link IE Field

Diagnostics".

Pemecahan masalah untuk logika
cepat

Ketika logika cepat berhenti beroperasi, matikan dan aktifkan fast logic initial request flag dan fast logic

start flag untuk melanjutkan operasi.




Tes Tes Akhir )

Setelah menyelesaikan semua pelajaran dari Safety CPU Seri MELSEC iQ-R, Safety Remote 1/0, kini Anda siap mengikuti tes
akhir. Jika Anda masih kurang memahami salah satu topik yang dibahas, gunakan kesempatan ini untuk mengulas topik
tersebut.

Total terdapat 5 pertanyaan (5 pilihan) dalam Tes Akhir ini.
Anda dapat mengikuti tes akhir sesering mungkin.
Hasil penilaian

Jumlah jawaban yang benar, jumlah pertanyaan, persentase jawaban yang benar, dan hasil lulus/gagal akan ditampilkan pada
halaman nilai.

1 [ 2| 3]s s|e 7 [ a0 [m][]e:
Cota o Test o e v Jurmiai botal pertanyasn : 28
Tes2 rFAraArar ek yang b : 23
Tes 3 o
Tead 7 | o rersentase: B2 %
Tes W |
Cob g Tes o | =
Jo? v v ntuk berhasil lul
Ter 8 rArArAriAri I{‘; UI ?:I .as Eu”es' b
Tesd v IpETIUKEN [awaban yang benar
Coba bagh Tes 10 : sebanyak 60%.




Tes

Tes Akhir 1 )

Pilih perangkat lunak yang benar yang diperlukan saat membangun sistem yang menggunakan safety CPU MELSEC seri
iQ-R.

Q1

MELSOFT GX Works2 MELSOFT GX Works3

MELSOFT MT Works?2 MELSOFT GT Works3

RT ToolBox2




Tes Tes Akhir 2

Pilih sakelar pengaturan alamat IP yang benar saat mengatur alamat IP "192.168.3.50".

Q1 A S
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Lol Lol o ol Gl bl k¥ bcd ke d Eedl it b kel kel ki
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s s sk ol s e ol 3.
S e o e e scjrsrsairsalisans

]
¥
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Tes

Tes Akhir 3

Pilih status LED modul safety remote 1/0O dalam operasi normal.

Q1

B [ |
T HHAH|
S aaE

PW RUN DUNK SAFETY ERR.

CC-LinkIE TSN BB ciasse NZ2GNSS2-160

CC-LinkIE TSN BZST ciass &

NZ2GNS552-160

CC-LinkIETSN - -

Class B

NZ2GNSS2-161




Tes

Tes Akhir 4

Pilih semua jenis eksekusi program yang dapat digunakan untuk membuat program keselamatan.

Q1

Jenis eksekusi pemindaian awal Jenis eksekusi pemindaian

Jenis eksekusi pemindaian tetap Jenis eksekusi peristiwa

Jenis siaga




Tes Tes Akhir 5

Pilih penjelasan yang benar tentang ikhtisar fungsi logika cepat.

Q1

Fungsi ini beroperasi melalui stasiun master dan dapat melakukan kontrol
output berkecepatan tinggi.

Status output hanya dapat diubah melalui pemrosesan modul CPU, seperti program.

Mengatur pola logika dan membuat program ladder penting untuk dilakukan.

Ini adalah fungsi yang menjalankan kontrol output sesuai dengan status input didalam
modul safety remote /0 tanpa melalui stasiun master.

Karena status output dapat diubah tanpa pemrosesan modul CPU seperti program,
kontrol output berkecepatan tinggi memungkinkan untuk digunakan.




Tes

Tes Akhir 1 )

Pilih perangkat lunak yang benar yang diperlukan saat membangun sistem yang menggunakan safety CPU MELSEC seri
iQ-R.

Q1

MELSOFT GX Works2 O MELSOFT GX Works3

MELSOFT MT Works?2 MELSOFT GT Works3

RT ToolBox2




Tes Tes Akhir 2

Pilih sakelar pengaturan alamat IP yang benar saat mengatur alamat IP "192.168.3.50".

Q1 A S
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Tes

Tes Akhir 3

Pilih status LED modul safety remote 1/0O dalam operasi normal.

Q1

B [ |
T HHAH|
S aaE

PW RUN DUNK SAFETY ERR.

CC-LinkIE TSN BB ciasse NZ2GNSS2-160

CC-LinkIE TSN BZST ciass &

NZ2GNS552-160

CC-LinkIETSN - -

Class B

NZ2GNSS2-161




Tes

Tes Akhir 4

Pilih semua jenis eksekusi program yang dapat digunakan untuk membuat program keselamatan.

Q1

Jenis eksekusi pemindaian awal Jenis eksekusi pemindaian

Jenis eksekusi pemindaian tetap Jenis eksekusi peristiwa

Jenis siaga




Tes

Tes Akhir 5

Pilih penjelasan yang benar tentang ikhtisar fungsi logika cepat.

Q1

Fungsi ini beroperasi melalui stasiun master dan dapat melakukan kontrol
output berkecepatan tinggi.

Status output hanya dapat diubah melalui pemrosesan modul CPU, seperti program.

Mengatur pola logika dan membuat program ladder penting untuk dilakukan.

Ini adalah fungsi yang menjalankan kontrol output sesuai dengan status input didalam
modul safety remote /0 tanpa melalui stasiun master.

Karena status output dapat diubah tanpa pemrosesan modul CPU seperti program,
kontrol output berkecepatan tinggi memungkinkan untuk digunakan.




Tes Skor Tes )

Anda telah menyelesaikan Tes Akhir.
Hasil Anda adalah sebagai berikut.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tes Akhir 1 v Jumlah total pertanyaan: 5
Tes Akhir 2 v Jawaban yang benar: 5
Tes Akhir 3 v
Persentase: 100 %
Tes Akhir 4 v ersentase: 100 %
Tes Akhir 5 v

Hapus




Anda telah menyelesaikan Kursus "Safety CPU Seri MELSEC iQ-R,
Safety Remote 1/0".

Terima kasih telah mengikuti kursus ini.

Kami harap Anda menikmati pelajaran, dan kami harap informasi yang diperoleh dalam kursus ini dapat
bermanfaat di masa mendatang.

Anda dapat mengulas kursus ini kapanpun Anda mau.

Tinjau

Tutup
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