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PendahuluanPendahuluan Tujuan KursusTujuan Kursus

Kursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali GerakKursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali Gerak
dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.

Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).
Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.



PendahuluanPendahuluan Tujuan KursusTujuan Kursus

Kursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali GerakKursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali Gerak
dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.

Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).
Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.



PendahuluanPendahuluan Tujuan KursusTujuan Kursus

Kursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali GerakKursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali Gerak
dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.

Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).
Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.



PendahuluanPendahuluan Tujuan KursusTujuan Kursus

Kursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali GerakKursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali Gerak
dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.

Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).
Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.



PendahuluanPendahuluan Tujuan KursusTujuan Kursus

Kursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali GerakKursus ini bertujuan untuk mengembangkan pengetahuan dan pemahaman tentang kendali posisi pada sistem kendali Gerak
dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.dengan menggunakan modul Gerak MELSEC iQ-R Series.

Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).Kursus ini merupakan kelanjutan dari MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Startup RD78G(H)).
Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.Pastikan Anda menyelesaikan kursus Startup sebelum mengambil kursus ini.



PendahuluanPendahuluan Struktur KursusStruktur Kursus

Materi dari kursus ini adalah.Materi dari kursus ini adalah.
Disarankan untuk mulai dari Bab 1.Disarankan untuk mulai dari Bab 1.

Bab 1 - Isi KursusBab 1 - Isi Kursus

Pada bab ini dijelaskan isi dalam kursus ini.Pada bab ini dijelaskan isi dalam kursus ini.

Bab 2 - Label PublikBab 2 - Label Publik

Pada bab ini dijelaskan label publik, yang digunakan untuk bertukar informasi perangkat antara CPU PLC dan modul Gerak.Pada bab ini dijelaskan label publik, yang digunakan untuk bertukar informasi perangkat antara CPU PLC dan modul Gerak.

Bab 3 - Mode BufferBab 3 - Mode Buffer

Pada bab ini dijelaskan kontrol sinkron menggunakan mode buffer Motion control FB.Pada bab ini dijelaskan kontrol sinkron menggunakan mode buffer Motion control FB.

Bab 4 - Pengoperasian dengan CPU PLCBab 4 - Pengoperasian dengan CPU PLC

Pada bab ini dijelaskan cara membuat program menggunakan Motion control FB pada CPU PLC.Pada bab ini dijelaskan cara membuat program menggunakan Motion control FB pada CPU PLC.

Bab 5 - PencatatanBab 5 - Pencatatan

Pada bab ini dijelaskan cara melakukan pencatatan data menggunakan GX LogViewer.Pada bab ini dijelaskan cara melakukan pencatatan data menggunakan GX LogViewer.

Tes AkhirTes Akhir

4 bagian total (7 pertanyaan) Nilai kelulusan: 60% atau lebih tinggi.4 bagian total (7 pertanyaan) Nilai kelulusan: 60% atau lebih tinggi.



PendahuluanPendahuluan Cara Menggunakan Alat e-Learning IniCara Menggunakan Alat e-Learning Ini

Buka halaman berikutnyaBuka halaman berikutnya Membuka halaman berikutnya.Membuka halaman berikutnya.

Kembali ke halaman sebelumnyaKembali ke halaman sebelumnya Kembali ke halaman sebelumnya.Kembali ke halaman sebelumnya.

Beralih ke halaman yang diinginkanBeralih ke halaman yang diinginkan "Daftar Isi" akan ditampilkan, memungkinkan Anda untuk menavigasi ke halaman yang"Daftar Isi" akan ditampilkan, memungkinkan Anda untuk menavigasi ke halaman yang
diinginkan.diinginkan.

Keluar dari kursusKeluar dari kursus Keluar dari kursus Jendela seperti layar "Daftar Isi" dan kursus akan ditutup.Keluar dari kursus Jendela seperti layar "Daftar Isi" dan kursus akan ditutup.



PendahuluanPendahuluan Tindakan Pencegahan untuk PenggunaanTindakan Pencegahan untuk Penggunaan

■Tindakan pencegahan keselamatan■Tindakan pencegahan keselamatan

Saat menggunakan produk sebenarnya untuk tujuan pembelajaran, harap baca dengan cermat "Tindakan Pencegahan"Saat menggunakan produk sebenarnya untuk tujuan pembelajaran, harap baca dengan cermat "Tindakan Pencegahan"
yang dijelaskan dalam panduan produk yang akan digunakan, dan perhatikan baik-baik keselamatan dan penggunaanyang dijelaskan dalam panduan produk yang akan digunakan, dan perhatikan baik-baik keselamatan dan penggunaan
yang benar.yang benar.

■Tindakan pencegahan dalam kursus ini■Tindakan pencegahan dalam kursus ini

Gambar layar yang ditampilkan dalam kursus mungkin berbeda dari perangkat lunak Anda yang sebenarnya tergantungGambar layar yang ditampilkan dalam kursus mungkin berbeda dari perangkat lunak Anda yang sebenarnya tergantung
pada versinya. Versi perangkat lunak berikut digunakan dalam kursus ini.pada versinya. Versi perangkat lunak berikut digunakan dalam kursus ini.
Untuk versi terbaru dari setiap perangkat lunak, periksa Situs Web Mitsubishi Electric FA.Untuk versi terbaru dari setiap perangkat lunak, periksa Situs Web Mitsubishi Electric FA.

   MELSOFT GX Works3MELSOFT GX Works3 Ver.1.066UVer.1.066U Motion Control Setting functionMotion Control Setting function Ver.1.012NVer.1.012N
   GX LogViewerGX LogViewer Ver.1.106KVer.1.106K
   MELSOFT MR Configurator2MELSOFT MR Configurator2 Ver.1.110Q atau lebih baruVer.1.110Q atau lebih baru

Versi firmware dari CPU PLC harus pada versi 44 atau lebih baru (46 atau lebih baru untuk RD78GH).Versi firmware dari CPU PLC harus pada versi 44 atau lebih baru (46 atau lebih baru untuk RD78GH).
Versi firmware modul gerak harus pada versi 10 atau lebih baru.Versi firmware modul gerak harus pada versi 10 atau lebih baru.
Untuk mengetahui cara memperbarui versi firmware, lihat Situs Web MITSUBISHI ELECTRIC FA atau panduan konfigurasiUntuk mengetahui cara memperbarui versi firmware, lihat Situs Web MITSUBISHI ELECTRIC FA atau panduan konfigurasi
modul.modul.

IkonIkon  menunjukkan panduan referensi. menunjukkan panduan referensi.
Isi panduan yang dijelaskan dalam kursus ini adalah versi berikut.Isi panduan yang dijelaskan dalam kursus ini adalah versi berikut.
Jika versi berbeda, lokasi deskripsi dan isinya mungkin sedikit berbeda.Jika versi berbeda, lokasi deskripsi dan isinya mungkin sedikit berbeda.

Nama panduanNama panduan Nomor PanduanNomor Panduan VersiVersi

MELSEC iQ-R Motion Module User's ManualMELSEC iQ-R Motion Module User's Manual
(Startup)(Startup) IB-0300406IB-0300406 EE

MELSEC iQ-R Motion Module User's ManualMELSEC iQ-R Motion Module User's Manual
(Application)(Application) IB-0300411IB-0300411 EE

MELSEC iQ-R Motion Module User's ManualMELSEC iQ-R Motion Module User's Manual
(Network)(Network) IB-0300426IB-0300426 EE

MELSEC iQ-R Programming ManualMELSEC iQ-R Programming Manual
(Motion Module Instructions, Standard Functions/Function(Motion Module Instructions, Standard Functions/Function
Blocks)Blocks)

IB-0300431IB-0300431 EE

MELSEC iQ-R Programming ManualMELSEC iQ-R Programming Manual
(Motion Control Function Blocks)(Motion Control Function Blocks) IB-0300533IB-0300533 CC

MELSEC iQ-R Structured Text (ST) Programming Guide BookMELSEC iQ-R Structured Text (ST) Programming Guide Book SH-081483SH-081483 FF

MELSEC iQ-R Programming ManualMELSEC iQ-R Programming Manual
(CPU Module Instructions, Standard Functions/Function Blocks)(CPU Module Instructions, Standard Functions/Function Blocks) SH-081266SH-081266 ZZ

MELSEC iQ-R CPU Module User's Manual (Application)MELSEC iQ-R CPU Module User's Manual (Application) SH-081264SH-081264 AKAK



Bab 1Bab 1 Isi KursusIsi Kursus

1.11.1 Ikhtisar KursusIkhtisar Kursus

Berikut ini adalah ikhtisar kursus.Berikut ini adalah ikhtisar kursus.
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1.31.3 Konfigurasi Sistem SasaranKonfigurasi Sistem Sasaran

Konfigurasi sistem target adalah sebagai berikut.Konfigurasi sistem target adalah sebagai berikut.
Hapus modul input jarak jauh dari sistem yang digunakan dalam kursus Startup, dan tambahkan modul input RX40C7-TS ke slotHapus modul input jarak jauh dari sistem yang digunakan dalam kursus Startup, dan tambahkan modul input RX40C7-TS ke slot
1 unit dasar pengontrol yang dapat diprogram.1 unit dasar pengontrol yang dapat diprogram.
Nomor stasiun penguat servo MR-J5-10G telah diubah menjadi 1, dan alamat IP telah diubah menjadi 192.168.3.1.Nomor stasiun penguat servo MR-J5-10G telah diubah menjadi 1, dan alamat IP telah diubah menjadi 192.168.3.1.



1.41.4 Pengkabelan Sirkuit EksternalPengkabelan Sirkuit Eksternal

Pengkabelan catu daya untuk pengontrol terprogram dan penguat servo,Pengkabelan catu daya untuk pengontrol terprogram dan penguat servo,
serta metode sambungan motor servo sama seperti yang dijelaskan dalam kursus Startup.serta metode sambungan motor servo sama seperti yang dijelaskan dalam kursus Startup.
Berikut ini menunjukkan kabel rangkaian eksternal dari modul input.Berikut ini menunjukkan kabel rangkaian eksternal dari modul input.

Karena I/O Nomor RX40C7-TS adalah 0020H, X20 ke X25 dan X2F digunakan dalam program.Karena I/O Nomor RX40C7-TS adalah 0020H, X20 ke X25 dan X2F digunakan dalam program.(Catatan)(Catatan)



Bab 2Bab 2 Label PublikLabel Publik

Ketika modul Gerak dikendalikan oleh modul masukan pengontrol yang dapat diprogram, seperti dalam sistem yang digunakanKetika modul Gerak dikendalikan oleh modul masukan pengontrol yang dapat diprogram, seperti dalam sistem yang digunakan
dalam kursus ini yang dijelaskan dalam bab 1, CPU PLC dan modul Gerak harus bertukar informasi perangkat.dalam kursus ini yang dijelaskan dalam bab 1, CPU PLC dan modul Gerak harus bertukar informasi perangkat.

Ada dua metode berikut.Ada dua metode berikut.

Pada bab ini dijelaskan cara melakukan pencatatan data menggunakan label publik.Pada bab ini dijelaskan cara melakukan pencatatan data menggunakan label publik.

Unduh contoh program yang akan digunakan pada bab ini dan bab 3 dengan mengklik tautan di bawah.Unduh contoh program yang akan digunakan pada bab ini dan bab 3 dengan mengklik tautan di bawah.

RD78GBasic2_sample1.zip (1.34MB)RD78GBasic2_sample1.zip (1.34MB)

[Poin][Poin]
Saat menggunakan memori buffer, salin data yang akan ditukar ke area pengguna (U□\G11478000 to G11997999).Saat menggunakan memori buffer, salin data yang akan ditukar ke area pengguna (U□\G11478000 to G11997999).

Gunakan label publik.Gunakan label publik.
Gunakan memori buffer modul Gerak.Gunakan memori buffer modul Gerak.

1.1.
2.2.



2.12.1 Apa itu Label Publik?Apa itu Label Publik?

Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.
Berikut ini adalah area yang berlaku untuk label lokal, label global, dan label publik.Berikut ini adalah area yang berlaku untuk label lokal, label global, dan label publik.



2.22.2 Pengaturan Label PublikPengaturan Label Publik

[Poin][Poin]
Jika kolom label publik tidak terlihat, gulir tabel ke kanan.Jika kolom label publik tidak terlihat, gulir tabel ke kanan.

Cara mendaftarkan label publikCara mendaftarkan label publik
Daftarkan label publik dari label global modul Gerak.Daftarkan label publik dari label global modul Gerak.
Pastikan bahwa "Public Label" kolom terlihat di editor label global layar Motion Module Setting Function.Pastikan bahwa "Public Label" kolom terlihat di editor label global layar Motion Module Setting Function.
Atur label yang akan didaftarkan sebagai label publik ke "Enabled".Atur label yang akan didaftarkan sebagai label publik ke "Enabled".
Tindakan ini akan mengaktifkan kolom "Motion Control Attribute".Tindakan ini akan mengaktifkan kolom "Motion Control Attribute".
Pilih apakah setiap label akan dibaca atau ditulis dari/ke CPU PLC.Pilih apakah setiap label akan dibaca atau ditulis dari/ke CPU PLC.

(1)(1)



2.22.2 Pengaturan Label PublikPengaturan Label Publik

Tipe variabelTipe variabel JenisJenis PemilihanPemilihan
susunansusunan

Pengaturan labelPengaturan label
publikpublik PenandaanPenandaan

Label globalLabel global

Tipe sederhanaTipe sederhana
TidakTidak ○○ Pengaturan tidak dimungkinkanPengaturan tidak dimungkinkan

untuk label dan kelas berikut.untuk label dan kelas berikut.
■Label■Label

Label jenis stringLabel jenis string

Label jenis pengatur waktuLabel jenis pengatur waktu

Label jenis penghitungLabel jenis penghitung

Label jenis penghitungLabel jenis penghitung
panjangpanjang

Label pengatur waktu yangLabel pengatur waktu yang
tersimpantersimpan

Label jenis waktu retensi yangLabel jenis waktu retensi yang
lamalama

Label jenis pengatur waktuLabel jenis pengatur waktu
panjangpanjang

■Kelas■Kelas

KelasKelas
VAR_GLOBAL_CONSTANTVAR_GLOBAL_CONSTANT

YaYa △(Catatan 1,2)△(Catatan 1,2)

Tipe data terstrukturTipe data terstruktur
TidakTidak △(Catatan 3)△(Catatan 3)

YaYa △(Catatan 1,2,4,5)△(Catatan 1,2,4,5)

FBFB
(Termasuk Motion(Termasuk Motion
control FB)control FB)

TidakTidak ××

YaYa ××

ProgramProgram -- -- ××

Program memblokirProgram memblokir
label lokallabel lokal

-- -- ××

Tipe data terstrukturTipe data terstruktur -- -- △(Catatan 3,5)△(Catatan 3,5)

Data terstrukturData terstruktur
Motion control FBMotion control FB -- -- △(Catatan 6,7)△(Catatan 6,7)

Tipe data yang dapat didaftarkan sebagai label publikTipe data yang dapat didaftarkan sebagai label publik
Tabel berikut memperlihatkan tipe data yang dapat didaftarkan sebagai label publik.Tabel berikut memperlihatkan tipe data yang dapat didaftarkan sebagai label publik.

(2)(2)

(Catatan)(Catatan)
Pengaturan label publik tidak dapat dikonfigurasi untuk setiap elemen array.Pengaturan label publik tidak dapat dikonfigurasi untuk setiap elemen array.
Ketika array tipe bit digunakan, label publik tidak dapat diatur ke "Enabled". (Dalam data terstruktur, hanya anggota terkaitKetika array tipe bit digunakan, label publik tidak dapat diatur ke "Enabled". (Dalam data terstruktur, hanya anggota terkait
yang tidak dapat diatur ke "Enabled".)yang tidak dapat diatur ke "Enabled".)
Ketika tipe string digunakan sebagai anggota tipe data terstruktur, anggota tidak dapat diatur ke "Enabled".Ketika tipe string digunakan sebagai anggota tipe data terstruktur, anggota tidak dapat diatur ke "Enabled".
Data terstruktur dengan maksimal empat lapisan dapat dipublikasikan.Data terstruktur dengan maksimal empat lapisan dapat dipublikasikan.
Ketika array data terstruktur digunakan sebagai anggota data terstruktur, anggota tersebut tidak dapat diatur ke "Enabled".Ketika array data terstruktur digunakan sebagai anggota data terstruktur, anggota tersebut tidak dapat diatur ke "Enabled".
Dapat digunakan dalam program PLCopen Motion control FB oleh modul CPU.Dapat digunakan dalam program PLCopen Motion control FB oleh modul CPU.
Ketika jenis string digunakan dalam data terstruktur Motion control FB, itu jenis data terstruktur Motion control FB ituKetika jenis string digunakan dalam data terstruktur Motion control FB, itu jenis data terstruktur Motion control FB itu
sendiri tidak dapat diatur.sendiri tidak dapat diatur.

1.1.
2.2.

3.3.
4.4.
5.5.
6.6.
7.7.
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2.22.2 Pengaturan Label PublikPengaturan Label Publik

Mewakili label publikMewakili label publik
Pilih [Convert] → [Rebuild All] di menu.Pilih [Convert] → [Rebuild All] di menu.
Kapasitas bebas label publik ditampilkan sebagai Informasi di jendela output.Kapasitas bebas label publik ditampilkan sebagai Informasi di jendela output.

Ketika semua proses pembuatan ulang berhasil diselesaikan, pilih [Convert] → [Reflect Public Labels] di menu.Ketika semua proses pembuatan ulang berhasil diselesaikan, pilih [Convert] → [Reflect Public Labels] di menu.
Klik [Yes] di jendela pop up berikut.Klik [Yes] di jendela pop up berikut.
Ketika pesan yang menunjukkan bahwa label publik berhasil diwakili muncul, klik [OK] tombol.Ketika pesan yang menunjukkan bahwa label publik berhasil diwakili muncul, klik [OK] tombol.

(4)(4)

Kapasitas memori yang dapat digunakan untuk mendaftarkan label publik adalah 32 ribu kata secara default.Kapasitas memori yang dapat digunakan untuk mendaftarkan label publik adalah 32 ribu kata secara default.
Kapasitasnya bisa ditingkatkan hingga 64K kata.Kapasitasnya bisa ditingkatkan hingga 64K kata.
Untuk mengubah kapasitas, atur ukuran memori dari [Convert] → [Public Label Capacity Setting] di menu.Untuk mengubah kapasitas, atur ukuran memori dari [Convert] → [Public Label Capacity Setting] di menu.

(Catatan)(Catatan)



2.22.2 Pengaturan Label PublikPengaturan Label Publik

Memeriksa label dari sisi CPU PLCMemeriksa label dari sisi CPU PLC
Label publik yang diwakili akan didaftarkan ke label modul di sisi CPU PLC.Label publik yang diwakili akan didaftarkan ke label modul di sisi CPU PLC.
Pilih label modul dari jendela Element Selection GX Works3, dan periksa apakah label publik telah terdaftar di [0000:RD78G4]Pilih label modul dari jendela Element Selection GX Works3, dan periksa apakah label publik telah terdaftar di [0000:RD78G4]
dalam [Module Label].dalam [Module Label].
Setelah mengubah pengaturan label publik, selalu jalankan "Reflect Public Labels" lagi.Setelah mengubah pengaturan label publik, selalu jalankan "Reflect Public Labels" lagi.
Saat menggunakan label publik di CPU PLC, buat kembali semua program.Saat menggunakan label publik di CPU PLC, buat kembali semua program.

(5)(5)



2.32.3 Contoh programContoh program

InputInput OperasiOperasi

X20X20 Servo off (Catatan)Servo off (Catatan)

X21X21 Operasi JOG rotasi ke depanOperasi JOG rotasi ke depan

X22X22 Operasi JOG rotasi terbalikOperasi JOG rotasi terbalik

X23X23 Pengembalian ke posisi awalPengembalian ke posisi awal

X24X24 Kontrol pemosisianKontrol pemosisian

X25X25 Kontrol pemosisian berkelanjutan (Bab 3)Kontrol pemosisian berkelanjutan (Bab 3)

Berikut ini adalah pola operasi X24: kontrol pemosisian.Berikut ini adalah pola operasi X24: kontrol pemosisian.

Contoh operasi programContoh operasi program
Sinyal input dari program sampel yang digunakan dalam bab ini ditetapkan sebagai berikut.Sinyal input dari program sampel yang digunakan dalam bab ini ditetapkan sebagai berikut.

(1)(1)

Contoh program ini mengeksekusi servo ON secara otomatis ketika CPU PLC diatur ke RUN.Contoh program ini mengeksekusi servo ON secara otomatis ketika CPU PLC diatur ke RUN.
Saat daya dihidupkan dengan sinyal start ON, motor servo dapat diaktifkan.Saat daya dihidupkan dengan sinyal start ON, motor servo dapat diaktifkan.

(Catatan)(Catatan)



2.32.3 Contoh programContoh program

Program CPU PLCProgram CPU PLC(2)(2)
MAIN (tangga, program pemindaian)MAIN (tangga, program pemindaian)1)1)



2.32.3 Contoh programContoh program

Program CPU PLCProgram CPU PLC(2)(2)
Bagian lanjutan dari MAIN (tangga, program pemindaian)Bagian lanjutan dari MAIN (tangga, program pemindaian)1)1)
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2.32.3 Contoh programContoh program

Program modul GerakProgram modul Gerak(3)(3)
ServoON_JOG (tipe eksekusi normal)ServoON_JOG (tipe eksekusi normal)1)1)

Dalam program contoh ini, sinyal I/O FB yang tidak digunakan atau yang belum diubah dari nilai awalnya akanDalam program contoh ini, sinyal I/O FB yang tidak digunakan atau yang belum diubah dari nilai awalnya akan
dihilangkan.dihilangkan.

(Catatan)(Catatan)



2.32.3 Contoh programContoh program

Program modul GerakProgram modul Gerak(3)(3)
Homing (tipe eksekusi normal)Homing (tipe eksekusi normal)2)2)



2.32.3 Contoh programContoh program

Program modul GerakProgram modul Gerak(3)(3)
Pemosisian (tipe eksekusi normal)Pemosisian (tipe eksekusi normal)3)3)
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2.42.4 Program PenulisanProgram Penulisan

Tulis program dan parameter ke CPU PLC dan modul Gerak.Tulis program dan parameter ke CPU PLC dan modul Gerak.

Setelah semua program di CPU PLC dibangun kembali, pilih [Online] → [Write to PLC] di bilah alat GX Works3 untuk menulisSetelah semua program di CPU PLC dibangun kembali, pilih [Online] → [Write to PLC] di bilah alat GX Works3 untuk menulis
semua data ke CPU PLC.semua data ke CPU PLC.

Ketika parameter ditulis ke CPU PLC, komunikasi dengan modul Gerak diaktifkan.Ketika parameter ditulis ke CPU PLC, komunikasi dengan modul Gerak diaktifkan.
Pilih [Online] → [Write to Module] di bilah alat Motion Control Setting Function untuk menulis semua data ke modul Gerak.Pilih [Online] → [Write to Module] di bilah alat Motion Control Setting Function untuk menulis semua data ke modul Gerak.

Reset CPU PLC untuk menyelesaikan operasi penulisan.Reset CPU PLC untuk menyelesaikan operasi penulisan.

1)1)

2)2)

3)3)



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.52.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi



2.62.6 Ringkasan Bab IniRingkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

Apa itu Label Publik?Apa itu Label Publik?

Pengaturan Label PublikPengaturan Label Publik

Contoh programContoh program

Program PenulisanProgram Penulisan

Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi

Poin pentingPoin penting

Apa itu Label Publik?Apa itu Label Publik? Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.

Pengaturan Label PublikPengaturan Label Publik Daftarkan label publik dari label global modul Gerak.Daftarkan label publik dari label global modul Gerak.

Pilih apakah setiap label akan dibaca atau ditulis dari/ke CPU PLC.Pilih apakah setiap label akan dibaca atau ditulis dari/ke CPU PLC.

Untuk mengatur anggota jenis data terstruktur yang disiapkan dalam sistem ke label publik, daftarkan labelUntuk mengatur anggota jenis data terstruktur yang disiapkan dalam sistem ke label publik, daftarkan label
publik berdasarkan jenis lapisan data terstruktur.publik berdasarkan jenis lapisan data terstruktur.

Setelah mengatur label publik di modul Gerak, bangun kembali semua program dan cerminkan label publik.Setelah mengatur label publik di modul Gerak, bangun kembali semua program dan cerminkan label publik.

Label publik didaftarkan ke label modul di sisi CPU PLC.Label publik didaftarkan ke label modul di sisi CPU PLC.

Contoh programContoh program Pada bab ini dijelaskan contoh program berikut: program tangga CPU PLC yang menggunakan label publikPada bab ini dijelaskan contoh program berikut: program tangga CPU PLC yang menggunakan label publik
untuk menukar sinyal awal pemosisian dan sinyal penyelesaian pemosisian.untuk menukar sinyal awal pemosisian dan sinyal penyelesaian pemosisian.

Program PenulisanProgram Penulisan Tulis data ke CPU PLC terlebih dahulu, lalu modul Gerak.Tulis data ke CPU PLC terlebih dahulu, lalu modul Gerak.

Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi Anda telah memeriksa pengoperasian program contoh di video.Anda telah memeriksa pengoperasian program contoh di video.



���������� ���	��
��	����	��
��	�������������������������������������������������������� ��������������������!"����������������������������!"#������������������������������������������������������� ��������������������!"����������������������������!"#$�� ��������������������������������������"����������������������������!"#$�� ��������������������������������������"����������������������������!"#%�������������&��  ������!"��������������������������������'������� ���������#%�������������&��  ������!"��������������������������������'������� ���������#()����&*()����&*�)+�,�-��������)+�,�-�������

.$���/.$���/0�����������%�������������"��������1������������ �������������������230������������ ���)+"0!!24+5%2����0�����������%�������������"��������1������������ �������������������230������������ ���)+"0!!24+5%2����)+%642)7653#)+%642)7653#0������������������ ������������2301���&������������������#0������������������ ������������2301���&������������������#2892)��:;4�$�� ������ �������(������)�������!��������"�����*2892)��:;4�$�� ������ �������(������)�������!��������"�����*<�=-46-"829�-3%�57653�)537458�!"<�=-46-"829�-3%�57653�)537458�!"<#<�8�������2����������<#<�8�������2����������



3.13.1 PembatalanPembatalan

Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 0:mcAborting.Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 0:mcAborting.
FB yang sedang dieksekusi akan terhenti dan FB berikutnya segera dijalankan.FB yang sedang dieksekusi akan terhenti dan FB berikutnya segera dijalankan.



3.23.2 Di-bufferDi-buffer

Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 1:mcBuffered.Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 1:mcBuffered.
Setelah pengoperasian FB yang dijalankan selesai, FB berikutnya dijalankan.Setelah pengoperasian FB yang dijalankan selesai, FB berikutnya dijalankan.



3.33.3 PencampuranPencampuran

Saat BufferMode diatur ke mcBlending***, FB berikutnya akan terus dieksekusi setelah posisi target FB yang sedang dieksekusiSaat BufferMode diatur ke mcBlending***, FB berikutnya akan terus dieksekusi setelah posisi target FB yang sedang dieksekusi
tercapai.tercapai.
Pada uraian berikut, FB yang akan dieksekusi terlebih dahulu adalah FB1, dan FB yang akan di-buffer adalah FB2.Pada uraian berikut, FB yang akan dieksekusi terlebih dahulu adalah FB1, dan FB yang akan di-buffer adalah FB2.

BlendingPreviousBlendingPrevious
Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 3: mcBlendingPrevious.Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 3: mcBlendingPrevious.
Operasi dilakukan pada kecepatan target FB1 hingga posisi target FB1.Operasi dilakukan pada kecepatan target FB1 hingga posisi target FB1.
Ketika operasi dialihkan ke FB2, kecepatan akan diubah ke kecepatan target FB2,Ketika operasi dialihkan ke FB2, kecepatan akan diubah ke kecepatan target FB2,
dan berpindah ke posisi target FB2.dan berpindah ke posisi target FB2.

(1)(1)



3.33.3 PencampuranPencampuran

BlendingNextBlendingNext
Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 4: mcBlendingNext.Diagram berikut menunjukkan operasi saat BufferMode diatur ke 4: mcBlendingNext.
Kecepatan berubah ke kecepatan target FB2 saat operasi mencapai posisi target FB1.Kecepatan berubah ke kecepatan target FB2 saat operasi mencapai posisi target FB1.

(2)(2)



3.33.3 PencampuranPencampuran

Menetapkan nilaiMenetapkan nilai Kecepatan target FB1 > Kecepatan target FB2Kecepatan target FB1 > Kecepatan target FB2 Kecepatan target FB1 < Kecepatan target MFB2Kecepatan target FB1 < Kecepatan target MFB2

2: mcBlendingLow2: mcBlendingLow Operasi yang sama seperti BlendingPreviousOperasi yang sama seperti BlendingPrevious Operasi yang sama seperti BlendingNextOperasi yang sama seperti BlendingNext

5: mcBlendingHigh5: mcBlendingHigh Operasi yang sama seperti BlendingNextOperasi yang sama seperti BlendingNext Operasi yang sama seperti BlendingPreviousOperasi yang sama seperti BlendingPrevious

[Poin][Poin]
Diagram berikut menunjukkan bentuk gelombang kecepatan untuk BlendingPrevious, BlendingNext, BlendingHigh, danDiagram berikut menunjukkan bentuk gelombang kecepatan untuk BlendingPrevious, BlendingNext, BlendingHigh, dan
BlendingLow ketika kecepatan target FB1 dan FB2 sama.BlendingLow ketika kecepatan target FB1 dan FB2 sama.

BlendingLow, BlendingHighBlendingLow, BlendingHigh
Operasi saat BufferMode diatur ke 2: mcBlendingLow atau 5: mcBlendingHigh bervariasi tergantung pada kecepatan targetOperasi saat BufferMode diatur ke 2: mcBlendingLow atau 5: mcBlendingHigh bervariasi tergantung pada kecepatan target
mana antara FB1 dan FB2 yang lebih besar.mana antara FB1 dan FB2 yang lebih besar.

(3)(3)



3.43.4 Contoh programContoh program

ItemItem FB1 (MC_MoveAbsolute)FB1 (MC_MoveAbsolute) FB2 (MC_MoveAbsolute)FB2 (MC_MoveAbsolute)

Alamat pemosisianAlamat pemosisian 75000.0 [µm]75000.0 [µm] 150000.0 [µm]150000.0 [µm]

KecepatanKecepatan 50000.0 [µm/s]50000.0 [µm/s] 25000.0 [µm/s]25000.0 [µm/s]

Akselerasi, deselerasiAkselerasi, deselerasi 100000.0 [µm/s100000.0 [µm/s22]] 50000.0 [µm/s50000.0 [µm/s22]]

SentakanSentakan 200000.0 [µm/s200000.0 [µm/s33]] 100000.0 [µm/s100000.0 [µm/s33]]

Contoh operasi programContoh operasi program
Bab ini menggunakan contoh program yang digunakan pada Bab 2.Bab ini menggunakan contoh program yang digunakan pada Bab 2.
Periksa perbedaan operasi mode buffer dalam program yang dimulai dengan X25.Periksa perbedaan operasi mode buffer dalam program yang dimulai dengan X25.

(1)(1)



3.43.4 Contoh programContoh program

Program CPU PLCProgram CPU PLC
MAIN (tangga, program pemindaian)MAIN (tangga, program pemindaian)

(2)(2)



3.43.4 Contoh programContoh program

Program modul gerakProgram modul gerak
Pemosisian Berkelanjutan (tipe eksekusi normal)Pemosisian Berkelanjutan (tipe eksekusi normal)

(3)(3)



3.53.5 Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi
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3.63.6 Ringkasan Bab IniRingkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

PembatalanPembatalan

Di-bufferDi-buffer

PencampuranPencampuran

Contoh programContoh program

Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi

Poin pentingPoin penting

PembatalanPembatalan Ketika FB berjenis operasi sedang berjalan dan FB berjenis operasi berikutnya dijalankan, Pembatalan akanKetika FB berjenis operasi sedang berjalan dan FB berjenis operasi berikutnya dijalankan, Pembatalan akan

menginterupsi FB yang sedang dijalankan dan mengeksekusi FB berikutnya.menginterupsi FB yang sedang dijalankan dan mengeksekusi FB berikutnya.

Di-bufferDi-buffer Ketika FB tipe operasi berjalan dan FB tipe operasi berikutnya dijalankan, Buffer akan menunggu hingga FBKetika FB tipe operasi berjalan dan FB tipe operasi berikutnya dijalankan, Buffer akan menunggu hingga FB
yang dieksekusi selesai dan mengeksekusi FB berikutnya.yang dieksekusi selesai dan mengeksekusi FB berikutnya.

PencampuranPencampuran Ketika FB berjenis operasi sedang berjalan dan FB berjenis operasi berikutnya dijalankan, Pencampuran akanKetika FB berjenis operasi sedang berjalan dan FB berjenis operasi berikutnya dijalankan, Pencampuran akan
menjalankan FB berikutnya tanpa menghentikan operasi FB yang sedang dijalankan.menjalankan FB berikutnya tanpa menghentikan operasi FB yang sedang dijalankan.

Dalam Pencampuran, ada empat metode peralihan kecepatan: BlendingLow, BlendingHigh,Dalam Pencampuran, ada empat metode peralihan kecepatan: BlendingLow, BlendingHigh,

BlendingPrevious, dan BlendingNext.BlendingPrevious, dan BlendingNext.

Contoh programContoh program Pilih mode buffer dengan input BufferMode dari operasi FB.Pilih mode buffer dengan input BufferMode dari operasi FB.

Pemeriksaan OperasiPemeriksaan Operasi Anda telah memeriksa perbedaan operasi dari setiap mode buffer di video.Anda telah memeriksa perbedaan operasi dari setiap mode buffer di video.



Bab 4Bab 4 Pengoperasian dengan CPU PLCPengoperasian dengan CPU PLC

Unduh contoh program yang akan digunakan pada bab ini dengan mengklik tautan di bawah.Unduh contoh program yang akan digunakan pada bab ini dengan mengklik tautan di bawah.
Isi program tersebut sama dengan contoh program yang dijelaskan pada bab 2 dan bab 3.Isi program tersebut sama dengan contoh program yang dijelaskan pada bab 2 dan bab 3.
Hanya metode pemrogramannya saja yang berbeda.Hanya metode pemrogramannya saja yang berbeda.

RD78GBasic2_sample2.zip (1.39 MB)RD78GBasic2_sample2.zip (1.39 MB)

4.14.1 Mendaftarkan Library FB Modul GerakMendaftarkan Library FB Modul Gerak

Unduh library FBUnduh library FB
Kontrol gerak FB dapat digunakan dalam program CPU PLC dengan mendaftarkan library FB untuk modul Gerak ke GX Works3.Kontrol gerak FB dapat digunakan dalam program CPU PLC dengan mendaftarkan library FB untuk modul Gerak ke GX Works3.
Unduh library FB dari tautan di bawah, dan ekstrak file ZIP ke tujuan yang diinginkan.Unduh library FB dari tautan di bawah, dan ekstrak file ZIP ke tujuan yang diinginkan.

MotionControl_RD78G_3d.zip(4.29 MB)MotionControl_RD78G_3d.zip(4.29 MB)

(Catatan) Library FB versi terbaru dapat diunduh dari Situs Web Global MITSUBISHI ELECTRIC FA.(Catatan) Library FB versi terbaru dapat diunduh dari Situs Web Global MITSUBISHI ELECTRIC FA.

(1)(1)



4.14.1 Mendaftarkan Library FB Modul GerakMendaftarkan Library FB Modul Gerak

Mendaftarkan library FBMendaftarkan library FB(2)(2)
Buka proyek apa pun di GX Works3, dan buka tab Library di jendela Element Selection.Buka proyek apa pun di GX Works3, dan buka tab Library di jendela Element Selection.
Klik tombol [Register to Library List] di bagian atas, dan pilih [Register Library].Klik tombol [Register to Library List] di bagian atas, dan pilih [Register Library].
Ketika pesan "Library is registered to the list" ditampilkan, klik [OK].Ketika pesan "Library is registered to the list" ditampilkan, klik [OK].
Pilih file library FB "MotionControl_RD78_****.mslm", dan klik [Open].Pilih file library FB "MotionControl_RD78_****.mslm", dan klik [Open].
(**** menunjukkan versi.)(**** menunjukkan versi.)
Motion control FB didaftarkan ke library di jendela Elemen Selection.Motion control FB didaftarkan ke library di jendela Elemen Selection.

1)1)
2)2)
3)3)
4)4)

5)5)



������ �����	
�����������	
����������������������������������������������� ����!�� "�#�������������! �������#�����$����������������������������������������� ����!�� "�#�������������! �������#�����$



4.34.3 Cara Menggunakan Motion Control FBCara Menggunakan Motion Control FB
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4.44.4 Contoh Deskripsi ProgramContoh Deskripsi Program

ServoON_JogServoON_Jog
Program ini mengeksekusi operasi PLC ready ON, servo ON, dan JOG.Program ini mengeksekusi operasi PLC ready ON, servo ON, dan JOG.

(1)(1)



4.44.4 Contoh Deskripsi ProgramContoh Deskripsi Program

HomingHoming
Program ini menjalankan pengembalian ke posisi awalProgram ini menjalankan pengembalian ke posisi awal

(2)(2)
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4.44.4 Contoh Deskripsi ProgramContoh Deskripsi Program

ContinuousPositioningContinuousPositioning
Program ini menjalankan pemosisian berkelanjutan dengan menggunakan mode buffer.Program ini menjalankan pemosisian berkelanjutan dengan menggunakan mode buffer.

(4)(4)
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Bab 5Bab 5 PencatatanPencatatan

Pada bab ini dijelaskan cara mencatat data modul Motion dan menampilkannya dalam grafik.Pada bab ini dijelaskan cara mencatat data modul Motion dan menampilkannya dalam grafik.
Dalam kursus ini, program awal pemosisian dari program contoh di bab 2 dan bab 3 akan dicatat sebagai contoh.Dalam kursus ini, program awal pemosisian dari program contoh di bab 2 dan bab 3 akan dicatat sebagai contoh.

5.15.1 Memulai Alat Konfigurasi PencatatanMemulai Alat Konfigurasi Pencatatan

Pilih [Tool] → [Logging Function] → [Logging Setting] dari bilah alat layar Motion Control Setting Function.Pilih [Tool] → [Logging Function] → [Logging Setting] dari bilah alat layar Motion Control Setting Function.
Alat pengaturan pencatatan sistem gerak akan dimulai.Alat pengaturan pencatatan sistem gerak akan dimulai.

[Poin][Poin]
Alat pengaturan pencatatan sistem gerak dapat dimulai dari [Tool] → [MotionSystem Logging] dalam GX LogViewer.Alat pengaturan pencatatan sistem gerak dapat dimulai dari [Tool] → [MotionSystem Logging] dalam GX LogViewer.

Program di bab 4 tidak dapat dicatat dengan prosedur yang dijelaskan dalam bab ini.Program di bab 4 tidak dapat dicatat dengan prosedur yang dijelaskan dalam bab ini.
"CPU Module Logging Configuration Tool" harus digunakan."CPU Module Logging Configuration Tool" harus digunakan.

(Catatan)(Catatan)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan DicatatMengatur Data yang Akan Dicatat

Di kolom edit pengaturan pencatatan pada alat pengaturan pencatatan sistem gerak, tetapkan destinasi penyimpananDi kolom edit pengaturan pencatatan pada alat pengaturan pencatatan sistem gerak, tetapkan destinasi penyimpanan
pencatatan data.pencatatan data.
Kemudian, klik tombol [Edit].Kemudian, klik tombol [Edit].
Layar Data Logging Setting ditampilkan.Layar Data Logging Setting ditampilkan.

Pilih [Logging type] dari pencatatan berkelanjutan, pemicu pencatatan, dan deteksi peristiwa.Pilih [Logging type] dari pencatatan berkelanjutan, pemicu pencatatan, dan deteksi peristiwa.
Dalam kursus ini, akan dijelaskan detail pemicu pencatatan.Dalam kursus ini, akan dijelaskan detail pemicu pencatatan.
Pilih pemicu pencatatan, dan klik tombol [Next].Pilih pemicu pencatatan, dan klik tombol [Next].

(1)(1)

(2)(2)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan DicatatMengatur Data yang Akan Dicatat

Label data yang akan dicatat terdaftar di [Data to be collected].Label data yang akan dicatat terdaftar di [Data to be collected].(3)(3)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)

Atur interval pengambilan sampel di [Sampling Interval].Atur interval pengambilan sampel di [Sampling Interval].
Dalam kursus ini, gunakan siklus operasi No. 1 untuk pengambilan sampel.Dalam kursus ini, gunakan siklus operasi No. 1 untuk pengambilan sampel.

Setelah memilih interval pengambilan sampel, klik tombol [Next].Setelah memilih interval pengambilan sampel, klik tombol [Next].

(4)(4)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)

Kondisi untuk memulai pencatatan diatur diKondisi untuk memulai pencatatan diatur di
[Trigger].[Trigger].
Dalam kursus ini, bit startup yangDalam kursus ini, bit startup yang
merupakan sinyal start positioningmerupakan sinyal start positioning
digunakan sebagai pemicu.digunakan sebagai pemicu.

(5)(5)

Pilih [With trigger].Pilih [With trigger].

Pilih "OR combination" untuk jenisPilih "OR combination" untuk jenis
pemicu.pemicu.

Pilih No. 1 dari daftar kondisi, dan klikPilih No. 1 dari daftar kondisi, dan klik
tombol edit. Subjendela akan muncul.tombol edit. Subjendela akan muncul.

Pilih "Data Condition", danPilih "Data Condition", dan
pilih"0001:G_bPosReq" untuk namapilih"0001:G_bPosReq" untuk nama
datanya.datanya.
Pilih "UP" untuk kondisinya.Pilih "UP" untuk kondisinya.
Jika pemilihan sudah selesai,Jika pemilihan sudah selesai,
klik tombol [OK].klik tombol [OK].

Setelah Anda kembali ke layar asli,Setelah Anda kembali ke layar asli,
klik tombol [Next].klik tombol [Next].

1)1)

2)2)

3)3)

4)4)

5)5)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)

Jumlah titik pengambilan sampel ditetapkan pada [Number of records].Jumlah titik pengambilan sampel ditetapkan pada [Number of records].
Dalam kursus ini, Jumlah rekaman (sebelum pemicu) diatur ke "500", dan Jumlah rekaman (setelah pemicu) menjadi "19500".Dalam kursus ini, Jumlah rekaman (sebelum pemicu) diatur ke "500", dan Jumlah rekaman (setelah pemicu) menjadi "19500".
Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].

Jumlah pencatatan diatur di [Count]. Dalam kursus ini, hitungannya diatur ke 1.Jumlah pencatatan diatur di [Count]. Dalam kursus ini, hitungannya diatur ke 1.
Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].

(6)(6)

(7)(7)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)

Format file dan jumlah file yang disimpan dari data pencatatan diatur di [Save].Format file dan jumlah file yang disimpan dari data pencatatan diatur di [Save].
Dalam kursus ini, nilai default (format: JSON, jumlah file yang disimpan: 1) sudah diatur.Dalam kursus ini, nilai default (format: JSON, jumlah file yang disimpan: 1) sudah diatur.
Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].

Kondisi untuk memulai pencatatan diatur di [Start condition].Kondisi untuk memulai pencatatan diatur di [Start condition].
Dalam kursus ini, "Start by User Operation" sudah diatur.Dalam kursus ini, "Start by User Operation" sudah diatur.
Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].

(8)(8)

(9)(9)



5.25.2 Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)Mengatur Data yang Akan Dicatat (Lanjutkan)

Nama pencatatan data diatur di [Finish].Nama pencatatan data diatur di [Finish].
Dalam kursus ini, nilai default ditetapkan ke (LOG01).Dalam kursus ini, nilai default ditetapkan ke (LOG01).
Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].Jika pengaturan sudah selesai, klik tombol [Next].

Kembali ke alat pengaturan pencatatan sistem gerak.Kembali ke alat pengaturan pencatatan sistem gerak.
Pengaturan yang telah dikonfigurasikan dapat disimpan.Pengaturan yang telah dikonfigurasikan dapat disimpan.
Klik ikon simpan dan simpan ke tujuan pilihan Anda.Klik ikon simpan dan simpan ke tujuan pilihan Anda.

(10)(10)

(11)(11)



5.35.3 Menulis Pengaturan PencatatanMenulis Pengaturan Pencatatan

Informasi pengaturan pencatatan yang ditulis.Informasi pengaturan pencatatan yang ditulis.
Klik ikon pengaturan pencatatan, pilih memori target, dan klik tombol [Write].Klik ikon pengaturan pencatatan, pilih memori target, dan klik tombol [Write].
Jendela konfirmasi akan muncul.Jendela konfirmasi akan muncul.
Klik tombol [Yes] dan lanjutkan. Jika penulisan sudah selesai, klik tombol [OK] dan tutup layar.Klik tombol [Yes] dan lanjutkan. Jika penulisan sudah selesai, klik tombol [OK] dan tutup layar.



5.45.4 Memulai PencatatanMemulai Pencatatan

Ketika "Start by User Operation" diatur di 5.2 (9), klik ikon [Logging Status and Operation] untuk menampilkan layarKetika "Start by User Operation" diatur di 5.2 (9), klik ikon [Logging Status and Operation] untuk menampilkan layar
[Logging Status and Operation] dan untuk memulai pencatatan.[Logging Status and Operation] dan untuk memulai pencatatan.
Ketika nama pengaturan data pencatatan yang akan dijalankan dipilih, tombol [Start] akan diklik, LoggingStatus switchesKetika nama pengaturan data pencatatan yang akan dijalankan dipilih, tombol [Start] akan diklik, LoggingStatus switches
berubah ke "Waiting for trigger".berubah ke "Waiting for trigger".
Ketika program dijalankan dalam keadaan ini dan kondisi pemicu (ketika X24 AKTIF dalam contoh kursus ini) terpenuhi,Ketika program dijalankan dalam keadaan ini dan kondisi pemicu (ketika X24 AKTIF dalam contoh kursus ini) terpenuhi,
statusnya beralih ke "Trigerred".statusnya beralih ke "Trigerred".
Ketika pencatatan selesai, statusnya akan beralih ke "CollectionCompleted" dari "Saving".Ketika pencatatan selesai, statusnya akan beralih ke "CollectionCompleted" dari "Saving".



5.55.5 Membaca Data PencatatanMembaca Data Pencatatan

GX LogViewer digunakan untuk membaca data pencatatan.GX LogViewer digunakan untuk membaca data pencatatan.
Pilih [Tool] → [Logging Function] → [Start GX LogViewer] dari bilah alat layar Motion Control Setting Function.Pilih [Tool] → [Logging Function] → [Start GX LogViewer] dari bilah alat layar Motion Control Setting Function.
Saat GX LogViewer dimulai, pilih [Online] → [Open Logging File].Saat GX LogViewer dimulai, pilih [Online] → [Open Logging File].
Pilih "0000:RD78G(H) (Host)" di layar Connection Destination. (Catatan)Pilih "0000:RD78G(H) (Host)" di layar Connection Destination. (Catatan)

Jika GX LogViewer sudah dimulai, dan komunikasi dengan modul Gerak sudah diatur,Jika GX LogViewer sudah dimulai, dan komunikasi dengan modul Gerak sudah diatur,
layar ini tidak ditampilkan.layar ini tidak ditampilkan.

(Catatan)(Catatan)



5.55.5 Membaca Data PencatatanMembaca Data Pencatatan

Pilih file pencatatan yang akan dibaca.Pilih file pencatatan yang akan dibaca.
Dalam contoh bab ini, pengguna memasukkan "LOGGING" → "LOG1" → "(Logged date and time).json" dipilih.Dalam contoh bab ini, pengguna memasukkan "LOGGING" → "LOG1" → "(Logged date and time).json" dipilih.
Pilih nama file dan klik tombol [Open File].Pilih nama file dan klik tombol [Open File].



5.55.5 Membaca Data PencatatanMembaca Data Pencatatan

Data bentuk gelombang yang tercatat di GX LogViewer akan ditampilkan.Data bentuk gelombang yang tercatat di GX LogViewer akan ditampilkan.
Ketika format plot diubah dari "Equidistance Plot" ke "Time Interval Plot", seluruh bentuk gelombang yang dicatat dapatKetika format plot diubah dari "Equidistance Plot" ke "Time Interval Plot", seluruh bentuk gelombang yang dicatat dapat
ditampilkan.ditampilkan.



5.65.6 Menyimpan Data PencatatanMenyimpan Data Pencatatan

Data bentuk gelombang yang dicatat dapat disimpan sebagai file csv atau file json.Data bentuk gelombang yang dicatat dapat disimpan sebagai file csv atau file json.
(Jika data dicatat dalam format CSV, maka dapat disimpan sebagai file CSV.)(Jika data dicatat dalam format CSV, maka dapat disimpan sebagai file CSV.)

Jika menyimpan sebagai file csvJika menyimpan sebagai file csv
Pilih [File] → [Save As] → [Save CSV File] dari bilah alat GX LogViewer.Pilih [File] → [Save As] → [Save CSV File] dari bilah alat GX LogViewer.

1)1)

Jika menyimpan sebagai file jsonJika menyimpan sebagai file json
Pilih [Online] → [Save Logging File to PC] dari bilah alat GX LogViewer.Pilih [Online] → [Save Logging File to PC] dari bilah alat GX LogViewer.

2)2)



5.75.7 Ringkasan Bab IniRingkasan Bab Ini

Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:Dalam bab ini, Anda telah mempelajari:

Memulai Alat Konfigurasi PencatatanMemulai Alat Konfigurasi Pencatatan

Mengatur Data yang Akan DicatatMengatur Data yang Akan Dicatat

Menulis Pengaturan PencatatanMenulis Pengaturan Pencatatan

Memulai PencatatanMemulai Pencatatan

Membaca Data PencatatanMembaca Data Pencatatan

Menyimpan Data PencatatanMenyimpan Data Pencatatan

Poin pentingPoin penting

Memulai Alat Konfigurasi PencatatanMemulai Alat Konfigurasi Pencatatan Mulai alat pengaturan pencatatan sistem gerak dari motion control setting function.Mulai alat pengaturan pencatatan sistem gerak dari motion control setting function.

Mengatur Data yang Akan DicatatMengatur Data yang Akan Dicatat Atur data yang akan dicatat, kondisi pemicu, dan lain-lain dengan mengikuti prosedur yang ditampilkanAtur data yang akan dicatat, kondisi pemicu, dan lain-lain dengan mengikuti prosedur yang ditampilkan
pada alat pengaturan pencatatan sistem gerak.pada alat pengaturan pencatatan sistem gerak.

Menulis Pengaturan PencatatanMenulis Pengaturan Pencatatan Tulis data pengaturan pencatatan ke modul Gerak sebelum pencatatan.Tulis data pengaturan pencatatan ke modul Gerak sebelum pencatatan.

Memulai PencatatanMemulai Pencatatan Ketika kondisi awal pencatatan diatur ke "Start by User Operation",Ketika kondisi awal pencatatan diatur ke "Start by User Operation",
klik tombol mulai di layar "Logging Status and Operation" untuk mulai mencatat.klik tombol mulai di layar "Logging Status and Operation" untuk mulai mencatat.

Membaca Data PencatatanMembaca Data Pencatatan GX LogViewer digunakan untuk membaca data pencatatan.GX LogViewer digunakan untuk membaca data pencatatan.

Menyimpan Data PencatatanMenyimpan Data Pencatatan Data bentuk gelombang yang dicatat dapat disimpan sebagai file csv atau file json.Data bentuk gelombang yang dicatat dapat disimpan sebagai file csv atau file json.



TesTes Tes AkhirTes Akhir

Kini setelah Anda menyelesaikan semua pelajaran Kini setelah Anda menyelesaikan semua pelajaran MELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Kontrol PemosisianMELSEC iQ-R Series Motion Module Basics (Kontrol Pemosisian
RD78G(H))RD78G(H)), Anda siap untuk mengikuti tes akhir. Jika Anda masih belum memahami topik yang sudah dibahas, silakan gunakan, Anda siap untuk mengikuti tes akhir. Jika Anda masih belum memahami topik yang sudah dibahas, silakan gunakan
kesempatan ini untuk meninjau topik tersebut.kesempatan ini untuk meninjau topik tersebut.

Total terdapat 4 pertanyaan (7 pilihan) dalam Tes Akhir ini.Total terdapat 4 pertanyaan (7 pilihan) dalam Tes Akhir ini.

Anda dapat mengikuti tes akhir sesering mungkin.Anda dapat mengikuti tes akhir sesering mungkin.

Hasil penilaianHasil penilaian

Jumlah jawaban yang benar, jumlah pertanyaan, persentase jawaban yang benar, dan hasil lulus/gagal akan ditampilkan padaJumlah jawaban yang benar, jumlah pertanyaan, persentase jawaban yang benar, dan hasil lulus/gagal akan ditampilkan pada
halaman nilai.halaman nilai.



TesTes Tes Akhir 1Tes Akhir 1

Pilih deskripsi label publik yang benar. (Anda dapat memilih beberapa jawaban.)Pilih deskripsi label publik yang benar. (Anda dapat memilih beberapa jawaban.)

Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.

Label publik didaftarkan dari label global CPU PLC.Label publik didaftarkan dari label global CPU PLC.

Ketika label global diatur ke label publik, pilih apakah label dibaca atau ditulis dari/keKetika label global diatur ke label publik, pilih apakah label dibaca atau ditulis dari/ke
CPU PLC.CPU PLC.



TesTes Tes Akhir 2Tes Akhir 2

FB1 dijalankan terlebih dahulu, lalu FB2 dijalankan setelahnya.FB1 dijalankan terlebih dahulu, lalu FB2 dijalankan setelahnya.
Ketika posisi target dan kecepatan target FB1 dan FB2 seperti yang ditunjukkan pada tabel berikut, pilih mode bufferKetika posisi target dan kecepatan target FB1 dan FB2 seperti yang ditunjukkan pada tabel berikut, pilih mode buffer
yang dilakukan selanjutnya.yang dilakukan selanjutnya.

Q1Q1

Q2Q2

Posisi targetPosisi target Kecepatan targetKecepatan target

FB1FB1 100000,0 [µm]100000,0 [µm] 50000,0 [µm/s]50000,0 [µm/s]

FB2FB2 200000,0 [µm]200000,0 [µm] 25000,0 [µm/s]25000,0 [µm/s]

Pilih jawaban yang sesuai.Pilih jawaban yang sesuai.

Pilih jawaban yang sesuai.Pilih jawaban yang sesuai.

Q1: 1: mcAborting
2: mcBuffered
3: mcBlendingNext 
4: mcBlendingPrevious

Q2: 1: mcBlendingNext dan mcBlendingHigh
2: mcBlendingPrevious dan mcBlendingHigh 
3: mcBlendingNext dan mcBlendingLow 
4: mcBlendingPrevious dan mcBlendingLow



TesTes Tes Akhir 3Tes Akhir 3

Pilih kalimat untuk pemrograman dengan CPU PLC yang benar dari pilihan berikut. (Anda dapat memilih beberapaPilih kalimat untuk pemrograman dengan CPU PLC yang benar dari pilihan berikut. (Anda dapat memilih beberapa
jawaban.)jawaban.)

Library FB harus didaftarkan ke GX Works3 agar bisa menggunakan Motion control FBLibrary FB harus didaftarkan ke GX Works3 agar bisa menggunakan Motion control FB
untuk modul Gerak dalam CPU PLC.untuk modul Gerak dalam CPU PLC.

Tempatkan motion control FB di editor program dari pohon proyek GX Works3.Tempatkan motion control FB di editor program dari pohon proyek GX Works3.

Tidak ada parameter yang harus diatur untuk modul Gerak.Tidak ada parameter yang harus diatur untuk modul Gerak.



TesTes Tes Akhir 4Tes Akhir 4

Pilih jawaban yang sesuai untuk mengisi bagian yang kosong.Pilih jawaban yang sesuai untuk mengisi bagian yang kosong.

Mulai (Q1) untuk mengatur data yang akan dicatat.Mulai (Q1) untuk mengatur data yang akan dicatat.

Tulis data pencatatan ke (Q2) untuk melakukan pencatatan.Tulis data pencatatan ke (Q2) untuk melakukan pencatatan.

(Q3) digunakan untuk membaca data pencatatan dan memeriksa bentuk gelombang.(Q3) digunakan untuk membaca data pencatatan dan memeriksa bentuk gelombang.

Q1Q1

Q2Q2

Q3Q3

Pilih jawaban yang sesuai.Pilih jawaban yang sesuai.

Pilih jawaban yang sesuai.Pilih jawaban yang sesuai.

Pilih jawaban yang sesuai.Pilih jawaban yang sesuai.

Q1: 1: CPU module logging configuration tool
2: Alat pengaturan pencatatan sistem gerak

Q2: 1: CPU
2: Modul Gerak
3: Penguat servo

Q3: 1: MR Configurator2
2: GX LogViewer



TesTes Tes Akhir 1Tes Akhir 1

Pilih deskripsi label publik yang benar. (Anda dapat memilih beberapa jawaban.)Pilih deskripsi label publik yang benar. (Anda dapat memilih beberapa jawaban.)

Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.Label publik adalah label bersama yang dapat digunakan di modul Gerak dan CPU PLC.

Label publik didaftarkan dari label global CPU PLC.Label publik didaftarkan dari label global CPU PLC.

Ketika label global diatur ke label publik, pilih apakah label dibaca atau ditulis dari/keKetika label global diatur ke label publik, pilih apakah label dibaca atau ditulis dari/ke
CPU PLC.CPU PLC.



TesTes Tes Akhir 2Tes Akhir 2

FB1 dijalankan terlebih dahulu, lalu FB2 dijalankan setelahnya.FB1 dijalankan terlebih dahulu, lalu FB2 dijalankan setelahnya.
Ketika posisi target dan kecepatan target FB1 dan FB2 seperti yang ditunjukkan pada tabel berikut, pilih mode bufferKetika posisi target dan kecepatan target FB1 dan FB2 seperti yang ditunjukkan pada tabel berikut, pilih mode buffer
yang dilakukan selanjutnya.yang dilakukan selanjutnya.

Q1Q1

Q2Q2

Posisi targetPosisi target Kecepatan targetKecepatan target

FB1FB1 100000,0 [µm]100000,0 [µm] 50000,0 [µm/s]50000,0 [µm/s]

FB2FB2 200000,0 [µm]200000,0 [µm] 25000,0 [µm/s]25000,0 [µm/s]

2: mcBuffered2: mcBuffered

3: mcBlendingNext dan mcBlendingLow3: mcBlendingNext dan mcBlendingLow

Q1: 1: mcAborting
2: mcBuffered
3: mcBlendingNext 
4: mcBlendingPrevious

Q2: 1: mcBlendingNext dan mcBlendingHigh
2: mcBlendingPrevious dan mcBlendingHigh 
3: mcBlendingNext dan mcBlendingLow 
4: mcBlendingPrevious dan mcBlendingLow



TesTes Tes Akhir 3Tes Akhir 3

Pilih kalimat untuk pemrograman dengan CPU PLC yang benar dari pilihan berikut. (Anda dapat memilih beberapaPilih kalimat untuk pemrograman dengan CPU PLC yang benar dari pilihan berikut. (Anda dapat memilih beberapa
jawaban.)jawaban.)

Library FB harus didaftarkan ke GX Works3 agar bisa menggunakan Motion control FBLibrary FB harus didaftarkan ke GX Works3 agar bisa menggunakan Motion control FB
untuk modul Gerak dalam CPU PLC.untuk modul Gerak dalam CPU PLC.

Tempatkan motion control FB di editor program dari pohon proyek GX Works3.Tempatkan motion control FB di editor program dari pohon proyek GX Works3.

Tidak ada parameter yang harus diatur untuk modul Gerak.Tidak ada parameter yang harus diatur untuk modul Gerak.



TesTes Tes Akhir 4Tes Akhir 4

Pilih jawaban yang sesuai untuk mengisi bagian yang kosong.Pilih jawaban yang sesuai untuk mengisi bagian yang kosong.

Mulai (Q1) untuk mengatur data yang akan dicatat.Mulai (Q1) untuk mengatur data yang akan dicatat.

Tulis data pencatatan ke (Q2) untuk melakukan pencatatan.Tulis data pencatatan ke (Q2) untuk melakukan pencatatan.

(Q3) digunakan untuk membaca data pencatatan dan memeriksa bentuk gelombang.(Q3) digunakan untuk membaca data pencatatan dan memeriksa bentuk gelombang.

Q1Q1

Q2Q2

Q3Q3

2: Alat pengaturan pencatatan sistem gerak2: Alat pengaturan pencatatan sistem gerak

2: Modul Gerak2: Modul Gerak

2: GX LogViewer2: GX LogViewer

Q1: 1: CPU module logging configuration tool
2: Alat pengaturan pencatatan sistem gerak

Q2: 1: CPU
2: Modul Gerak
3: Penguat servo

Q3: 1: MR Configurator2
2: GX LogViewer



TesTes Skor TesSkor Tes

11 22 33 44 55 66 77 88 99 1010
Tes Akhir 1Tes Akhir 1

Tes Akhir 2Tes Akhir 2

Tes Akhir 3Tes Akhir 3

Tes Akhir 4Tes Akhir 4

Jumlah total pertanyaan:Jumlah total pertanyaan: 77
Jawaban yang benar:Jawaban yang benar: 77
Persentase:Persentase: 100100 %%

Anda telah menyelesaikan Tes Akhir.Anda telah menyelesaikan Tes Akhir.
Hasil Anda adalah sebagai berikut.Hasil Anda adalah sebagai berikut.

HapusHapus



Anda telah menyelesaikan Kursus Anda telah menyelesaikan Kursus "MELSEC iQ-R Series Motion"MELSEC iQ-R Series Motion
Module Basics (Kontrol Pemosisian RD78G(H))"Module Basics (Kontrol Pemosisian RD78G(H))" . .

Terima kasih telah mengikuti kursus ini.Terima kasih telah mengikuti kursus ini.

Kami harap Anda menikmati pelajaran, dan kami harap informasi yang diperoleh dalam kursus ini dapatKami harap Anda menikmati pelajaran, dan kami harap informasi yang diperoleh dalam kursus ini dapat
bermanfaat di masa mendatang.bermanfaat di masa mendatang.

Anda dapat mengulas kursus ini kapanpun Anda mau.Anda dapat mengulas kursus ini kapanpun Anda mau.

TinjauTinjau

TutupTutup
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