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Objetivu do curso

) ood

conexdo elétrica e exemplos de programas.

1. Iniciando o0 modo de I/O

requisitos da PLCopen

Vocé aprendera as funcbes do modo de /O e o
método de preparacio do sistema utilizado no
curso.

2. Tabela dos pontos de operacio

3. Programa utilizando FBs que satisfazem os

Este curso destina-se a quem deseja estabelecer um sistema usando o servo amplificador da série MELSERVO-J4 compativel
com CC-Link IE Field Network pela primeira vez. Este curso descreve os procedimentos de cria¢do de sistemas, instalacao,

Para os iniciantes, recomendamos a conclusdo dos seguintes cursos.
*Curso "Série MELSEC iQ-RBasico"

*Curso "GX Works3 (Ladder)"

*Curso "MELSERVO Basico (MR-J4)"

Curso "Equipamento de Al para iniciantes (posicionamento)"

Este curso requer conhecimentos basicos de PLCs série MELSEC iQ-R, servos CA e controle de posicionamento.
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o
Estrutura do curso

O contetido do curso é explicado a seguir.
Recomendamos que vocé comece pelo Capitulo 1.

Capitulo 1 - Iniciando o modo de I/O

Vocé aprendera as fun¢des do modo de I/O e o método de preparagao do sistema utilizado no curso.

Capitulo 2 - Tabela dos pontos de operacao

Voce aprendera o método da operagédo de posicionamento usando a tabela de pontos.

Capitulo 3 - Programa utilizando FBs que satisfazem os requisitos da PLCopen

Saiba como programar usando blocos de funcdes que satisfazem os requisitos da PLCopen.

Teste Final

5 segbes no total (7 perguntas) Pontuacdo para aprovacdo: 60% ou mais
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> Como utilizar esta ferramenta de e-Learning

) ood

Ir para a proxima pagina

Voltar para a pagina anterior

Mover-se para a pagina
desejada

Sair do curso

Ir para a proxima pagina.

Voltar para a pagina anterior.

O “Indice” seré exibido, permitindo que vocé navegue até a pagina
desejada.

Sair do curso.
A janela, como a tela de "Contetdo”, e o curso serdo fechados.
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b
Precaucbes para utilizacio

Precaucoes de seguranca

Quando estiver aprendendo a operar os produtos reais, leia cuidadosamente as precaugdes de seguranga dos
respectivos manuais e siga-as corretamente.

Precaucoes neste curso
- As telas exibidas da versdo de software que vocé utiliza podem ser diferentes das apresentadas neste curso.
A secdo a seguir mostra o software utilizado neste curso e a versao de cada software.
- MELSOFT GX Works3 Versdo 1.032)
- MELSOFT MR Configurator2 Versdo 1.60N

Materiais de referéncia

Os itens a seguir constituem referéncias para o curso. (Vocé pode fazer o curso sem eles).
Clique no nome do material de referéncia para fazer o download.

Nome de referéncia Formato do arquivo Tamanho do arquivo

Para impressao Arquivo compactado
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>m Iniciando o modo de 1O ) 00c

Este capitulo descreve o método de inicializagdo do servo amplificador MR-J4-GF com o modo de I/O pela ordem
de operacéo.

m Funcoes no modo de 1/0 )

O servo amplificador MR-J4-GF possui dois modos especificos da estagdo: O modo de movimento e o modo de I/O.
Eles tém as seguintes diferencas.

Modo de movimento +++++++ Esse modo faz o controle avancado dos movimentos, como o controle de interpolagao, o
controle sincrono e o controle de velocidade-torque de varios eixos com a combinacao do
médulo de Simple Motion.

Vocé aprendera a usar o modo de movimento no curso "Médulo Simple Motion da série MELSEC
IQ-R do controlador do sistema de servo (CC-Link IE Field Network)".

Modo de I/Q ++ss++++:ss24522« Esse modo aciona um transportador de correia e a mesa de rotacao facilmente, utilizando a
funcé@o de posicionamento integrada ao servo amplificador. Outro médulo, que néo seja o
modulo de Simple Motion, pode ser usado como estacdo mestre.

O modo de movimento e o modo de I[/O podem ser usados juntos, na mesma rede. Quando usa-los juntos, utilize a estagdo
mestre, como a RD77GF, que é compativel com o modo de movimento.

O modo de I/O possui dois modos de posicionamento: O método da tabela de pontos e 0 método do indexador.

Para o método da tabela de pontos, selecione a tabela de pontos (255 pontos no maximo) definida previamente no servo
amplificador, e envie um sinal de inicio para comecar o posicionamento no local selecionado.

Para o método do indexador, selecione a posicéo (posi¢do da estagdo) na mesa de rotacdo dividida igualmente em 2 a 255
partes, e envie um sinal de inicio para comecar o posicionamento no local selecionado.

O modo de I/O é compativel com o servo amplificador com software da versdo Al ou superior, e o indexador operagdo, com a
versdo A3 ou superior.
Verifique a versdo do software do servo amplificador com [Diagnosis] - [System Configuration] do MR Configurator2.
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»m Configuragéo do sistema

9 000

A figura a seguir mostra a configuracao do sistema. A peca da maquina sera descrita nas se¢oes 1.8 e 3.3.

Conecte um circuito externo ao modulo de entrada remota.

R61P RO4CPU  RJ71GF11-T2 R35B

NZ2GF2S1-16D

» .-*"' ~
ol A ).

. o
L l :
- L I L
. LA N N D R N R B

Circuito externo,
como switches
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@&EI 1nstalacio dos médulos ) oo

Instale cada modulo sobre a unidade base, como apresentado abaixo.
Para saber detalhes, consulte o Manual de Configuragdo do Modulo MELSEC iQ-R.

RO4CPU R35B

R61P RJ71GF11-T2

*Em vez de usar RO4CPU e RJ71GF11-T2, é possivel usar a CPU incorporada em CC-Link IE (RO4ENCPU).
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»m Conexao elétrica da fonte de alimentacao e dos cabos

0 000

O diagrama de conexao elétrica desta secao € um exemplo. Para saber como é realmente feita a conexao elétrica,

consulte os manuais de cada maédulo.

(1) Conexao elétrica da fonte de alimentacao do PLC

A secdo a seguir mostra um exemplo de conexdo da fonte de alimentacao e dos cabos de aterramento no médulo da

fonte de alimentagao.

Abra a tampa dos terminais a frente do modulo da fonte de alimentacao e conecte os cabos.

Para reduzir o ruido no sistema da fonte de alimentacao, conecte um transformador de isolamento.

Maédulo da fonte de alimentacao:
Dentro da tampa dos terminais

200 a 240 VAC

il

8.
j Disjuntor de caixa moldada
(MCCB)

| cp
- 35

p

Méodulo da fonte de alimentacdo

Item Tamanho da fiagdo aplicavel Torque de aperto
Labo de 0,75 a 2 mm? (AWG18 a AWG14) 1,022 1,38 N'm
alimentacdo
Fio de 2
0,75 a 2 mm* (AWG18 a AWG14) 1,02a 1,38 N'm
aterramento
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»m Conexao elétrica da fonte de alimentacao e dos cabos ) 00c

(2) Conexéo elétrica da fonte de alimentagdo do servo amplificador e do servomotor

Conecte a fonte de alimentacdo do circuito de controle (L11, L21) e a alimentacéo do circuito principal (L1, L2, L3) ao
servo amplificador, e conecte o cabo de alimentagao e o cabo do encoder.

200 a 240 VAC

A tabela a seguir lista a dimensao dos cabos a serem usados, quando se
utiliza o servo amplificador MR-J4-10GF.
Disjuntor de caixa moldada Ao usar um servo amplificador com outra capacidade, consulte o Manual
(MCCB) de Instrugdes correspendente ao modelo.

Item Tamanho da fiagio aplicavel Torque de aperto

Contator magnético MR-J4-10GF
(MC) Fonte de

alimentagdo do

circuito de 1,25 mm? a 2 mm? (AWG16 a 14)

controle (L11,

L21})

Fonte de
alimentagdo do
circuito 2 mm? (AWG14)
principal (L1,

Cabo de alimentacdo do servomotor - L2, L3)

=
1

: ' Fio de
Cabod d 2
. o do encoder : aterramen 1,25 mm* (AWG16)

HG-KR13




y 000

Wi Servo_MELSERVO_Basics(MR-14-GF_Servo_Amplifier_IO_Mode)_POR

»m Configuragdo dos numeros das esta¢des

(1) Configuracdo dos niimeros das estacoes dos servo amplificadores
Utilize as chaves rotativas (SW2 e SW3) para definir os nGmeros das estacdes dos servo amplificadores.
Defina os niUmeros das estacdes em hexadecimais.

T ]
= = ’
:_
s -
- R
SW2 SW3
Chave rotativa de definicdo Chave rotativa de definicao

do nimero da estacdo (superior) do niimero da estacao (inferior)
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ﬂ Configuracio dos niimeros das estacdes ) 000

(2) Definindo um niamero da estacdo do médulo de entrada remota

Utilize a chave de definicdo do nimero da estacéo a frente do médulo para definir um nimero de estacao.
Defina os nUmeros nas casas das centenas e dezenas com a chave rotativa a esquerda, e o nUmero na casa
das unidades com a chave rotativa & direita.
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>“ Conectando a CC-Link IE Field Network

) ood

Conecte RI71GF11-T2, MR-J4-GF e o médulo de entrada remota com cabos Ethernet.
Conecte-os em uma topologia de linha, da seguinte forma, neste curso.

Utilize os cabos Ethernet com o seguinte padrao para a CC-Link IE Field Network.
A distancia maxima do cabo Ethernet entre as estagdes & de 100 m, mas ela pode ser menor, dependendo do
ambiente de operacdo do cabo.

Estacdo m

™

estre

Estagdo 1

Cabo Ethernet Conector Padrao
Categoria 5e ou superior, cabo reto (com Conector RJ45 | Cabos aplicaveis:
blindagem dupla, STP) +IEEE8S02.3 (1000BASE-T)

*ANSI/TIA/EIA-568-B (Categoria 5e)
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> Configuragio do dispositivo o o0

(1) Configuracao do dispositivo

A configuracao do dispositivo inclui um eixo de fuso de esferas.

CI. — .- O J—

Painel de controle
EM2

fq -bL Os switches
: FLS/RLS séo

| HE-RK normalmente
RLS DOG FLS (Nota) contatos fechados.

Cabo do fuso de esferas (passo): 10 mm

Os switches de limite sdo instalados nas posi¢des apresentadas abaixo.

RLS DOG FLS
F F Intervalo de operacdo | !
| I [ |
-10 mm 0 mm 150 mm 160 mm

(Nota) Neste curso, o switch do dog de proximidade e o switch de limite de curso sdo conectados ao modulo de entrada remota, para
fins de ilustragdo. Para melhorar a precisao do retorno a posigao inicial, conecte-os diretamente ao servo amplificador.
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> Configuracao do dispositivo

0 000

(2) Fazendo a conexao elétrica de um circuito externo

Conecte um circuito externo ao modulo de entrada remota neste curso.
A figura a seguir mostra a atribuicdo e conexao elétrica de cada sinal para o capitulo 2.

o ;:)
. 'm-.:

- o 2 =B B
> .........

X00: Acionamento do servo
X01: Inicio da rotacao de avanco

X02: Inicio da rotacao reversa
X03: Inicio do monitor

X04: Pausa/Reiniciar
X05: Selecdo da tabela de pontos 0
X06: Selecdo da tabela de pontos 1

X08: Selecdo automatico/manual

X09: Reset

X0A:Dog de proximidade
XOB: Limite de curso superior
XO0C: Limite de curso inferior
X0D:Na&o conectado

XOE: Nao conectado

_I X001 %02 XOE |[COM X07: Nao conectado XOF: Nao conectado

avoc L [x01] .. XOF] [COM

X00 || X01 || X02 || X03 || X04 || XO5 || X06 || XO7 || X08 || X09 || XOA || XOB || XOC || XOD || XOE || XOF {|COM
e SV DE
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> Configuracao do dispositivo

Conecte o botdo da seguinte forma.

(3) Fazendo a conexao elétrica de um botao de parada forcada (EM2)
Conecte o botédo de parada forcada ao CN3 do servo amplificador.

CN3

M~ I 20 | EM2

:I 5 | DICOM
24V DC

& -
.

El

E

]

E :
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»m Operacao de teste

9 000

Antes de operar o sistema usando o comando do controlador, efetue uma operagao de teste, e verifique se a maquina

funciona corretamente.

(1) Modo de operacao de teste

Ligue o switch SW1-1 (para cima), que esta dentro da tampa do visor do servo amplificador.

|l Nin

SW1-1
Switch de acionamento
do modo

P o
m
-
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»m Operacao de teste

(2) Conectando um servo amplificador e um PC
Conecte o servo amplificador e um PC com um cabo USB.

CN5S
Cabo USB

(3) Ligando as fontes de alimentacao
Ligue o servo amplificador. O visor do servo amplificador mostra "b01.".

MELSER/O 4

O ponto comecga a piscar.
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»m Operacio de teste ) 0@

(4) Operacoes de testes usando o MR Configurator2

1) Inicie o MR Configurator2. Defina "Model" como "MR-J4-GF" e crie um novo projeto.

Option unit Na Connection |

Connection setting
(%) Servo amplifier connection LISE

D‘I'h: last-used project will be opened whenever
the application is restarted

Lox )|l concel |

2) Quando aparecer o seguinte, cliqgue em "Yes". O MR Configurator2 comega a ler os parametros.

i MELSOFT MR Configuratord

Do you want create a project by reading the parameters from the senvo
amplifier?
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@&X I operacio de teste ) 000

3) Selecione [Test Mode] - [JOG Mode], na barra de menus.

TestMode | Adjustmlent Tools |\

oSl
Motor-ess Operation...
DO Forced Output...
Program Operation...
Single-step Feed...

Test Mode Information...

4) As duas mensagens seguintes aparecem. Clique em "OK".

MELSOFT MR Configurator?

Once you start test mode, normal operation by external input

&% signal will be invalid.
I]'

MELSOFT MR Configurator?

When not use limit switch, please turn on "Limit switch
automatic ON" check box.
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»m Operacio de teste ) 0@

5) A janela de operagdo JOG aparece. Assinale "Limit switch automatic ON".
O switch de limite ndo funciona neste ponto. Evite que a maquina entre em pane.
Clique no botado [Forward CCW] ou [Reverse CW] para acionar a rotacdo do motor.
Verifique se o fuso de esferas funciona normalmente, e se a relacao entre a direcao de rotacao do motor e a direcéo
de movimento do fuso de esferas estd normal.

Setong
Mator speed 200 /5| rjmin
(1-5500)
Acrel. fdecsl. time constant 1000 == ms
(0-50000)
[*]Limit switch automatc O
i 5| Forward COW I I [ Reverse O I 4 |

[~ Rotation only while the COW or OW button is being pushed

The SHIFT key can be used for forced stop.
6) Para sair da operacao JOG, feche a respectiva janela.

A maquina passa para o status de desativacdo do servo. Evite o movimento inesperado da maquina.
Depois de desligar o servo amplificador, desligue novamente o SW1-1.

|

L1
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@& Resumo deste capitulo ) oo

Meste capitulo vocé aprendeu o seguinte:

« Configuragao do sistema

* Instalacdo dos modulos

« Conexao elétrica da fonte de alimentacao e dos cabos
« Configuragdo dos nimeros das estagoes

* Conectando a CC-Link IE Field Network

« Configuragao do dispositivo

« Operagdo de teste

Pontos importantes

Configuragdo do sistema » Configure um sistema que conecta os PLCs da série MELSEC iQ-R e os servo
amplificadores da série MELSERVO J4 pela CC-Link IE Field Network.

Instalagdo dos médulos » Monte o R61P do médulo da fonte de alimentagdo, o R0O4CPU do médulo da CPU do
PLC e 0 RJ71GF11-T2 do modulo mestreflocal da CC-Link IE Field Metwork no R35B da
unidade base.

Conexdo elétrica da fonte de » Conecte a fonte de alimentagdo aos PLCs e servo amplificadores.

alimentaco e dos cabos « Conecte os cabos de alimentacdo do servomotor e os cabos do encoder aos servo
amplificadores.

Configuragdo dos nameros das * Defina os nimeros das estagdes para os servo amplificadores e o modulo de entrada
estagbes remota.

S R el B R LR E + Conecte os servo amplificadores e o modulo de entrada remota com cabos Ethernet.

Configuragdo do dispositivo = Utilize o sistema que aciona um eixo de fuso de esferas.

» Conecte o circuito externo, incluindo os botfes de inicio e switches de limite, ac madulo
de entrada remota.

Operacdo de teste « Configure o servo amplificador no modo de operacio de teste.
= Verifique a operagdo com a fungdo de operagao JOG do MR Configurator2,
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>m Tabela dos pontos de operacao ) oo

Este capitulo descreve o método de operacao de posicionamento usando uma tabela de pontos.

Configuracao do GX Works3 )

(1) Registrando perfis
Registre os perfis do MR-J4-GF e do NZ2GF2S1-16D. Depois que os perfis forem registrados, ndo é necessario registra-
los depois.
1) Faga o download dos dados de perfil do MR-J4-GF e do NZ2GF251-16D a partir da seguinte tabela, e armazene os
arquivos zip onde preferir.
(Nao é necessario descompactar os arquivos zip)

Dados Formato do arquivo Tamanho do arquivo

Perfil do MR-J4-GF Arquivo compactado 973 kB
Perfil do NZ2GF251-16D Arguivo compactado 11,7 kB

2) Inicie o GX Works3.
3) Selecione [Tool] - [Profile Management] - [Register] sem que haja nenhum projeto aberto.
4) Selecione o arquivo zip armazenado e clique em [Register].

Tool  Window Help Fegister Profie
| Memory Card ll:. 0€

Profile Management Register

Delete. .,

Shortcut Key...
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} Conﬁguragéio do GX Works3

(2) Criando um projeto
Crie um projeto para o GX Works3.
1) Selecione [Project]-[New].
2) Defina os seguintes itens da seguinte forma na janela New.
3) Defina Module Label como [Use] em Module Setting.

[ New.. Ctrl+N

= Open.. TR0
Close

¢ B save Ctrl+5
Save As...
Delete...

Project Verify...

Project Revision »

Change Module Type/Operation Mode...

[ MELSOFT GX Works3

Data Operation 3
Intelligent Function Module 3 | 4 Add a modude.
[Module Name] RO4CPU
MNnan Nrhar Farmat Fila . [Start /0 No.] 3E00
Modie Setting Satting Change
Module Label:Use

Do Not Show this Dialog Again oK !
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»m Cunfiguragé'io do GX Works3

) ood

(3) Inicializando a meméoria

Inicialize a memdria da CPU do PLC.
1) Conecte o RO4CPU e um PC com um cabo USB.
2) Defina a conexdo do GX Works3 como a conexdo USB.

1/3

Selecione [Online] - [Current Connection Destination]. Defina o destino da conexado da seguinte forma.
Selecione [Connection Test] para verificar se a comunicacao foi estabelecida corretamente. Se estiver tudo bem, clique em

[OK] para fechar a janela.
3) Inicialize a memodria.

Selecione [Online] - [CPU Memory Operation]. Quando aparecer a janela CPU Memory Operation, clique em [Initialization].
Quando aparecer a mensagem "Initialize the selected memory. Are you sure you want to continue?”, clique em [Yes].

Current Connection Destination...

&1 Read from PLC...
= ‘Write to PLC...

m .
CCIE Fiskd
Board

Verify With PLC...
Remate Operation(s)...
Safety PLC Operation...

CPU Memory Operation. ..
PLC DAt .

User Data

Set Clock...

Maonitor
Watch
User Authentication...

PLC side LF

HET/10(H)
Module

Ho Soecification

Tima OQut (Sec.) 30 Ratry Tergs 0

CCIECont  CCIE Faekd Etharmat
MET/10{H}

CC IE Cont L E Faekd Exhemet CCUnk
NET/10{H}

Agcessing Host Station

=

n
o o .

L IE Feeid Head Module
MastarfLogcal

Module
PLC Mode  ROPU

Conngction Channed List...

(FU Module Drect Coupled Sattng

PLC Type

Detnik

Systam Image...
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> Cunfiguragé'io do GX Works3

) ood

Current Connection Destination...

Read from PLC...
Write to PLC...
Verify With PLC...

Remote Operation(S)...
Safety PLC Operation...

CPU Memory Operation...

Delete PLC Data...
User Data
Set Clock...

Monitor
Watch
User Authentication...

PLC side UF

I=

Board

2/3

[C IE Cont
HET/10[H)
M

Oither Staticn
[Sngk Hebwork)

Terg Out (Sec.) 30 Retry Trres 0

| O

8 | 3
GOT CCIEFedd  Head Moduls
Master/Local
Modul:

PLC Moda  RCPU

Connection Channed List....

Dther Station

CPU Module Drect Coupled Settng

PLC Type

Detais

CCIE Cont  CC IE Feld Ethamat
HET/10[H)

|

CC IE Cont CC IE Field Ethemet
HET/10(H}

#Aocessing Host Station

Multiple CPU Satting

TR
1 2 3 &

FLC No. 1

Spacify Redundant CPU
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»m Cunfiguragé'io do GX Works3

CPU Memory Operation

‘ CPU Built—in Memory

Davviom/Labal Moy
Fila Storage Are
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} Configuragé‘io do GX Works3

(4) Criando um diagrama de configuragao dos modulos

Crie um diagrama de configuracdo dos maédulos.

Selecione [Module Configuration] na arvore do projeto.

Selecione a guia da lista POU da janela Element Selection, e arraste e solte o modulo a ser utilizado.
Selecione as imagens correspondentes aos modulos do PLC utilizados em um sistema real.

Depois de criar o diagrama de configuracdo dos modulos, selecione [Edit]-[Parameter]-[Fix] e feche a janela
Module Configuration .

Element Selection = X
(Find PO LY | 2 Ly~ Lad
T3 K| dr

POW CPU 0 Display Target:

iQ-R Series

Main Base
[m R3SE 5 Slots (Type requiring p
W R3BB mvp-e requiring p
W R3BRB-HT 8 Slots (Extended tempe
I R3108-HT 10 Slots (Extended temps
[ R3I10RE 10 Slots (Type requiring r|=
W R3128 12 Slots (Type requiring §
Extension Base

RQ Extension Base

PLC CPU

Process CPU

Safaty CPU

C Controller

Head Module

Maotion CPU

NCCPU

Power Supply

O Ewtanelnn
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(5) Configuracdo do modulo mestre/local da CC-Link IE Field Network

Utilize o modulo mestre/local da CC-Link IE Field Network como estagdo mestre, neste curso.
1) Cligue duas vezes em [Module Parameter], na arvore do projeto.

2) Cligue em [Required Settings].

3) Cligue em [Local Station] de [Station Type], e o botdo [¥] aparecera no lado direito.

4) Clique no botdo [¥] e selecione "Master Station" no menu suspenso.

= (& 0000:RI71GF11-T2
£ Module Parameter

’0U (Shortcut)

Setting lem List Setting Item

[Input the Setting Itlem to Search | [E] = Station Typs

Station Type Local Station
2) ﬁé =] Network Humber

Metiwork Mumber 1
=) Station Number
Metwork, Mumber Setting Method Parameter Editor
Station Number Station Number 1

=y Required Settings

Parameter Setting Method =) Parameter Setting Method

(g Basic Settings Setting Mathad of Basic/fpplication Settings  Parameter Editor
+-{f Application Settings

Setting Item List Jcetting em
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lInput the Setting Item to Search ] @

“F &=
Pl Station Type
Metwork Mumber

Parameter Setting Method
{4 Basic Settings
-5 Application Settings

= Station Type
- Btatiar Type
= Metwork Number
Metwark Mumber
= Station Number
Setting Method
Station Mumber
= Parameter Setting Method

Local Station

Mazter Station

Local Station
Submazter Station

Setting Method of Basic/#pplication Settings  Parameter Editor
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(6) Adicionando uma estacao escrava

1) Selecione [Basic Settings] em "Setting Item List".

2) Clique duas vezes em <Detailed Settings> para ver "Network Configuration Settings”. A janela [CC IE Field
Configuration] é exibida.

3) Arraste e solte [Servo Amplifier{MELSERVO-J4 Series)] - [MR-J4-GF] de [Module List], no lado direito da janela, para a
lista de modulos no lado esquerdo.

4) Arraste e solte [Basic Digital Input Module] - [NZ2GF251-16D] de [Module List], no lado direito da janela, para a lista

de madulos no lado esquerdo.
5) Verifique se MR-J4-GF e NZ2GF2S1-16D estao registrados na lista de estacGes e no diagrama de configuracao de rede.

Setting Item List cetting ltem
Item 2} Setting

|Ir||.u1 the Setting Ilem o Search | @ S Network Confaaion Setnes -
Netwark Coofiguretion Softgs I CDetailed Settine> '1:]'

EE Ez = Refresh Settings
Refresh Settings <Detailed Setting?
- Network Topology
Hetwork Topology Line/Star

- 4y Basic Settings
—— ation Sattings
Refresh Satting - Dperation of Master Station after Reconnection

twork, opology ation ation atter on turn az Mazter ation station
Metwork Topol ion of Master Station after Reconnecti Fe bda ion Stati

_— Operation of Master Station after Reconnaction
-8 Application Settings

15 C 1€ Filid Baneiguration (Start 1/0: 0000]
i CC IE Field Configuration  Edit  iew Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
| FrRrR—pr— | | Module List
bode Settng: (ke (Stancd ode) - | Assignment Method: Link Scan Time (Aoprox.. | Select OC IE Field | Find Module | My Favorites |
vsews | o sors | |Brloy) o5 ) 0 ¢
- " Ponts = Start | End | Ponts | Start & | CC TE Field Module
bt B €C IE Field Modube (Mitsubishi Electric Corporation)

1 InteligentDevice Stafion | & Mastes/Local Modul
2 PRemate Devies Station | 16 0000 OOOF & Head Module

- . MR-34-GF 0.1 to 55k\WY3-Phase 200, 400V

M= NZ2GF251-160 16 points
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¥

|§ CC IE Field Configuration Edit Wiew Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting
I

Dieslimct Mowe |
Mode Seting: | Cnine (Stancard Made) + | Aasignment Method: Link Sean Time: (Agpron.

RXELY Setting B R Sething
Ponts  Stert | End | Points | Start | End

0 |Master Station
1 Inbeligent Device Staton
2 Pemabe Devioe Station

o To# SThE

Hoszt Station I

MR-J4-GF  NZXGFX51
-160

*

e L —_—————]

2/2

! Module List x|

Select OC IE Field | Find Module | My Favorites |

= General OC TE Field Moduls

= CC TE Fieled Modube (Mitsubishi Electric Corporation)
@ Master/Local Modube
@ Head Module

A. MR-34-GF 0.1 to S5kW/3-Phase 200, 400V
M= NZ2GF251-160 16 poants
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(7) Definicao de comunicacao sincrona e definicio do modo especifico da estacao
Defina a comunicacdo sincrona da rede e o0 modo especifico da estacio.

1) Movimente-se pela lista de estagbes até o Ultimo item & direita, para ver [Network Synchronous Communication] e [Station-
specific mode setting].

2) Defina [MR-J4-GF] e [NZ2GF2S1-16D] como "Asynchronous”, em [Metwaork Synchronous Communication]. (Nota)
3) Defina o modo de operacdo do MR-J4-GF em [Station-specific mode setting]. Defina [MR-J4-GF] como "IO Mode", neste curso.

[ cC 1 Pl G (5 10 cooc) T — - |
i OC [E Field Configuration [Edt Yiew Close with Discarding the Setting Close with Reflecting the Setting

Dietect Pow i Module List ®
_

- | Select CC IE Field | Find Module | My Favorites |

Y
@ General CC IE Fedd Module
B CC IE Feld Module (Mitsubishi Electric Corporation)
@ Master| Local Module
® Head Module
B Servo Amplifier{MELSERVO-14 Series)
i vraacr 0.1 to 55kW/3-Fhase 200, 400V
B Basic Digital Input Module
M NZ2GF251-16D 16 points
B GOT2000 Series
B GOT1000 Series

Mode Settng:

MR-J-GF NLAGFIS1
-16D

(Nota) Quando se define "Network Synchronous Communication” do médulo de entrada remota como "Synchronous”,
a definicdo e restringida de acordo com o numero de série do modulo de entrada remota.
Para saber detalhes, consulte o Manual do Usuario do Médulo de I/O Remota da CC-Link IE Field Network.
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(8) Configuracao do dispositivo de conexao

Atribua os dispositivos de conexao (RX/RY,RWw/RWTr) a estacdo escrava. Consulte no Manual de Instrugdes (Modo de

10) do MR-J4-GF a descrigdo de cada sinal (perfil do dispositivo de conexao).

1) Movimente-se na lista de estacdes para a esquerda, para ver [RX/RY Setting] e [RWw/RW Setting].
2) Atribua os dispositivos da seguinte forma.

[ Detect Now |
Mode Setting: |Clnline (5tandard Mode) - | Assignment Method: Start/End - Link Scan Time (Appros.): I 0.71 ms
B . RX/RY Setting RWw /RWr Setting Reserved/Error
Mo, Madel Mame STA# Station T itchi i
B 7 2) [ oo [ Start | End | Points | Start | End | =" S"itching Monito
[ 0  Host Station 0 Master Station
lb 1 MR-14-GF 1 Inteligent Device Station 64 0000 0O03F 16 0000  Q00F| Mo Setting
- 2 NZ2GF251-16D 2 Remote Device Station 16 0050 0O5F 4 0050 0053 Mo Setting

Atribua RX00 a RX3F, RY00 a RY3F, RWw00 a RWwOF e RWr00 a

RWTrOF ao servo amplificador.
Atribua RX50 a RX5F ao modulo de entrada remota.

Uma vez que os itens RWw/RWr do médulo de entrada remota
nao sao usados neste curso, o total consiste em quatro pontos,

gue € o numero minimo de pontos.




Servo_MELSERVO_Basics(MR-14-GF_Servo_Amplifier_I0_Mode)_POR

}“ Configuracao do GX Works3

) oo

(9) Refletindo a definicao

Depois de configurar as defini¢Ges, clique no botdo [Close with Reflecting the Setting], na parte superior da janela.

mﬁmﬁw

 CC [E Field Configuration Edit View Close with Discarding the Setting| Close with Reflecting the Setting

Detect Mow |

Mode Seting:  Oriine (Standard Mode)
al T . . =

| RX/RY Settng

o Wodel Nare STA= Station Type

= Assgrment Method: | Startfnd

Ponts  Start  End | Poinis | Start | End

- L.liSmThn[.lq:l:rnx.}:l 0.71 ms

 RWw/RiWr Setiing :umdﬁf;‘

BN rost stoton
L 1 wee i
B | 2 NI2FS1-18D 2

| 0 Master Staton

Inteligent Device Stanon
Rerate Deice Stabon

&4 0000
15 0050

0a3F
00

15 0000 OQOOF Mo Settng
4 0050 D053 Mo Setting

[P

MR- H-GF MNZXGFIS)

=160

i Module List x
rmm————
Select CC IE Field | Find Module | My 4 »

ﬁil EE s ¢
© General CC IE Field Module

B CC IE Field Modube (Mitsubishi

@ Master/Local Module

@ Head Module

@ Servo Amplifier{MELSERVO-14

® Basic Digital Input Module

B GOT2000 Series

@ GOT1000 Series
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(10) Definicao da atualizacao da conexao

Defina o alcance da transferéncia entre o dispositivo de conexdo e o modulo da CPU.

1) Clique em [Basic Settings] - [Refresh Setting] na janela Module Parameter (Network).
2) Cligue duas vezes em <Detailed Setting> de [Refresh Settings].

3) Configure as definigdes da seguinte forma.

4) Quando terminar a definicao, clique em [Apply].

F =

[#1- 7y Required Settings
- Basic Settings

1) Vv o]

i Operation of Macter Station after Reconnection
- g fpplication Settings

Setting Item

Ttem
-1 Metwork Configuration Settings
Metwork Configuration Settings <Detailed Settine>
~| Refrezh Settingz
Refresh Sctfngs
| Network Topoloey
Metwork Topology
-1 Operation of Master Station after Reconnection
Operation of Mazter Station sfter Reconnection Return az Master Operation Station

e
¥

Setting lem

O status de cada dispositivo de conexdo € aplicado aos dispositivos B e W da CPU do PLC.

PO

alart

EFT Targer TEVICE NameE FOTFTE oy | o

512

oot Module Label

64

oooon

noosF Specify Device

i1

nooon

nooarF Specify Device

16

00o0o
oooon
0oo50

00ooF Specify Device
ooooF Specify Device
0005F Specify Device

10/ EENENENE
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