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Los términos contenidos en este glosario sélo son de referencia, apliquelos con

cuidado en contextos reales.
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aH=0f o ~H|9l0f
7V acceleration/deceleration aceleracion/ desaceleracion
VAN acceleration/deceleration method método de aceleracion/ desaceleracion
7474 A|7F A A W e out§ide the acceleration/deceleration time | ajuste de tiempo de aceleracion/
setting desaceleracion fuera de rango
VA H== price negotiation negociacion de precio
7}&87] machinery magquinaria
V&5 operating ratio relacion operativa
7Hs H Y Movable range rango movil
7} A7 operation hours horas de operacion
71 Zo] Variable length longitud variable

virtual CPU module

modulo de CPU virtual

acceleration

aceleracion

acceleration

aceleracion

Acceleration time constant

constante de tiempo de aceleracion

7VE BT acceleration torque par de aceleracion
75 mantissa mantisa
Ths 22 gas spring muelle de gas

e $7

reversible operation

operacion reversible

7k} AnH

reversible converter

convertidor reversible

7t heating calefaccion
718 Aol L flexible cable cable flexible
7 ol = el guide line linea guia
7Fol = #lo] A guide laser laser guia

ole wE Y

guard monitoring

monitorizacion de vigilancia

7} Q7] import importacion

¥dge angle angulo

Zh ke angular frequency frecuencia angular
1+ space espacio

interference area

area de interferencia

A sensitivity sensibilidad

A decrement disminucion

FAS~ deceleration desaceleracion

74=7] reducer reductor

Eagl speed-reduction rate tasa de reduccion de velocidad
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Deceleration time constant

constante de tiempo de desaceleracion

monitoring

monitorizacion

monitoring time

tiempo de monitor

electric shock

choque eléctrico

strong acidic substances

substancias acidas fuertes

strong alkali

alcali fuerte

FeRAM, ferroelectric random access
memory

FeRAM, memoria de acceso aleatorio
ferroeléctrico

A A Forced stop parada forzada
A F 85 forced termination terminacion forzada
A =H forced output salida forzada

3l S22 Y reinforced plastics plasticos reforzados
7N wk development desarrollo

opening angle

angulo de apertura

V! individual individual
iR unpacking desembalar
WA A A approximate estimate estimado
NAE improvement rate velocidad de mejora
7N Al 3f individuation individualizacion
VA ESA gasket junta
Me overview vista general
Ak distance distancia
Ay AAE fixed-distance distancia fija
Az Ak rough cutting corte basto
Axs drying oven/Kiln horno/ horno de secado
Arr inspector inspector
A acceptance inspection prueba de aceptacion
P detection detectado
A& 7Y detecting distance distancia de deteccion
HE=7] encoder codificador
encoder
H&E7] 3w Encoder Resolution resolucion del codificador
resolucion del encoder
A& 99 detection zone zona de deteccién
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HE discussion debate
Alo] A gauge indicador
Al o] A % gauge pressure presion de indicador

Aol ey

gauge pressure

presion de indicador

Aol E gate puerta
AolE ¥H gate valve valvula de puerta
Ao E o] gl o] gate array matriz de puerta

Aol E © 3 Alo]g] 2 F

gate turnoff thyristor

tiristor de desconexién de puerta

Al gain ganancia

Al Q1%k gain value valor de ganancia

ARl A Gain search busqueda de ganancia

Aol AA n= gain setting mode modo de ajuste de ganancia

)
-0,

2
o,
ox
=

gain setting status

estado de ajuste de ganancia

AN AR 2

gain setting request

solicitud de ajuste de ganancia

AN A& gain switching cambio de ganancia

AN A7 Gain specification especificaciéon de ganancia
A e} gel time tiempo de gel

e specimen muestra

A5 A quotation cotizacién

A% open phase fase abierta

AXE connection diagram esquema de conexiones
A missing falta

2% Al

shortage / stockout

componente erréneo

A% merge fusionar

At o) = coupling noise ruido de acoplamiento

7 a1 warning advertencia

74 a1 wkAY warning occurrence ocurrencia de advertencia
A3 7= warning code codigo de advertencia
A} oblique (tilt) oblicuo (inclinado)

R via via

ZA5E A 23 A competitor oponente competitivo

7 s} hardening endurecimiento

A 7] metering instrument instrumento de medicion




FA 0] AIM

MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

=0 Ao AH| 2104
A A2 calculation formula féormula de calculacion
A5 coefficient coeficiente
AT &% counting speed velocidad de computo
A= system diagram diagrama del sistema
A& Ak anticipated Production produccion anticipada
A= high sensitivity alta sensibilidad
A gothic gotico
IR e rubber hammer maza de goma
s high-speed alta velocidad
A5 HI BE high-speed link module maddulo de enlace de alta velocidad
a4 AEHE high-speed sampling rate tasa de muestreo de alta velocidad
A% dE EE high-speed input module modulo de alta velocidad
114 7}2-H Comparator high-speed counter comparator comparador del contador de alta velocidad
1% JeEH e high speed counting module modulo de computo de alta velocidad
114 3 A high speed revolution revolucién de alta velocidad
7 failure fallo
LA SQF high voltage alto voltaje
A7k fixed value valor fijo
a7 o] Fixed length longitud fija
4 A} mounting screw tornillo de montaje
Y B fine mode modo fino
A Ras fixing bracket abrazadera de fijacion
A A& fixed ratio relacion fija

K
ol
)
mﬁ:{
jabd

stator core

nucleo del estator

aLz ) harmonic resonancia

a3} high frequency alta frecuencia

a0y 2 29A high frequency proximity switch proximidad de alta frecuencia
LA = high-resolution alta resolucién

3= high brightness alta intensidad

=4 curve curva

3T tool herramienta

NORE supply suministro

O empty/vacant/reserved vacio/desocupado/reservado
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e o] Adelo]
T ~5d industrial right derecho industrial
THE Fd = industrial clean room sala limpia industrial
T8 AHA shared grounding/joint grounding puesta a tierra compartida/ unida
TA; Sk A ANk factory default setting gain value \ézl?érsr(iecganancia del ajuste por defecto
T E AA QA factory default setting offset value }I:tl)c:i;ge offset del ajuste por defecto de
T4 e process control control de proceso
T process diagram diagrama de proceso
TAE list of processes lista de procesos

of
>
N
)
o s

resonance frequency

frecuencia de resonancia

T2 tolerance tolerancia

5 common comun

TE AA common setup setup comun

TE AA dolH common setting data datos de ajuste comun

T AA common grounding tierra comtn

= transient transitorio

= overplus and shortage exceso e insuficiencia
Z}E-3} overload sobrecarga

o) A ar excessive inventory inventario excesivo

HHF over current sobrecorriente

At overvoltage sobrevoltaje

A 7he| a1y overvoltage category categoria de voltaje excesivo
2} 3] Al excessive regeneration regeneracion excesiva

e FAHAE process flow chart for control diagrama de flujo de proceso para control
= control station estacion de control

e = management diagram diagrama de administracion
e 2E controlled module modulo controlado

#e Bl out of control fuera de control

e management level nivel de administracién
e A ~HE management system sistema de gestion

- e = s .

He] 9 BE non-controlled module maodulo sin control

#2] 2} manager administrador

g inertia inercia

oA R E moment of inertia momento de inercia
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Z o broad band banda ancha
F e 2-9-¢ broadband router enrutador de banda ancha
FoolE WA e optical data link module modulo de enlace de datos 6pticos
B T light quantity distribution distribucion de cantidad de luz
3 vlo]u] A~ A9 X optic bypass switch interruptor de derivacion optico
L light source fuente de luz
ol o] ~ optical interface interfaz dptica
AT 29 A photoelectric tube switch interruptor de tubo fotoeléctrico
B <9 X optoelectronic switch interruptor optoelectronico
3= beam axis eje del haz
I Aol & optical fiber cable cable de fibra optica
52l Optical Communication Comunicacion optica
L A shifting system sistema de desplazamiento
5 AC (alternating current) AC
a3l communication comunicacion
Al Ho]E communication data datos de comunicacion
A A 7] 7] external device dispositivo externo
A calibration calibracion
ol gk F= replacement parts piezas de recambio
T5 A actuators actuadores
Ftuff w7 purchase manual manual del compra
ol AFEA purchase specification especificacion de compra
T4 vl ~E component master maestro de componentes
T4 restriction restriccion
T4 purchase compra
T AA receiving inspection inspeccién de recepcion
TZ* structure estructura
E station estacion
e station number Ne estacion
= A A9 station number setting switch interruptor de ajuste de N° de estacion
= 23t 9] station number changing switch interruptor de n° de estacion de cambio
Ensa Station count computo de estacion
= A thick line linea gruesa




FA 0] AIM

MITSUBISHI

ELECTRIC
Changes for the Better
5120 o104 AH 2104
H A recommendations recomendaciones
BAE HE squirrel-cage motor motor de jaula de ardilla
A4S = 2H squirrel-cage induction motor motor de induccién de jaula de ardilla

squirrel-cage induction motor

motor de induccion de jaula de ardilla

A4 Locus lugar

4% standard product producto estandar

T4 HE specified range rango especificado
= equalizing ecualizar

) graph grafico

Sa)s o welold Buly

Graphic Operation Terminal, GOT

Terminal de operaciones graficas, GOT

e A

graphics display

pantalla grafica

“rejo] A A e

Grayscale processing

procesamiento de escala de grises

Z1¢ o] o}-%- grayout vision gris

o] = Gray code cadigo gris

5 number of groups numero de grupos

1% AA specified group grupo especificado

a9 = grid rejilla

)t lubrication oil/grease aceite de lubricacién/ grasa
=4 polarity polaridad

=4 wkz reversed polarity polaridad inversa

= pole number numero de polo

<Ae &3 close passage/fly-by pasaje cerrado/ al vuelo
R = limit switch for near point interruptor final para punto proximo
=3 proximity proximidad

proximity switch

interruptor de proximidad

font

fuente

font replacement

cambio de fuente

font memory

memoria de fuentes

=2 fjulo] global device dispositivo global
=2 Hee global variable variable global
2 A4 global section seccion global

=& metal, metal object metal, objeto de metal
T4 92 metal fatigue fatiga del metal
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= disable deshabilitar
R water source fuente de agua
71 A Al mechanical system sistema mecanico
7| AE load side lado de carga
71A 4A mechanical origin origen mecanico
1A =] machinery maquinaria

mechanical system sistema mecanico
1A A Z2 mechanical system program programa de sistema mecanico
71 A A & Machinery Directive Directiva de maquinas
71 A A o] mechanical support language lenguaje de soporte mecanico
7% function funcién
7 BE function module modulo de funcion
7 9= function list lista de funciones
7= start inicio

start up comienzo

start-up setting switch

interruptor de ajuste de inicio

startup speed

velocidad de arranque

start-up switch

interruptor de inicio

starting completion

iniciar finalizacion

start-up input setting switch

interruptor de ajuste de entrada de
arranque

7% A starting current corriente de arranque
7 ZA Start condition condicién de inicio
71 BA starting torque par de arranque

recording format

formato de grabacion

715 73t oil quenching templado en aceite
nNe = oil groove ranura de aceite
712 2 o ending inventory inventario final
AR=R =S main module modulo principal

main base module

maodulo basico principal

system specification

especificacion de sistema

VARSER- =S basic circuit circuito basico
714+ radix raiz
7] o] gear marcha
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7lol= 2E geared motor motorreductor
710] WA gear backlash juego de marcha
710 8] Gear ratio relacion de transmision
s model modelo
715 3} model changeover cambio de modelo
7153k reference value valor de referencia
714 reference point punto de referencia
VNEE LT Reference axis speed velocidad del eje de referencia
7% Ao initial inventory inventario inicial
7] substrate substrato
75 A% PC board implementation Ercc:)ceso de implementacion de platina de
N3 =94 emergency switch interruptor de emergencia
o] length longitud
Ux 7= nanotechnology nanotecnologia
=1 nanometer nanémetro
= Ao nano control control nano
LA} screw tornillo
AL Alo] =] bolt gauge indicador de perno
YA} x4 1A holding fixture for screw installation zfigf:iﬁ)ode retencion para instalacion
Ual 29 tightening the screw apretando el tornillo
LA 29 BT screw tightening torque par de torsién apretando el tornillo
UAS threaded roscado
v random number ntimero aleatorio
=4 delivery date fecha de entrega
7] 2 A delivery delay retraso de entrega
e soldering soldar
o ez} soldering terminal terminal de soldadura
ol B insufficient solder soldadura insuficiente
g el soldering type tipo de soldadura
g9l AdE soldering type connector conector de tipo de soldadura
Hwl Ze) A solder flux flujo de soldadura
b delivery entrega
wE AR delivery note nota de entrega




FA 0] AIM

MITSUBISHI

ELECTRIC
Changes for the Better
5120 o104 AH 2104

=+ Al endurance test prueba de resistencia
[Rih=1nn abrasion-resistance resistente a la abrasion
ek A]g abrasion resistance test prueba de resistencia a la abrasion
W H 7] export exportacion

5 o] internal relay relé interno
W= 7% water-resistant construction construccion resistente al agua
W54 moisture resistance resistencia a la humedad
BRG] corrosion-proof (type) a prueba de corrosion (tipo)

2
18

withstanding pressure

presion de resistencia

1
ot

heat-resistant (type)

resistente al calor (tipo)

2
oX,

fire-resistance

resistencia de fuego

o
e
ali

useful life

vida util

o
2
o,

flux-resistance

resistencia de flujo

2y
dlo
oX

noise resistance / noise tolerance

resistencia al ruido

ol

built-in

integrado

voltage-resistance

resistencia de voltaje

O R ) O I I R O I B R R o R )
3
2

s a5 vibration-protective rubber goma protectora de vibraciones
54 vibration resistance resistencia a las vibraciones
A4 shock resistance resistencia a impactos
2744 resistance to environment resistencia al entorno
S weather resistance resistencia meteoroldgica
ks cooling enfriamiento
== g3 cold cathode fluorescent tube tubo fluorescente catodico frio
HE nut ranura
Y| 25 v} narrow bar barra estrecha
|t nesting anidamiento
EIES neon neén
v 7} neon gas gas nedn

limit switch with neon lamp

interruptor de limite con lampara de neén

HESL A network red
HESL 3 No network No. n° red

HESA AF &

network connection

conexion de red

UEY A gz A ghetbu] e

network refresh parameter

parametros de actualizacion de red

10
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YEYQI 5

network module

modulo de red

HEY IS

number of networks

numero de red

HESF oj=g =

network address

direccion de re

HES D &

network operation

operacion de red

network connection vendor

proveedor de conexion de red

network type

tipo de red

HES T A

network diagnostics

diagnostico de red

HEHNT 54 A=

network route

ruta de red

YE A gt g

network parameter

parametros de red

HESA A spehve 274 3hd

network parameter setting screen

pantalla de ajuste de parametros de red

vernier caliper

calibrador vernier

node

nodo

node address

direccion de nodo

normal mode noise

ruido en modo normal

normal representation

representacion normal

noise

ruido

noise interference

interferencia de ruido

noise immunity

inmunidad al ruido

measures against noise

medidas contra el ruido

noise margin

margen de ruido

noise component

componente de ruido

noise simulator

simulador de ruido

noise suppressor

supresor de ruido

noise voltage

voltaje de ruido

time of noise removal filter

intervalo de filtro de eliminacién de ruido

noise frequency

frecuencia de ruido

noise suppression transformer

transformador supresor de ruido

A
o] = Ay noise killer silenciador
L-o|RE noise width ancho de ruido
L-o| =% TE noise filter filtro de ruido
3] notch muesca
=z ZE notch filter filtro de muesca
TE note nota

11
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=3l &5 recording capacity capacidad de grabacion
= logic l6gica
=2 A& logic symbolic language lengua légico simbolico
=] 2%k logic switching cambio de légica
Fol height altura
A 7 AlZE total operating time tiempo de funcionamiento total
= missing falta
TE HE 29A push-button switch pulsador
A sneak path trayectoria parasita
A A leakage current corriente de fuga
A HAE leak test prueba de fugas
T8 g accumulated pulse impulso acumulado
T scales escalas
T HEHS eye protection proteccién del ojo
TE efficiency eficiencia
s 27 needle cooler enfriador de aguja
7= multi-function funcién mdltiple
o = another station/other stations otra estacion/ otras estaciones
2 o]l5 o7 A% save as guardar como
= A e multi-phase pulse impulso multifase
oA Al 2~E majority vote system sistema de voto por mayoria
= redo rehacer
= S download descarga
t}o] die extincion
tlolu] H 2 g dynamic memory, DRAM memoria dindamica, DRAM
tholue] w4 dynamic range rango dinamico
cloluiy] B glo] 3 dynamic brake freno dinamico
thol iy B o] A JAQHE Dynamic brake interlock interbloqueo de freno dinamico
oy =71 dynamic scan escaneo dinamico
tlol iy 270 Je & dynamic scan input module madulo de entrada de escaneo dinamico
ol =0 Ql&EY BE dynamic scan I/O module modulo de E/S de escaneo dinamico
tloluiu] 9 B E dynamic input module modulo de entrada dinamica
oy &3 e dynamic output module mddulo de salida dindmica

12
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o] 9| E =gfo]l B HE

direct drive motor

motor de accionamiento directo

thol = tiujo]

direct device

dispositivo directo

E].o] 2R HF Al

direct mode

modo directo

thol e o

2
X
[>
ok
1>

direct access mode

modo de acceso directo

thol e o

)
>
[>
A
L)

direct access input

entrada de acceso directo

EEEEE PPN

direct access output

salida de acceso directo

trol o= gle)

direct input

entrada directa

tholel= A

direct processing

procesamiento directo

direct processing instruction

instruccién de procesamiento directo

7
tholeE Az WY
E;:]l

direct output

salida directa

ol = &
=
=

tolgE

direct clutch

embrague directo

ol o=

diode

diodo

ol o x 25 7AHE

diode common converter

convertidor comun de diodo

thol 2= w4

diode method

método de diodo

diode bridge

puente de diodo

diode switch

interruptor de diodo

Multi-Point Program Setter

ajustador de programa multi punto

w7} unit price precio unitario
= B9 stand-alone independiente
o B Y ALE stand-alone use uso independiente
ot short, short circuit cortocircuito
short-circuiting cortocircuitar
= sectional view vista seccional
o 2 H single-phase motor motor monofasico

cable disconnection alarm output

salida de alarma por desconexion de
cable

base number setting connector

conector de ajuste del numero base

4] unit unidad
oA} terminal terminal
= A terminal block bloque de terminales

terminal block converter module

modulo de convertidor de bloque de
terminales

close

cerrado

Darlington transistor

transistor Darlington

standby master module

modulo master standby

13




FA E0{ AlH ELECTRIC

Changes for the Better

5120 o104 AH 2104
7] Alzk standby time tiempo standby
o 7]+ atmospheric pressure presion atmosférica
o) 7] = wait band esperar cinta
o= A= objective lens lente de objetivo
s 4 corresponding standards estandares de correspondencia
o %} trolley carro
o) A 3% substitute substituto
s} A} dialog box casilla de dialogo
HA = dancer roll rodillo bailarin
ol 5 damper amortiguador
3 A of damper control control de amortiguador
oy 7Y damper coil bobina de amortiguador
=kl dummy ficticio
g tjufo] dummy device dispositivo dummy
oo 25 dummy module modulo dummy

o HH

dummy contact

contacto ficticio

EEOES

double word

palabra doble

G 9 te] 2

double-word device

dispositivo de palabra doble

EEREE R

double-word access

acceso de palabra doble

EEE I P

number of double-word access points

numero de puntos de acceso de doble
palabra

o Ad double channel canal doble
HE =9 double-click doble clic
gE duct conducto

Bl w2914

deadman switch

interruptor de hombre muerto

2~ E] o] A destination destino

gA m] dm dm

gl o] ] data datos

dlo]lg FILL data FILL RELLENO de datos
Hlol e Ast merge data datos de fusién

dlolg mil

data communication

comunicacion de datos

dlol e mAl8 e}

data communication frame

marco de comunicacion de datos

dlol 8] 4l o] 4

data communication error

error de comunicacion de datos

dlolg 44

data configuration

configuracion de datos

14




FA 0] AIM

MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

eh=04

21 2104

glo]e] 2ol

data length

longitud datos

tlo]E do] 8H|E

8 bit data

datos de 8 bits

oy Aol 4%

Data length storage area

area de almacenamiento de longitud de
datos

dlol el Tk

data terminal

terminal de datos

dlolg o dt] (ER (DTR))

Data terminal ready (ER (DTR))

terminal de datos ready (ER (DTR))

dlolg) v =3

data disk

disco de datos

dlo]E #t] ME (DR (DSR))

data set ready

juego listo de datos (DR (DSR))

Holg # A ~F

data register

registro de datos

o]y #A~E 1& Y

data register, high-speed area

registro de datos, area de alta velocidad

glely 27

data logger

registrador de datos

dlole =7

data logging

registro de datos

Holg 27 SD W2 g 7= d%

Data storage in SD memory card

almacenamiento de datos en tarjeta de
memoria SD

dlolel 27 A} 7]

data logging result file

archivo de resultado de registro de datos

dloly 24

data logging name

nombre de registro de datos

doly =74 veta

data logging not completed

registro de datos no finalizado

dlol e =7 1]

data logging buffer

buffer de registro de datos

doly 27 A HIE

bit used for data logging

bit usado para registro de datos

deoly 27 A& ¥

data logging set instruction

instruccién de definicion de registro de
datos

dolg 24 AE W¥& 43 Al

At the time of data logging set instruction

en el momento de instruccién ajustada
de registro de datos

oy 274 A%

Data logging start

inicio de registro de datos

dlole =7

23
Og‘:’?
ol

Data logging execution

ejecucion de registro de datos

Hlolgl =7 ¢

data logging completed

registro de datos finalizado

goly 27 FH]

Data logging preparation

preparacion de registro de datos

Data logging trigger

activador de registro de datos

doly 274 Eg7
2]

Holg 274 E

After data logging trigger

después de activador de registro de datos

dole 24

data logging file

archivo de registro de datos

HlolE g =

data link

enlace de datos

dely #= 3k A

N
oy

transfer between data links

transferencia entre enlaces de datos

dlolE B 7+ 44 sy

transfer parameter between data links

transferir parametros entre enlaces de
datos

deoly ¥4 2&

data link module

modulo de enlace de datos

dlol8 ¥4 25 g+

data link module instruction

instruccion de médulo de enlace de datos

tlolE ¥ A

data link status

estado de enlace de datos

EBEREREY

data link start

inicio de enlace de datos

15
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HlolH ¥ -8 At

data link terminal block

bloque de terminales de enlace de datos

doly ¥=18 9H

data link instruction

instruccién de enlace de datos

dloly © = o=

data link faulty station

estacion defectuosa de enlace de datos

dleoly H= g~

D-Link stop/Stop data link

parada D-Llink /parada de enlace de datos

dlold "= Alejd

data link control right

derecho de control de enlace de datos

ol ¥ v =g

data memory

memoria de datos

Hlol g njj & data distribution distribucion de datos
o] el W= data bank banco de datos
d)o]E] o]~ data base base de datos

dleoly Mk

data conversion

conversion de datos

dlolg v E

number of data bits

numero de bits de datos

glol8 AE 4 ¢

data setting type home position return

regreso de posicion inicial de tipo de
definicion de datos

dolE A E ¢35 HE

data setting complete bit

bit completo de ajuste de datos

data communication

comunicacion de datos

data transmission request

solicitud de envio de datos

Number of data

numero de datos

dlol e 4= 7

Variable number of data

numero variable de datos

EREREEE

Fixed number of data

numero fijo de datos

dlolE 4l 8

data receive request

solicitud de recepcion de datos

dlolel s 4% 3

Data quantity storage area

area de almacenamiento de cantidad de
datos

data collection

obtencion de datos

columna de intervalo de obtencién de

Hole] =% 7FA =49 : 3
Jole =4 H4 <4 &4 Output data collection interval column datos de salida
Hlolg =4 Ay 25 data collection server module madulo de servidor de obtencion de datos

Hlolg] 4

Data order

orden de datos

glojg 227] 85

data write request

solicitud de escritura de datos

tlolg - Als wAl

data and signal reception

recepcion de datos y sefal

dlo]Ef A2

data access

acceso de datos

tlolg Al KE

data access module

maodulo de acceso de datos

o]y Y= data word palabra de datos
tlolE o4 data input entrada de datos

dolE 4% )

Unit of stored data

unidad de datos almacenados

Hlol8 A% 4

Data storage area

area de almacenamiento de datos

goly d%

data transfer

transferencia de datos
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#H320] Hof ~olof
o8 4% HH data transfer instruction instruccion de transferencia de datos
Holg AL &% data transfer rate velocidad de transferencia de datos
data transmission speed velocidad de transmision de datos
ol g Ao} data control instruction instruccion de control de datos
Hlolg =t data operation operacion de datos
goly %z W& data operation instruction instruccion de operacion de datos
tloly =% data verification verificar datos
dlolEl Y F=41 Fle]o] A= Data channel reception carrier detection deteccién de soporte de recepcion de
(CD (DCD)) (CD (DCD)) canal de datos (CD (DCD))
glo] g ¢ data processing procesamiento de datos
djo] ¥ A e 3§ data processing instruction instruccion de procesamiento de datos
Hloly ] 213 data processing program programa de procesamiento de datos
Ho]g = data code codigo de datos
HolH =7] data size tamafio de datos
dolg g7 datum target objetivo de fecha
dol g Bl A A data type specification especificacion de tipo de datos
tolE] Eglo]~ data trace seguimiento de datos
doly data file archivo de datos
o] ¥ 3] A data analysis analisis de datos
Hlole & data type tipo de datos
el 244 delta connection conexion delta
TI(A] L o] g) dog tope
=of wholesale venta al mayor
Al help ayuda
=% spray painting pintura pulverizada
=z 3o confirmation of arrival confirmacién de llegada
ZE Z=1 dot field name nombre de campo de punto
=9 AF rush current corriente de irrupcion
= W2 dome type tipo semiesférico
=7 synchronization sincronizacién
7] A=Y synchronous encoder codificador sincrénico
=7] Ao synchronous control control sincrénico
=7 dynamometer dinamoémetro
=2 operation operacion
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#H=20f % of ~H|910]
52 o] Ak malfunction malfuncionamiento
&5 HkA} coaxial reflective reflectante coaxial
55 T4 coaxial vertical vertical coaxial
T Aol& co-axial cable cable coaxial
5EA dynamic characteristics caracteristicas dinamicas
T thickness espesor

thickness/wall thickness grueso

T E]H] duty ratio relacion de trabajo
=g}o] s screwdriver destornillador

ZEfol A E o]

driver software

software de controlador

TfolH

drive

unidad

=2}o]H No. drive number numero de unidad

Egfol B Ry drive memory memoria de unidad

Eglo)l B drive name nombre de unidad

cEglolH B E drive module modulo de unidad

cEglolH 2 E 9y drive module ready maodulo de unidad listo
cglolH BE ¥t OFF drive module ready OFF modulo de unidad listo DESCONECTADO
cEglold B E ¥y A% drive module ready signal sefial de modulo de unidad listo
EglolH H3 drive number numero de unidad

Eglo)H A= drive heading encabezamiento de unidad
YT E draft croquis

A=l dross remanente

=22 7 Ao

dross reduction control

control de reduccion de remanentes

draw out

extraer

draw control

control de extraccion

drop-down menu

menu desplegable

=32 Ao droop control control de caida
=g drill bit bit de taladro
=4 dwell permanencia

= A Ehe] Dwell time tiempo de reposo
] rank clase

== register registro

=& constant constante

18
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gh=0i Ao AH| 2104
& A equal speed operation operacion de velocidad igual
O ey directory directorio
oA ey directory name nombre de directorio

CEEERE D NRR

directory/file information search

buscar informacién de directorio/ archivo

deEe - 9% An ¢l

directory/file information read

leer informacion de directorio/ archivo

o E] 9 A demultiplexer demultiplexor
tjufo] ~ device dispositivo
t]ulo] ~ No device No. n° de dispositivo

tjHlo] 2 No. A4

device No. specification

especificacion de n° de dispositivo

tjuto]l 2= No. A4 59

device No. specification screen

pantalla de especificacion de n° de
dispositivo

cfubo] =gk

device value

valor de dispositivo

ool gk A2

Input device value

introducir valor de dispositivo

tubo] 2 4] ol kg A

find device dialog box

cuadro de didlogo encontrar dispositivo

EERES-E

Replace device

sustituir dispositivo

cJuto] = o] ]

device data

datos de dispositivo

tute] 2 wlolg) A48 sl

device data storage file

archivo de almacenamiento de datos de
dispositivos

tuke] 2 dlolE 27 A A

device data condition entry

entrada de condicion de datos de
dispositivo

EE R RN BERE

device data specification

especificacion de datos de dispositivo

tfol s 52w

entry data monitor

introducir datos en monitor

o ko] 2 2]

device memory

memoria de dispositivo

tnpo] 2 v xg] F2 o]

device memory clear

borrar memoria de dispositivo

Eupo) 213

device name

nombre del dispositivo

Hubol s B E

device monitor

monitor de dispositivo

tulol 2 R /e uje] 2 B 2B

device monitor/device test

supervision de dispositivo / prueba de
dispositivo

tupo]l s BUE/HAE

device monitor/test

prueba/ supervision de dispositivo

ool mUE Fv

device monitor screen

pantalla de supervision de dispositivo

ClHlo] 2~ HE device number numero de dispositivo

tjufo]l 2~ ¥ 9] device range rango de dispositivos

tjajo] 2~ W7 device change cambio de dispositivo

tlelo] 2~ W7 XA device change specification especificacion de cambio de dispositivo
Cjufo]l A~ AL HAE list of used devices lista de dispositivos usados

cuo] 2 Al

Device select

seleccionar dispositivo

tupe] 2 4 e v

Device select menu

menu de seleccion de dispositivo
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tjulo]l 2~ d& FUE device batch monitor monitor en batch de dispositivos
tufo]l A~ A& vl4-7] Device Batch Replacement reemplazo en batch de dispositivos
Clejo] ~ A= device list lista de dispositivos
tujo] 2~ H4 device points puntos de dispositivo
tlujo] 2~ A= W7 change number of device points cambiar nimero de puntos de dispositivo
tjulo]l 2~ A device information informacién de dispositivo
~ZA evice condition condicion de dispositivo
ko] 2 271 devi diti dicion de di it
olulo] ~ &7 device type tipo de dispositivo
tufo] 2 A A device specification especificacion de dispositivo
X F7 initial device value valor de dispositivo inicia
Clupo] 2 273k 1d I lor de disposit |
tufo]l A~ 27)%k 94 initial device value file archivo de valor de dispositivo inicial
> FAHE evice comment comentario de dispositivo
fujo] 2~ IHE devi tario de di iti
fulo]l 2~ IHE 14 device comment file archivo de comentario de dispositivos
= . . . leccion de visualizacién de comentario
Hlol A~ iqi]E A A ER se
t]a}o] E ] A device comment display selection de dispositivo
Hho] 2 FWlE mA] Al o . . . menu de seleccion de visualizacion de
tufo] AE EA A o5 device comment display selection menu | ‘" " dispositivo
t]ulo] 2~ Zg]o] device clear eliminar dispositivo
tlujo] 2~ Fdo] H device clear menu menu eliminar dispositivo
tjufo] A~ HlAE device test prueba de dispositivo
tulo] 2~ HAE H57 device test menu menU de prueba de dispositivo
tjdlo] A~ H|AE ol device test confirmation confirmacién de prueba de dispositivo
tjulo] 2~ g AE ol vyt device test confirmation menu ”?e”“ de confirmacion de prueba de
dispositivo
Eagh edit device editar dispositivo
Cufo]l 2~ AH dit devi ditar di iti
tlujo] 2~ F A 3 device display screen pantalla de visualizacion de dispositivo
Ealis] evice tota otal de dispositivos
t]ulo] 2~ A d 1 total de d t
o1 debug depuracioén
g1 7] AFE A4S debug function usage uso de funcién de depuracion
AL w5 A . modulo seleccionar objetivo para
O g 25 A9 Select target module for debugging depuracion
g1 2= debug mode modo de depuracion
2T A we . . o . instruccién de diagnéstico de fallo y
oy R Aok e debug and failure diagnostic instruction depuracion
o 2 Z debug work trabajo de depuracion
o~ g5 disk space espacio de disco
O 2~Eg HE distributor distribuidor
U] ~Z g o] display pantalla

20



FA E0{ AlH ELECTRIC

Changes for the Better

=0 Ao AH| Q101
C] 2~ Z¢ o] t]H}lo] ~ display device dispositivo de visualizacion
x4 digital digital
oA IC digital IC IC digital
txd RGB digital RGB RGB digital
=R R=Rdy digital value valor digital

A dlole} 44

digital data details

detalles de datos digitales

UAE me 4

digital bus connection

conexioén de bus digital

CEEEE

digital switch

interruptor digital

YA obdR T Wak ®

o

digital-analog converter module

modulo de convertidor analdgico - digital

CREDE

digital input

entrada digital

A" Aol

digital control

control digital

oA" gt

maximum digital value

valor digital maximo

e ik

minimum digital value

valor digital minimo

EREEE

digital output

salida digital

EREE

digital output value

valor de salida digital

X g A7) digital display device dispositivo de visualizacion digital
=y decorder descodificador
Oa= decode descodificar
ZE default por defecto
CZEgk default value valor predeterminado

UZE 2495 P oj =g~

default router IP address

direccién IP de router por defecto

ddlolg

derating

reduccion de valores especificados

delolg =

derating chart

cuadro de reduccién de valores

especificados
. curva de reduccion de valores
o] El H e

deold 718 derating curve especificados
o 29X DIP switch interruptor DIP
o A% AR DIP switch information informacién de interruptor DIP
wvt solder soldadura
wivl ZIA}b soldering inspection inspeccion de soldadura
wivt ok excessive solder soldadura excesiva
w o] 7 drop gota
g} ot radian radian

radian conversion

conversion de radian

A
i A A s
2
T
rv

fo

kD

iy
©
N
i<}

radio noise filter

filtro de ruidos de radio
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gH20f gof AH2I0f
e HE radio button botdn de opcion
] @ =¢}o]of needle-nose pliers alicates de punta fina
=) label etiqueta
g == label registration registrar una etiqueta
gy A g labeling processing procesamiento de etiquetado
A e e 1ol Wa g n ﬁl;;l‘lzzzgorjmming reversible conversion rr§ér;?;:;é::?éiedc;ogt\;§$ign reversible de
ghdll g e label program programa de etiqueta
B e s WE g }il;g rflz(t)ig:sm reversible conversion rr?;g?;:;égedzt%%r;\{:rsién reversible de
2-$-E router enrutador
dol B g oty library editor editor de biblioteca
glo] Al 2~ license licencia
ZolE AE light curtain cortina fotoeléctrica

2kl ol =

line noise

ruido de linea

2l o] = P

line noise filter

filtro de ruido de linea

kel 2 E line monitor monitor de linea

g}ol &% line speed velocidad de linea

g}l o lineup gama

g}l HEEF production line controller controlador de linea de produccion
2}l line type tipo de linea

ZAE| ladder escalera

Y= ladder diagram diagrama en escalera

o 2= ladder program programa en escalera

A4 st radial load carga radial

=] latch latch

YA dolE Mg 22 f-a8 1A Latch data backup operation valid contact gcem(;g(t:;z \r/eétliednc;i\c/igsoperacién de backup
g =] tfulo] latch device dispositivo latch

2 =] H < latch range rango latch

latch counter input

entrada de contador latch

latch counter input signal

senal de entrada de contador latch

latch count value

valor de contador latch

A TFEE HE

latch count value number

numero de valor de contador latch

A THE $7] HE
(ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction
(ICLTHRD1(P))

instruccion de lectura de valor de
contador latch (ICPLSRD1(P))

A 2o

latch clear

borrar latch
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rot

ERY

%of

21 2104

A Seof =%

latch clear operation

operacioén de contador latch

g 32 latch circuit circuito latch

g3 7)o ratchet wheel rueda de trinquete
#]-3 lapping lapeado

Aqg random aleatorio

Ay A7) random write escribir aleatoriamente

LR E

random access buffer

buffer de acceso aleatorio

communication using the random access

comunicacion con buffer de acceso

HE A =g W FH el o gk Al buffer aleatorio

A 217) random read leer aleatoriamente
2l s lamp lampara

EUER lamp load carga de lampara
g t] ON READY ON READY ON

Gl level nivel

level detector circuit

circuito de detector de nivel

o) A level gauge indicador de nivel
il A9 X level switch interruptor de nivel
gl Ao level control control de nivel

H A T recipe formula

Z| o] o} - layout disefio

o] o] layer nivel

| o] A laser laser

# o] 4 ON/OFF E}o]™

laser on/off timing

sincronizacién de conexion/desconexion
de laser

dlol A A

laser interferometer

interferémetro laser

elo] A Al

laser sensor

sensor laser

glo]A tole =

laser diode

diodo laser

el o] A g

laser emission

emision laser

glo] A WAL JaLs

laser emission warning indicator

indicador de advertencia de emision laser

g o] A W] AA

laser displacement sensor

sensor de desplazamiento laser

dlol A MH

laser shutter

obturador de laser

eo] A =70y

laser scanner

escaner laser

glojA exbd HE

improper laser emission detection

deteccién de emision laser errénea

glo]A A etel™

laser stop timing

sincronizacion de parada laser

dlol A Aol e v

laser control input terminal

terminal de entrada de control laser
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#=10] o] Am9lof
o] # 9] vl g laser power meter medidor de potencia laser

o A] 2~

register

registro

EIEEN =R

register mark

marca de registro

a=

record

registro

RIS A

record number

numero de registro

gz A

record number

numero de registro

Al 2 vl

reference manual

manual de referencia

A= Ay lens cover cubierta de lente

ST ] logo/logo mark logotipo

21 dlo]H log data datos de registro

210} logout salir

219] login abrir sesion

2191 7y login management gestion de apertura de sesioén
2919 log-in name nombre de login

login user information

informacién de usuario de login

login authentication

autenticacion de login

login password authentication

autenticacion de contrasefia de apertura
de sesién

=27 logging registrar

27 "oy logging data datos de registro

27 52 logging action accion de registro

27 e 14 logging status display visualizacion de estado de registro
27 5 logging type tipo de registro

27 Y Number of logging lines numero de lineas de registro
2T u|g load meter medidor de carga

245 robot robot

=25 CPU Robot CPU CPU de robot

28 AEESY robot controller controlador de robot

=4 local local

2A4ar local station estacion local

2ATE dolE HA BE

local station data link module

modulo de enlace de datos de estacion
local

=7 tulo] 2

local device

dispositivo local

27 tiujol s wUE

Local device monitor

monitor de dispositivo local

24 tubel 2 A%/HE

Local dev. start/end

inicio/fin disp. local
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rot

ERY

%of

21 2104

27 %2 tupe] 4

local link device

dispositivo de enlace local

27 34 Yo

local link relay

relé de enlace local

24 v local module madulo local
274 A local variable variable local
=27 ¥9H local pointer puntero local
2H7 d3y rotary encoder encoder rotativo
2 A7) rotary cutter cortador rotativo

rotation instruction

instruccién de rotacion

z2E lot lote

=7 roller rodillo

=9 rolling rodar

FE Z9 root directory directorio raiz

FE AN routing information informacion de enrutamiento
F3 loop bucle

52 loop back bucle hacia atras

loop overall distance

distancia total de bucle

FIAE HRE loop test prueba de bucle

-3 Bl loop count bucle

Uofglo] & linearize linealizar

guUo] 7] 7Y linear synchronous motor motor sincroénico lineal
Yo LE linear motor motor lineal

Ziyo] M1 5H linear servo motor motor servo lineal
guyo] ~2Ad linear scale escala lineal

21o] dmy

linear encoder

codificador lineal

2o} = wy

linear inductive motor

motor inductivo lineal

o] st linear voltage voltaje lineal

guyo] A% 1Y linear DC motor motor DC lineal

Yo 2% B linear vibration motor motor de vibracion lineal
o] 74 linear counter contador lineal

gyo] H~ BH linear pulse motor motor de impulso lineal
= g o] lead relay relé de cable

= A lead wire cable conductor

g= A9 lead switch interruptor de cable
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=0 Ao AH| 2104
g = 7Adg lead connector conector de cable
4= g9 lead time plazo de entrega
Y RE [/O=r remote I/O station estacion E/S remota

YEE /O MENA

remote I/O network

red E/S remota

JEREJOUEYa 2=

remote I/O network mode

modo de red E/S remoto

YRE /O e

remote I/O module

modulo E/S remoto

g E PAUSE remote PAUSE PAUSA remota

2] L E RESET remote RESET reinicio remoto
RESET remoto

= E RUN remote RUN RUN remoto

2] = E RUN/PAUSE 4 #

remote RUN/PAUSE contact

contacto RUN/PAUSE remoto

Z X E RUN/STOP remote RUN/STOP RUN/STOP remoto
g 2 E STOP remote STOP STOP remoto
YRES remote station estacion remota

Y 2 E= Ready

Remote station ready

estacion remota lista

YRE THDE

remote station number

numero de estaciéon remota

JERES 5

Remote station points

puntos de estacion remota

FRE UEST B

remote network mode

modo de red remota

YEE YEYT F7 E=

remote network additional mode

modo adicional de red remota

2B E tjujo] 2t

remote device station

estacion de dispositivo remoto

2 RE tufo] 2% 278 &4

remote device station initialization

procedure

procedimiento de inicializacion de
estacion de dispositivo remoto

Register remote device station initialization

procedure

registrar procedimiento de inicializacion
de estacion de dispositivo remoto

Specify station for registering remote
device station initialization procedure

especificar estacion para registrar
procedimiento de inicializacién de
estacion de dispositivo remoto

remote latch clear

borrar latch remoto

remote register

registro remoto

remote RESET

reinicio remoto

RESET remoto

YEE v

remote master station

estacion master remota

YEE BE remote module madulo remoto
YErE &= remote mode modo remoto
YEE 99 remote input entrada remota

ARE Qe gweA) o]~

remote input refresh device

dispositivo de actualizacion de entrada
remota
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YrE 92 XA 99 remote input refresh area area de actualizacion de entrada remota
YEE &2 ([RX, RY) remote I/0O (RX, RY) E/S remota (RX, RY)
YRE J&H T remote input/output station entrada remota/ estacion de salida
YEE Z7} remote operation operacion remota
YdrE 49 remote output salida remota
YRE gud remote terminal terminal remota
YEE Hud 7t= AH remote terminal card information informacion de tarjeta de terminal remoto
ZRE y A9 remote password contrasefia remota
YEE YA F34 34 Remote password count recuento de contrasefia remota

-
=
B9 g RE

remote password target module information

informacion de médulo de objetivo de
contrasefa remota

YRE A9 A7 remote password check verificacion de contrasefia remota
2 U E Alo] S limit cycle method método de ciclo de limite
guE 29X limit switch interruptor de limite
YU E A5 limit signal sefial de limite
FHE A& Ao} AF s limit signal control switching signal 2222: gz Ic;‘omr':tn; utacion de control de
2] Al reset reset
ZA e A2 reset mode switch interruptor de modo de reinicio
Al 2913 reset switch interruptor de reinicio
AL Al at reset en el reset
2 A ZZF reset operation operacion de reinicio
Al =Y reset coil bobina de reset
Al Bl reset time tiempo de reinicio
2 A A A% reset release signal sefial de reset
YAl 32 reset circuit circuito de reset
@ A2~ do]E resource data datos de recursos
2~E HE list mode modo de lista
YrE XA list program programa de lista
2] A E] reactors reactores
fdr= real mode modo real
2 AlA g2 WE Ao Real sensorless vector control control de vector sin sensor real
2 return volver
g E 7] return key tecla Intro
ks lithium litio
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#1220} % of Arfolof
gF dXA lithium battery pila de litio
4d%F Sk lithium content contenido de litio
YEE report informe
g 5 ripple current corriente de ondulacion
] Z Y A refresh actualizar
2] A] tnfo] X~ refresh device actualizar dispositivo
g ¥ refresh instruction actualizar instruccion
B Z YA 12 refresh mode actualizar modo
g A 1] A3 refresh not executed actualizacion no ejecutada
g Z YA A Y refresh execution actualizar ejecucion
I YA & HolE FA F7] refresh data reception cycle ;gsa?i‘;;s%ipdén de datos de
g XAl 4 refresh input actualizar entrada
EI PSR number of refresh points numeros de puntos de actualizacion
A A7 refresh processing actualizar procesamiento
g XA =9 refresh output actualizar salida
g Z A gtebr] g refresh parameters actualizar parametros
22 H lifter elevador
= ripple onda
Y EE ripple ratio factor de ondulacion
Y& Ay ripple voltage voltaje de ondulacion
Y o] relay relé

relay driver circuit

circuito de controlador de relé

relay logic circuit

circuito légico de relé

relay socket

enchufe de relé

relay life curve

curva vital de relé

relay symbol language

lenguaje de simbolos de relé

relay insulation

aislamiento de relé

relay contact

contacto de relé

relay contact output

salida de contacto de relé

relay output (3 terminals)

salida de relé (3 terminales)

relay output module

modulo de salida de relé

relay coil driving power

potencia motriz de bobina de relé

relay terminal module

modulo de terminal de relé
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2 Wy Be gu . . . informacién de administracion buffer de
s H3E g ring buffer management information

anillo

Y7he

ring counter

contador anular

Y7L FsHagh 27 3

Ring counter upper/lower limit value write

instruccion de escritura de valor limite
inferior/superior de contador anular

(ICRNGWR1(P)) instruction (ICRNGWRI1(P)) (ICRNGWR1(P))

HIHE A3hak ring counter upper limit value valor limite superior de contador anular
H7H+H sFetak ring counter lower limit value valor limite inferior de contador anular
= link enlace

HA 1D AA 294

link ID setting switch

interruptor de ajuste de ID de enlace

Y2 the] 9 E tufo]

link direct device

dispositivo directo de enlace

&= HlolE

link data

datos de enlace

Y el

link device

dispositivo de enlace

3 YA =H

link register

registro de enlace

CEEEPCEEE L

link register high-speed area

enlace de registro de area de alta
velocidad

SR A P

link refresh

actualizar enlace

link refresh instruction

instruccién de actualizacion de enlace

link refresh time

tiempo de actualizacion de enlace

g o] link relay relé de enlace

R = link module modulo de enlace

YA 270 link scan escaneo de enlace

=3 2~ gt link scan time tiempo de escaneo de enlace
P38 55 dA~H special register (for link) registro especial (para enlace)
HIag 54 Hyo] special relay (for link) relé especial (para enlace)
Ha A link priority prioridad de enlace

AR R link dedicated instruction instruccion dedicada de enlace
g3 d number of link points numeros de puntos de enlace
W 5 H R 2~H link special register registro especial de enlace

W 54 Hy o) link special relay relé especial de enlace

= 49 gv) g link parameter parametro de enlace

wp frinction desgaste

up-g] finishing and forming acabar y moldear

w223 ROM masked ROM ROM enmascarado

w2~ A Ef mask status estado de mascara

w2~ Ao mask control control de mascara
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a2 FA

masked display

pantalla enmascarada

RAE/RE E

master/local module

modulo local/ master

nh B

master station

estacion maestra

LSS IREE

master module

maodulo maestro

A SEo] B

Master-slave

maestro - esclavo

wlosE] ool n £

Master-slave operation

operacion maestro - esclavo

n} 2] A8

master switching

cambio maestro

nl B %

master shaft

eje maestro

vl RES

master control

control maestro

vhE AEE WY

master control instruction

instrucciones de control maestro

g2

mouse

raton

mouse operation

operacioén de raton

negative common

comun negativo

microcomputer

microordenador

microcomputer mode

modo de microordenador

o]y H = microcomputer board platina de microordenador

ufo] 7] H< microcomputer connection conexién de microordenador

o] g 7l of o microcomputer program area area de programa de microordenador
nfo]7] L2 = microcomputer program call llamada de programa de microordenador

nlo] 3% QR F =

micro QR code

codigos QR micro

ENEEIELE P

MPU, microprocessor

MPU, microprocesador

whzl margin margen

w}-A marking unit unidad de marcado

n FH mark tube tubo de marca

w7 AR marking information informacién de marcado

IS ARSC el marking processing procesamiento de marcado
al-ok membrane pressure presion de membrana

Rt manual manual

g HE manual number, manual code numero manual, codigo manual
wrd E7] Open User's Manual manual de usuario abierto
w7 3} 2 manual supply status estado de suministro de manual
a2 5= 32 macro register circuit circuito de registro macro
w2 WE o4 tiufo] & macro instruction argument device dispositivo de argumento de instruccién

macro
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fEZ A JdH Hd Matrix input instruction instruccion de entrada de matriz
| E =9 mat switch interruptor de esterilla
WAl QTE o] 2~ man-machine interface interfaz hombre- maquina

Manchester method

método de Manchester

Manchester code

cédigo de Manchester

eddy current loss

pérdida de corriente parasita

=4 =
M=ol M F eddy current corriente parasita
w2 AlE machining center centro de mecanizado

w41 o deto] A

machine analyzer

analizador de maquina/ Analizador de
maquina

Al AEZY

machine controller

controlador de maquina

modulo basico principal de alta velocidad

R as: 7] wlol & Bg i i i ©
HE] CPU 7t a1 7] wjo] 5  |multiple CPU high speed main base module para CPU mulltiple
HE] CPU 7F 124 B2 multiple CPU high speed bus bus de alta velocidad de CPU mudltiple
dedicated instruction of multiple CPU high | instruccion dedicada de bus de alta

3] ZF & w2 e A8 wal
48 CPU 2F a1 W2 5 418 9 speed bus velocidad de CPU muiltiple

S 14 EA] W multiple CPU high speed transmission memoria de transmision de alta
HE CPU a1 Sl v e memory velocidad de CPU multiple
HE] CPU 7+ 14 541 99 multiple CPU high speed transmission area | 2o de transmision de alta velocidad de

CPU multiple
Itiple CPU high-speed transmission instruccion dedicada a transmision de

7F 14 EA AL e multip gh-sp
HE CPU 2 a1 54l 18 13 dedicated instruction alta velocidad de CPU mdiltiple
HE] CPU 1t 3 tlufo] 2~ cyclic transmission area device dispositivo de area de transmision ciclica
HE] CPU 7+ 3 Wl &g multiple CPU shared memory memoria compartida de CPU muiltiple
HE CPU I 57] JIEHHE multiple CPU synchronous interrupt interrupcion sincrénica de CPU multiple
HE] CPU 1+ A A 57 multiple CPU clock synchronization sincronizacion de reloj de CPU multiple

HE] CPU 7+ A% 2] LA 3

multiple CPU auto refresh area

area de actualizacion automatica de

CPU multiple
b =) Ae ma multiple CPU transmission dedicated instruccion dedicada de transmision de
HE CPU 1+ &4l 118 ¥ instruction CPU mulltiple

4H CPU 7] 71&

multiple CPU synchronized boot-up

inicializacion sincronizada de CPU
multiple

HE] CPU A ~Hl

multiple CPU systems

sistemas de CPU multiple

HE CPU A28 8

multiple CPU system dedicated instruction

instruccién dedicada de sistema de CPU
multiple

¥ CPU #ebrl g

multiple CPU parameter

parametro de CPU multiple

HE =5(Edoln)

multi-drop (slave)

multi-drop (esclavo)

HE] =5 ¥ 3 multidrop link enlace multi-drop

HE] =& 899 25 multidrop link module maodulo de enlace multi-drop
gy A multi-channel connection conexion de canal multiple
HE e =2 multi-tasks tareas multiples

multiplex element

elemento multiplex
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| A megger megdéhmetro
R menu menu
w5 T4 menu configuration configuracion de menu
vl wf menu bar barra de menu
vl o]E menu transition transicién de menu
vl Aol ud menu definition file archivo de definicién de menu
v 2] memory memoria

v &2] 9 1/0

memory-mapped /O

E/S mapeada de memoria

W we) b

memory specifications

especificaciones de memoria

v 5L2] ARg- el

memory usage status read

lectura de estado de uso de memoria

w2 Ae memory selection chip chip de seleccion de memoria
W 5 e] 85 memory capacity capacidad de memoria

e Ay memory defragmentation desfragmentacion de memoria
w522 7t= memory card tarjeta de memoria

w B2 7h= AR 3

memory card use conditions

condiciones de uso de la tarjeta de
memoria

H 52| 7h=e] dE

transfer to memory card

comunicar con la tarjeta de memoria

w&2] 7h= QIE o] &

i

memory card interface module

modulo de interfaz de tarjeta de memoria

SRR R S

number of mountable memory cards

numero de tarjetas de memoria que se
pueden montar

Wae] ZaeE

memory protection

proteccién de memoria

] A X] message mensaje
WA A] B L message tag etiqueta de mensaje
ol F8 Z g g main routine program programa de rutina principal

el Al T2

[H

[
o

main sequence program

programa de secuencia principal

mQl A

m
mkm

main controller

controlador principal

HAE 2

maintenance

mantenimiento

B A A &Y

maintenance signal output

salida de sefal de mantenimiento

HAE H 2 Eloln] Ao

maintenance timer signal

sefial de temporizador de mantenimiento

membership function

funcion de afiliacion

surface runout

descentramiento de superficie

s intensity intensidad
Hay JdZ instruction list lista de instrucciones
Iy E monochrome monocromo

monochrome 16 grayscale

16 (escala de grises)
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2] 1C

monolithic IC (MIC)

IC monolitico (MIC)

2UE

monitor

supervision

wUE Y Edo]x

monitoring trace

rastreo de supervision

PUH L=

monitoring mode

modo de supervision

21¥ ofol g

monitored item

posicién monitorizada

2 oS Ao

model adaptive control

control adaptativo de modelo

Bl Ao} A

Model loop gain

ganancia de bucle de modelo

modem

modem

modem interface module

modulo de interfaz de médem

module

maodulo

Module READY

Modulo READY

module fixing bracket

abrazadera de fijacién de médulo

module fixing hole

orificio de fijacion de médulo

module fixing screw

tornillo de fijacion de modulo

module fixing hole

orificio de fijacion de médulo

module fixing projection

proyeccion de fijacion de médulo

module fixing hook

gancho de fijacion de modulo

module/unit replacement

modulo/ sustitucion de médulo

module/module terminal

modulo/ terminal de médulo

module verify

verificar modulo

modulus

modulo

module refresh time

tiempo de actualizacion de modulo

module top view

vista superior de moédulo

tornillo de montaje de cubierta superior

module top cover mounting screw .
P & de modulo

Informacion detallada de modulo/

module’s detailed informantion Informacion detallada de modulo

reads module service interval leer el intervalo de servicio del modulo

X5 45 1/0 No. module start /O No. inicio de médulo n°® E/S

2E A9 module selection seleccion de maédulo

25 AA vy module setting menu menu de configuracion de modulo
25 AX YAt module mounting screw tornillo de montaje al modulo
5 AR YA module mounting hole orificio de montaje al médulo

module access device dispositivo de acceso a modulo

2E A4 module connection conexion de modulo
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HEE d4de = module connecting hook enganche de conexién del médulo
25 27] module read lectura del médulo
2E g5 No. of boards in module N° de placas en el modulo
25 Zz2 7bs A4 number of mountable modules nmuomntear:) de mddulos que se pueden
BE A2 ey Module mounting address direccion de montaje de médulo
25 Zz2a gy module mounting lever palanca de montaje de médulo
25 AW A Ax YA module front cover mounting screw :;)g;it?ode montaje de cubierta frontal de
HE AH EA module front view vista delantera de mddulo
TE A9 oAt module power supply terminal ’;:(r’gmgl de suministro de potencia al
BE AYE module power supply part pieza de suministro de potencia al modulo
5 AH module information informacién de modulo
2y T module type tipo de médulo
25 AdH module connector conector de moédulo
EE HayAda w4 module technical version version técnica del médulo
25 dZe g module parameter parametro de modulo
s ¥4 module name nombre de médulo
25 ¥y 2] module model name read leer nombre de modelo de médulo
253} modularization modularizacion
H= mode modo
RE AA 294 mode setting switch interruptor de ajuste de modo
e Ag mode switching cambio de modo
R A3 9% mode selection switch interruptor de seleccién de modo
REUE §= moment load carga de par
2Ae ~EH corner stitching grapado de esquina
A AL bus voltage voltaje bus
24 CPU Motion CPU CPU de movimiento
A5 Motion module médulo de movimiento

motion control

control de movimiento

Motion controller

controlador de movimiento

motion contoller

CPU de controlador de movimiento

shape

forma

motor

motor

wE ek Ahg (A7 )

motor overload rejection
(electronic thermal)

rechazo de sobrecarga de motor
(térmico electronico)
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2H T A ¥ motor drive command comando de impulso de motor
2HE = motor pole number numero de polo del motor
2E F& motor load ratio relacién de carga del motor
Y g motor constant constante del motor

EH MU 2E lE o]~

motor thermistor interface

interfaz de termistor de motor

motor speed

velocidad de motor

motor-less operation

operacién sin motor

motor exciting current

corriente de excitacion del motor

motor lead wire

cable conductor del motor

motor lock

bloqueo del motor

Motor current value

valor de corriente del motor

motor electromagnetic brake

freno electromagnético del motor

rated motor current

corriente nominal del motor

Motor combination error

error de combinacién de motor

load inertia moment to motor shaft

par de inercia de carga al arbol del motor

load torque to motor shaft

par de carga al arbol del motor

motor torque

par del motor

motor frame number

numero de chasis del motor

motor flange direction

direccion de brida del motor

motor hot coefficient

coeficiente caliente de motor

motor rotation speed

velocidad de motor

=3k target value valor meta

== mold molde

T 4 molded resin resina moldeada
FHEHE 4= non-contact input entrada sin contacto

door open/close signal

sefial de cerrar/ abrir puerta

A document documento

Ak character caracter

A 0] character height altura de caracter
A character string cadena de caracteres

character type

tipo de caracter

T} 2E character width ancho de caracter
T2 37 line space espacio de linea
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o] deol

miniature relay

relé miniatura

EEECEER

minipower relay

relé de minipotencia

o Bkl e =

medium time-lag fuse

fusil de intervalo medio

v 17|

preview

vista previa

vl 2] 99

preview area

area de vista previa

v

sewing machine

maquina de coser

v E

meter(m)

m

" E Hol

meter relay

relé de medicién

" EH FH meter type tipo de metro
ny #d meter panel panel de medicién
e v mirror image imagen de espejo

milling

fresado

milling machine

maquina fresadora

confirmation of closure

confirmacioén de cierre

UHE bottom view vista inferior

v %] & outer diameter didmetro exterior
dlg] ol o] A variation variacion

Hlo] 1 g binary binario

Hloj g 2] do]E binary data datos binarios

Hholule] vt

Conversion to binary

conversion a binario

uhelue] ==

binary code

cédigo binario

ufolule) A= WAl

binary code communication

cédigo binario

dlo| v & bimetal bimetalico

H}o]o] A~ bias sesgo

Hlo] E byte byte

Hlo] E A ¢} Byte swap intercambio de byte

nhol ) - AAF 4

fixed current mode with bipolar driving

modo actual fijo con impulsién bipolar

i3I = barcode codigo de barras
v} g+ ¢J bar type tipo de barra
L=z semiconductor semiconductor

semiconductor laser

semiconductor laser

counterclockwise

antihorario

rounding error

error de redondeo
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Ll invert inversion

HEA| semi-manufactured goods bienes semimanufacturados
semi-manufactured-product producto semimanufacturado

Q=15 7 half mirror semiespejo

[l calorific value valor calorifico

b= order pedido

Ll oscillation oscilacion

sz heat dissipation disipacion de calor

Wk 3 g?tzlg?éfn recognition / orientation diferenciacion de orientacion

sl firewall cortafuegos

w7 = piping diagram diagrama de tuberias

v barrel barril

w2 2~ H varister varistancia

w2 2~ W2 varistor method método de varistor

RIS wiring cableado

Ll RS wiring diagram diagrama de cableado

8- 2pk7] no fuse breaker no hay fusible interruptor

Ll RS incorrect wiring cableado incorrecto

RSy wire saving ahorro de cable

Hj gk power distributor distribuidor eléctrico

Hj & 2 9 ejection failure fallo de expulsion

Hj) %] reassignment volver a asignar

Hj %] &= layout drawing plano de disefio

Hj =] A €] batch process/batch processing tratamiento batch

B 2] Z 2 A2 Ao batch process control control de proceso en batch

vl e 2 battery pila

e g usk battery replacement cambio de la bateria

uj e 2] A battery regulation regulacion de la pila

e 9 battery back-up respaldo de bateria

HiE 2] W] AIZE battery backup time tiempo de respaldo de bateria

e 2] AF battery specifications especificaciones de la bateria

W E g AFE = amount of battery consumption cantidad consumida por la bateria

vl 2] Al battery power condition condicién de potencia de la pila
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e 9 battery life duracion de la bateria
vl g 2] o battery fluid fluido de bateria
vl el ] A st battery low bajo nivel de bateria
e 2] A3} 2 A battery low latch latch de bajo nivel de bateria
e g [t battery voltage voltaje de bateria
e ] et A3 battery voltage drop caida de voltaje de bateria
HjE g d4 battery power potencia de bateria

e 2] =5 7171

device with built-in battery

dispositivo con pila integrada

RS e

battery check

verificacion de la bateria

UEREEE

battery connector

conector de bateria

SEERERE

battery connector pin

pin conector de bateria

WE Y 9 52 e wE

parameter module with battery pack

modulo de parametros con paquete de
baterias

e g &g battery holder soporte de bateria
el o~ baton pass baton pass

wlglo] E backlight luz de fondo

ull 2 A backlash holgura

EERIEE:

backlash compensation

compensacion de holgura

CEREEL:

backlash compensation/backslash Amount
of correction

compensacion de holgura/ holgura
cantidad de correccién

)

backup

backup

ug] o4k vjo] ]

backup target data

datos backup de destino

el g o] backup data datos de backup

W doly backup data file archivo de datos de copia de seguridad
ul Q] o] 1 g backup memory memoria de copia de seguridad

mel B = backup mode modo de copia de seguridad

ey Al Z; A before backup start antes de inicio de copia de seguridad
el Al 2R A backup start contact contacto de inicio de backup

Wl A Z 1) backup start prepared preparado inicio de copia de seguridad
wol X2k =H] o8 backup start preparation completed gggglzt:g:g‘iﬁg:gadén de inicio de

Ll IR i I s backup start setup contact contacto de setup de inicio de backup
el A = Backup in execution se esta ejecutando la copia de seguridad
ey kg backup completed copia de seguridad completada

Hid 2 sT incandescent lamp ld&mpara incandescente

W balance equilibrio
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Wy f5f valve flow flujo de valvula
H 2 bus bus

2 A% bus extension extension de bus

R s = bus switching module modulo de cambio de bus

2 Agk ~9 A bus switching switch interruptor de cambio de bus

s bus connection conexién de bus

2 BEXN B bus communication module modulo de comunicacion por bus
HA 4 upgrading mejorar
WA Qg oo gr version upgrade information informacion de actualizacion de version
WA g ol version upgrade history historial de actualizacion de version
Wz g 3l number of version upgrades numero de actualizacion de version
WA A version information informacion de version
HE At button text texto de botén
H 7 buffer buffer
B o] buffer relay relé buffer
W buffering almacenamiento intermedio
Y g buffering area area de memoria intermedia
Wy 99 727 buffering area size tamafio de memoria intermedia
H 3 v 2.2 buffer memory memoria buffer
3w ] A buffer memory configuration configuraciéon de memoria buffer
W2y ZUE buffer memory monitor monitor de memoria buffer
W e 2YUE H 5 buffer memory monitor menu menu de monitor de memoria buffer
W3 | 2] A buffer memory details detalles de memoria buffer
H v 2] o A2 g buffer memory access instruction instrucciones de acceso a memoria buffer
Bl v 2] o=~ buffer memory address direccion de memoria buffer
e A s A v
W g o= 2 42 2] A48 |buffer memory address input format seleccién de formato de entrada de
w7 selection menu direccion de memoria buffer
W w2y o=y~ A4 buffer memory address specification Ei?f(:?iﬁcadén de direccion de memoria
W w2y oledy s~ A4 HiF buffer memory address specification menu mznmuo?iz ﬁfj?fz?ificacién de direccion de
W 2] o o buffer memory area area de memoria buffer
W e 3 g Ty a gH buffer memory batch refresh instruction i:itr:r;ﬁ;égu(ifz?CtualizaCién en batch de
W 2e] d&d By E buffer memory batch monitor monitor en batch de memoria buffer
Wy 2] A buffer memory list lista de memoria buffer
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Wy 2] BB BUFF MEM TEST PRUEBA MEMORIA BUFFER
W d Ry g2E 3 buffer memory test screen pantalla de prueba de memoria buffer

confirmacion de prueba de memoria
buffer

=

W g gAE 8o

buffer memory test confirmation

¢

menu de confirmacion de prueba de
memoria buffer

B HAE

Lo
0,
k)
=

buffer memory test confirmation menu

By ALg 7 &% free buffer space espacio buffer libre

e number numero

9 range rango

Wel =3 A3 over-range alarm alarma por exceder el rango
Yz bump tope de retencién

W~ bumpless sin tope de retencién

Hj o]~ base base

o]~ & base module madulo basico

o]~ 5 o] At base module error error de médulo basico

Hlo| A~ B base mode modo basico

Hlo] 2~ = base band banda base

H o] A5 base base

Hol 2= &34 number of base slots numero de ranuras base

Ho] 2~ o Y E base adapter adaptador base

H|o] 2 A2k base installation hole orificacién de instalacion de base
Ho] 2 A K base information informacion base

H o] 2~ %] A base specification especificacion de base

wjo] 2~ X}k base circuit shut off cierre de circuito base

Hjo] 2~ 78] base cover cubierta de base

Hlo] 2~ B} F7F A H additional information for base type informacién adicional para tipo base
Hjo] 2~ 3} base screen pantalla de base

Hlo] 2 el QCPU Basic model QCPU modelo basico QCPU

= vector vector

g Ao vector control control de vector

HE = displacement mode modo de desplazamiento

W A o]A strain gauge indicador de esfuerzo

¥ 3k conversion convertir

W37 transducer transductor

HE 44 (0R 3 2) parallel connection (OR logic circuit) conexion paralela (circuito légico OR)
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B Ao interpolation control control de interpolacion
HE golE baud rate velocidad en baudios
By B maintenance parts piezas de mantenimiento
Hot security seguridad
Her #e security management gestiéon de seguridad
Hol Z%} security operation operacion de seguridad
REH auxiliary axis eje auxiliar
HS +x enclosure rating velocidad de cierre
HE 38 protection circuit circuito de proteccion
B8 ATk recovery time tiempo de recuperacion
H A} copy copia
LA} A copy source fuente de copia

1o
Ei

SAET DEK

copy source data list

lista de datos de fuente de copia

EAL 2x ZE2AE

copy source project

proyecto de fuente de copia

restore

restaurar

N L EE

specification of restoration repeated
execution

especificacion de ejecucion repetida de
restauracion

restore start before

restaurar inicio antes

Ji
(o,
(0
o
ol

restore executing

ejecutar restauracion

restore complete

restaurar completo

531% double amplitude amplitud doble
5FE volume volumen
HA5F ball screw tornillo de bola

ball screw lead

filete de tornillo de bola

2057 9% ball screw pitch paso de tornillo de bola
EE bolt perno

K771 =] added value valor afiadido

Bt 7% added function funcion afadida

=g negative logic l6gica negativa

HAE boost refuerzo

oty negative pressure type tipo de presién negativa
A buzzer zumbador

FA L buzzer sound sonido de zumbador
B =g negative logic I6gica negativa
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T E boot inicializar
HE =2+ boot operation operacion de inicializado
BE A4 boot option opcién de inicializado
HE &7 boot operation operacion de inicializado
FE 1o boot file archivo de inicializar
BE component/part componente/ parte

parts feeder

cargador de piezas

load inertia moment ratio

relacion de par de inercia de carga

Foh& load ratio relacién de carga

F3l dyd load impedance impedancia de carga

F3 HE sign bit bit de signo

2332 keep alive circuit circuito directo de mantenimiento
7] branch ramificacion

w714 branch point punto de bifurcacion

= removal eliminacion

1] dividing ratio relacion de division

3l resolution resolucion

B8 B unbalanced torque par desequilibrado

B2k a1 stock of the defectives existencias de productos defectuosos
e defective product producto defectuoso

U inconsistency inconsistencia

mismatch output

salida de desajuste

o ] inert gas gas inerte
2ol paste pegar
H a}9-#] browser navegador

brake opening completion signal

sefal de terminacién de apertura de freno

brake opening request

solicitud de apertura de freno

brake module

modulo de freno

brake duty

uso de frenos

Byo]la 2 H

motor with brake

motor con freno

B o] A7

braking resistor

resistor de freno

Bola Ay Y BE

braking resistor overheat protection

proteccién de sobrecalentamiento del
resistor de freno

Bola EWXAE o)Ak

brake transistor error

error de transistor de freno
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brake transistor error detection

deteccion de error de transistor de freno

Bol4 58 AHEE

permissible brake duty

uso admisible de frenos

Byola 32 brake circuit circuito de frenos
B2 A8t bleeder resistance resistencia de purga
B #3&7] bleeder resistor resistor de purga

H g bridge puente

relay station

estacion de relé

blank cover module

modulo de tapa ciega

block

bloque

block list

lista de bloques

22 et =

block exclusive OR

bloque exclusivo OR

22 24 webs =

block exclusive NOR

bloque exclusivo NOR

block comparison

comparacion de bloque

block detailed configuration

configuracion detallada de bloque

block switching

cambio de bloque

block switching instruction

instruccién de cambio de bloque

file register in the block switching method

registro de archivos en el método de
cambio de bloque

H|T]2/RGB 98 =& video/RGB input module modulo de entrada RGB/video
BT Al video signal sefial de video

HIT] Q. =S video window ventana de video

Ht)e & 5 video input module médulo de entrada de video
v & Ao Proportional control control proporcional

HUH S password contrasefa

non-corrosive gas

gases no COrrosivos

1] A A emergency stop parada de emergencia
H| & cost coste
H| & ratio relacion

vision sensor module

modulo de sensor de vision

connectionless

sin conexiones

non-contact detection

deteccion sin contacto

A
HE bit bit

HE 9 in units of bits en unidades de bits
H| E d|o] g bit data datos en bits
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bit data entry screen

pantalla de entrada de datos en bits

bit device

dispositivo de bits

bit rate

velocidad de bits

HE "z W7 change bit inversion inversiéon de cambio de bits
HIE 9]%] bit position posicion de bit

bit processing instruction

instrucciéon de procesamiento de bits

HE &l bit pattern plantilla de bits

H|E 3| o] beat pierce penetracion de pulsacion
HE 33 bit assignment asignacion de bits

Hl g Empty Area area vacia

building-block type

tipo de bloque de construccion

comb-shaped wiring cover

cubierta de cableado concava

rectangle

rectangulo

office computer

ordenador de oficina

de facto standard

estandar de hecho

AR specification especificacion

specifications especificaciones
A}oFA specifications especificaciones
AbE 715 29 A enable switch interruptor de habilitacion
e =] applicable disk disco aplicable
ARS8 dA 9o application setting area area de ajuste de la aplicacion
AR A= list lista
A} =} user usuario
AFg-A} LSI custom LSI LS| personalizado
AFER) &= user registration registro de usuario

Gl == o] 1.8 o contenidos de marco de registro de
ALEA 55 Ly U8 user registration frame contents .
usuario
AREA} 5= T 2HA] user registration frame creation creacion de marco de registro de usuario
- . . . . especificacion de marco de registro de

A2 5= Ty A A user registration frame specification P 9

usuario

user's manual

manual del usuario

AR R E

USER MESSAGE

MENSAJE DE USUARIO

AR R DR

User message instruction

instruccién de mensaje de usuario

g} WIAA B

user message screen

pantalla de mensaje de usuario

A8

user name

nombre de usuario
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check user name entry

verificar entrada de nombre de usuario

user name entry field

campo de entrada de nombre de usuario

check user name

verificar nombre de usuario

closed to users

cerrado a usuarios

EE

>~
>
oo
B
e
o
>,
[
faiii)

user setting system area

area de sistema de ajuste de usuario

user range

rango de usuario

User range setting gain value

valor de ganancia de ajuste de rango de
usuario

User range write request

solicitud de escribir rango de usuario

user floppy disk

disquete de usuario

user setting area

area de ajuste de usuario

user switching

cambio de usuario

customizability

personalizacion

user-defined tag

etiqueta definida por el usuario

obtained by user

obtenido por el usuario

user-specified

especificado por el usuario

user timing clock No.0

reloj de sincronizacion de usuario n°0

A AE

customized product

producto personalizado

AbEAF L2

user program

programa de usuario

AL sk user-created screen pantalla creada por el usuario
AHE T 2R ambient temperature temperatura ambiente

ALE 9] 2% ambient illuminance luz ambiental

AHE 84 operating environment entorno operativo

Alolg] 2~ F thyristor tiristor

Aol g ~E IWH

thyristor inverter

inversor de tiristor

ANEECE

thyristor control

control de tiristor

AEEERISES

cycloid curve

curva cicloide

Apol 2] a4

cyclic communication

comunicacion ciclica

AREERBI=

cyclic data

datos ciclicos

Aol 2 A%

cyclic transmission

transmision ciclica

interrupcion sincrénica de transmision

Aol g8 A% F7] JHHE cyclic transmission synchronous interrupt | .
Abol ZE] HF F7] cyclic transmission cycle ciclo de transmision ciclica

. . - N tiempo de procesamiento de transmision
Abol 28 HE A2l AZH cyclic transmission processing time P P

ciclica

Atol 2 A&

cycle sewing

puntada de ciclo
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Atol & EFY cycle time tiempo de ciclo

AL ket pre-alarm alarma previa

AL A2 preprocessing preprocesamiento

2+ delete borrar

E ] e oXygen gas oxigeno gaseoso

A #HE industrial waste residuos industriales
A2rE A2 triangulation type tipo de triangulacion
EAFARsiga trigonometric function funcion trigonométrica
A L A three-phase AC power supply alimentacion eléctrica AC trifasica
At 5 H three-phase motor motor trifasico

=
o
£o.
=3
i

three-phase inverter

inversor trifasico

incert/incertion

insertar

relative position detection

deteccidén de posicioén relativa

top dead center/top dead point

punto muerto superior/ centro de punto

muerto superior

detail error code

cédigo de error en detalle

rise time

tiempo de ascenso

e A commercial operation operacion comercial
| commercial power supply suministro eléctrico comercial
e vp status bar barra de estado

upper limit switch

interruptor de limite superior

upper stroke limit

limite de carrera superior

mutual intereference

interferencia

mutual interference prevention

prevencioén de interferencia mutua

Ao Bt complementary complementario
A2 color temperature temperatura del color
Al z}o) color difference diferencia de color
MEH sampling muestreo

A=k sampling value valor de muestreo
ME= AIZE sampling time tiempo de muestreo

sampling inspection

inspeccion de muestreo

sampling period

periodo de muestreo

sampling processing

procesamiento de muestreo

sampling count value

valor de computo de muestreo
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Sampling count value overflow

exceso de valores de computo de
muestreo

sampling trace

seguimiento de muestreo

AMZY Edolx ga trace completed rastreo completo
seguimiento completo
AEE Ef o] FH trace start inicio de rastreo
AEY Ego]x 3 sampling trace file archivo de seguimiento de muestreo

sampling times

tiempos de muestreo

AZ ZA] sample making realizar muestreo

AE HA sample marking marcado de muestreo
ME g sample program programa de muestreo
Yok A 8 production plan plan de produccion

Ak 3 A production procedure procedimiento de produccion
Aok production management gestion de produccion

AR 7] < production technology tecnologia de produccion
A5k gl production line linea de produccion

ALt A production discontinuation parada de produccion
2374 sk generated screen pantalla generada

AL E shaft vastago

A AL chassis chasis

A He o] thermal relay relé térmico

A AlA thermal sensor sensor térmico

A o] Ak thermal error error térmico

A ZZEE thermal protector protector térmico
v~ thermistor termistor

Aul 28 A A 23 29X thermistor calibration switch interruptor de calibracion de termistor
A server servidor

AW = server side lado de servidor

AR servo servo

A B A ZA

servo forced stop

parada forzada de servo

B 717

servo-mechanism, servo-controller

mecanismo servo, controlador servo

M B Egto]lB BE

servo drive module

modulo de servoaccionamiento

ME EE

servo module

maodulo servo

Nn W

servo-motor

servomotor
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AR RE A &5 servo motor speed velocidad de motor servo
AR A 2] servo system sistema servo
AR det Servo alarm alarma de servo
A H oL servo amplifier amplificador de servo
P RS s s = servo amplifier connection data datos de conexion de amplificador servo
AR B servo amplifier type tipo de amplificador servo
A H Q3 servo off servo desconectado
AR 2 servo-on servo conectado
AE 2 A5 Servo ON signal sefial de conexion servo

ME S

SErvo response

respuesta servo

AR FF servo lock bloqueo servo

A X Ao servo control servocontrol

AR gge g servo-parameter parametros del servo
AR E o servo program programa servo

PS A=l sub-control station estacion de subcontrol

ABY upxa

subnet mask

mascara de subred

EEE PR b

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

patrén de mascara de subred/ plantilla
de mascara de subred

A B gEEe subdirectory subdirectorio

AqH Fd subroutine subrutina

B B X2 subroutine program programa de subrutina

— . . . . instruccién de llam rogram

AP FE 2209 55 1§y subroutine program call instruction st uecto de llamada de programa de
subrutina

PG RERE = subroutine call llamada de subrutina

A BA subset ajuste restrictivo para dispositivo

EEL

subset condition

condicion de subajuste

AB A Az T2

subsequence program

programa de subsecuencia

subcommand

subcomando

sub controller

subcontrolador

sub-pixel processing

procesamiento de subpixeles

service interval time

tiempo de intervalo de servicio

service interval measurement module

modulo de medicion de intervalo de
servicio

service processing

procesamiento de servicio

service process time

tiempo de proceso de servicio

] E= =2 B B e B!

(specified) service process time

tiempo de proceso de servicio
(especificado)
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(specified) service process execution
amount

cantidad de ejecucion del proceso de
servicio (especificado)

surge

subida subita

Surge immunity EN61000-4-5

inmunidad a la subida subita
EN61000-4-5

surge noise

ruido de sobretension

surge absorber

absorbedor de sobrecarga

MA Ak

surge voltage

sobretension

A A A A L

surge voltage suppression filter

filtro de supresion de sobretension

M7 2

surge killer

supresor de sobrecarga

AA E5E doles

surge absorbing diode

diodo absorbente de sobrecarga

N7 A

surging phenomenon

fendmeno de subida subita

A7)E Z2 e

circuit protector

protector de circuito

X4 number of lines numero de lineas
A E5F line type tipo de linea

e selection seleccion
SR clear selection / deselect liberar todo

N line width ancho de linea
AA o 7L design manual manual de disefio
AA AA design change cambio de disefio

equipment operation rate

velocidad de funcionamiento del equipo

AW 5} equipment investment inversion en equipo
A setting ajuste

A gk setting value/set value valor de ajuste/ valor ajustado
A =] installation instalacion

A =] AL mounting screw tornillo de montaje

A g mounting rail carril de montaje
AAH mounting surface superficie de montaje
A =] vk mounting direction direccién de montaje
AR ~EHE= mounting stud perno de montaje

A =] 3] A] mounting pitch paso de montaje
A=) 3474 mounting environment entorno de montaje
Add thumbnail miniatura

A= sum check verificacion de suma

A AT A=

sum check code

cédigo de verificacion de suma
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As Ae performance test prueba de rendimiento
HMIIHE segment segmento

HMIHE Ao

segment length

longitud de segmento

M2 A vertical mounting montaje vertical

A 2 semi-graphic (Control) semigrafico (control)
M E set ajuste

HEZ set side lado de ajuste

A oE BE

separate mode

modo separado

sensor

sensor

sensor out time

intervalo de desconexién de sensor

sensor alarm

alarma de sensor

power supply for sensors

suministro eléctrico para sensores

Centronics interface

interfaz Centronics

cell size

tamano de celda

self-up screw

tornillo autorroscante

setup menu

menu de configuracion

shading adjustment

ajuste de sombreado

ZH] A power consumption consumo de potencia

2H] A5 current consumption consumo de corriente

A source fuente

A EE source load carga fuente

Tl source input entrada fuente

A2~ Y= olg Ho)l ~ source /O interface interfaz E/S fuente

=Y source output salida de fuente

A EY source type tipo de fuente

2R AL calculation of demand calculo de demanda

Eap| burnout saturacioén térmica

27 socket enchufe

27 B4l socket communication comunicacion de enchufe

27 BAl 758 HHE socket communication function instruction instrucgién'(’je funcionamiento de
comunicacion de enchufe

27 FA G4l HlolE 99 Socket communication receive data area 2;6;&?(:22:2: 32 (raen((;;ﬁiedn de

A BAE HE socket communication instruction instruccion de comunicacion de enchufe

27 g socket function funcién de enchufe
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A E ujA soft wired cableado suave
/L E 9] o] software software

Software limit

limite de software

RILESO] ARS- 5= Ao

software license agreement

acuerdo de licencia de software

LIZE O] 2914

software switch

interruptor de software

AMEQo] 2EZH FH|E

software stroke limit

limite de carrera de software

AT EYS] ~ERT YU E Ak

software stroke limit upper limit value

limite de carrera de software
(limite superior)

A EYO] 2ER T U E 5}k

software stroke limit lower limit value

limite de carrera de software
(limite inferior)

soft counter

contador suave

AL E o] 37]7]

software package

paquete de software

LZE ] W7 A AR

software package information

informacién del paquete de software

soft timer

temporizador suave

quick acting fuse

fusible de accion rapida

speed control command frequency setter

definidor de frecuencia para comando de
control de velocidad

property

propiedad

property sheet

pagina de propiedad

finger protection mechanism

mecanismo de proteccion de los dedos

&4 burnout saturacion térmica
damage dafios
injury lesién

=3 AE flaw detection deteccion de fallos

solenoid

solenoide

solenoid valve

valvula de solenoide

solid state circuit

circuito de estado solido

solid state relay

relé de estado sodlido

=4
Sl send/receive enviar/recibir
Bl send enviar
il Power supply suministro eléctrico
e showroom sala de exposicion
TF A= receiver lens lentes de receptor
g3 2} light-receiving element elemento receptor de luz
FEFE EE manual mode modo manual
T 54 manual reset reset manual

51




FA 0] AIM

MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

21 2104

FE 29 manual switch interruptor manual
FEd manual pulsar pulsar manual
B repair arreglar
I life vida
T A= Life detection power supply module gne(’;ggl:?é(:]e daeli\rlr;ggtacién de corriente de
S Al life test prueba de vida operativa
A hydrogen gas gas hidrogeno
S transportation transporte
FE A F cautions in transportation precauciones con respecto al transporte
T4l receive recibir
21 g reception level nivel fiduciario
FA= listening side lado de escucha
49 water level nivel del agua
T HAF incoming inspection / acceptance inspection | inspeccién de material entrante
T+ 29 Assemble To Order (ATO) ensamblaje a demanda
= A4 Make To Order (MTO) produccion a demanda
Assemble To Order (ATO) ensamblaje a demanda
T A order processing procesamiento del pedido
S level nivel
T2 vertical vertical
= shrink contraer
2] A numerical operation célculo de datos
2] Ao numerical control, NC control numérico, CN
] A o computerized numerical controller unidad de control de valor
I+ horizontal horizontal
3 %7] signal for horizontal synchronization sefal de sincronizacion horizontal
=3 EA instantaneously occurring torque torque de aparicion instantanea
Al temporary power shutdown interrupcion temporal de potencia

o
L
Q
ofo

permissible instantaneous speed

velocidad instantaneo permisible

Sl procedure procedimiento

%=717] non-display visualizar/ocultar

A numeric / numerical numeérico

7 f2ad =golH BE disk dri dul ddulo d idad de di y
I = et . = super dis rive module modaulo de unida € dISCo super
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FHIAYZ A% superimpose window ventana sobrepuesta
T3 SdlA super capacitor super condensador
292 AHE) switch status estado de interruptor
9= 2.1 switchover conmutacion
92 A3k switch selection seleccionable por interruptor
293 S5 switching speed velocidad de conmutacion
2913 switching power supply alimentacion eléctrica de conmutacion
EabNE scanner escaner
270 scan escaneo
270 7+ A scan interval intervalo de escaneo
vl scan mode setting ajuste del modo de escaneo
270 WA scanning method método de escaneo
270 2 scan speed velocidad de escaneo
270 A scan execution type tipo de ejecucién de escaneo
270 A3y scan execution type program zgigferga de tipo de ejecucion de
27N F7] scan cycle ciclo de escaneo
270 FA scanning center position escanear posicion de centro
270 E}d scan time tiempo de escaneo
270 et scan time monitor monitor de tiempo de escaneo
Eat{m=as)] scan time monitor screen pantalla de monitor de tiempo de escaneo
270 E}d extended scan time tiempo de escaneo ampliado
270 gt scan time measurement medicion de tiempo de escaneo
=AY scale escala
AL Gk scaling value valor de ajuste de escala
2AL" e SCALING UPPER LIMIT LIMITE SUPERIOR DE AJUSTE DE ESCALA
Al A Scaling upper limit value \ézlcoarl :el limite superior de ajuste de
ALY E scaling width ancho de ajuste de escala
2ALH BFgk SCALING LOWER LIMIT LIMITE INFERIOR DE AJUSTE DE ESCALA
ALY sF3kgk Scaling lower limit value valor del limite inferior de ajuste de escala
ALY & after scaling después de ajustar la escala
2AY FAt scale conversion conversion de escala
A= schedule esquema
23 scroll desplazarse
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2~3F v} scroll bar barras de desplazamiento
235 screw tornillo
2AHE script script
2 HE ot H script editor editor de script
AOHE A script file list lista de archivos script
2AHE 3Y script files archivos de script
2349 #HHA edit script editar script
2~7] A3y skip execution ejecucioén de salto

star connection

conexion de estrella

start section

seccion de inicio

start character

caracter de inicio

2B A stacker apilador
28 BE staff department departamento de personal
2 Ho]E &~ status estado

2 H ol E] & g

status latch

conexion de estado

ZH OB 2 g 2] 3 28] No.

status latch execution step number

numero de paso de ejecucion de
conexion de estado

2 H 0B 2 27

status logging

apertura de sesion de estado

¥ o] 2 24

status operation

operacién de estado

2ol 2 )1

status tag

etiqueta de estado

2 Ho]H 2~ B 1 Fo] A~ FHY o E

status tag faceplate

cubierta frontal de etiqueta de estado

statement

declaracion

stainless steel diaphragm type

tipo de diafragma de acero inoxidable

stepping motor

motor de pasos

stepping motor driver

controlador de motor de pasos

step

paso

step number specification/setting

n° de paso especificacion/ ajuste

time in the step

tiempo en el paso

step run

funcionamiento de pasos

step relay

relé de paso

Ea s e step number nimero de paso
2Bl number of steps numero de pasos
28 A3 step execution ejecucion escalonada
Ea Il step operation operacién escalonada
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2~®El o]
—H o HH

step response method

método de respuesta de pasos

228 o]al 7] ol 7] %

startup of monitoring timer for step
transition

arranque del temporizador de
monitorizacion para transicion de pasos

2EH stopper tope

~EH2] ] stopper type 1 tope tipo 1

2B AXA stop by the origin stopper parada por el tope original
A~EN A A HR2 stopper method método de tope

25 stop parada

EaS U RE] stop valve valvula de cierre

25 HE stop bit bit de parada

25 " E Zo] stop bit length longitud del bit de parada

25 A stop status estado de parada

2% Ay 4A STOP contact contacto de PARADA

EaS el =y stop alarm alarma de parada

2% M9 stop character caracter de parada
AEZAE HAE 9o structured text language lenguaje de texto estructurado
AEYo|E Q=8 B¢ straight out type tipo recto

~EHo|E Ao)& straight cable cable recto

strobe signal

sefal estroboscoépica

=9 strobe output salida estroboscopica
2ET A stroke carrera
AER T U E stroke limit limite de carrera
2 E 7 4] Stroke ratio relacion de carrera
~ERT d= stroke end fin de carrera
o)A spike pico
2yfo] 3 A9t spike voltage tension pico
EaniNE| spanner llave inglesa

span/shift adjustment

ajuste de abertura/ desplazamiento

2 yo] A space espacio

AXE 8§34 spot welding soldadura por puntos

Aol E sprite sprite

e Za Ty spring clamp terminal block bloque de terminales de abrazadera

elastica

speed limit indication
(output during speed limit)

indicacion de limite de velocidad
(salida durante el limite de velocidad)

slave station

estacion esclava
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slave axis

eje esclavo

slope pierce

penetracion de inclinacion

slot

ranura

slot count display processing

procesamiento de visualizacion de
recuento de ranuras

number of slots

numero de ranuras

sleeved solderless terminal, solderless

terminal with sleeve

terminal sin soldadura rebordeado,
terminal sin soldadura con collarin

thin profile

perfil fino

slim type main base module

mddulo basico principal de tipo fino

slim type power supply module

modulo de alimentacion de corriente de
tipo fino

slip

deslizamiento

slip compensation

compensacion de deslizamiento

&g 74 Ao}

slip frequency control

control de frecuencia de deslizamiento

slit plate

platina de hendidura

wettability inspection

inspeccion de humectabilidad

authorized, authorization

autorizado, autorizacion

clockwise

sentido horario

clock setting menu

menu de ajuste de reloj

AA A7 =L T

clock setting confirmation menu

menu de configuracion de ajuste de reloj

Alad &

signal flow

flujo de sefales

=
Alad &2 vy

signal flow memory

memoria de flujo de senales

serial

en serie

serial/USB connection

en serie/ conexion USB

serial number

N° de serie

serial number display section

seccion de pantalla de numeros de serie

serial number display

pantalla de numeros de serie

serial interface

interfaz en serie

serial transmission

transmision en serie

serial communication module

maodulo de comunicacion en serie

serial communication

comunicacion en serie

serial communication CPU module
connection

comunicacion en serie de conexion de
modulo de CPU

serial communication module

maodulo de comunicacion en serie

serial port

puerto en serie

serial number plate

platina de numero en serie
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Ale] 2= gl ol E

series regulator

regulador de serie

Aol A

simulation

simulacion

AlEY o)A e simulation module modulo de simulacién

AlEY ol B = simulation mode modo de simulacion

ANEH o)A AZE ] simulation software software de simulacién

Al E# ol 29 simulation switch interruptor de simulacion

AlEHY ol A & 717 simulation answer period periodo de respuesta de simulacion

Al EH o] E]

simulator

simulador

A gel o B o] =

simulator noise

ruido del simulador

Al 2~ El system sistema
Al 2~®l 1.S] system LSI sistema LSI
Al2~El g 25 system control module maodulo de control de sistema

system manager

gestor de sistema

system configuration

configuracion de sistema

system configuration device

dispositivo de configuracién de sistema

system start-up

arranque de sistema

system failure

sistema desactivado

system data

datos de sistema

system management

gestion de sistema

system memory

memoria de sistema

A28 B

system monitor

monitor de sistema

Al A

system design

disefo de sistema

Al =g] A 3= 4

system design circuit example

ejemplo de circuito de disefio de sistema

system failure

sistema desactivado

restricted system area/system area

area de sistema restringida/ area de
sistema

system interrupt pointer

puntero de interrupcion de sistema

entire system

sistema entero

system switching

cambio de sistema

A2 An Y

system information area

area de informacion de sistema

Al 2El TREE

system protection

proteccion de sistema

A|2El] ZREE 297

system protect switch

interruptor de proteccion de sistema

NEN- 52

system environment

entorno de sistema

start

inicio
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start menu

menu de inicio

basting

hilvanar

sequential fan

ventilador secuencial

sequential function chart

cuadro de funcién secuencial

sequence diagram

diagrama secuencial

sequence instruction

instrucciéon secuencial

sequence scan

escaneo secuencial

sequence scan time

tiempo de escaneo secuencial

sequence system

sistema secuencial

sequence control

control secuencial

sequence control language

(lenguaje de programacion para) control
secuencial

sequence accumulation time measurement

medicion de tiempo acumulado
secuencialmente

sequence controller

controlador secuencial

sequence program

programa secuencial

AlF 2~ 3] sequential circuit circuito secuencial

Al E 7o) Sheet length longitud de hoja

AT E shift desplazamiento

A|ZE shift instruction instruccion de movimiento
A|ZTE 515 shift code cédigo de desplazamiento
Al &+ time limit limite de tiempo

A Z] A reliability fiabilidad

AL A 3= new product nuevo producto

A= shield pantalla

A= @2H(SLD)

shield terminal (SLD)

terminal blindado (SLD)

shielded wire

cable apantallado

= vl

A Aol & shield cable cable blindado

A= ER9l shielded type tipo de blindaje

214 gk actual service value valor de servicio real

silicon grease

grasa de silicona

silicon varnish

barniz de silicona

)& thelo} 194

silicon diaphragm type

tipo de diafragma de silicona

A 9y

silicon rubber

goma de silicona

A& A

silicon resin

resina de silicona
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bidirectional silicon controlled rectifier

rectificador controlado de silicio
bidireccional

silicon wafer

wafer de silicio

silicon-controlled rectifier (SCR)

rectificador controlado de silicio (SCR)

Al ZdlA silicon capacitor condensador de silicio
A& EdAAH silicon transistor transistor de silicio
A9y cylinder cilindro

Al real number namero real

A AIZE real time tiempo real

real time auto tuning

sintonizacion automatica de tiempo real

practical inventory

inventario practico

practical cost

costes practicos

A A =4 actual size tamafio préactico
A= actual measurement medicién real
A3 silk seda

A a ik effective value valor efectivo

Effective load ratio

coeficiente de carga efectivo

A seam costura

Al 7] seam machine maquina de soldar por costura
AE npa symbol mark marca del simbolo

Al A7) symbol size tamafio de simbolo

seam welding

soldar por costura

o>,

oo
[ B X |
N

ANEEA BE Simple Motion Module maédulo de movimiento simple

AZE ZRAE Simple project proyecto simple

A2} =2kol Phillips screwdriver destornillador de estrella

e = single-ended fin individual

A gx= single task trabajo individual

A sink/source type tipo de disipador/fuente

A a2 A ~9F sink/source selection switch L:f;:{;ptor de seleccion de disipador/
= = sink input entrada de disipador

A Y=Y JH I o~ sink 1/0O interface interfaz E/S disipador

A &4 sink output salida de disipador

A3 e sink type tipo de disipador

AT EY 9 AE sink type output module modulo de salida de tipo de disipador
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write

escribir

write protect

proteger de escritura

write protect switch

interruptor proteger escritura

olgZ 1 analog analdgico

oG =1 IC analog IC analdgico IC
ol =1 RGB analog RGB analogico RGB
ol = 13k analog value valor analégico

b1 elo]E]

analog data

datos analégicos

bl T WE BE

analog-digital converter module

modulo de convertidor analdgico - digital

oldR I NE analog module maddulo analégico

oldR 1 &% A ¥ analog speed command comando de velocidad analdgico
ol R 1 &% XE Mt analog speed command voltage voltaje analdgico de comando de velocidad
ofg R I A% analog signal sefial analdgica

opdE AT A analog signal line linea de sefial analdgica

ol =1 Yd analog input entrada analdgica

ol =1 el gk analog input value valor de entrada analogica

ol R JY BE analog input module maédulo de entrada analdgica

ofdE T oY W9 analog input range rango de entrada analdgica

old R 1 = AEl analog input selection seleccion de entrada analdgica
ol = 1 dH A =9 analog input setting switch interruptor de ajuste de entrada analdgica
ol = 1 Y& o] analog input error error de entrada analdgica

ol E 1 Y A number of analog input points numero de puntos de entrada analdgica
oldE 1 JYE=E BE analog I/0 module modulo analégico de E/S

ol d = analog voltage output salida de voltaje analdgico

R

o2
(E | e

J

adaptador de conversién de aislamiento

old =1 Al W o] HE] analog isolation conversion adapter analogico

ol 2 1 Ao analog control control analdgico

ol = 11 Fu4A analog frequency meter frecuencimetro analdgico

ofd R 1 A ¥ analog command comando analogico

olg® 1 &9 analog output salida analogica

ol = 1 &3k analog output value valor de salida analdgica

ol ETI =Y BE analog output module maédulo de salida analogica

ol =1 =94 HY analog output range rango de salida analogica

oI R H¥ AAH A~ analog output setting switch interruptor de ajuste de salida analdgica
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=4 AL 1

practical analog output range

rango de salida analdgica practica

analog output current

corriente de salida analdgica

analog computer

ordenador analdgico

analog timer module

modulo de temporizador analégico

o= 1 EF A%

analog torque limit

limite de par analégico

ofdr B AY A

analog torque command voltage

voltaje analégico de comando de par

opd =1 Al

analog indicator

indicador analdgico

ofE & 7k argon gas gas argon

o} 2~ 7] ASCII ASCI

o7 1074 ASCII decimal ASCII decimal
o}~7] 167 ASCII hexadecimal ASCII hexadecimal

o}~7] ASCII instruction instruccion ASCII

o} ~7] FA} ASCII character caracter ASCII

o} ~7] FA<d ASCII string cadena ASCI!I

o}~7] M3t ASCII conversion conversion ASCII
olA~7] Ao] & ASCII control code codigo de control ASCII
ol I= ASCII code codigo ASCII

olA7] A= ETYE W

print ASCII code instruction

imprimir instruccion codigo ASCII

of~7] THE

ASCII print

imprimir ASCII

zinc die-cast

fundicién de zinc

olz ™ acrylic acrilico
ol a7 4=4] acrylic resin resina acrilica
ol arc barrier barrera de arco

obzL W 7.3 ool

relay with arc barrier

relé con barrera de arco

o= WA arc discharge descarga de arco

obd CSP 3+ safety CSP file archivo CSP de seguridad
ot AA} safety inspection inspeccion de seguridad
oA 4 safety standards estandares de seguridad

safety measures

medidas de seguridad

safety remote device station

estacioén de dispositivo remoto de
seguridad

safety relay module

modulo de relé de seguridad

safety monitor output

salida de monitor de seguridad

SAFETY MODE

MODO DE SEGURIDAD
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safety door

puerta de seguridad

safety brake

frenos de seguridad

safety review

revista de seguridad

safety approval

aprobacién de seguridad

safety mechanism

mecanismo de seguridad

safety inventory

inventario de seguridad

safety function block

bloque de funcién de seguridad

safety circuit

circuito de seguridad

safety circuit error

error de circuito de seguridad

stability output

salida de estabilidad

stabilized power source

fuente de alimentacion estabilizada

oA & inside diameter diametro interior

o2 alarm alarma

add HAE =4 disable alarm detection deshabilitar deteccion de alarma
okg) s alarm lamp lampara de alarma

alarm monitor

monitor de alarma

ne
o
ko
L
i

ekat o] alarm history historial de alarmas

<=k =] alarm stop parada por alarma

ok = alarm activated alarma activada

ok ¢ alarm output salida de alarma

g Z= alarm code codigo de alarma

o F= A alarm code list lista de codigo de alarma
okt Zg]of alarm clear borrar alarma

ek H alarm tag etiqueta de alarma

ae F alarm notification notificacion de alarma
&4 FA alarm display visualizacion de alarma

alarm provider

proveedor de alarma

aluminum

aluminio

aluminum electrolytic capacitor

condensador electrolitico de aluminio

aluminum frame

armazon de aluminio

arm

brazo

female (connector)

hembra (conector)

arm and bed space

espacio entre brazo y base
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ol | o] ampere amperio
o5 3} encryption/encipherment cifrar
= A pressure gauge indicador de presion
= AlA pressure sensor sensor de presion
e 29X pressure switch interruptor de presion
4 Ao pressure control control de presion
dE X E pressure port puerto de presion
%A pressure welding soldadura a presion

IDC tool

herramienta IDC

IDC terminal block adapter

adaptador de bloque de terminal IDC

insulation displacement connector

conector por desplazamiento del aislante

solderless plug

enchufe sin soldadura

crimping

engarzado a presion

crimping tool

herramienta de engarzado a presion

solderless terminal

terminal sin soldadura

&z EFY crimping type tipo de engarzado a presion

o=k E}S] AYH crimping type connector conector de tipo de engarzado a presion
7] compressor compresor

or= extrudate extrusionado

o = 2 add-on complemento

off =& "2 add-on system sistema complementario

o =g Aol A application aplicacion

ofZel Aol Zm sy

application program

programa de aplicacion

o Af| 2

access

acceso

o) 223

access authority, access right

autoridad de acceso, derecho de acceso

NA| 2 BE

access mode

modo de acceso

A 2~ 9]

access range

rango de acceso

o) 2= Ape] 2

access cycle

ciclo de acceso

o4 2= 2291

access switch

interruptor de acceso

M| 2~ A= access slave station acceso estacion slave
M~ 3|2 access circuit circuito de acceso
oM action accioén

o liquid crystal cristal liquido
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LCD monitor

monitor LCD

active matrix

matriz activa

ol
A= E=(ANB) ANB ANB
off s amplifier amplificador

absolute encoder

codificador absoluto

Absolute synchronous encoder

codificador sincrénico absoluto

PEFE 12 absolute method método absoluto

WEFE d=zy absolute encoder codificador absoluto

NEFE QRAAH absolute positioning posicionamiento absoluto

§ A anchor anclaje

&= anode anodo

ot A =; trial production before mass production produccion de prueba antes de

produccién en masa

two-hand operation switch

interruptor de funcionamiento a dos manos

non-defective product / comforming product

articulo de conformidad

ol Aol o] ¥

annunciator

anunciador

oAl o] E

sy
i

annunciator detection

deteccion de anunciador

ol Aol o] ¢

iy
e
=
-

number of annunciator detection

numero de deteccién de anunciador

ol Aol o] ¥

annunciator detection number

numero de deteccién de anunciador

2| oY
R e
(E
fol

ol Ao o] ¥

annunciator check

verificacion de anunciador

o5l ¥]

adapter

adaptador

adapter module mounting screw

tornillo de montaje de modulo de
adaptador

ol e ®E A A
8

AHE BE X

4

H
T

adapter module mounting bracket

abrazadera de montaje de modulo de
adaptador

S EER R

adapter mounting screw

tornillo de montaje de adaptador

ol=¢ X~

address

direccion

SEER ENEIR N

address decreasing direction

direccionamiento decreciente de direccion

o= ez F7} 4

address increasing direction

direccionamiento creciente de direccion

A=d 2~ ®7]

address indication

notaciéon de direccién

advanced S-curve acceleration/deceleration

aceleracion/desaceleracion de patron S
avanzado

EMAE A% W Ao]

advanced flux vector control

control de vector de flujo avanzado

o=l E A7 Ao]

advanced vibration suppression control

control de supresion de vibracion
avanzada

AN A~E 7}~ assist gas gas activo
o] & o] ¥ accumulator acumulador
o] Ej X HE attachment adjunto
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AY % undershoot subimpulso
Ao == underflow hundido
oA~ & uninstallation desinstalacion
Ar= upload carga
18 none ninguno
NS/ /= none/even/odd ninguno/par/impar
Sa=h= editor editor
ot E ¥fx edit box caja de edicion
ol &4 error error
ole] ME AR individual error information informacién de error individual
olg] /N AR v individual error information menu menu de informacion de error individual
e A= error detection deteccion de error
A &% A common error information Informacion de error comdn
oy ¥% A o7 common error information menu menu de Informacién de error comdn
oz gAl error reset reset de error
e Al Al error reset signal sefial de reset de error
ol g g Al A& error reset command comando de reset de error
ol & mWA]A] €rror messages mensajes de error
oy Fa=r error invalid station estacion no valida por error
ol 2] Ay A7 error occurred time tiempo de ocurrencia del error
ozl T = error occurring ocurrencia de error
o g WA = €rroneous axis eje en el que ha ocurrido el error
o8 5 error classification clasificacion de errores
ol & AFA error details detalles del error
ol 2] 43 error status estado de error
o] &5 tjufo] 2~ error completion device dispositivo de finalizacién de error
e olel error history historial de errores
o] o]g | error log menu menu de registro de errores
ofg] o]& EUY¥ error history monitor monitor de historial de errores
og] o]g Azt error list lista de errores
o] olg A w7 error list menu menu de lista de errores
og] o] HAl oj=g 2~ Latest error log address direccién de registro del Gltimo error
o2 o]g ¥A error log display visualizacion de registro de errores
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error information

informacioén de errores

error information menu

menu de informacién de errores

error check

comprobacion de errores

error code list

lista de codigos de error

o & A error judgement evaluacion de error
o2 EA| error display visualizacion de error
e Z 1 error flag etiqueta de error
o] & error item elemento de error

ol 2] &l A error reset reset de error

error clear menu

menu de reset de error

error clear selection

seleccion de reset de error

error clear selection menu

menu de seleccidn de reset de error

error clear command

comando de cancelacion de error

error clear processing time

tiempo de procesamiento de reset de error

of| & o] § emulator emulador
ol o] AFL air shower ducha de aire
of] o] 2] pneumatic neumatico

air cylinder

cilindro de aire

air purge connection port

puerto de conexién de purga de aire

ool A air filter filtro de aire

o] aging desgaste

ol #] edge borde

oA F=x edge enhancement borde de ampliacion
AR H&E edge detection borde de deteccién
o %] Hglo] edge relay relé de borde

o A etching grabado

o = echo eco

A= A g end processing procesamiento final
A= 7 end cap caperuza

de I end code cédigo final

dlt] <t endian endian

£°
N
A
2
o
it

engineering tool

herramienta de ingenieria
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SUAE encoder codificador
encoder
dxy &% Encoder Resolution resolucion del codificador
resolucion del encoder
Bl enthalpy entalpia
<l El €] entity entidad
ANy~ emboss grabado en relieve
AH 2 H embossment pattern patrén para grabado en relieve
SURRR embossing grabado en relieve
T} filtration filtracién

exciting coil

bobina de excitacion

counter-clectromotive force

fuerza contra-electromotriz

o952 reverse action accion inversa

A NEALE retro-reflective retro reflexion

o nkgk negative direction direccién negativa
A% reversed phase fase inversa

o ~EH reverse stitching puntada inversa

Gz WH check valve valvula de regulacion
A3 reverse rotation rotacion inversa

AA combination combinacion

interlock setting operation box

ajuste de interbloqueo para caja de
operacion

A7 %X fuel cell pila de combustible

Ak muller mezclador

Axt grinding rectificar

A2k grinding machine rectificadora

AL calculation calculacion

AL F7] operation period periodo de operacion

At = operation processing procesamiento de operacion

operation circuit

circuito de operacion

re
24
toby
AL I

A QF compound pressure presion de compuesto
A& constant velocity continuo

i s e continuous running range rango de marcha continua
A w37 heat exchanger intercambiador de calor

67




FA 0] AIM

MITSUBISHI

ELECTRIC
Changes for the Better
#H320] Hof ~olof
A A thermo couple termopar
A A7 heat treatment tratamiento de calor
o3} deterioration deteriorarse
o T AFA] permanent magnet iman permanente
JAF 2] g zero-phase reactor reactor de fase cero
o ==} alphanumeric character caracter alfanumérico
oo area area
g A=A area check verificacion de area
dH A zero-point signal sefial de punto cero
qA %4 zero adjustment ajuste de cero
Q5 Alo] A error control system/method tipo de control de error
Q=7 organ organo
S dE ~Ho|E A orientation status estado de orientacion
QY E o F orientation fault fallo de orientacion
QddE g7 orientation completed orientacion completa
LHdE &4 orientation operation operacién de orientacion
Q. AE Ao orientation control control de orientacion
S YdE x4 orientation command comando de orientacién
Relisl o Py orifice orificio
Qo] = override anulacion de automatismo
oW AE=5 overlap window ventana solapada
SHFE overshoot sobreimpulso
O FEH HA Overshoot amount compensation Comp.ensacién de cantidad de
sobreimpulso
o = overshoot sobreimpulso
OWIZE overflow desbordamiento
oHE = Al ZF overhead time tiempo general
o= overhaul revisién general
S 7]o) 2] f A oval gear type flow meter caudalimetro de tipo de engranaje oval
SHAE object objeto
QBAE ~gHE object script script de objeto
o4 dirty suciedad
pollution polucién
oAEH contaminants contaminantes
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oY H2E oil mist neblina de aceite
2 I oil filter filtro de aceite
o= incorrect input entrada incorrecta
S xH improper assembly ensamblaje erroneo
Q) dispersion dispersion
margin of error margen de error
2 =} Error excessive error excesivo
SE 27 auto logging inicio de sesidn automatico
QL EuE automatic automatico
QEHOA automation automatico
automatizacion

SE 74 auto tuning auto sintonizacién
S FY = auto tuning mode modo de auto sintonizacion
QB FY SEA auto tuning response respuesta de auto sintonizacion
Relz offer oferta
S Yoy njFd operating manual manual de operacion

3 gl offline fuera de linea

offline switch

interruptor fuera de linea

Q3 gl 0 E {4 offline auto tuning sintonizacién automatica fuera de linea
Q3 glel HlAE offline test prueba fuera de linea

Q A offset offset

QT MGk offset value valor de offset

QIAM HAHY e

offset setting mode

modo de ajuste de offset

EL e

offset setting status

estado de ajuste de offset

oA MY 8T

offset setting request

solicitud de ajuste de offset

0z - A

=

offset/gain value

valor de offset/ganancia

offset/gain setting status

estado de ajuste offset/ganancia

offset/gain setting status signal

sefial de estado de ajuste offset/ganancia

offset/gain setting count

cémputo de ajuste de offset/ganancia

cémputo de ajuste offset/ganancia

offset/gain adjusted value specification

especificacion de valor ajustado offset/
ganancia

Offset specification

especificacion de offset

off voltage

voltaje de desconexion
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Q3 A A7 off-delay time tiempo de retardo de desconexion
Q3 X Elo]wH off-delay timer tiempo de retardo de desconexion
LE open abierto
QFE F2 open loop bucle abierto
QO F F3L Ao open loop control control de bucle de apertura
LERE open mode modo de apertura
Q= HkAl open method método de apertura
LEATR AT Open completion signal sefial de finalizacion de apertura
SE QAT open request signal sefial de peticion de apertura
QF XA open direction direccion de apertura
Q= A ¥ open processing procesamiento de apertura
LE AYH open collector colector abierto

©F Aee

1

open-collector system

sistema de colector abierto

oz A9y &

I

open-collector output

salida de colector abierto

£ A B

jins

open-collector type

tipo de colector abierto

oE HYH 3= open-collector circuit circuito colector abierto
e =3} opening abrir

LA thermometer termémetro

2= Al A temperature sensor sensor de temperatura

temperature input module

modulo de entrada de temperatura

TC, temperature controller

TC, controlador de temperatura

= 28 BE temperature control module modulo de control de temperatura
=% A4 temperature characteristics caracteristicas de temperatura
25 54 temperature characteristics caracteristicas de temperatura

2 ful= on-demand a demanda

2-g}el online online

online monitor

monitor online

online module change

cambio de moédulo online

=gl e online mode modo online
=g 2 E 74 online auto tuning auto sintonizacion online
e N | automatic online return regreso online automatico

online operation

operacion online

online test

prueba online

70



FA 0] AIM

MITSUBISHI

ELECTRIC
Changes for the Better
5120 o104 AH 2104
= At on voltage voltaje conexién
= A T on-delay operation operacion de retardo de conexion
= A ElolH on-delay timer tiempo de retardo de conexion
< gAE Ao all digital control control digital total
A option opcion
541 EEPROM H| 2.2 7}A E option EEPROM memory cassette casete de memoria EEPROM opcional
2 7 RE option function board platina de funciones opcional
A vl option menu menu opcional
A 25 AL AUE option module connector conector de mddulo opcional
S+ B3 7n option protective cover cubierta protectora opcional
=4 &% option slot ranura opcional
=4 o] option error error de opcién
=4 4 o=} AgE option input terminal status estado de terminal de entrada opcional
=4 =2 ©A} A option output terminal status estado de terminal de salida opcional
= optional item posicién opcional
2}A washer arandela
9}ol = n} wide bar barra ancha
2}o]of wire cable
2}o] wiper leva
ool 2l wiper seal sello de leva
}olg a3} wiping effect efecto de limpieza
o= Jh= wild card comodin
A E finished product producto final
o= 70 reciprocating cam leva de vaivén
o = distortion distorsion
IR external appearance apariencia exterior
QY 7 external failure fallo externo
QR 1 Ak external troubleshooting resolucion externa de anomalias
E A AT 5 external failure diagnostics module maédulo externo de diagnostico de fallos
QX 7]7] external device dispositivo externo
RIS external wiring cableado externo
Q)5 AFEA functional specification especificacion funcional
QI g o] external factor factor externo

71




FA 0] AIM

MITSUBISHI

ELECTRIC
Changes for the Better
gh=0i Ao A Q101

QJH A external operation operacion externa
o 91 external input entrada externa
o =4 external output salida externa

5 ETA external trigger activador externo

B XA EE external display module médulo de visualizacion externa
)=} custom character caracter personalizado
Q) FE purchased parts piezas compradas
E = outline drawing croquis sindptico
o X4 external dimensions dimensiones
89 instruction costumbres
Q. ok o2t summary alarm resumen de alarmas
&% 214 bathtub curve curva de bafiera
Lo capacity capacidad, area, espacio
43 welding soldadura dura
Rl weld line linea de soldado

urethane rubber

goma de uretano

operating

en funcionamiento

operating status

estado de funcionamiento

operation speed / running speed

velocidad de movimiento

operation test / running test

prueba de funcionamiento

operation preparation switch

interruptor de preparacion de
funcionamiento

H= word palabra
= &9 in units of word en unidades de palabra

9= Yol E

word data

datos de palabra

9= Tubo] 2

word device

dispositivo de palabras

9= oA

word access

acceso de palabra

YA =1 Watchdog controlador de secuencia
SE! workpiece trabajo
4 34 workpiece interval intervalo de pieza de trabajo

= Hnpo] 2 A AF A E

work device system information

informacioén de sistema de dispositivo de
trabajo

QA workpiece count recuento de pieza de trabajo
3 Ao~ workspace espacio de trabajo
das= work flow flujo de trabajo

72



FA 0] AIM

MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

%of

21 2104

remote setting box

casilla de ajuste remoto

remote control

control remoto

remote control

control remoto

A A A] remote location localizacién remota
A= original diagram diagrama original

certificate of origin

certificado para lugar de produccién
original

A= raw material material en bruto
44 Home position posicion inicial
AHEA home position return regreso a la posicién inicial

home position return mode

modo de regreso a la posicion inicial

home position shift distance

distancia de traslacion de posicion inicial

A =g~ OP address direccién HP/ direccion de posicion inicial
LE A one touch un toque

814 %

one-touch mounting

montaje de un toque

AHA =4 W=

one-touch adjustment button

botén de ajuste de un toque

8 7] 7 vE)

one-touch connector

conector de un toque

4 arc arco

9% B7k circular interpolation interpolacion circular
2 o] wafer wafer

A% topology topologia

Ry phase angle angulo de fase

A HAE71 phase detector detector de fase

A AE v

phase detection terminal

terminal de deteccion de fase

9 B

O

phase compensation

compensacion de fase

914 A0} 4

phase control (method)

control de fase (método)

44 =

wizard style

estilo de asistente

A A=

position detection

deteccidén de posicidon

position detector

detector de posicion

position gain

ganancia de posicion

positioning

posicionamiento

contact positioning control

control de posicionamiento de contacto

position loop

bucle de posicion

position loop gain

ganancia del bucle de posicion

73




FA 0] AIM

MITSUBISHI

ELECTRIC
Changes for the Better
=0 Ao AH| 2104
Y= 1A position adjustment ajuste de posicién
A2 o7/ A= position error detection deteccion de error de posicion
A xF position error error de posicion
shift / position aberration mayuscula
R = locator plate placa de localizacion
A= A4 position adjustment / alignment alineamiento a posicién
A=A B4 AzE position setting time tiempo de ajuste de posicion
A2 Al position control control de posicion
A A position command comando posicion

Position follow-up control

control de seguimiento de posicion

position controller

controlador de posicion

o] %] H A~ position pulse impulso de posicion
A= A=} position deviation desviacion de posicion
2] ¥ = positioning feedback retroalimentacion de posicion
3= dangerous goods mercancias peligrosas
AAE FHF 71+ rules for handling dangerous materials ﬁg::?aelgiopp;?igargzganipulacién de
A= window ventana

AE=$- 3pd Window screen pantalla de ventana
Ty 24 universal model modelo universal

U A =g QCPU Universal model QCPU modelo universal QCPU
= A5 induced current corriente inducida
A flow meter caudalimetro

84 usability capacidad de uso

FA R= hold mode modo de retencion

A B ZA A} maintenance worker personal de servicio
4 =49 hold output salida de retencion
e g g utility utilidad

3l &4 harmful/hazardous/toxic substance perjudicial

38 3tAa effective pixels pixeles efectivos

57+ 4 BE Allen-head bolt perno con cabeza Allen
7 HE hexagonal nut tuerca hexagonal

S-oF ZA} visual inspection inspeccion visual

a5 oil lubrication lubricacién de aceite
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o]

2 H| Q101

cathode

catodo

sound output module

modulo de salida de sonido

sound pressure level

nivel de presion de sonido

+a Ad emergent measures medidas de emergencia
- response respuesta
9 response / respoisiveness responsabilidad

responding stepping motor

responder motor paso a paso

= AIZE response time tiempo de respuesta

= A e answerback signal sefial de respuesta automatica
9 A4 response specification especificacion de respuesta
S F= response code codigo de respuesta

<4 stress stress

o] aL A A two-shift system sistema de dos turnos

o] 5 travel desplazamiento

ol= A history display mostrar historial

old A hysteresis histéresis

image sensor

sensor de imagen

image file

archivo de imagen

image format

formato de imagen

2]
o] n E emitter emisor

ol E ukal A event issuance condition condicién de emisién de evento
ol E EX event notification notificacion de evento

carbon dioxide gas

gas dioxido de carbono

error

error

error detection

deteccion de error

error definition

definicion de error

o] =2 faulty operation operacion errénea
o] error status estado de error
o] ¢4 faulty area zona defectuosa
ol & abnormal response respuesta anémala

-
ox
o
2

ideal line

linea ideal

oAk A7 error processing procesamiento de error
ol =9 error output salida de error
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feed

avance

feed screw

perno de ajuste de avance

current value of feed

valor actual de avance

dew formation

condensacion

ionic level alarm output

salida de alarma por nivel de iones

ion generation method

método de generacién de iones

ionic balance

equilibrio de iones

ion current measurement

medida de corriente de iones

oz} F= two-dimensional code caédigo bidimensional
o]y transition transicion

o1 7} =t applied voltage voltaje aplicado

SIR=A= inductor inductor

Y~ inductance inductancia

ol el ~ index indice

oldl 2~ A ~H index register registro de indice

ole ~ 4= index modification modificacion de indice
oldl A~ 421 t]nfo] A indexing device dispositivo de indexacion
Qe 2 2] Hlo] & index modification table tabla de modificacién de indice
oldl A~ index column columna de indice
AQul~ AHH index information informacién de indice

Q)2 B0 &

index table

tabla de indice

Azl st

in line

en linea

AHH

inverter

variador

AW B I8k 2 (A} M)

inverter overload rejection
(electronic thermal)

rechazo de carga de variador
(térmico electrénico)

olv| gl YAl inverter reset reset de variador
°oIHE EE inverter module modulo de variador
SlR=R= o inverter part pieza de variador

AW E A 2LEF o]

inverter setup software

software de setup de variador

AHE = FH g5

inverter operation ready

operacién de variador lista

AWE & F

inverter running

variador en marcha

QW E £ 57}

Enable inverter operation

habilitar operacion de variador

AWH & 7 A=

inverter operation enable signal

sefial de habilitacion de operacion de
variador
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SIE print impresion
print out
ol argument argumento
ANAE install instalar
Q2% A installation procedure procedimiento de instalacion
Q1A Inching avance lento
o1 7l inching operation operacién a marcha lenta
o1 ol inching movement amoount distancia de movimiento a marcha lenta
A= encode codificar
SlFEHE increment incremento
AT HE HF2 increment method método incremental
olagldy A&7] AolE incremental encoder cable cable del codificador incremental
lagwd 7] =9 incremental synchronous encoder codificador sincrénico incremental
oz we HR incremental method método incremental
olg g wE Al ~HE incremental system sistema incremental
ladddE sy incremental encoder codificador incremental
A=aewd $1x24 incremental positioning posicionamiento incremental
e internet Internet

QTEI Y A2 = = o]t

internet service provider

proveedor de servicios de Internet

QTEY A &5 A w2

internet connection service

servicio de conexion a Internet

AHHE interrupt interrupcion
CIHHE BE interrupt module modulo de interrupcién
CIHHE A& interrupt command comando de insercion
CSIHHE X =2 interrupt program programa de insercion
- . . . interrumpir lista de monitorizacién de
SIHHE x g2 a3 A TUH interrupt program monitor list P
programa
olE] = interlock interbloqueo
QIE = Al interlock signal sefial de interbloqueo

interlock device

dispositivo de interbloqueo

interlock condition

condicion de interbloqueo

interlock circuit

circuito de interbloqueo

interface

interfaz

interface module

modulo de interfaz

interface board

placa de interfaz
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A Z oy

interpolator

interpolador

18] = 2§ & BASIC

interpretive BASIC

BASIC interpretativo

Y HE 7|5 BE intelligent function module médulo de funcion inteligente
QEIYHE 7] EE t]Hfo] X~ intelligent function module device .dISp.OSItIVO de médulo de funcion
inteligente
QI HE 7|5 BE HUFE intelligent function module monitor monitor de médulo de funcién inteligente
NPEYHE 75 BE =94 intelligent function module switch interruptor de modulo de funcion
inteligente
ClElZ| HE V|5 BE o] intelligent function module error madulo de funcién inteligente de error
EHE 7| BE AL 1 %ntelligfj-nt function module dedicated instr.u'cci.c')n QGdicada de moédulo de
instruction funcion inteligente
JEAE 75 & iy intelligent function module parameter pargmetro de modulo de funcion
inteligente
g . . . . | lista de parametros para médulo de
ClHIE| A E V|5 B ) ulg <2k el )
4 2] I's 55 vy 4 Intelligent Function Module Parameter List funcién inteligente
SEYHE 75 2$3 intelligent function switch interruptor de funcién inteligente

Qlele) =

o o] 23

intelligent device station

estacion de dispositivo inteligente

YL HE Hupo] & B 5

intelligent device module

modulo de dispositivo inteligente

JEYHE B5

intelligent module

modulo inteligente

ALY AES W3 A (I =)

Intelligent buffer select (word)

seleccion de buffer inteligente (palabra)

NI HAE JHHE

intelligent interrupt

interrupcion inteligente

JLIHE AFYAold 25

intelligent communication module

maddulo de comunicacion inteligente

in-position

en posicion

in-position range

rango en posicion

ANxEAMA A& in-position signal sefial en posicién

QlEAAM S5 AIZE in-position response time tiempo de respuesta en posicion
At list lista

AWk CC-Link "l 25 standard CC-Link master module maédulo master CC-Link estandar
At T3] general public line linea publica general

Ak PR E [JO BE standard remote I/O module maédulo E/S remoto estandar

general specifications

especificaciones generales

LA] BA

pause

pausa

XA s

pause screen

pantalla de pausa

A4 = eholn]

flat-blade driver

destornillador de pala plana

2l 7] Match coincidencia
Adx A= Match detection deteccion de coincidencia
A= =9 match output salida de coincidencia
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¢17] import importacion
read out lectura
AA] T4 tentative standards estandar provisionales
AA] AL tentative specifications especificaciones provisionales
Ad 2~ Hy o] impulse relay relé de impulso
old ~ ~E}E] impulse starter iniciador de impulso
AHANE =& impact drop caida de impacto
AdHE =F A% impact drop performance rendimiento de caida de impacto
JHAE Hs} impact load carga de impacto
A~ impedance impedancia
A~ HEY) impedance converter conversor de impedancia
Ja warehousing almacenamiento
98 s input module maédulo de entrada
A= AT input signal sefial de entrada
98 A5 input resistance resistencia de entrada
e 44 input frequency frecuencia de entrada
A=Y input/output entrada/salida
=8 e /O module maédulo de E/S
d=9 25 I list of I/O signals lista de sefiales de E/S
A= FA W13 291 /O display selector switch interruptor selector de visualizacion de E/S
J=g 23 s /O combined module modulo combinado de E/S
43l A observed inspection/ witnessed inspection |inspeccion de junta
A=y host station estacion host
slave station estacion esclava

A7) magnetism magnético
A7 2 A} demagnetization desimantacion
271 A self-holding auto retencién
27 A 3= self-holding circuit circuito de auto retencion

A7) A

self-diagnosis

auto diagndstico

A7) Ak A2

self-diagnostic list

lista de auto diagnostico

2 L= auto mode modo automatico
2l HA auto correction correccion automatica
A= By auto-replication duplicacion automatica
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A= A auto-generation generacion automatica

s &4 automatic operation/auto-run auto ejecucion

A5 A auto-backup backup automatico

2453} automation automatico
automatizacion

A2 digit digito

2F= 4= digit count conteo de digitos

2FA magnet iman

magnetic metal

metal ferroso

A =1 natural logarithm logaritmo natural

2 A operating distance distancia operativa

2 T4 operation regulations regulaciones de operacion
A o operation platform plataforma de operacién

manual for operation

manual de operacion

Z+l A ZE working hours horas de trabajo

2 49 work area area de trabajo

Zhoy =} operator operador

2 A=A operation instructions instrucciones de operacion
A vE operation standard estandar de operacién
=3} drawing dibujo

= lock cierre

Aa/AkE Al

lock / unlock

cierre/abrir cierre

Z= A locked state estado cerrado
g AE AlS locking status signal sefial de estado de cierre
a3 A F2 o] & guard switch with an interlock interruptor de seguridad con interbloqueo

lock-tight screw

tornillo sellaroscas

= | lock processing procesamiento de cierre
2 s A Az locking release signal sefial de apertura de cierre
A 4+A temporary standard estandar temporal

27 A AL long-term inventory inventario a largo plazo
e Ao tension control control de tensién

| advantage ventaja

=2k installation instalacion
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A Ay bell-shaped hole orificio campaniforme
mounting hole orificio de montaje

Zpxg KA mounting bracket abrazadera de montaje
2z = mounting tab pestafia de montaje
2 a1 inventory inventario
2 a1 ZA} inventory check verificacion de inventario
7] % restart reinicio
2 & material material
2 4F ¥FX] prevention of re-occurring prevencion de nueva ocurrencia
A = retry volver a intentar

retry not performed

no se ha realizado el nuevo intento

retry execution waiting time

tiempo de espera de ejecuciéon de nuevo
intento

retry execution count

recuento de ejecucion de intento

NA = = during retry durante el nuevo intento
A &= 3l number of retries Numero de intentos

retry count excess

exceso de recuento de intentos

A4 material material
A A refresh actualizar
Ky jack ranura
plug enchufe
K= low speed bajo
A % save guardar
&k resistance resistencia
A& Hah resistance load carga de resistencia
A AF Elo] accumulated timer temporizador acumulado
28 A fluid types tipos de fluido

adaptive vibration suppression control

control de supresion de vibracion
adaptable

modulo de sintonizacion de adaptacion

AL B ne(42 dE ) adaptive tuning mode (adaptive filter II) (filtro adaptativo )
AA A AL appropriate inventory inventario apropiado
AN= development chart cuadro de desarrollo
a= electrode electrodo

A=A electrode probe prueba de electrodo

power rate

potencia nominal
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ek shearing compartir
A=A wattmeter vatimetro
e &4 watt loss pérdida de vatios
AF current actual
A5l ammeter amperimetro
A Aol thet Gl = accuracy to full-scale precisién a escala completa
A% transfer transferencia
A% gy transmission band banda de transmisién
e &5 transmission speed velocidad de transmision
Ad &4 transmission loss pérdida de transmision
A A A transmission delay retardo de transmision
A4 AA whole inspection inspeccién completa
79t voltage voltaje
At st voltage drop caida de voltaje
AL voltmeter voltimetro
A =49 voltage output salida de voltaje
KRl power potencia
AL T Power supply suministro eléctrico
A o]=3} 7| E wo]| A~ BE redundant power main base module ggﬂﬁz’aﬁ?:e principal de potencia
A o]F3} Hlo| = Ba redundant power supply base module :zziﬁlc?atr)::e de suministro de potencia
A ol=3 A AEE 7] E wo] A~ main base module for redundant power modulo base principal para sistema de
2E supply system alimentacion de potencia redundante
A9 o]F 3t A 288 S o]~ extension base module for redundant médulo base de extension para sistema
2E power supply system de alimentacion de potencia redundante
A o]F 3t T ol BE redundant power extension base module modulo base de extension de potencia
redundante
A At power supply voltage voltaje de suministro de potencia
A AdE power connector conector de potencia
9 potential potencial
A2 A 7] electromagnetic switch interruptor electromagnético
AA A7 electromagnetic relay relé electromagnético
AR} 7] 0] Electronic gear engranaje electrénico
A Byeola electromagnetic brake freno electromagnético
7 22 electronic type tipo electrénico
AR = electromagnetic induction induccion electromagnética
A2 7+ electronic counters contadores electronicos
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A battery pila
2 A A e select all seleccionar todo
7 3} radio wave onda de radio
AR slip deslizamiento
s electric charge carga eléctrica
a3k changeover cambio
switching
A3F =294 selector switch (interruptor) selector
A3 247 switching regulator regulador de conmutacién
a7k labor saving ahorro de trabajo
A 78 incision incision
A7) cutter guillotina
Ao 4= absolute pressure presion absoluta
A $1A absolute position posicién absoluta
Z=Exy cutting corte
A insulation aislamiento
isolation
A A Y insulation test prueba de aislamiento

insulation resistance

resistencia de aislamiento

isolator

aislante

insulated transformer

transformador aislado

A} preparation / procedures preparacion (procedimientos)
Esla maintenance mantenimiento

A A viscous material material viscoso

Hq= jump salto

R = jump circuit circuito de salto

A Aol approach length longitud aproximativa

Ko connection conexion

connection path list

lista de rutas de conexién

wiring diagram

diagrama de cableado

communication setting selection

seleccion de ajuste de comunicacion

contact

contacto

contact input

input de contacto
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A =9 contact output salida de contacto
A" =49 25 contact output module modulo de salida de contacto
A ground tierra

grounding puesta a tierra
A &2p earth terminal terminal de tierra
AR F3L ground loop bucle de tierra
A=A grounding cable cable de tierra
AR ~HE= ground stud pica de puesta a tierra
24 adhesiveness/tackiness/stickiness naturaleza adhesiva
2 2HA| bond union
A2 ratings indices
A 08 A Rated input current corriente nominal de entrada
474 = HAk Rated input voltage voltaje nominal de entrada
AA A rated current corriente nominal
A =9 Rated Output salida nominal
AA 3H &= rated speed velocidad nominal

47 24

periodic inspection

inspeccion periddica

A= positive logic l6gica positiva

AET positive loop bucle positivo

AT precision precision

AH information informacion

AR 5 communication module modulo de comunicacion
sl preparation/maintenance preparacién y mantenimiento
A4 normal phase fase normal

o
2
=y
fd
Ac)

static memory

memoria estatica

A FA voltage stabilizer estabilizador de voltaje
Ad &5 capacitance type tipo de capacitancia

static induced noise

ruido inducido estatico

A4 fixed point punto fijo
QA7 settling time tiempo de asentamiento
A stationary estacionario
stop parada
g A mp static friction friccion estatica
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R

Punctuality

puntualidad

A ot

root mean square

media cuadratica

AY Hol o=

zener diode

diodo zener

Ay 7t

zener voltage

voltaje zener

A&

braking ability

capacidad de freno

zero current detection

deteccion de corriente cero

AR A7 A&
2

Az 22 <9 A zero-cross switching conmutacién de cruce por cero
Az AR 1 zero cross voltage voltaje de cruce por cero

A o control control

A o] gt control panel casilla de control

panel de control

Ao 37 A

Control circuit power supply

alimentacion de potencia del circuito de

control

AL F-4 A

first preferred screen

pantalla preferida primero

A 2=

production drawing

plano de produccién

Az

manufacture

manufactura

manufacturing process

procedimiento de fabricacion

A Z1] production expenditure gastos de produccion
A =47} manufacture cost costes de fabricacion
A Z 3] A} manufacturer fabricante

AFHS model number ntmero de modelo
A=A A yield rate tasa de rendimiento

product information list

lista de informacién de producto

Al gkt tolerance tolerancia

ZA A3 =94 condition setting switch interruptor de ajuste condicional
1 jog paso a paso

x4 assembly grupo

Z9 ¥4t fitting tolerance tolerancia de montaje
FHE assembly drawing plano de ensamblaje
Z9 g9l assembly line linea de ensamblaje
ZH =7] Al synchronization method modo de sincronizacion
ZAF inquiry solicitud

ZRJAE "~ joint box caja de distribucion
Zol BT tightening torque par de apriete
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#H320] Hof ~olof
2k control panel casilla de control
panel de control
ZA adjustment ajuste
Zct At terminating resistor resistor de terminacion
=k AT AE A9 % terminating resistor selection switch itr;’:’enzli’rl:g;[:i)o[’:e seleccion para resistor de
=0k AT AA 29 % terminating resistor setting switch lgii?:gé?g:e ajuste para resistor de
5 exit/end salida/fin
=T Type tipo
type
=4 follower seguidor
3 =9t horizontal center centro horizontal
Z 3 coordinate coordenada
#HE= coordinate axes eje de coordenadas
7] cycle ciclo
TR HAE e Peripheral connection module maodulo de conexidn de periféricos
TARA scan line linea de escaner
FAF Fup4 scanning frequency frecuencia de escaneo
FAF 3 scanning screen pantalla de escaneo
FA} 3 = scanning circuit circuito de escaneo
B R I o principal velocity setting box caja de ajustes de velocidad principal
F29 3 main switch interruptor principal
T S= ambient humidity humedad del aire
T 2= ambient temperature temperatura ambiente
9 7 environment/ambiance entorno ambiental
FH A main contact contacto principal
FA o] AR main control element elemento de control principal
T= spindle husillo
Tl frequency frecuencia
Tk A gk frequency setting value valor de ajuste de frecuencia
Tk A7) frequency setter ajustador de frecuencia
T Ay BEfls frequency setting resolution resolucion de ajuste de frecuencia
T A4 A% frequency setting signal sefial de ajuste de frecuencia
T3 2 main circuit circuito principal
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alimentacion de potencia del circuito

F3 A9 in circui .

T2 A main circuit power supply principal

F71 14 compliance standards estandares de conformidad
F3 37k quasi-peak value valor casi pico

=<l zoom in acercar

ofy
)
B
N
=y

intermediate support bracket

abrazadera de soporte intermedio

A BE relay module modulo de relé
=44 medium inertia inercia mediana
T interrupt interrupcion
=% mass masa

weight peso
T A weighted average promedio de pesos
=4 center-of-gravity centro de gravedad
A center line linea central
=gk median mediano
A1 jig plantilla
A 2L AA zigzag connection conexion en zigzag
= Ground fault Fallo tierra
A A delay retardo
A A Al 7E delay Time tiempo de retardo

delay time setting

ajuste de tiempo de retardo

214 support soporte
A A= supported route ruta de soporte

serial connection (AND logic circuit)

conexioén en serie (circuito légico AND)

27 DC DC
BRSNS P Galvano galvanico

Galvano scanner

escaner galvanico

2 straight line lineas rectas

214 ®W7E linear interpolation method método de interpolacion lineal
RS linearity linealidad

ek diagnosis diagnostico

Zlek 71% Ul% CC-Link 8] E I/O | CC-Link remote I/O module with médulo de E/S CC-Link remoto con
2E diagnostic functions funciones de diagndstico

A 7% W DC24V Qe BE 24VDC input module with diagnostic maodulo de entrada de 24 VDC con

functions

funciones de diagndstico

A 715 W EdAEY 9 2E

transistor output module with diagnostics
function

modulo de salida de transistor con
funcién de diagndstico
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s vibration vibracion
g Ao oscillation control control de oscilacion
As =54 vibration measurement medicion de vibracion
. . condensador conmutado para correccion
217 25A power factor correction capacitor ) P
de factor de potencia
2 e progress management administracion de esquema
2= amplitude amplitud
2 3} nitriding nitruracion

)
)

g
ki

integration density

densidad de integracion

a= breaker ruptor

shear cizallamiento
ZFek A oF cut-off voltage voltaje de corte
A} differential diferencial

differential line driver system

sistema de controlador de lineas
diferencial

differential gears

marchas de diferencial

25 difference diferencia

2= degree grados centigrados

z}o] differences diferencias

2 E chart cuadro

2} shielding plate placa de blindaje

P =] shielding pattern plantilla de blindaje

2HA T2 A & stain sensitive resistor resistencia sensible a deformacion
24 channel canal

channel number setting switch

interruptor de ajuste del numero de canal

channel number

numero de canal

Channel change request

solicitud de cambio de canal

channel change command

comando de cambio de canal

channel selection

seleccion de canal

channel selection switch

interruptor de seleccion de canal

2 chattering vibracién

2] 2 = throughput produccion total

A 2] Atol & process cycle ciclo de proceso
A chucking montaje sobre plato
A= check verificacién
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A=A YA E check digit digito de verificacion
A A A checkbox casilla de verificacion
A= A checksum suma de verificacion
A= A E checksheet lista de verificaciones puntuales
A 7= check code cédigo de verificacion
=7 %k initial value valor inicial
=713} initialization inicializacion

Z7]8F a2l

initial communication

comunicacion inicial

P

718} HlolE A ¢=

Initial data processing complete

procesamiento completo de los datos
iniciales

=713} <=4 initialization procedure procedimiento de inicializacion
*713} ~EglE initial start arranque inicial

%713 A~ E B = initial start mode modo de arranque inicial
x7138} = Initializing inicializando

*713} A g initial processing procesamiento inicial

Z4Y ultra-small type tipo ultra reducido

EG RU ultra-low inertia inercia ultra baja

choke coil

bobina inductora

= JISE total count cémputo total
) total pixels pixeles totales
24 A} image pickup element elemento de captacion de imagen

best-effort type

tipo de maximo esfuerzo

o gk maximum value valor maximo
Ao A 4 maximum number of settings numero maximo de ajustes
Ho A= maximum number of set stations numero maximo de estaciones definidas

A shepuy A4 A5

maximum number of parameter settings nuamero maximo de ajustes de parametros

Ho 3 S

maximum rotation speed

velocidad maxima

A7k Minimum value valor minimo

A4l oy 7= Latest error code ultimo codigo de error

= A 3} optimization optimizacién

A= End fin

= axis eje

o %A reduced display vista de reduccién de imagen
Z=35t= axial load carga axial
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=1 delivery/load entrega/carga
=3 Ax outgoing stock list lista de existencias de salida
=9 output salida
=9 o] incorrect output salida incorrecta
=3} ex-factory de fabrica
=3 HAAF shipping inspection inspeccion antes del despacho
=4 shock / impact impacto
=72 A4 impact test/shock test prueba de impacto / prueba de choque
il charging cargar
= P charge pump bomba de carga
A handling manipulacién

A
il
(0
ol
>

instruction manual

manual de instrucciones

HAa cancel cancelar

=24 A resustabce temperature detector resistencia termosensible

=4 measurement medicion

=A gk process variable variable de proceso

S4 4U= measuring accuracy precision de medicion

24 o] fixed-feed avance fijo

24 o] A)o] fixed feeding control control de avance fijo

A5 =A dimension measurement medicién de dimension

2| 3]-8-4F allowable deviation of size desviacion permisible de tamafio
= chip chip

Z M E chip set juego de chip

A% chip mounting montaje de chip

Z A chip resistor resistencia de chip

= chip crack fisura de crack

A R=a=ike card reader lector de tarjeta

74 2F camera camara

T2} A £ camera power supply alimentacion eléctrica de camara

camera extension module

modulo de extension de camara

camera cable

cable de camara

counter

contador

7heE gk o

counter value large

valor de contador grande
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TFEE & counter value small valor de contador pequefio
7+&E 7k 4] counter value match coincidencia de valor de contador
7+eH 75 A" Counter Function Selection seleccion funcion de contador
7h-H 715 A8 BUH counter function selection monitor monitor de seleccion de funcion de

contador

counter module

maodulo de contador

counter type

tipo de contador

7heH 94 ZUE

counter type monitor

monitor de tipo de contador

TS E count computo

FH-E gt count value valor de conteo

TISE L2~ A" Count Source Selection seleccion de fuente de conteo
IIEES number of count ndmero de conteo

TH&-E 2 Count type tipo de recuento

FHEEA 48

count type home position return

retorno de posicion inicial de tipo de
conteo

FHEE 7} A

count enable command

deshabilitacion de comando de conteo

FHel e YA 2~do]

category workspace

espacio de categoria

B carrier soporte

7ol W= carrier band cinta de soporte

N o] Fub= carrier frequency frecuencia de soporte
Ny =1 carry flag etiqueta de soporte
s character caracter

=R character area area de caracteres

A A elolE

character generator

generador de caracteres

cascade mode

modo en cascada

cascade connection

conexion en cascada

cache memory

memoria cache

calendar update processing time

tiempo de procesamiento de
actualizacion del calendario

cam

leva

cam curve

curva de leva

cam curve characteristic value

valor caracteristico de curva de leva

70 dlo]H cam data datos de levas

78 vk cam method método de levas

ELNEE Y| cam-operated switch interruptor-operado por levas
= cam shaft arbol de levas
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connection

conexion

connection number

numero de conexiones

Status of each connection

estado de cada conexiéon

AN = number of connections numero de conexiones
AWNA AH connection information informacién de conexion
A9 connector conector

connector part

pieza de conector

7B /A i e

connector/terminal block converter module

modulo de convertidor de bloque de
terminales / conector

e /A HE a7 ol

A=}

=

cable for connector/terminal block
converter module

cable para modulo de convertidor de
bloque de terminales / conector

A 14 b

connector fixing screw

tornillo de fijacion de conector

AE 24 A}

connector screw

tornillo de conector

AE A connector pin pin de conector
AV EZ= connecting side lado de conexion

current directory

directorio actual

current loop

bucle de corriente

command

comando

command input monitoring timer

temporizador de monitorizacion de
entrada de comando

cover mounting screw

tornillo de montaje de cubierta

7 A cursor cursor

G kerf linea de corte
AZH coupling acoplamiento
A9H conductor conductor
Eal== converter convertidor

AW E sk A (A A )

converter overload rejection
(electronic thermal)

rechazo de sobrecarga de convertidor
(térmico electrénico)

AW 2 F

converter is operating

el convertidor esta funcionando

ZAHE 25

converter module

maodulo de convertidor

A E 5

converter part

pieza de convertidor

WY =9 A

converter output voltage

voltaje de salida de convertidor

AWE =9 Ask 924

converter output voltage peak value

valor pico de voltaje de salida de
convertidor

Ziw o] of conveyor transportador
Aeoly o Eg Aol container application aplicacion de contenedor
AEZ1/0 control /O E/S de control

NEE vlolH

control data

datos de control
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HEEY controller controlador
HEEZ WHY controller-integrated type tipo integrado de controlador
HAEE Wy control valve véalvula de control
HEE HY controller value range rango de valores de controlador
HEE W9 gt controller range upper limit rango de controlador superior
AEZ 9 askat controller range lower limit rango de controlador inferior
HEE &9 A= control output signals sefales de salida de control
Ae w5 A color shade-scale processing E(r)cl);:?samiento de escalas de sombra y
Ad] A2 color processing procesamiento de color
7 &g collector colector
Aud compilation compilacion
A+ g computer level nivel de ordenador
AFEH ¥3 5 computer link module médulo de enlace del ordenador
Z18] Alo] = panel cutting dimension dimension de corte de panel
A o] & cable cable
Aol & AFSF cable specifications especificaciones de cable
Aol & At cable cutter cortador de cable
A o] 2~ case caja
7] cogging rotacion irregular
1= code cédigo
F= Zo] code length longitud de codigo
I FF Code type tipo de codigo
2 A corona discharge descarga de corona
A common comun
A common configuration configuracion comun
A = common terminal terminal comun
I Wy 99 common memory area area de memoria comun
FH RE ol * common mode noise ruido de modo comun
FH 2= A A common mode rejection ratio relacion de rechazo de moda comun
S HR2 wiring method for common método de cableado para comun
FHA common line linea comun
IWE comment comentario
IHE 15 comment group grupo de comentario
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FHE AHOEHE

comment statement

declaracion de comentario

comment capacity

capacidad de comentario

2l
=
{m
s
)

comment input

entrada de comentario

K
=
[
l
-

number of comment points

numeros de puntos de comentario

vt crochet needle aguja de gancho
o] core corazén

Y coil bobina

27 caulking sellado

1 coating revestimiento
Sl capacitor condensador

capacitor feedback

respuesta de condensador

capacitor start

inicio de condensador

capacitor backup

respuesta de condensador

capacitor operation type motor

motor de tipo de operacién de
condensador

capacitor regeneration

regeneracion de condensador

Hdl~ 2E A condensed stitching pespunte
2% console consola

console connection

conexion de consola

constant scan

escaneo constante

contactor type electromagnetic relay

relé electromagnético de tipo de contactor

contrast

contraste

SEH2E A4 contrast adjustment ajuste de contraste
ZEHXE A 57 contrast menu menu de contraste

cold start

inicio en frio

collimator lens

lente de colimador

composite video

video compuesto

composite video cable

cable de video compuesto

7] size tamario

JE o] = clamp diode diodo de apriete
EEE Crane grua

22 AolE crossing cable cable cruzado
A4k chromic acid acido cromico
ol E client cliente
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SR ES client side lado del cliente
ZY= cladding revestimiento
= B class clase
=l clamp abrazadera
S B clamp fitting cierre de apriete
= bl clutch embrague
22 close cerrado

closed loop control

control de bucle cerrado

close indication

indicacion cerrada

close processing

procesamiento cerrado

clock

reloj

clock frequency

frecuencia del reloj

S9dE 29 g3 floppy disk for cleaning disquete para limpieza
=20 clear borrar

o] = clear mode modo de borrar

=g click clic

=4 & clean room sala limpia

7R = keyboard teclado

ARFR= keyboard entry entrada de teclado
719 = keyword clave

7N = 5= keyword registration registro de clave

7] =9 key window ventana de teclas

7] 2%} key operation operacion de las teclas

key code switch

interruptor de codigo de tecla

B} target objetivo

B oval ovalado

E}o] ™ timer temporizador

Elo] ™y timing sincronizacion

Elo]w] HE timing belt correa de sincronizacion
Elol™ X}E timing chart diagrama de sincronizacion
Elo] & title titulo

Bl =91 % time switch interruptor de tiempo

B} o}%- time out tiempo muerto
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#1220} 0] Adfolof

Efl A time action accion de tiempo
Bl 2 timeout timeout
B & time zone zona de tiempo
EF] A3 A|7H time check time tiempo de verificacion de tiempo
Bt Type tipo

type
= maladjustment desajuste

tag data item

posicion de datos de etiqueta

2 A= tag variable variable de etiqueta

B AA s tag setting screen pantalla de ajuste de etiqueta
BT A tag source fuente de etiqueta

H mHE tag comment comentario de etiqueta

L Bl EA tag type display visualizacion de tipo de etiqueta
Ej L A tag display pantalla de etiqueta

solar cell / solar battery

célula solar

tacho generator

generador de velocimetro

L Rl )
fm | R
o2
o | ©

=)

o

o

takt time

tiempo de ciclo

e Ao tandem control control tandem

= 7y tapping roscado

e S tap hole taladro de roscado

el A tab configuration configuracion de pestaria
el LpA} tap screw tornillo de roscado

el 3} tap plate placa de roscado

Hulg terminal terminal

Erd 25

terminal module

modulo de terminal

Euld Qe o]~ HE

terminal interface module

modulo de interfaz de terminal

B 1] ] o] E]

Terminator

Terminador

Efujdlo] 8 A4

terminator section

seccion de terminador

Byl turbine turbina

B %] ~¢]%] touch switch interruptor tactil
S turn-off apagado

H 2 turn-on encendido
1=y tungsten tungsteno
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B 2~ tester probador
HAE test prueba
HAE o TEST MODE MODO DE PRUEBA
HAE 2= 9 F TEST MODE request solicitud de MODO DE PRUEBA
H2ZE 29]% TEST switch interruptor de PRUEBA
HAE &4 test operation operacion de prueba
HAE 74 B= test operation mode modo de operacion de prueba
HAE Z7 test operation operacién de prueba
ol & 75 WH(IPPSTRT1(P)) table start instruction instruccién de inicio de tabla (IPPSTRT1(P))
HolE 7]& 2219 table start program programa de inicio de tabla
Elo] L =2 W table operation instruction instruccion de operacion de tabla
E] o] 7 taper cénico
Ay v TECHNICAL BULLETIN BOLETIN TECNICO
HAE text texto
H~ER text part parte de texto
HAE gzt text box casilla de texto
H2E w9 text file archivo de texto
gl 7] numeric keypad teclado numérico
gy telnet telnet
Hy ] 4o temporary area area temporal
=2 template plantilla
EA torque par de torsion
Ed A= torque detection deteccién de par de torsién
B3 43 torque wrench llave de torsion
EAd FxX RE torque loop mode modo de bucle de par de torsion
E3 = torque ripple ondulacion de par de torsion
E I dlojoj A AMEl] torque bias selection 1 seleccién 1 derivacion de par de torsion
Ed FXrE torque boost refuerzo de par de torsion
Ed-&5 A torque - velocity curve par de torsion - curva de velocidad
EF Ao torque control control de par de torsién
EF Aol 2= torque control mode modo de control de par de torsion
B3 Ak torque limit limite de par de torsion
EF A3 A torque limit selection seleccién de limite de par de torsién
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B3 AAXA torque linearity linealidad de par de torsion
EZ token token
EZH w2 token ring method método de anillo de token
EI 2 A token bus system sistema bus de token
T customs clearance despacho de aduana
Al communication comunicacion
A= communication speed velocidad de comunicacion
A XLE communication port puerto de comunicacién
A TR EF communication protocol protocolo de comunicacion
T permeability permeabilidad
33 thru beam a través de haz
F47] transmitter transmisor
T3 A= transmitter lens lentes de transmisor
= tool herramienta
=1 tool name nombre de herramienta
S} tool bar barra de herramientas
EHE tool button botén de herramientas
5 SE %A tool hint display pantalla de indicaciéon de herramientas
74 tuning tuneado
Eg}o| A triac triac
Egloldl &4 triode AC output salida AC triodo
Egjoldl 3 w5 triac output module médulo de salida de tiristor bidireccional
EF tracking seguimiento

synchronized tracking mode

modo de seguimiento sincronizado

tracking execution time

tiempo de ejecucion de seguimiento

tracking error

error de seguimiento

tracking transfer

transferencia de seguimiento

tracking cable

cable de seguimiento

tracking communication

comunicacion de seguimiento

Trapecloid curve

curva trapezoidal

Edx transformer transformador
Edx g9 transformer capacity capacidad de transformador
Eds 4o transformer isolation aislamiento de transformador
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e ol A[elo]
EWATH transceiver transceptor
E A Aol L transceiver cable cable transceptor
EAHE Q- transient request solicitud transitoria

transient transmission

transmision transitoria

EYAE A transient communication comunicacion transitoria
E A2 transistor transistor
EdXx 2 2 transistor module modulo de transistor

transistor inverter

inversor de transistor

transistor output

salida de transistor

transistor output module

maodulo de salida de transistor

fault example

ejemplo de fallo

troubleshooting

resolucion de errores

troubleshoot guidance

guia de resolucion de errores

troubleshooting flowchart

diagrama de flujo de resolucién de errores

E o] dlolE PLC 2~7] Write trace data to PLC escribir datos de rastreo en PLC
Edo]2 dolg PLC ¢17] Read trace data from PLC leer datos de rastreo de PLC
Ego] 2~ A7} trace start inicio de rastreo

Ego]x A & trace execution in progress ejecucion de rastreo en curso
Efo]x ¢2n trace completed rastreo completo

seguimiento completo
Efo]2 1) trace preparation preparacion de rastreo
Egolx Eg trace trigger activador de rastreo
Edo]l~ EY A & after trace trigger después de activador de rastreo
Efo] XQE trace point punto de rastreo
Ed= g trend graph gréfico de tendencia
Eg tree arbol
EdA trigger activador

EfA w4 44

trigger inhibited input

entrada inhibida de activador

Eg A tjujo] ~ trigger device dispositivo activador

EA =7 trigger logging registro de activador

EZA 27 AE Trigger logging set juego de registro de activado
Eg A @A triggered activado

EgA A before trigger antes de activador
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gtof Hof AH|9l0]

EYr A Y+ number of lines before trigger numero de lineas antes de activador
EgA & after trigger/post-trigger después de activador / tras activador
EgA & g number of lines after trigger numero de lineas después de activador
Eg 1A tree display visualizacion de arbol
EY trip trayecto

stranded wire

cable trenzado

twisted shielded wire

alambre apantallado trenzado

twisted cable

cable trenzado

twisted pair

par trenzado

=g sE Hojx

twisted pair wire

alambre de par trenzado

EXE Hof ArAd

shielded twisted pair cable

cable de par trenzado apantallado

CEPSE EEDE:

twisted pair cable

cable de par trenzado

special order

pedido especial

= gap espacio

El A teaching programar

HA 25 teaching module modulo de programacion
g3 AA} destructive inspection inspeccion destructiva
2} u] E parameter parametros

g2} No. parameter No. n° de parametro

shebulg 74

number of parameters

numero de parametros

shebu B 7]e)an) o] 4

parameter storage element error

error de dispositivo de almacenamiento
de parametros

AV

shel g g

Parameter name

nombre de parametro

shebul e W AbA

All parameter clear

borrar todos los parametros

el e wE

parameter module

modulo de parametros

getv e BE 4 Ao

parameter module connection cable

cable de conexion de médulo de
parametros

Sehulg B

parameter copy

copia de parametros

sheble 2%

parameter block

bloque de parametros

el e 44 9l

parameter setting range

rango de ajuste de parametros

shebule) 44 F

parameter setting screen

pantalla de ajuste de parametros

shepulE 7] 27

Parameter writing inhibit

impedir escritura de parametros

SR EEE

parameter area

area de parametro

et i Sepeln

parameter-valid drive

unidad de parametros validos

shebu g o] 4

parameter error

error parametro
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viu| g 8o clear parameter borrar parametros
i R=d R a1 =2 i X1} parameter file archivo de parametros
e g gl HAE(RE) parameter confirmation test (mode) E)r;uoiitz)a) de confirmacion de parametros
il dashed line linea discontinua
i ety pascal pascal
9-$-r] Hgo]A powder brake freno de polvo
] A power lamp ld&mpara de potencia
9] A2} power device dispositivo de potencia
9] QLA power offset offset de potencia
g file archivo
I AA file search busqueda de archivo
vy A= file path ruta de archivo
g 74 file structure estructura de archivo
g g 9l7) /A7) file data read/write lectura/escritura de datos de archivo
< 9] file unit unidad de archivo
9} Y| ~H file register registro de archivos
s w A AE L A w A AF file register capacity capacidad de registro de archivos
e # A2 A5 number of file register points numero de archivo puntos de registro
gt G|~ S file register clear borrar registro de archivos
g R~ file register file archivo registro de archivos
gl file name nombre de archivo
gl M7 file name change cambiar nombre
vd WA A= file name change command comando de cambio de nombre de archivo
9} AFE W file usability utilidad de archivo
o A A= file delete command comando de eliminacién de archivo
3 A2 E7 new file creation creacién de archivo nuevo
g &4 file attribute atributo de archivo
o £4 WA file attribute change cambio de atributo de archivo
el oA 2~ file access acceso a archivo
g 8% file size tamario de archivo
9 2 dA] HA file creation data modification zggzggacién de datos de creacion de
g A= file lock bloqueo de archivo
gl ZF =2/ A file lock registration/cancel ;?'gLsit/rg/ cancelacion de bloqueo de
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ukel A %k file storage almacenamiento de archivo

g A A file save destination destino para guardar archivo

7 AE file transfer transferencia de archivo

3 A Q-+ file transfer request solicitud de transferencia de archivo
9 A3k glo|ny file switching timing sincronizacion de cambio de archivos
gd du HA file information modification modificacion de informacion de archivo
A Aw A 97 file information table read lectura de tabla de informacion de archivo

%
e
BN
&

file operation

operacion de archivo

o
e,
o\

file type

tipo de archivo

o
e

2

R =i
O

A Y

file diagnostic information

informacién de diagnoéstico de archivo

o
e
oL
gy
W

file diagnostic check

verificacion de diagnostico de archivo

file size unit

unidad de tamano de archivo

file size specification

especificacion de tamafio de

archivo

g g9 file password contrasefia de archivo

g s~ = 32 file password 32 contrasefia 32 de archivo
i} & file header encabezamiento de archivo
- &2 file format formato de archivo

a3 wavelength longitud de onda

el partition particion

il sales ventas

*+4 evaluation / judgement diferenciacion

U B differentiation mode modo de diferenciacion
o= board width anchura de placa

Y E 2l palette marking marcado de palet

o] popup emergente

A A A A Pop-up inhibit status resumed menu men de reanudacion de estado de

inhibicion de ventana emergente

Completion of pop-up inhibit status

finalizacion del menu de reanudacion

T =4 H Al T 5 vl resumed menu de estado de inhibicién de ventana
emergente

9 wlw popup menu menl emergente

T o popup alarm alarma emergente

T4 Ho] ZHoE pop-up faceplate placa frontal emergente

sfa panel panel

g w]E panel meter contador de panel

g HY panel value range rango de valor de panel
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g Az panel mounting montaje de panel
]2 parallel paralelo
s A8 parallel run marcha paralela

A& Aol 2~

parallel interface

interfaz paralelo

S EREE

parallel transmission

transmisién paralela

@ X E parallel port puerto paralelo

o) 2] E] parity paridad

gl g v E parity bit bit de paridad

o2 E A= parity check verificacion de paridad
9= password contrasefia

) ol =
Qe T5F

password registration

registro de contrasefia

verificar nimero de caracteres de

s E F2b Eel check number of password characters contrasefia

e v ™ gl check password entry verificar entrada de contrasefa
A= o)At password error error de contrasefia

= S password authentication autenticacion de contrasefia

3} 7] 4] package paquete

EiEAl packet paquete

g7 A QA Packet element elemento de paquete

b EARE = Packet data datos de paquete

! glo]E Y Packet data area area de datos de paquete

7] dlolE F ALEE Packet data area usage uso de area de datos de paquete
7 HE Packet No. n° de paquete

e AR Packet type tipo de paquete

b EAREA | Packet format formato de paquete

GilkA packing embalaje

S| pattern patron

e LA A pattern graph display visualizacion de grafico patron
ST fan fault fallo de ventilador

A 0 & fan fault output salida de fallo de ventilador

A Av A& YA fan cover fixing screws iz::::ggge fijacion de cubierta de
SR expansion expansion

HAAE EWAAHE Burst A E fast transient burst test prueba de rotura temporal rapida
H2E EWAE wo]= first transient noise primer ruido transitorio
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Hx pulse impulso
2 RE pulse motor motor de impulso
2 A7) pulse generator generador de impulsos
D pulse code codigo de impulso
Hg pulse count recuento de impulso
R Eaa o pulse signal sefial de impulso
H 3y pulse encoder codificador de impulsos
Hyg - pulse train input entrada de tren de impulsos
HA2d A4 pulse train command comando de tren de impulsos
HArd =9 pulse train output salida de tren de impulsos
H2Y Y pulse train type tipo de columna de impulsos
H g 2 pulse train form forma de tren de impulsos
H pulse input entrada de impulso
HA9d 75 pulse input module modulo de entrada de impulso
H Qg 7= pulse input mode modo de entrada de impulso
HAd & pulse input speed velocidad de entrada de impulso
He oy Aok A4 2 pulse input voltage setting pin ﬁ:]npggjjUSte de voltaje de entrada de
H A g ol pulse generator generador de impulsos
H 2 Ao HHH pulse control method método de control de impulso
HA Fuba pulse frequency frecuencia de impulso
2 A pulse command comando de impulso
H pulse output salida de impulso
HAA =9 gy Pulse output instruction instruccion de salida de impulso
P F8 B pulse output mode modo de salida de impulso
A~ A5k measured pulse value valor de impulso medido
B~ 227 917] W (ICPLSRD1(P)) Measured pulse value read instruction instruccién de lectura de valor de

(ICPLSRD1(P))

impulso medido (ICPLSRD1(P))

HA~ =24 e pulse measurement mode modo de medida de impulso

) o = A2 2] @ comando de inicio de medicion de
H 54 A2 A H(SM1898) pulse measurement start command (SM1898) impulso (SM1898)

H2 A pulse catch captura de pulso

H A ' pulse catch module modulo de captura de impulso
Hx x J& pulse catch input entrada de captura de impulso
HAAE pulse width ancho de impulso

HAE HZ pulse width modulation modulacion de ancho de impulso
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H A HE Y Pulse width modulation instruction :nmsFt)LLiggién de modulacion de ancho de
H 3} pulse conversion, convert into pulse form ?;g:'j?;}%i:g;pwso& convertir en una
A gllo] firmware firmware
F A fulo] ~ function device dispositivo de funcién
FA A ~F function register registro de funcion
B v+ function menu menu de funcién
XA 55 function block bloque de funcion
FH E5FB) ¢4 function block (FB) list lista de bloque de funcién (FB)
FJd E=51 function block name nombre de blogue de funcion
FA 9= function input entrada de funcion
FA4 e @A} function input terminal terminal de entrada de funciones
FA 9y A= Function input signal sefial de entrada de funcién
FH AE function chart cuadro de funcion
A == function output salida de funcion
FA 7] function key tecla de funcion
Hglol E ferrite ferrita
Hglo] E 59 ferrite core nucleo de ferrita
oy bearing cojinete
oy & pairing open emparejado abierto
Hol~ ZHolE faceplate placa frontal
Ho] 2~ LY olE AEE faceplate control control de placa frontal

w0l g e ol s BE

paging interface module

modulo de interfaz de localizador

Hd Ao] L fail-safe protegido contra fallos

Hd Ho|x 718 YA fail-safe fusible link enlace a fusible protegido contra fallos
Hd Mo]xZ A]2~E] fail-safe system sistema protegido contra fallos

Hd Ajo]Z 7 AXA| fail-safe shutdown apagado seguro anti fallos

=
e
=
©

2

fail-safe circuit

circuito protegido contra fallos

g g polarizing filter filtro de polarizacion

A 54 eccentricity measurement medicién de excentricidad
HF edit editar

Hz} deviation desviacion

A% e

deviation counter

contador de desviacion

37}

assessment

evaluacion
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average

promedio

average time setting value

valor de ajuste de tiempo medio

3 5} smooth/flat liso/nivelado

| 7] dispose desechar

X format formato

e format type tipo de formato
AAE = post head después de cabeza
B pointer puntero

pointer branch instruction

instruccion de ramificacién de puntero

pointing device

dispositivo de puntero

XQIE Hlol & point table tabla de punto
XA packing embalaje
XA focus enfoque
X7 A pocket seaming costura de bolsillo
XEASY photocoupler fotoacoplador
TEAZY Hd photocoupler isolation aislamiento de fotoacoplador
X E port puerto
XE %W 1/0 port-mapped 1/0 E/S mapeada de puerto
YE HT port number nimero de puerto
X E Ed}o|H phototriac fototiristor bidireccional
iz width anchura
S explosion explosion
e folder carpeta
2y Folder name nombre de carpeta
=27 29 polyswitch interruptor multiple
ol ol E polyarylate poliarilato
2Zgojlu| = polyamide poliamida
=4 polling sondear
29 Q- FAl 7] polling request reception cycle ciclo de recepcion de peticion de sondeo
A display pantalla

mark / printing marca
¥+ 524 standard model modelo estandar
¥+3} standardization estandarizacion
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pull-down list

lista desplegable

pull-down menu

menu desplegable

pull-up resistor

resistencia de polarizacion

Fully closed loop control

control de bucle totalmente cerrado

Fully closed loop control

control de bucle totalmente cerrado

4 e quality control control de calidad
AN quality assurance aseguramiento de calidad
F= fuse fusible

dustproof cover for fuse replacement
window

funda antipolvo para ventana de
recambio de fusible

fuse blown module

modulo de fusible fundido

fuse blown indication

indicacion de fusible fundido

blown fuse

fusion de fusible

fuse rating

indice de fusibles

private IP address

direccion IP privada

Bureau Veritas

Bureau Veritas

mold-pressed metal

metal prensado en molde

s R freon fredén
)] frame bastidor
T A frame structure estructura marco

frame rate

velocidad de cuadro

frame number specification

especificacion del nimero de bastidor

frame type list

lista de tipos de bastidores

programmable logic controller

controlador l6gico programable

programmable controller

controlador programable

programming

programacion

programming module

modulo de programacion

programming method

método de programacion

programming specifications

especificaciones de programacion

programming tool

herramienta de programacién

input area for the programming tool

area de entrada para herramientas de
programacion

programming tool parameter

parametros de herramienta de
programacion

MR

program

programa

sEe, Hutel 2 mWE F

off

common device comment

comentario de dispositivo comun
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s v e

program memory

memoria de programa

program memory batch transfer execution
status

estado de ejecucion de transferencia en
batch de memoria de programa

clear program memory

borrar memoria del programa

program mode operation

operacién de modo del programa

comment by program

comentario por programa

program branch instruction

instruccién de bifurcaciéon de programa

SFC program for program execution
management

programa SFC para administracion de
ejecucion de programa

program execution status check instruction

instruccién de verificacion de estado de
ejecucion de programa

mzoe Qo]

programming language

lenguaje de programacion

m2oY o} A

programming language specifications

especificaciones de lenguaje de
programacion

ZRIael o e

preset by program

preajuste por programa

IR

program example

ejemplo de programa

E2aw §3

program capacity

capacidad del programa

B SR

program priority mode

modo de prioridad del programa

T ol

program error

error de programa

a9 dd dF

program batch transfer

transferencia en batch de programa

T2 dE ZYH

program monitor list

lista de monitorizaciéon de programa

220 A% A9 52 9y

program low-speed execution registration
instruction

instruccién de registro de ejecucién a
baja velocidad del programa

xza A% gy

program selection input

entrada de seleccion de programa

29 A

program control instruction

instruccién de control de programa

o]
ZEO% T 4R

program abort information

informacién de cancelacion de programa

23 A

program processing

procesamiento de programa

Z 2 A

program cache memory

memoria caché de programa

T2 ey o

program timeout

timeout de programa

T2 Ego]X

program trace

rastreo programa

Zg o ued program file archivo de programa
Xz 3 program screen pantalla de programa
2 A2~ CPU Process CPU CPU de proceso
X2 A process variable variable de proceso

LA G HelH

process status data

datos de estado de proceso

ARt ENE )

process alarm

alarma de proceso

SEZ A2 A

process control

control de proceso

o)
S A Ao HE

Process control instruction

instruccién de control de proceso
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I 2 A2 Ao 1o (programming language for) process control gznggzj: Sge programacion para) control
SEAA Z7A goly process condition data datos de condicion de proceso
X2 AH projector proyector
IZAE project proyecto
IZAE g project management administracion de proyecto
X2 AE & A project contents list lista de contenidos del proyecto
X2 AE project verification verificar proyecto
I ZAE fo]H project data datos del proyecto
X2 AE dolg T4 project data configuration configuracion de datos del proyecto
I ZAE fgolg At project data list lista de datos del proyecto
L2 AEG project field campo de proyecto
TRAEY project name nombre del proyecto / proyecto
IZHE AOHE project script script de proyecto
XIZAE =¢- project window ventana de proyecto
XRHE protect proteger
IZHE ~9% protect switch proteger interruptor
T=EFE protocol protocolo
TREF S5 Number of registered protocols numero de protocolos registrados
TREST = S5 Protocol registration selection seleccion de registro de protocolo
TREIY Protocol name nombre de protocolo
TREFHS Protocol No. n° de protocolo
X2 ES WA Protocol unexecuted protocolo sin ejecutar
X2 ES A3 A Protocol execution status estado de ejecucién de protocolo
IREF A 4= Protocol execution completion finalizacion de ejecucion de protocolo
XRES A QT Protocol execution request peticion de ejecucion de protocolo
IR eI A o]y 7] EOlH Protocol execution log write pointer puntero para escribir registro de

ejecucion de protocolo

No protocol execution log

No hay registro de ejecucién de protocolo

Number of stored protocol execution logs

numero almacenado de registros de
ejecucion de protocolo

T2 EF F7} add protocol afadir protocolo

ZEZE prompt prompt

xzg % free run marcha libre

)] 1 & & IPM EEH premium high-efficiency IPM motor motor IPM de alta eficiencia Premium
A preset preajuste
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MGk preset value valor de preajuste
A ) ACTRENRI) [ Feiie e el do s g lr
XA I preset input entrada de preajuste
Al 2] preset command comando de preajuste
Z Al 7H&H preset counter contador de preajuste
X i preamplifier amplificador previo
XIE 7| printed circuit board placa de circuito impreso

print title entry

entrada de titulo impreso

plastic fiber

fibra plastica

pliers

alicates

plasma hand-held graphic programmer

programador grafico portatil de plasma

= flag etiqueta

=24 ROM flash ROM ROM flash

Z A ROM 227] &+ flash ROM write request solicitud de escribir en ROM flash
= A] ROM =%+ flash ROM operation operacion de ROM flash

= oA v e

flash memory

memoria flash

Z A 71= (Flash 71=) Flash card tarjeta flash

=3 ~EF flap stitch puntada de solapa

Z 2 Aol & flat cable cable plano

=93 Y flat motor motor plano

Zg]1 ¢l plug-in complemento

Ze A mfoly A IH T8 EFY positive/negative common shared type tipo compartido comun positivo/ negativo
g Y

(sink/source shared type)

(tipo compartido disipador/ fuente)

Zg s 3 positive common comun positivo
=2 29H flex switch interruptor flexible
=2 flow flujo

=2 Ao flow control control de flujo
ZZIE flow chart diagrama de flujo
ZyzZ= flip flop biestable

flip-flop circuit

circuito biestable

31| 7] vi piggyback multicapa

3] = feedback feedback

] =l 7)o feedback Control control de respuesta
= H feedback pulse impulso de respuesta
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EIAIE: PN

feed pulse

impulso de avance

JE LY Ao]

feed forward control

control de avance activo

o)A 7h piercing penetracion

3] 2 pitch paso

I % 4 pitch measurement medicion de paso

¥ 3 Baks peak load ratio relacién de carga pico

¥ 3 A peak hold retencion pico

v 3 AL peak voltage voltaje pico

A pin pin

7 No. pin number ndmero de pin

U ) heatsink overheat sobrecalentamiento de disipador térmico
A g AbA g2 heatsink overheat pre-alarm 3!:;’;\;&(\15:?;;?;sobrecalentamiento de
A pin layout disefio de pines

71 A =] pin arrangement disposicién de pines

dHE pin number numero de pin

A Re pinboard platina de pines

I AdE pin connector conector de pin

¥ ¥EQJE pinpoint punto preciso

pinpoint stitch

puntada de precision

e pin width ancho de pin

& pinhole orificio de pin
2= Y ES A field network red de campo
gy filter filtro

filter time constant

constante de tiempo de filtro

filter capacitor

condensador de filtro

filter capacitor protection detector

detector de proteccion de condensador
de filtro

Iy o Filter pack cartucho de filtro
3F7FE 2~ A7k fall time tiempo de caida
3 2~ harness mazo de cables

hard disk drive module

modulo de unidad de disco duro

hard-wired

cableado fijo

st ool = 2 4]

hard-wired logic

I6gica de cableado fijo

sheglo] v

hardware version

version de hardware
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st=glo} A A

hardware design

disefo de hardware

SR CICE

hardware switch

interruptor de hardware

steglo] ~ER T gnE

hardware stroke limit

limite de carrera de hardware

sp=glo] o)

hardware failure

fallo de hardware

stedlo] 1

hardware information

informaciéon de hardware

st=dlo] HIAE

hardware test

prueba de hardware

=714 hardcopy captura de pantalla
ke A1 g dropping test prueba de precipitacion
SHAFA bottom-dead-center centro muerto inferior
&lo)F < high long arm brazo de gran longitud

sho] M2 wdl QCPU

High Performance model QCPU

modelo de alto rendimiento QCPU

sub-contractor (Contractor)

subcontratista (contratista)

shgk lower limit/bottom limit limite bajo/ limite inferior
33k g E A9 A lower limit switch interruptor limite inferior
513 ~AEZ T YU E lower stroke limit limite de carrera inferior

definite-reflective

reflectante definido

Elars assign asignar
assignment asignacion
stk quota cuota
e | halogen lamp lampara halogena
ShA| w A bundle wire cable en haz
k= function funcion
S+ compose componer
2 = synthetic rate tasa sintética
2 71 joint venture corporation empresa joint venture
sk ~ELE hot-start inicio en caliente
Sk ~EE B & hot-start mode modo de inicio en caliente
3l ™ hammer martillo
A= resolution resolucion
3 A 7k hash value valor hash
3 disconnection desconexion
3ff Al unlock desbloqueo
A - release hole orificio de desbloqueo
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3 2] Al unlocked status estado de desbloqueo
A A2 unlock processing procesamiento de desbloqueo
A & release tool herramienta de desbloqueo
M= Ao) 2 handshake intercambio
AN Molag A handshake signal sefial de intercambio
= T hand press presién manual

hand-held system

sistema portatil

hand-held graphic programmer

programador grafico portatil

stroke carrera
3] 7} Allow permiso
ISR=A hub carrera
HEo} = 7+ HA A maximum distance between hub and node | distancia maxima entre carrera y nodo
58 W9 allowable range/acceptable range rango permitido
5-& 3T permissible speed velocidad admisible
3] & hunting fluctuacion
Gl Header Cabecera
=R Header Cabecera
A5 7t~ helium gas gas helio

e w3t

Helical interpolation

interpolacion helicoidal

3 2 gk present value (PV) valor de ahora (PV)

A 9% current position posicion actual

A A current location localizacion actual

S A Ak local production produccion local

HAA 2L E local purchase rate tasa de compra local

& %) 3 localization localizacién

&= actual goods mercancias reales

&= AL actual goods inspection inspeccion de las mercancias reales
S current product producto actual

B fluorescent fluorescente

SR model modelo

2 model modelo

I8 7 hob processing procesamiento de tallado
IE master master
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SAE 7]7] host machine maquina de host
SAEY host name nombre de host

TAE o= host address direccion de host

&= call llamada

=3k compatibility compatibilidad

534 compatibility compatibilidad

g G AT composite video signal sefial de video compuesto
shA screen pantalla

3 BT screen save guardar pantalla

3 A g chemical conversion coating revestimiento de conversion quimica
34 pixels pixeles

5}/}&] OF oF

SlolE Wle A~ white balance equilibrio blanco

shA) fire fuego

s}ekA A chemical cleaning limpieza quimica

I = enlarged view vista aumentada

o] EA enlarged display pantalla ampliada

o5 WM random variables variables aleatorias

st & 317 probability limit limite de probabilidad

k2] establishment establecimiento

SEAL WEALE] diffuse-reflective type reflectante difuso

s}o] confirm confirmar

g o]~ BE extension base module modulo base de extension
IS extension extension

| environment entorno

7] Ao ventilation control control de ventilacion

sl 7] = ventilating hole orificio de ventilacion

3| =2 circuit circuito eléctrico

32 FA] circuit structure estructura de circuito

I EE ladder diagram diagrama en escalera

3| Al regeneration regeneracion

3| BE regeneration module modulo de regeneracién
3| A g regenerative load ratio relacion de carga regenerable
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3 A BEola regenerative brake freno regenerable
38 FA Regenerative option opcion de regeneracion
3| A A8} regenerative resistor resistor de regeneracion
3] A line linea
3| A rotation rotacion
3 H 29 A rotating switch interruptor de rotacién
3] A& rotor rotor
34 times tiempos
is efficiency eficiencia
A later process proceso de ensamblaje y ensayo
o ] last in, first out method [LIFO method] [Tr:_légtoj doolJLItli? (?] entrada, primera salida
-3 plate placa
=- hook, latch, projection gancho, latch, proyeccion

latch latch

I x4 brightness adjustment/intensity adjustment | cambiar brillo

bend radius

radio de curvatura

FoAst cellular phone, mobile phone teléfono movil, celular
S5% flow chart diagrama de flujo
& suction succion

confirmation of suction

confirmacién de succion

white mat paper

papel mate blanco

hysteresis loss

pérdida de histéresis

hysteresis width

anchura de histéresis

historical trend graph

gréafico de tendencia historica

31 H heater calefactor

3 E A heat cutting corte de calor

=] g7l hinged cover cubierta con bisagras
ABS 4] ABS resin resina ABS

ABS 7}+H ABS counter contador ABS

ACK &% ACK response respuesta ACK

ActiveX AEE

ActiveX control

control ActiveX

ACT AEE

ACT control

control ACT

AC 2] 9 H

AC reactor

reactor AC
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AC B =glo]lH B &

AC motor drive module

modulo de accionamiento del motor AC

AC MK

AC servo

Servo AC

AC 9|5 &2 & 3~

AC external terminal batch ground

masa de pila de terminal externo AC

AC 99 28

AC input module

modulo de entrada AC

AC H<¥ AC power supply Alimentacién de potencia AC
AG ©@=} AG terminal terminal AG
ASCIT H & Conversion to ASCII conversién a ASCII

AS-1v}~E BE

AS-i master module

maodulo de interfaz AS-I

AS-TRIEHo] 2~ H&

AS-I interface module

modulo de interfaz AS-I

ATA 71= ATA card tarjeta ATA
AUI Aol & AUI cable cable AUI
a g4 normally open contact contacto normalmente abierto

B/NET QI #o] & Ba

B/NET interface module

modulo de interfaz B/NET

BCD-BIN ®¥ 3k

BCD-BIN conversion

conversion BCD-BIN

BCD tlo] ¥

BCD data

datos BCD

BCD HA" 94¥ 294

BCD digital input switch

interruptor de entrada digital BCD

BCD "AE #A]7]

BCD digital display device

dispositivo de visualizacién digital BCD

BCD arithmetic operation instruction

instruccién de operacién aritmética BCD

BCD 4= Azt ¥ #
2

BCD 943 ~917| BCD input switch interruptor de entrada BCD
BCD 2= BCD code codigo BCD

BCD A BCD display pantalla BCD

bobbin thread bobbin thread rosca de carrete

Bottom—up bottom up inductivo

burr burr rebabas

b A4 normally closed contact contacto cerrado normalmente
CF 71= CF card tarjeta CF

Confgurator configurator configurador

Creep WA 5o

anti-creep bearing

cojinete anti deslizamiento

Creep &&=

creep speed

velocidad ultralenta

Delimiter delimiter delimitador

DIN # ¥ DIN rail carril DIN

DOS/V PC IBM-PC/AT-compatible personal computer Zflt_:jenador personal compatible IBM-PC/
Down time down time tiempo de inactividad
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DA B 93 D-sub 9-pin sub D 9 pines

DE AA D-type grounding puesta a tierra tipo D
Element element elemento

Ethernet Ethernet Ethernet

freeze freeze congelar

ha hectare ha

I/O g Z Al 1/O refresh actualizacion de E/S
/O W% I/O number ndmero de E/S

I/O &4l /O delivery suministro de E/S
/O &4t 1/0 distribution distribucién de E/S
/0 A1H /O server servidor de E/S

/O A& I/O signal sefial de E/S

[/O AA=d /O address direccion E/S

/0 S %%

1/O response speed

velocidad de respuesta E/S

[/0 3% AIZk

I/O response time

tiempo de respuesta E/S

[/O H4

number of I/O points

numero de puntos de E/S

1/0 #

number of occupied I/O points

nombre de puntos ocupados de E/S

[e]
o
/0 &3

I/O assignment

asignacion de E/S

IC

IC, integrated circuit

IC, circuito integrado

Immunity A &

immunity test

prueba de inmunidad

interlace scan

interlaced scanning

escaneo entrelazado

[ 5=+ I action accion |

[ ZE o] EXHE I statement declaracion |
JAN Z= JAN code codigo JAN
JIS == JIS code codigo JIS
JOG &&= JOG speed velocidad JOG
JOG &4 JOG operation operacion JOG
kg kg kg

km kilometer km

LA} 525 L-bracket abrazadera L
mg mg mg

mm millimeter(mm) mm

mnemonic 9]

mnemonic language

lenguaje nemotécnico
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ms millisecond milisegundos
MzZ= M code codigo M
Null null cero
One shot one shot un intento

One shot =9

one-shot output

salida de un intento

One shot Efol™ &4

one-shot timer output

salida de temporizador de un intento

Operating system(OS)

Operating System (OS)

sistema operativo (SO)

PC personal computer ordenador personal

PC CPU PC CPU CPU de PC

PCE HE= personal computer board platina del ordenador personal
PCZ I/F PC side I/F lado PLC I/F

PC= x4 Aol A power supply problem status on the PC side lee'tstdr ic;:epg:zllollzr;]: :eel ;Ignentacic')n
PC 374 personal computer environment entorno del ordenador personal
PLC CPU programmable controller CPU CPU controlador programable

PLC CPU 25

programmable controller CPU module

controlador programable moédulos CPU

PLC A0

fixed stand of programmable controller

estado fijo de controlador programable

PLC M ES =

programmable controller network

red de controlador programable

PLC =t

programmable controller ready

controlador programable listo

PLC £

programmable controller main unit

unidad principal de controlador
programable

PLC =4l dlo]g o9

Programmable controller receive data area

area de datos de recepcion para
controlador programable

PLC A] =] programmable controller system sistema de controlador programable
PLC 227] Write to PLC escribir a PLC
PLC 219 programmable controller language lenguaje de controlador programable

PLCol 3t &

programmable controller assignment

asignacion de controlador programable

PLC ¢17] Read from PLC leer desde PLC

PLC A&l programmable controller power supply Slrig;?;l:s;gz eléctrica a controlador
PLC A& programmable controller command comando de controlador programable
PLC Xt PLC diagnostics diagnéstico de PLC

PLCS I/F programmable controller side I/F I/F lado PLC

Resolver resolver resolutor

Schmetz vl& Schmetz needle Schmetz

Smoothing A A4~

smoothing time constant

constante de tiempo de nivelacion

Smoothing 2] X

smoothing clutch

embrague de nivelacion
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snubber 3] & snubber circuit circuito de amortiguador
stall stall parada

stall WA

stall prevention

prevencion de parada

stall =] &2 &4

stall prevention operation level

nivel de operacion de prevencion de
parada

Stored program ¥H& ¢34

stored program repeat operation

operacion de repeticion del programa
guardado

S} 717k

S-pattern acceleration/deceleration

aceleracion/desaceleracion de patrén S

SA} H]& S-pattern ratio relacién de patrén S
thrust 3F& Thrust load carga de empuje
Top-down top down arriba abajo

T 271 A%

T-branch connection

conexion de ramificacion T

W watt(W) wW

WDT watchdog timer, WDT temporizador watchdog, WDT
0 &= Ao zero speed control control de velocidad cero

0 271 44 Z€Ero-suppress system sistema supresor de cero

decimal constant

constante decimal

decimal

decimal

16H]E CRC(MODBUS A}%¥)

16-bit CRC (for MODBUS)

CRC de 16 bits (para MODBUS)

16H] E tlo]H

16-bit data

datos de 16-bits

16H|E dlolg 54 A%

16-bit data negative transfer

transferencia negativa de datos de 16 bits

16-bit digital input

entrada digital de 16 bits

16-bit signed binary

binario con signo de 16 bits

hexadecimal constant

constante hexadecimal

hexadecimal

hexadecimal

13134 W $1x(1pulse ©%1)

within one-revolution position (1 pulse unit)

posicion dentro de una revolucion
(unidad de 1 impulso)

1317 o] 5 %F(AL)

travel distance per revolution (AL)

distancia recorrida por revolucién (AL)

139 2 (AP)

number of pulses per revolution (AP)

numero de impulsos por revolucion (AP)

2-piece ©AF

two-piece terminal block

bloque de terminales de dos piezas

2-piece =& 191 @A)

two-piece nesting terminal block

bloque de terminales de inclusién de dos
piezas

24 B e

2-core optical connector

conector Optico de 2 nucleos

24 EY2E A=A

2-core twisted shielded wire

cable blindado trenzado de 2 conductores

2] ESI2E Aol 2

2-core twisted cable

cable trenzado de 2 conductores

2713} 1014

binary-coded decimal

decimal codificado binario

Z A3 B A

2-axis circular interpolation control

control de interpolacion circular de 2 ejes
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377 DA HE AYE 37-pin D-sub connector conector sub D de 37 pines
3D CAD 3-D cad CAD 3D
3D ZHE 3-D printer impresora 3D

403 AYH €

40-pin connector type

tipo de conector de 40 pines

4-quadrant operation

operacién de 4 cuadrantes

4 A v} multiplication by 4 multiplicacién por 4
Q ohm ohmio
QA ohmmeter ohmiémetro
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