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Az egyes szavak forditasat az adott mondatszerkezet és kontextus alapjan
esetenként modositani kell.

A szétarban felsorolt szavak kizarolag tajékoztatd célt szolgalnak, a forditast
mindig megfelel6 elévigyazatossaggal kell kezelni.
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1. nyomaték-el6terhelés valasztas  torque bias selection 1 MV T 34 7 2R
1. tipusu stopper stopper type 1 NP |

16 (szlrrkeskala)

16 (grayscale)

/7 1 16ME

16 bites adat

16-bit data

16y 7 —4

16 bites adat negativ atvitel

16-bit data negative transfer

16 v b7 — X M3 EHR L

16-bites CRC (MODBUS protokollhoz)

16-bit CRC (for MODBUS)

16~ FCRC(MODBUS{f#£)

16-bites digitalis bemenet

16-bit digital input

16y FF XV AT

16-bites, el6jeles binaris

16-bit signed binary

16 ' NFEfA TV

2 eres csavart érparos arnyékolt kabel

2-core twisted shielded wire

AR A4 2 R —)L N

2 eres csavart érparos kabel

2-core twisted cable

QY A A N —T LR

24 VDC bemeneti modul diagnosztikai funkciokkal

24VDC input module with diagnostic functions

ZWigREST £ DC24VA )= v |

2-eres optikai csatlakozo 2-core optical connector =fkaxr sz
2-tengely( korkoéros interpolacio vezérlése 2-axis circular interpolation control |24 P 5 i il 481

37-tls D-sub csatlakozo

37-pin D-sub connector

3T LDy T axrs A

3-D cad 3-D cad =ItCAD

3-D nyomtato 3-D printer =LY K

4 kvadrans miikodés 4-quadrant operation A5 [RiE R

40 tls csatlakozotipus 40-pin connector type v raxys 2247
4x-es szorzas multiplication by 4 Bl

8 bites adat 8 bit data T—HR8E Y b

9-tlis D-sub D-sub 9-pin DH79r

a felhasznalé kérdezte le obtained by user o —H FRL b

a program allitja be

preset by program

A A N QL ADR

a relécsatlakozé modulok 6sszekotékabele

cable for connecting the relay terminal module

Vi —%—3F o=y NEEHYr—T L

ablak window 74 RD
Ablak képerny6 Window screen v 4 v RUHEIR
ABS gyanta ABS resin ABSHI G

ABS szamlalo ABS counter ABSH v %

abszolut kodolo

absolute encoder

TV 22— MR
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abszolut kddolo

absolute encoder

TV a—hbra—X

abszolut médszer

absolute method

T7 Y a— R

abszolut nyomas absolute pressure ERSYEe]
abszolut pozicié absolute position SR SEIVATS

abszolut pozicionalas

absolute positioning

TV 2— NMIERD

Abszolut szinkronkédold

Absolute synchronous encoder

77V a— Az a—4

AC AC A
AC bemeneti modul AC input module ACANjz2=v I
AC fojtotekercs AC reactor ACU T 7 hv

AC kuls6 csoportfeldolgozé terminal foldelése

AC external terminal batch ground

ACH R —HE 7 — A

AC motorhajtas modul

AC motor drive module

ACE—4 FIATa=v |

AC szervo AC servo ACH—R

AC tapellatas AC power supply ACER

ACK valasz ACK response ACKIGZE

ACT vezérlés ACT control ACT=> he—b

ActiveX vezérlo

ActiveX control

ActiveX=2 > b —/L

adagolasallité anya feed adjustment bolt be I S
adapter adapter THTH

adaptermodul-régzité bilincs

adapter module mounting bracket

TET S a=y MR

adaptermodul-rdgzité csavar

adapter module mounting screw

THTH 2=y MR F Y

adapterrégzité-csavar

adapter mounting screw

T T ERA R

adaptiv hangolasi mod (adaptiv sz(r6 I1)

adaptive tuning mode (adaptive filter IT)

THTT AT Fa—=y JE—ROTELTT 477404 1)

adaptiv rezgéscsillapitas-vezérlés adaptive vibration suppression control 7 % 77 ¢ 7 il {1
adaptiv tipusvezérlés model adaptive control BT /L i 4

adat data T4

adat- és jelvétel data and signal reception T8 A5
adat FILL data FILL 7 — 4 FILL
adatatvitel data communication VAl 3

adatatvitel data communication T2

adatatvitel data communication T Z R
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adatatvitel

data transfer

N,
|
&
o

adatatviteli hiba

data communication error

N
[
X
i
s

adatatviteli keret

data communication frame

f

<
[
5

adatatviteli rata

data transfer rate

N
[
&
B
=
AN

adatatviteli sebesség

communication speed

N
[

Bow | W W W
Rt
il
|

@
—_—
il

N

adatatviteli sebesség

data transmission speed

NI
[
by
o
R
s

adatatviteli utasitas

data transfer instruction

T SR A

adatbank

data bank

T—=B N

adatbazis

data base

F— 2

adatbeadllitas teljes bit

data setting complete bit

T—=HEy FETEY b

adatbedllitas tipusa az alaphelyzetbe valo visszatéréshez

data setting type home position return

F— sty bR AR

adatbevitel

data input

T=d ATy

adatbevitel felligyelete

entry data monitor

FRL AT =S

adatbitek szama

number of data bits

F—¥ ey M

Adatcsatorna vételi jelvivé észlelése (CD (DCD))

Data channel reception carrier detection (CD (DCD))

T—FFx XNVZAEF ¥ Y 7 (CD (DCD))

adategyesités merge data TR
adatelemzés data analysis T — K AT
adatelérés data access T—RT A

adatelérési modul

data access module

adateloszlas data distribution T — 2By

adatfajl data file T—K TrA)
adatfeldolgozas data processing T — A AL
adatfeldolgozasi utasitas data processing instruction T — AL
adatfeldolgozo program data processing program TR T e T A
adatgy(jtés data collection T — 2 I

adatgy(ijté szerver modul data collection server module T A EF— 2=y K
adathitelesités data verify T2 RE

adathossz data length T—A K
Adathossz-adatterlet Data length storage area T—H R T
adatinformacio felligyelete monitor data information E=HT —HIEH
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adatirasi kérés data write request T — A EIAR TR
adatkapcsolat link Vo
adatkapcsolat data link Vet SN/

adatkapcsolat allapota

data link status

VAP SV INE/BN =

adatkapcsolat frissitése

link refresh

Vo7 1)70byva

adatkapcsolat frissitési id6

link refresh time

Vo7V 7y vraZAAN

adatkapcsolat frissitési utasitasa

link refresh instruction

Vo7 )7y o s

adatkapcsolat inditasa

data link start

VAt SVt

adatkapcsolat prioritasa

link priority

Vg

adatkapcsolat szkennelése

link scan

U AXy

adatkapcsolat vezérlési jogosultsag

data link control right

T =% U Uil

adatkapcsolathoz kijeldlt utasitas

link dedicated instruction

V> HHmA

adatkapcsolati adat

link data

Voo r—4

adatkapcsolati eszkdz

link device

Vs F AL R

adatkapcsolati modul

data link module

Fep Y=y k

adatkapcsolati modul

link module

PPEESA

adatkapcsolati modul utasitasa

data link module instruction

T—H )=y Maw

adatkapcsolati paraméter

link parameter

VoI mTA—=H

adatkapcsolati pontok szama

number of link points

VN E=F s

adatkapcsolati regiszter

link register

AN/ RIS

adatkapcsolati regiszter nagysebességu terilet

link register high-speed area

VIRV O =1 L= by

adatkapcsolati relé

link relay

Vo7 L—

adatkapcsolati sorkapocs

data link terminal block

T—2 U T Rita

adatkapcsolati utasitas

data link instruction

F—5 U v s

Adatkészlet készen all (DR (DSR))

Data ready set (DR (DSR))

F—% 15 ¢+ v + (DR (DSR))

adatkod data code F—Ha—F
adatkonfiguralas data configuration T — X HERK
adatkonverzié data conversion T — 2B
adatkovetés data trace T—4 FL—2A
adatkildési kérés data send request T — A IE(E R




FAFASE ¥l

z MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

NAY—FE

19t
oH

B

adatlemezt

data disk

T8 T4 R

adatmemoria

data memory

T—HAEY

Adatmentési miivelet érvényes érintkez6 reteszelése

Latch data backup operation valid contact

FOTFT—ENy I Ty TEAEA LR

adatméret

data size

F— YA R

Adatmindség tarterilet

Data quantity storage area

T BN T

adatmivelet data operation 7 — X R
adatmiveleti utasitas data operation instruction T — X B Em e
adatnaplézas data logging T—Auaxrs
Adatnaplozas aktivalasa Data logging trigger T—2uaX 7 NI

Adatnaplézas aktivalasa utan

After data logging trigger

A E YA

adatnaplézas elkészilt

data logging completed

FesuRLIHET

Adatnaplézas elbkészitése

Data logging preparation

F—X% 1 X T i

Adatnaplézas inditasa

Data logging start

T—F X

adatnaplézas nem készilt el

data logging not completed

FguRLSRET

Adatnaplézas végrehajtasa

Data logging execution

T—AuX s IATH

adatnaplézashoz hasznalt bit

bit used for data logging

F—ruX S EHEY R

adatnapldzasi beallitas utasitasai

data logging set instruction

F—ruX vy Maf

adatnaplozasi eredményfajl

data logging result file

F—r2uX TR T A

adatnaplozasi fajl

data logging file

T—EaX T Ty A

adatnaplézasi név

data logging name

F—Aux s

adatnaplézasi teriilet data logging buffer T—AuX TNy Ty
adatnapl6zé data logger T—H i —
Adatok szama Number of data T2

adatregiszter

data register

Fe B LU RS

adatregiszter, nagysebességi tertlet

data register, high-speed area

T LY AL SRR

adatregisztracio felligyelete monitor data registration =X T — H ARG
Adatsorrend Data order 7 —4#A
adatszamitas data calculation A

adatszd data word T—HU—F

Adattarolas SD memoriakartyan

Data storage in SD memory card

T—2uX 78DAE Y H— RiEkp




FAFASE ¥l

z MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

NH)—5E EEE BAE
Adattarolasi tertilet Data storage area A=V 7
adatterminal data terminal YA

Adatterminal készen all (ER (DTR))

Data terminal ready (ER (DTR))

E

4
T4
4

A L7 4 (ER (DTR))

A

adattipus

data type

7=y Al

adattipus jellemzdbi

data type specification

s 5 4 FETE

adatvétel frissitési ciklusa

refresh data reception cycle

V7Ll T — 5 %G A

adatvételi kérés

data receive request

75 ZIEGR

adatvezeérl6 utasitasa

data control instruction

7 — 2 il

AG kapocs AG terminal AGH5+

agy hub INT
ajanlasok recommendations s E
ajanlat offer I7 57—
ajanlatkérés inquiry glE

ajto nyitva/zarva jel door open/close signal N7 BHEALE &

akkumulator

accumulator

T a—AL—H

akkumulator allapota

battery power condition

N7 U —iRRE

akkumulator altal felvett teljesitmény amount of battery consumption N7 U AFE R
akkumulator csatlakozétiije battery connector pin NyTYaxrys ey
akkumulator élettartama battery life N7 Y Ffn

akkumulator élettartama

battery backup time

Ny F YRy 7T TR

akkumulator ellen6rzése

battery check

NyTVF=vs

akkumulator fesziiltségesése battery voltage drop Ny T UEEET
akkumulator miiszaki jellemz6i battery specifications N7 U AR
akkumulator teljesitménye battery power N7 U ER
akkumulator téltéttsége alacsony battery low N7 UIKT

akkumulator toltottsége alacsony reteszelés

battery low latch

Ny T VKT Z vF

akkumulatorcsatlakozo

battery connector

NyF Y axyy

akkumulatorcsere

battery replacement

Ny T Y B

akkumulatorfesziltség

battery voltage

Ny T UBEE

akkumulatorfolyadék

battery fluid

Ny T ViR
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akkumulator-szabalyozas battery regulation N7 U L)
akril acryl 77U
akrilgyanta acrylic resin 77V VR
aktiv matrix active matrix TIOTATZ R I
aktivalas trigger ~U 7
aktivalas utan after trigger/post-trigger U 771%
aktivalasi naplozas trigger logging N A=
Aktivalasi naplozas bedllitasa Trigger logging set cN)Haxr sty b

aktivalassal gatolt bemenet

trigger inhibited input

N U AEEIE AT

aktivalé eszkoz trigger device NU TS A
aktivalva triggered U THAE
aktualis érték (PV) present value (PV) BALEAE

aktualis helyszin current location BfEH

aktualis konyvtar

current directory

B hT oL MY

aktualis mérés actual measurement FE

aktualis pozicio current position BITE L E
aktudlis szervizérték actual service value EYALI!

aktualis termék current product HIAT M

aktualis termékek actual goods Hiin

aktualis termékellendrzés actual goods inspection Bl ih 4
aktuatorok actuators T Faxz—H
alacsony low fEiE
alacsordulas underflow T H =T
alak shape 2N

alap base N—=A

alap base N— 2R

alap aramkor basic circuit BN} S
alapadapter base adapter R—=RAT X T H
alaparamkor kikapcsolasa base circuit shut off A S
alapértelmezett default VAV I
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alapértelmezett érték default value 7 7 v ME
alapesetben nyitott érintkezd normally open contact afE
alapesetben zart érintkezé normally closed contact bz
alapfedél base cover N— A JJ 73—
Alaphelyzet Home position B
alaphelyzet eltolasi tavolsaga home position shift distance Ry 7 Mg
alapillesztési furat base installation hole A= Z BT R
alapinformacio base information N— 2
alapjellemz6k base specification N— ZH5E
alapképernyd base screen A— [l

alaplemez

faceplate

Tz — AT L — |

alaplemez allapotcimke

status tag faceplate

AT —HRART T 2 — AT L — |

alapmadd

base mode

N—2F— R

alapmodul hiba

base module error

NR—2RA= vy N

alapmodul redundans tapegységgel

redundant power supply base module

B Eb— Rz k

alapnyilasok szama

number of base slots

N—2 21y ML

alapsav base band N—=ANNV R
alapszam-beallité csatlakozo base number setting connector BHEREaAR T Z
Alaptipus QCPU Basic model QCPU N— v 7 ET 1QCPU
alatét washer JE&

alfanumerikus karakter alphanumeric character TR

alhalézati maszk

subnet mask

Ve A

alhalézati maszk mintaja

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

YT Ry b AT IE—

aljzat

socket

Yy b

alkalmazas

application

TV =g

alkalmazasi beallitasok terilet

application setting area

R @ERE=Y 7

alkalmazasi program

application program

TV = arrus T h

alkatrészadagol6

parts feeder

=T =

alkényvtar

subdirectory

PITTF4L 7 R

allando

constant

3
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allandé magnes permanent magnet N2
allapot status AT —H A
Allapot Condition 2= MR
allapot maszkolasa mask status ~ A7 IR%E

allapot visszaallitdsa

reset status

Uty HMEERIKRE

allapot-beallitdé kapcsold

condition setting switch

RABRIEAA v F

allapotcimke

status tag

AT —H AR

allapotmivelet

status operation

AT — X APE

allapotnaplézas

status logging

AT —HATF T

allapotreteszelés

status latch

AT —H AT T

allapotsav status bar AT —H AN—

allitas statement AT—hA b

allomas station J&)

allomas cime host address RARNT RLRA

Allomas impulzusszama Station count IEiE

Allomas atavoli Specify station for registering remote device station initialization procedure | ) £— KN F XA R A =3 ¥ T A A FNEBERIEE
allomas szama station No. &

allomasszam valtékapcsold

change station No. switch

JRE D A AA v T

allomasszam-beallité kapcsold

station No. setting switch

JABHEAA v T

allorészvastest stator core TE 8RO

almeni subcommand H7a<w R

alprogram subroutine program YT N—F T a ST A
alprogram subroutine YT I—F

alprogram hivasa

subroutine call

YT I—Fa—)u

alprogram hivasa

subroutine call

W7 —F IR L

alprogram-hivasi utasitas

subroutine program call instruction

YT N—F Tl T AT — S

Alsé folyamatriasztas alsé hatarérték

Process alarm lower lower limit

Tuv AT T —ALFFR

alsé hatarérték/fels6 hatarérték

lower limit/bottom limit

IR

alsé holtpont

bottom-dead-center

TEER

also loket-hatarérték

lower stroke limit

TIRA Ra—2YU vk
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ALSO MERETEZESI HATARERTEK

SCALING LOWER LIMIT

A= T TR

alsé szal

bobbin thread

T

als6 végallaskapcsolo

lower limit switch

TRY Iy hAA T

altalanos hibainformacio

common error information

T 7 — I

altalanos hibainformacié meni

common error information menu

=7 —@EFRA =2 —

altalanos jellemzék general specifications — AR
altalanos valtozd global variable 7 a— NV
altalanos, nyilvanos telefonvonal general public line — AR Bl
alternalo vezérmiitengely reciprocating cam TEAE 71
alulnézet bottom view X
aluminium aluminum TII=T A

aluminium elektrolitikus kondenzator

aluminum electrolytic capacitor

TIEREa T oY

aluminium keret

aluminum frame

TII T L—A

alvallalkozé (szerzédéses fél) sub-contractor (Contractor) TRETES

alvaz chassis VY — v

alvezérlé sub controller Hr7arha—7
amper ampere T T

ampermeéré ammeter Ehtat

amplitudo amplitude M

analdg analog Y R=v4

analdg adat analog data Trursr—4

analog be-/kimeneti modul analog I/0 module Trr A=y bk
analég bemenet analog input Tru 7 AN

analdg bemenet hiba analog input error Ve =E U NVIE ¥ 1
analég bemenet-beallitdé kapcsold analog input setting switch TFa T ATNREAA v T
analég bemeneti érték analog input value 7Fu 7 ANME

analdg bemeneti modul analog input module Tiu I A=y k
analég bemeneti pontok szama number of analog input points 7 Fu 7 AN R
analdg bemeneti tartomany analog input range TruI s Ahvev
analég bemenetvalasztas analog input selection 7 a 7 AN TR

10
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analog érték analog value 7 Fua JfE
analdg fesziltségkimenet analog voltage output 7w BT
analog frekvenciamérd analog frequency meter 7 e 7RG
analdg IC analog IC 7 JEEFERIE
analog id6zité modul analog timer module TIrrs A4 ~va=y K
analdg jel analog signal TIuJEE
analdg jelvezeték analog signal line 7 ZfEE R
analog jelz6 analog indicator 7 a TR
analdg kimenet analog output Tru s

analdg kimenet tényleges tartomanya

practical analog output range

7w 7 9T U5 )L

analég kimenet-beallitdé kapcsolo

analog output setting switch

T u 7 MAREAA v F

analdg kimeneti aram analog output current 7 v 7 )

analdg kimeneti érték analog output value 7 a7 E

analdg kimeneti modul analog output module 7TrusHi2=yv b
analog kimeneti tartomany analog output range 7 a7 i

analdg levalaszto atalakitéadapter  analog isolation conversion adapter 7 1 Zifuix ST Z 7° %

analdég modul

analog module

TrhueJa=yv b

analdég nyomaték-hatarérték

analog torque limit

Vv = /A ]2

analog nyomatékparancs feszliltsége

analog torque command voltage

7TFru s I EESEE

analdg parancs analog command VR =R/ k)

analog RGB analog RGB 7 Ju Z7RGB

analdég sebességparancs analog speed command 7 a S ERS
analdg sebességparancs fesziiltsége analog speed command voltage 7 r S HEERSEE
analdg szamitogép analogue computer Trar

analog vezérlés analog control 7 F v il

analog-digitalis konverter modul

analog-digital converter module

TFu T 4 D NERa = R

ANB ANB 7 K71 v 27 (ANB)
anod anode AP

anya (csatlakozo) female (connector) AA(Z R H)

anyag material Mg
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anyag material B
anyas csavar bolt VI
arajanlat quotation AFEE
aram current EERD
aramellatas power IR
aramfelvétel current consumption MEE=G=ER
aramhurok current loop By hv—"7
aramkor felépitése circuit structure B A
aramkori példa a rendszerkialakitédsra system design circuit example AT LGB A
aramkori zaj line noise FA L IARX

aramkori zajsz(iré

line noise filter

FGA VI ART 4 IVE

aramkorvedo circuit protector =%y N Fmr s
aramlas flow 7a—
aramlasméré flow meter NN
aramlasszabalyozas flow control 7 7 — il
aramlokeés rush current 72 NEi
aramlokés bump N
aramutés electric shock B

arany ratio bR

argon gaz argon gas T A
argumentum argument Gk
arnyékolas shield —JV R

arnyékolas beallitasa

shading adjustment

Vr—T 4 UV THIE

arnyékolas kapocs (SLD)

shield terminal (SLD)

2 —/L R (SLD)

arnyékolasi minta

shielding pattern

VXA NS =

arnyékoldlemez

shielding plate

AU

arnyékolt csavart érparos kabel

shielded twisted pair cable

VAR RAT L i

arnyékolt kabel shield cable V=V Ror—T v
arnyékolt tipus shielded type V=)V RE AT
arnyékolt vezeték shielded wire =)L R
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artargyalas price negotiation At 7 17
ASCII ASCII ASCII
ASCII ASCII T A F—
ASCII decimalis ASCII decimal ASCIT10#%5
ASCII hexadecimalis ASCII hexadecimal ASCIT161%L
ASCII kod ASCII code ASCIT=—F
ASCII kod ASCII code T AF—a—F
ASCII kod ASCII character T A ¥ —F
ASCII kéd nyomtatasi utasitas print ASCII code instruction T AFX—a— 7Y Mya
ASCII konverzid ASCII conversion T A KA
ASCII nyomtatas ASCII print TAX—=TY |
ASCII parancs ASCII string ASCIIC 75
ASCII utasitas ASCII instruction T A X — Ay

ASCII vezérl6kod

ASCII control code

ASCIIfil# = — K

AS-| interfészmodul

AS-I interface module

ASIA =T f A=y k

AS-| mester modul

AS-1 master module

ASivAZ 2=y b

Asztalinditasi utasitas (IPPSTRT1(P))

Table start instruction ITPPSTRT1(P))

7 — 7 W aaEhin 7 (IPPSTRT1(P))

ATA kartya ATA card ATAD — R
atalakitas convert 24

Atalakitas ASCII kodra Conversion to ASCII ASCITZ: #a
Atalakitas binarisra Conversion to binary NA Y ZEHR
ateresztéképesség permeability iR

atfedés lapping A=A
atfedd ablak overlap window F—=N"=TF Ty RY
atfutasi id6é lead time U—FK&ZA A
athaladas megerésitése confirmation of passage T ffERR
athaladé sugar thru beam i
atkapcsolas switchover ALy FA—I3—
atlagolas averaging B

atlagos id6beallitas értéke average time setting value SRR IR [ R E fE

13
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atmeneti szabvany

temporary standard

B E B

atmeneti tertlet

temporary area

TURZT VYT

atmendteljesitmény throughput AN—T > b
atnevezés rename T ANKHER
atskalazas scale conversion Al — VA
atszuras piercing 7 AL
Attételi viszony Gear ratio X7t
atlitésvédelem arc barrier 7= ¥
atvalto changeover B B x
atvételi ellenérzés receiving inspection i A\ B AT
atvételi vizsgalat acceptance test I

atvitel transition BAT

atvitel transfer Rk

atvitel az adathaldzati kapcsolatok kozétt |transfer between data links F—a Y U BER%
atvitel nyomonkovetése tracking transfer N 5o
atviteli késleltetés transmission delay HR SR
atviteli késleltetés transmission delay friEEN
atviteli sav transmission band R I8 A Ik
atviteli sav transmission band (e 311
atviteli sebesség transmission speed iR R
atviteli sebesség transmission speed s
atviteli veszteség transmission loss HR SR R
atviteli veszteség transmission loss ESi=ES
atviteljelz6 bit carry flag Xy V=777
AUI kabel AUI cable AU —7 v
automatikus automatic F—=hr~F w7
automatikus bejelentkezés auto logging F—huxor
automatikus biztonsagi masolat auto-backup H#Eh R A7
automatikus futtatas auto-run S 0IPE R

automatikus hangolas

auto tuning

F—hFa—=r
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automatikus hangolas méd

auto tuning mode

F—FFa—=vSE—F

automatikus hangolasi valasz

auto tuning response

F—FFa—=r 7IEMN

automatikus ismétlés auto-replication H #Eh1E 51
automatikus javitas auto correction H & 1
automatikus létrehozas auto-generation EEIESR
automatikus online visszatérés automatic online return F T4 v HENES
automatikus Gzemmaod auto mode A —hrE—F
automatizalas automation F—hA =Tz
automatizalas automation H @1k

axidlis terhelés axial load 7 x Ty VA E

Az adatnaplézaskor kiadott utasitas

At the time of data logging set instruction

T—=AuX sy My EITR

Az egyes csatlakozok allapota

Status of each connection

ax 7 g URINREE

azonnal jelentkez6 nyomaték

Instantaneously occurring torque

Wi A v

B/NET interfészmodul

B/NET interface module

BINETA » 4 7 = —%==y h

bazis modul base module N—ZXza2 =y h
BCD adat BCD data BCDT —#
BCD aritmetikus miveleti utasitas BCD arithmetic operation instruction BCDEi{HE B M4

BCD bemenet kapcsold

BCD input switch

BCDA/AA v F

BCD digitalis bemenet kapcsold

BCD digital input switch

BCDT 4 Y HNVATIAAL v F

BCD digitalis kijelz6eszkdz

BCD digital display device

BCDF 1 P Z VFoRen

BCD kijelz6

BCD display

BCD# 7=

BCD kéd

BCD code

BCD=i— F

BCD-BIN konverzio

BCD-BIN conversion

BCD-BINZ: #i

be-/kimenet elosztasa I/0 distribution 1/0%3 1k

be-/kimenet frissitése I/O refresh 0V 7L vva
be-/kimenet kiosztasa I/O assignment I/OEIfF

be-/kimenet valasztdkapcsold /0 display selector switch ARG Z AA >~ F
be-/kimeneti cim 1/0 address o7 KL=z

be-/kimeneti jel I/0 signal /O =

be-/kimeneti jeladas 1/0 delivery /oL
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be-/kimeneti jelek listaja

list of I/0 signals

AHNE S5

be-/kimeneti kombinalt modul

I/0 combined module

ARG => b

be-/kimeneti modul I/0 module A==y b
be-/kimeneti pontok szama number of I/O points /O Rk
be-/kimeneti szam I/0 number /0% 75
be-/kimeneti szerver 1/0 server /0% —x
be-/kimeneti valasz sebessége 1/0 response speed 1/OIS R
be-/kimeneti valaszid6é I/0 response time IO
beagyazas nesting XAT 4T
beallasi id6 settling time HETE IREH]
beallitas adjustment A

beallitas setting By

beallitas menu

setup menu

Bty Ny T A=a—

beallitasi érték/beallitas setting value/set value A

beallitasi oldal set side v M
beallitasi tavolsag adjust distance R
beallitasok maximalis szama maximum number of settings KR E
beallitédllomasok maximalis szama maximum number of set stations | Ki% & /4%
becslés estimate RES SRS
beépitett built-in PNk

beépitett akkumulatorral szerelt eszkéz device with built-in battery Ny T U RHIA i A
beérkezési datum delivery date A

Befejezési jel megnyitasa Open completion signal F—T TR
befogas chucking FyvFoT
befogo jig AR

befogd clamp Vs

behuzalozott logika

hard-wired logic

N—RUAY—Ra Yy

beillesztés

paste

i

beillesztheté memdriakartyak szama

number of mountable memory cards

AE Y A — FEAERK

beirt felhasznalonév ellenérzése

check user name entry

= PHRATIHERR
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bejelentkezés login =7 BV
bejelentkezés kezelése login management 0y A E

bejelentkezési hitelesités

login authentication

0 JA R

bejelentkezési jelszd hitelesitése

login password authentication

SRR T — REEE

bejelentkezési név log-in name nrA 4

bejové anyagok vizsgalata inspection of in-coming materials 5 AMRAL

bekapcsolas enable switch AR—TIWVAY 4 v F
bekapcsolas turn-on H— T
bekapcsolas elétt before trigger U]

bekapcsolas késlelteté mikodés on-delay operation FrT 4 L—EIfE
bekapcsolas nyomkoévetés utan after trace trigger FL—2Z U %
bekapcsolasi fesziiltség on voltage U

bekapcsolasi id6zitd

on-delay timer

R R

bekotési rajz connection diagram R
bekotédoboz joint box VaAd L ARy A
belsé atmérd inside diameter N

belsé relé internal relay Wi Y L—

bemenet frissitése

refresh input

U7y vaAf)

bemenet/kimenet input/output AT
bemeneti ellenallas input resistance APt
Bemeneti eszkozérték Input device value T A AEAT)
bemeneti modul input module AJj2=> k
bemeneti teriilet programozhato eszkdzh6z input area for the programming tool 7' w2 27 7 I v 7Y — VA= U T
bemené frekvencia input frequency AT 8 Sk
bemené jel input signal ANINEH
bemetszés incision IRE|

bemetszés notch GRS
bemutatéterem showroom va—/b—A
berendezés machinery 0T HE
berendezés machinery PR
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Berendezés gylijtétt soros atvitelhez

manifold serial transfer equipment

v ==L R U 7 VER R E

berendezés lizemtényezéje equipment operation rate BaiEE{ B
berregd buzzer 7 —
besorolas rank Z7

beszédes valasz

answerback signal

T =Ry I EE

beszerzés purchase LA
beszerzési utmutatd purchase manual E~=a2 7L
beszerzett alkatrészek purchased parts PARERL
betanitas teaching TA—=F T

betanitdo modul

teaching module

FA—FrTazy b

betaplalas feed %D

betaplalé impulzus feed pulse 74— KNV A
betét insert ECUN

bet font VAN
betlicsere font replacement T NEEHZ
betlimemoria font memory TH U RAEY
Belitések szama number of count J1 v MR
bevagas calf =7

bevitel a billentylizetrél keyboard entry ¥—AR—RKAT
bevonat coating a—F 47
billentylizet keyboard F—AR—FK
billentylizetablak key window F—U 4D
bimetal bimetal INA R L)V
binaris binary NAFY

binaris binary 2184

binaris adat binary data NAFYF—H
binaris kod binary code NAFYVa—F
Binaris kod Binary code NAF Y a— FRMF
binaris kddolasu decimalis binary-coded decimal 211 1085

birt jelsz6 ellenbrzése

check password entry

SRR T — RSB
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bit bit £k
bit adat bit data vy b F—4
bitadat beviteli képernyd bit data entry screen vy b7 — % A
bitegységekben in units of bits vy N AL
biteszk6z bit device By b T NA R

bitfeldolgozasi utasitas

bit processing instruction

vy MUEmG S

bitinverziéo médositasa change bit inversion By b IHRZE
bitkiosztas bit assignment vy MEIfF
bitminta bit pattern By hNSF—
bitpozicid bit position By ME
bitrata baud rate R—1L—F
bitsebesség bit rate vy hb—F
biztonsag security X2 UT g
biztonsag szabvany safety standards I

biztonsagi adat

backup data

Ny I T T TF—4

biztonsagi adatfajl

backup data file

R I T oI TF—2T 74

biztonsagi ajto safety door LA

biztonsagi aramkor safety circuit rge S EINS

biztonsagi aramkor hiba safety circuit error t— 77 ¢ IR HE
biztonsagi CSP fajl safety CSP file Ze2CSP7 7 A )V
biztonsagi ellenérzés safety inspection Erge o

biztonsagi ellenérzés safety review BRFA

biztonsagi fék safety brake AT L—F
biztonsagi felligyelet security management tXa VT o EH
biztonsagi felligyelet kimenete safety monitor output -T2 =FHN
biztonsagi funkcidblokk safety function block BRIy varyyayy
biztonsagi intézkedések safety measures LN

biztonsagi jovahagyas safety approval ARG

biztonsagi kapcsolé reteszeléssel

guard switch with an interlock

1y 7R BT AL v F

biztonsagi készlet

safety inventory

ZARAENE
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biztonsagi masolas inditasbeallitd érintkezje

backup start setup contact

Ny 7Ty T RhR RN

biztonsagi masolat

backup

NI T 7

Biztonsagi masolat inditdsanak el6készitése kész

Backup start preparation completed

Ny 7Ty TGRS T

Biztonsagi méasolat készil

Backup in execution

Ny I Ty TEITH

biztonsagi mechanizmus

safety mechanism

Eraet; di

biztonsagi memoaria

backup memory

Ny T v IFAE]Y

biztonsagi mentés elkésziilt

backup completed

Ry T v TET

Biztonsagi mentés inditasa elékészitve

Backup start prepared

Ny 7Ty TG YEE

biztonsagi mentés inditasa elott

before backup start

N 7Ty T BT

biztonsagi mentés madd

backup mode

Ny T v 7FE—NR

biztonsagi mentést indit6 érintkez6

backup start contact

N 7T v TR S

biztonsagi mikddés

security operation

XU T o BE

biztonsagi relémodul

safety relay module

LY L—a=y |k

biztonsagi szényeg

mat switch

~v hAAL T

BIZTONSAGI UZEMMOD SAFETY MODE t—77 44— K
biztositék fuse Ea—X
biztositék besorolasa fuse rating b o — X ER

biztositék kiolvadasat jelz6 modul

fuse blown module

Ea—APraz=v k

biztositék kiolvadasjelzé

fuse blown indication

B o — AWrRoR

biztositék kiolvadt

fuse blown

b = — X

Blokk 0sszehasonlitasa

Block comparison

A=RIR/ B4

blokk részletes konfiguralasa block detailed configuration 7 vy 7 EEAE
blokkolas block Ty

blokkolas kizarasa NOR block exclusive NOR 7a oy 7 A E AR LA
blokkolas kizarasa OR block exclusive OR 7wy 7 YA B
blokkolasi lista block list Tay 7 U AR
blokkvaltas block switching A= AvIE Y

blokkvalté utasitas

block switching instruction

vy 7 YE A

bordazott vezetékburkolat

comb-shaped wiring cover

< UJBBLHR A 23—

bdngészé

browser

77 uH
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bévités extension LT
bévités add-on 7 KA~
bévitett szkennelési idé extended scan time A F ¥ B A LIEDNREH]

bdvité alapmodul

extension base module

RN —A 2= v h

bévité alapmodul redundas tapellaté rendszerhez

extension base module for redundant power supply system

B EHLY AT AR AR 2=y b

brumm (fesziltségigadozas)

ripple

U7

Bureau Veritas

Bureau Veritas

AN RS

burkolat case 7=
burkolat védelmi besorolasa enclosure rating PR
busz bus INA
buszbbvité bus extension INASER:
buszcsatlakozas bus connection a7
buszfesziiltség bus voltage 52 EARE

buszkapcsolé modul

bus switching module

N2z 2= |k

buszkommunikaciés modul

bus communication module

ARBER = R

buszvalté kapcsold

bus switching switch

N2 Z AL > F

byte byte A R
C, hémérsékletszabalyozo TC, temperature controller L P R i

CC-Link tavoli be-/kimeneti modul diagnosztikai funkciokkal | CC-Link remote I/O module with diagnostic functions 2K HEST = CC-Link VY F— F[/O=x = b
cél target Z—y

céladat biztonsagi mentése backup target data Ny DT THGT —H

célérték target value H AR E

célfelligyelet monitor target E=AXG

célhely destination TAT 4 F—a v
cellaméret cell size ‘YA X

Célmodul kivalasztasa hibajavitashoz

Select target module for debugging

FoNy IRy MR

Centronics interfész

Centronics interface

b= R F T 2—R

CF Kartya CF card AN NT Ty all— R
chip chip Fo7
chipellenallas chip resistor F v THPT
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chippel szerelt

chip mounting

I R

chiptérés

chip crack

F T Ty

ciklikus atvitel feldolgozasi ideje

cyclic transmission processing time

YA 7V v 7 ARIKILIE ]

ciklikus atvitel szinkronizalt megszakitasa

cyclic transmission synchronous interrupt

YA 7V v 7 ARERIHIELA S

ciklikus kommunikacio

cyclic communication

AT E

ciklois

cycloid curve

YA 7 uA Rl

ciklus

cycle

JE 44

ciklus varras

cycle stitch

/% 1

ciklusadat cyclic data VA7V TF—4
ciklusidd cycle time YA TIHA N

cim address 7 RL A

cim title ZA hv

cim jelmagyarazata address notation 7 L ARG

cimbejegyzés nyomtatasa

print title entry

7Y v NE A NIVARER

cimcsOkkenési irany

address decreasing direction

7 R LR 71

cimke label Z L

cimke kijelzé tag display 2 7R

cimke megjegyzés tag comment BT aRXh
cimke regisztralasa register a label VAR
cimke tartalma tag contents 77— AR
cimke tipusu kijelz6 tag type display BT HATRR
cimkeadat-elem tag data item & 77 —2IH
cimkeforras tag source BT =R

cimkeprogram

label program

AR A=/ N

cimkeprogram, reverzibilis atalakitas informacidk

label program reversible conversion information

VAN A=A NN By % A

cimkeprogramozas, reverzibilis atalakitas informaciok

label programming reversible conversion information

VA= AN L PULY N S gt

cimkevaltozé

tag variable

5 TE

cimkézés feldolgozasa

labeling processing

VARV Ut

cimndvelési irany

address increasing direction

VNS -V al

cink préséntvény

zinc die-cast

A F ¥ A b
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csapagy bearing X7 YT
csaplyuk pinhole B R—
csapolonyilas tap hole 2 7R
csatlakozas connection B
csatlakozas connection axyvayv
csatlakozas nélkiil connectionless axyvarlb A
csatlakozasi informacio connection information axyva stER
csatlakozasi kod connection number axyvarEy

csatlakozasi utvonal lista

connection path list

csatlakozasok szama

number of connections

= S/AVEIVE s

csatlakozo

teminal

H—IF

csatlakozo

connector

AXRTH

csatlakoz6 interfészmodul

terminal interface module

H—IF A v HTz—RA2=> k

csatlakoz6 modul

teminal module

eIy k

csatlakozd6 oldal connecting side a7 M
csatlakozo része connector part IRy B

csatlakozd/sorkapocs konvertermodul

connector/terminal block converter module

aRxy A raE = k

csatlakozdé/sorkapocs konvertermodul kabele

cable for connector/terminal block converter module

axy 2l e =y =71

csatlakozocsavar

connector screw

AR ZRHT R

csatlakozdfoglalat

jack socket

w7y b

csatlakozérogzité-csavar

connector fixing screw

a3 A EHERY

csatlakozotl connector pin IRy FE
csatorna channel P e Vi
csatornalista lineup FAT T

csatornaszam

channel number

F ¥ RNES

csatornaszam-beallité kapcsold

channel number setting switch

F ¥ VANV NOREAA v F

csatornavalasztas

channel selection

TV RIVIRIR

csatornavalaszté kapcsolé

channel selection switch

T FRIVIRINA A~ F

Csatornavaltasi kérés

Channel change request

T v U RVAETER

csatornavaltasi parancs

channel change command

T v U ARVEEIRY
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csavar screw ATV a—
csavar screw b %
csavar meghuzasa tightening the screw FUAHD
csavaranya nut AN
csavaranya sablon bolt gauge R
csavarhlizo screwdriver KT A /R—

csavarmeghuzasi nyomaték

screw tightening torque

RUHED BT

csavart eres, arnyékolt vezeték

twisted shielded wire

YA AR —)L iR

csavart érpar

twisted pair

VA AT

csavart érparos kabel

twisted pair cable

VA AT =T )L

csavart érparos vezeték

twisted pair wire

VAR RAT R

csillagfejii csavarhuzo

Phillips screwdriver

TIARTA S

csillagkapcsolas star connection A B — S
csillapitd damper B —
csipkészlet chip set Fv 7y b
csomag packet Ny b
csomag package Ny lr—3
Csomagadat Packet data Ny NTF—4

Csomagadat tertlet

Packet data area

Ny hF—HT YT

Csomagadat terilet hasznalata

Packet data area usage

Sy R ) TR

Csomagelem

Packet element

Ny MR SR

Csomagformatum Packet format Nry M7 F—~%v b
csomagolas packing Ny F

csomagolas packing HH L

Csomagszam Packet No. Ny NEE
Csomagtipus Packet type Ny NFER
csomépont node J—F

csomépont cime node address J—RT7 FL X
csoportok szama number of groups T —TH

Csoportos eszkozcsere

Device Batch Replacement

TN A Fh B
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Csoportos eszkdzfelugyelet

device batch monitor

FL A—AFE =S

csoportos kezelés batch treatment Xy FALER
csdkkenés decrement T2 U A b
csbszerelési rajz piping diagram [Tk

csucs spike AINA T
csucsfeszlltség peak voltage v — 7 &t
csucsterhelési arany peak load ratio v — 7 AR
Csupaszolt csatlakozd insulation displacement connector JE:H A 7 axs X
csuszas slip ERa)

csuszas slip fREE
csUszaskompenzacié slip compensation T AHIE

Darlington tranzisztor

Darlington transistor

R AN NN NS 4

Daru Crane J L=

datumcél datum target T LE =7y R

DC DC ELE

decimalis decimal 10154

decimalis allando decimal constant 10 E £
definitiv-reflektiv definite-reflective R S Y

dekdder decorder Ta—x

dekodolas decode Fa—R

deltakapcsolas delta connection TV fERR
demultiplikalo demultiplexer FTNFT LT H
diagnosztika diagnostics I

diagram chart F¥—h

differencial differential 78

differencial vonalmeghajté rendszer  differential line driver system ZENT AV RT A NS
differencialas differentiation HE

differencialas méd differentiation mode HHIE— N
differencialmi differential gears FA4 T LY ALET
diffz-szort diffuse-reflective PEE B STY
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digitalis

digital

T4 HI

digitalis adat részletei

digital data details

F DR NT— 5

digitalis bemenet

digital input

F4UHE VAT

digitalis buszcsatlakozas

digital bus connection

F 4 DA LN R

digitalis ertek

digital value

F 4 H A

digitalis IC

digital IC

7 4 VX NLIC

digitalis kapcsolo

digital switch

FAHNVAAL T

digitalis kijelzd berendezés

digital display device

TV HIVEKIR

digitalis kimenet digital output T4V HE VT
digitalis kimeneti érték digital output value T4 XV
digitalis RGB digital RGB 7 4 Y% LRGB

digitalis vezérlés

digital control

F 4 A VI

digitalis-analdg konverter modul

digital-analog converter module

FA VAT e S Bl =y b

dinamikus bemeneti modul

dynamic input module

FAFI v I AN2= b

dinamikus fék

dynamic brake

A FIv 7T b—F

Dinamikus fékreteszelés

Dynamic brake interlock

AT IvITr—FAf v Fayy

dinamikus karakterisztika

dynamic characteristics

EES R i

dinamikus kimeneti modul

dynamic output module

AT Iy 7 ha=y

dinamikus memoria, DRAM

dynamic memory, DRAM

EAFIv I AEY

dinamikus pasztazas be-/kimeneti modul

dynamic scan I/0O module

FAFIv I Ax ¥y A= b

dinamikus pasztazas bemeneti modul

dynamic scan input module

EAFIv I AFxY U ASja=>y |

dinamikus szkennelés

dynamic scan

FAF I AFx

dinamikus tartomany

dynamic range

XA FI v oLy

dinamikus terhelés

impact load

A X7 MR

dinamométer dynamometer B S5k

DIN-sin DIN rail DINL—/L
didda diode XA F—NK
dioda modszer diode method XA A — RFGK

diédahid

diode bridge

FAF— R T o

DIP-kapcsold

DIP switch

T AT AL T
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DIP-kapcsolo informacio

DIP switch information

T4 T ALy FIHHR

D-Llink leallitas/Stop adatkapcsolat

D-Llink stop/Stop data link

T—=8 Y 7 EL

dm dm T A=

dob barrel a %
dokumentum document R =2 Ak

Dot Field név dot field name Ry b7 4= ’4

délésmegelbzési mlivelet szintje

stall prevention operation level

A b — VB IEENME LU

D-tipusu foldelése D-type grounding D #2 1
dugasz jack ¥ v
dugaszolhat6 plug-in T
dugaszolétabla pinboard AR —FK
dugo plug X7

dupla kattintas double-click ETNT Y >

duplaszavas elérési pontok szama

number of double-word access points

HTNT— RT 7 & AR

duplaszavas eszk6z

double-word device

5T NT— FFr3A A

duplaszé

double word

BT NT— R

duplaszé-elérés

double-word access

ATNT—RT 7% A

éberségi kapcsolo

deadman switch

T v R AL T

edzés hardening BEATL
effektiv érték effective value FERNfE
effektiv képpontok effective pixels CRETES
Effektiv terhelési arany Effective load ratio FEhBfer 2
egér mouse ~ A
egérmivelet mouse operation ~ U A
egy érintéses one touch BT
egyedi hibainformacio meni individual error information menu =7 —{EBI{EFH A = = —
egyedi karakter custom character AL

egyedi LSI custom LSI F3 A5 LLSI
egyedi termék customized product T AL I\ i

egyenes kabel

straight cable

A ML — R —7)1
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egyenes tipus straight out type ARL—RMHLHAZAT
egyenes vonalak straight lines [ELHR
egyéni individual 5]
egyéni hibainformacid individual error information 7 —{E R 1
egyenl6 sebességl miivelet equal speed operation ETIPLSE LR
egyensuly balance INT A

egyérintéses beallitd gomb

one-touch adjustment button

TPy FHHER S

egyérintéses csatlakozé

one-touch connector

Iy EyFars sz

egyetlen

one shot

v a v b

egyetlen befejezés

single end

xR

egyetlen feladat

single task

TN E R

Egyezés Match —%
Egyezés észlelés Match detection — ok
egyfazisi motor single - phase motor HFHE—H

egyidejl halbzati atvonal

co-existence network route

RER Y MU — 7 @ERER

egylépcsds beszerelés

one-touch mounting

T FEUH T

egylépéses idézité kimenet

one-shot timer output

Jrvay hEA~HT

egylépéses kimenet

one-shot output

Jrvay M

egyseg unit A7
egységar unit price HiAfh

Egyszer(i projekt Simple project D= R/
egydttes ellenérzés joint inspection RVAIAY &

ejtésvizsgalat

impact drop

PV AN

ejtésvizsgalati eredmény

impact drop performance

A 37 b Ro oy 7HERE

ekho echo T a—

él edge Ty

¢l észlelése edge detection T v Uk
elakadas elleni védelem stall prevention Ak — LRIk
elektréda electrode A il
elektrédaszonda electrode probe ARG
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elektromagneses detektor

annunciator detection

Ty e —

elektromagneses detektor

annunciator

T e—X

elektromagneses detektor ellenérzése

annunciator check

T = F )

elektromagneses detektor szama

annunciator detection number

TR = SR

elektromagneses észlelések szama number of annunciator detection 7 7> ¥ = — X i H A%
elektromagneses fék electromagnetic brake BT L —%
elektromagneses indukcid electromagnetic induction EEATTT T
elektromagneses kapcsolo electromagnetic switch % BA PR
elektromagneses motorfék motor electromagnetic brake E—FERT L—F
elektromagneses relé electromagnetic relay whz ) L—
elektromos aramkor electrical circuit EF:S

elektromos toltés electric charge AT

Elektronikus attétel Electronic gear BXT
elektronikus szamlalo electronic counters BT A
elektronikus tipusu electronic type [ aE=Y
elektrosztatikus zaj static induced noise FrERE ) A X
elem battery Y

elem battery N7

elem element L AR
elemtarto battery holder Ny T YRV E
elérés access TIErA

elérési slave allomas access slave station 77 A TR
elérési tartomany access range 77 & A
életciklusteszt test of operation life FF o R

élettartam life Ffin

elfogadott norma de facto standard TI77 I NAR U —R
eljaras procedure FIA

élkiemelés edge enhancement T v VR
ellenallas resistance B

ellenallas terhelés resistance load By
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ellenelektromos eré counter-electromotive force UL S
elleniranyu forgas reverse rotation SUILTR
ellenér inspector =
ellenérzés check Fxv7
ellendrzés overview R
ellenérzdé 6sszeg kodja sumcheck code Y LhFxzy7a—F
ellenérzé szamjegy check digit Fzv 7TV R
ellenérzékod check code Frxyra—F
ellen6rz66sszeg checksum F v 7Y A
elmozditasi méd displacement mode EAE— R
elosztd distributor TAANIE2—%
eléerésité preamplifier FVT TR
eléfeldolgozas preprocessing AT ALER
el6fesziiltség bias INAT A
el6készités (Eljarasok) preparation (Procedures) B
el6készités/fenntartas preparation/maintenance He f
elénézet preview T B a—
elénézeti terilet preview area T bEa—x2 7
elény advantage AU b
elére beallitott bemenet preset input 7ty AT
el6re beallitott érték preset AV
el6ére beallitott érték preset value 7ty ME
elére beallitott parancs preset command Tty MES
elére beallitott szamlald preset counter Tty MUK
Elére megadott érték irasi utasitasa (ICPREWR1(P)) |Preset value write instruction ICPREWR1(P)) 7' U & v MEZIA L4 ICPREWR1(P))
elériasztas pre-alarm VT T — A
El6tolas Inching A FT
el6tolasi mivelet inching operation A vF v T iER
el6tolasi tavolsag inching moving distance A F I BEE
elézmeény kijelz6é history display e e
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elézménygrafikon

historical trend graph

tAMNJHBNLVNLURTTT

elrendezés layout VAT Tk
elrendezési rajz layout drawing [RAEA
elsé elényben részesitett képernyd  first preferred screen 5 — e

elsé inditas

initial start

A=V X VAL — |

elsé inditas mod

initial start mode

A=V XYV AF—FE—F

elsé tranziens zaj

first transient noise

Tr—AMNNTUV 2 N IAR

elsédleges fordulatszam-beallitas principal velocity setting box TR ER
elszamolasi kulcs yield rate HEED
eltavolitas uninstallation T A VA =L
eltavolitas removal BvixdL
eltérés deviation 7=

eltérés difference 7257
eltérések differences 7= 5
eltérésszamlald deviation counter h =y RN
élvezérelt relé edge relay Ty VU L—
elvezérld allomas sub-control station W7 E B
emelkedési id6 rise time S0 BRER
emeld lifter DR
emitter emitter I vH
emulator emulator Izl —#

EN 61000-4-5 tulfesziiltségvédelem

Surge immunity EN61000-4-5

P — A I 2=7 1 EN61000-4-5

Endian endian T ATV
energiafogyasztas power rate NT— L — |
entalpia enthalpy Ty
entitas entity T AT A
eredeti diagram original diagram JR X

eredeti gyartasi hely tanusitvanya certificate for original production place | J5 2 HiiFiE B
érintkezésmentes bemenet non-contact input AT
érintkezésmentes észlelés non-contact detection B A
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érintkez6 contact R
érintkez6 bemenet contact input BT
érintkez6 kimenet contact output e
érintkez6 kimeneti modul contact output module BRI =y b
érintkez6 tipusa elektromagneses relé contactor type electromagnetic relay | = > ¥ 7 X JE &Rk E 25
érintékapcsold touch switch By FAAL vF
érkezés megerdsitése confirmation of arrival B & R
erés lug strong alkali RV A
er6sen savas anyagok strong acidic substances TR E
erésités gain TA v
erésités bedllitas kérés gain setting request TA VR TEER

erdsités beallitasi allapota

gain setting status

TA UERERRE

Ol

erOsités beallitasi mod

gain setting mode

YA RIEE— R

erbsités érték gain value FA ME
Erésités jellemzéi Gain specification FA ARTE
erésités kapcsolasa gain switching A R Z
Erésités keresése Gain search FA Y —F

Erésitési érték felhasznald altal allithaté tartomanya

User range setting gain value

=L URESA VE

erésité amplifier T
értékelés assessment FEA
értékesitések sales W7
értékszam record number L a— R
értékszam record number La— R
értékvezeérl6é egység value control unit FECfIe ) o A 1

értelmez6 BASIC

interpretive BASIC

A 27 ZFEBASIC

érvénytelen allomas hiba

error invalid station

= 7 — 5 )5

érzékenység sensitivity R
és and TR
eseményértesités event notification A R A

eseménykiadasi feltétel

event issuance condition

1Ry P FATAAE
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esés drop %T
esési id6 fall time N D) IRFE
esésvezérlés droop control R L— 7 i 1)
eszkoz device TN A

eszkdz allapota

device condition

F A ALl

eszkoz frissitése

refresh device

V7L ysraT /N A

eszkbdzadat-tarold fajl

device data storage file

TN AT —Z WA 7 7 A v

eszkOzbefektetés equipment investment Bl Era
Eszkodzcsere Replace device FNA A B
eszkodzcsere device change TN, ALEH

eszkdzcsere jellemzéi

device change specification

7L AL

eszkozérték

device value

TNA AE

eszkozfelligyelet

device monitor

FORA AE=H

eszkozfelligyelet/eszkozteszt

device monitor/device test

TN R =H[TINA AT A B

eszkozfelligyelet/teszt

device monitor/test

FRA AE=H [T AR

eszkozfelligyeleti képernyd

device monitor screen

FNA AT =X H

eszkdzgomb tool button YV — LR K
eszkozinformacio device information T NA A NG H
eszkozkeresés a parbeszédablakban find device dialog box TNA ARBREA T 0
eszkozlista device list T A
eszkdzmegjegyzés device comment FORAL Z Ak ks

eszkdzmegjegyzés kijelzdvalasztas

device comment display selection

FONA 2T A FFTRIER

eszkdzmegjegyzés kijelzévalasztd menu

device comment display selection menu

TNRAAA R FFRIREIRA = 2 —

eszkdzmegjelenitd képernyd

device display screen

TN AFIRIEIH

eszkdznév tool name YV — L4
eszkdzpontok szamanak modositdsa change number of device points TN A GTEE
eszkdzsav tool bar Y=L —
eszkoztartomany device range T NA A i

eszkoztesztelés

device test

T AT A

eszkdztesztelés megerdsitése

device test confirmation

T AT A R
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eszkoztesztelés megerdésitési meni

device test confirmation menu

TNA AT A MlEBRA =2 —

eszkoztesztelés meni

device test menu

TNRAATAMA =2 —

eszkoztipp kijelzé

tool hint display

YV —)L b v FERR

eszkoztorlés ment

device clear menu

FALAY YT A=

Eszkozvalasztas Device select T A ZTEIR
Eszkozvalasztas meni Device select menu TN ZTEIRA = 2 —
észlelési tavolsag detecting distance F HH P

észlelési zona detection zone T HH Ak

észlelve detected f

Ethernet Ethernet A —%x> k
excenter adat cam data T —H
excentergOrbe karakterisztikaja cam curve characteristic value 77 I AR AR
excenter - miikodtetési kapcsolo cam - operated switch HILAA v F

excentricitas mérése

eccentricity measurement

fi DI E

exportalas export T AR— R
ezredmasodperc millisecond NUK %

fa tree Y —

fagyas freeze 7Y—=x

faj létrehozasi adatainak médositasa file creation data modification 7 7 A AR A RS B
fajl file T AN

fajl atvaltasi idézitése

file switching timing

TrANGHEZ X AT

fajl cimsor file header Ty AN~y H
fajl elérési utvonala file path 77 A IVINA
fajl hasznalhatosaga file usability 77 A NVER

fajl jelszd

file password

T AN AT— R

fajl zarolasa

file lock

Ty Aa

fajladat irasa/olvasasa

file data read/write

fajladatok tablazat olvasasa

file information table read

77 A NVHEBH LIEIAS
L

7 7 A NMER— BB

fajlattribatim maédositasa

file attribute change

77 ANVEMERE

fajlattribGtum

file attribute

7 7 A Vg
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fajlatvitel

file transfer

7 7 A JVHRIE

fajlatviteli kérés

file transfer request

7 7 A VHRE R

fajldiagnosztikai ellenérzés

file diagnostic check

Ty ANZET =y s

fajldiagnosztikai informacio

file diagnostic information

7 7 A V2 WG

fajlegység file unit 7 7 A JVHNL
fajlelérés file access T ANT TR
fajlformatum file format 7 7 A VIR
fajlinformaciok modositasa file information modification 77 A NMEREE

fajl-jelsz6 32

file password 32

T 7 A NN A T — 32

fajlkeresés

file search

77 A VY —F

fajlmentési célhely

file save destination

7 7 A IARAES

fajlméret

file size

77 AR

fajlméret jellemzéi

file size specification

77 ANY A XHRE

fajlméret-egység

file size unit

7 7 A YA XHAL

fajimavelet

file operation

77 A VAR

fajlnév

file name

77 ANV

fajinév-modositasi parancs

file name change command

TrANKZETa<v R

fajlregiszter

file register

T AN L AKR

fajlregiszter blokk-kapcsolasi eljarasban

file register in the block switching method

Ty IR E TR T 7 ALV RE

fajlregiszter 3l

file register file

Tr7AIWVVLIAKT 7 A )

fajlregiszter kapacitasa

file register capacity

Tr7 AN T ASRERMNL O AHX

fajlregiszter torlése

file register clear

Ty ANLIAZ T VT

fajlregiszter-pontok szama

number of file register points

T AN LT RN S

fajlszerkezet file structure 7 7 A VAR
fajltarolas file storage 7 7 A VR
fajltipus file type 7 7 A V]

fajltérlés parancs

file delete command

77 A NHIFRa~ R

fajlzarolas regisztralasa/mégsem

file lock registration/cancel

T 7 ANy 7R R

faszerkezet( kijelz6 tree display V) —FKIR
fazisdetektor phase detector NEFEAR 2R
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fazisdetektor kapocs phase detection terminal AR
Faziskompenzacio Phase compensation {EABFHIE
fazissietteté kondenzator phase-advanced condenser HEH=a T
fazisszog phase angle NEFE A
fedélrogzité-csavar cover mounting screw J3—HfHF Rt
fehér matt papir white mat paper Hf~ > MK

fehéregyensuly

white balance

RUA RNRNT A

fej utan post head RA R~y R
fejjel lefelé bottom up RRLT v
Fejléc Header ~y K

fejléc header ~ ZE
fejlesztés development BA%E
fejlesztési abra development chart J R

fejleszté eszkoz

upgrade tool

Voo —T7T Y —)b

fék aramkore brake circuit 7 L—3 (Al
fékellenallas braking resistor 7 L —XPigs
fékezési képesség braking ability 7 L—%HeT)

fékezb ellenallas tulmelegedés elleni védelme

braking resistor overheat protection

7 L— R RPigmm AR

fékhasznalat

brake usage

7 L= R

fékmodul

brake module

JL—F%z2=v b

féknyitas befejezési jel

brake opening completion signal

7 U= TR

féknyitasi kérés

brake opening request

7L — % BR gk

féktranzisztor hiba

brake transistor error

TL—F NF R K B

féktranzisztor hibaészlelés

brake transistor error detection

TL—F% T VAL BERH

felbontas resolution fiR g 2
felbontas resolution S fiREE
feldolgozas befejezése end processing T RALEE
feldolgozas zarasa close processing 7 u— XALE
feldolgozasi ciklus process cycle LR A 7 v
felfutas/lefutas vezérlése ramp-up/down control =Rz
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felhajthato fedél

hinged cover

WERAS & 0 N —

felnasznalé

user

S

felnasznalé 0. sz. 6rabedllitasa

user timing clock No.0

a—HL A I 77 m v No.0

felhasznalé altal létrehozott képernyd

user-created screen

= — P

felhasznalé altal megadott

user-specified

PR

felhasznalo altal meghatarozott cimke

user-defined tag

-

felhasznald regisztracios keret jellemzdi

user registration frame specification

PR T L— A EE

felhasznalo regisztracios keret létrehozasa

user registration frame creation

2 —WEEE T L — AERR

felhasznalo regisztracios keret tartalmai

user registration frame contents

I—PEEET L — ANE

felhasznalo regisztralasa user registration ARG
felhasznaloi bedllitasok rendszerteriilet user setting system area I—WREVAT LTI T
felnasznaldi beallitasok terilet user setting area a—HFHHBTY 7

felhasznaldi bejelentkezés informacioi

login user information

77 A v a—FiER

felhasznaloi kézikonyv

user's manual

a2—P—Xv =27 )L

felhasznal6i magneslemez

user floppy disk

a—HFH7rv v —7 4 A7

felhasznaloi program

user program

2—=FT a7 L

Felhasznaldi tartomanyiras kérés

User range write request

a—P L DEALTER

FELHASZNALOI UZENET

USER MESSAGE

T—FRAyt—

felhasznaldi tGzenet képernyd

user message screen

A=W A v — Vi

Felhasznaloi Uzenet utasitas

User message instruction

e i A e d

felnasznalénév user name a—HW4
felnasznalonév beviteli mezé user name entry field o —H4 AT
felhasznalonév ellenérzése check user name o — L R

felhasznalo-tartomany

user range

a—HFL Y

felnasznalévaltas

user switching

P A

felnuzo ellenallas

pull-up resistor

TIT v TP

féligatereszt6 tikor half mirror IN—T I T —
félkész termék semi-manufactured-product o
félkész termékek semi-manufactured goods H5E K

Fels6 folyamatriasztas also hatarérték

Process alarm upper lower limit

Tuv A7 7 —Ah ETR
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felsd holtpont/also holtpont

top dead center/top dead point

FERL

felsé l6ket-hatarérték

upper stroke limit

ERAPE=27U Iy |

fels6 végallaskapcsold

upper limit switch

ERY Iy FAL T

felszerelési kornyezet mounting environment ir R RbE: 23
feltoltés upload Ty Fu— R
felugréd popup Ry 7T v

felugré menii

popup menu

RNy T T v T A= a—

Felugré menu az akadalyallapot folytatasahoz

Pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7T TEEIRIRREfRRR A = 2 —

Felugré meni az akadalyallapot folytatasahoz elvégezve

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Ry 7T o TEEREMFRIE T A =2 —

felugré riasztas

popup alarm

Ny TT v TT T =1

felugré véddélemez

pop-up faceplate

RNy T T T x—AFL— |

felugyelet monitoring )
felligyelet célteriilete monitor destination E=F
fellgyelet inditasa start monitor =X Btk
feliigyelet ledllitasa stop monitor E=HEIE

feligyeleti bemeneti puffer

monitor input buffer

S O NI s

felugyeleti ellendrzés végrehajtasa kézben during monitor execution E=HFTH

felugyeleti eszk6z monitor tool T=HY =)L

felugyeleti feltételek monitor conditions =2 %A

fellgyeleti id6 monitor time RS

feliigyeleti idézit6 inditasa a Iépés atviteléhez | startup of monitoring timer for step transition | 2 7 v FITEEAR & A ~ #2 &)
fellgyeleti képerny6 monitor screen e A I A

fellgyeleti kdvetés

monitoring trace

FT=HXY LT RL—R

felligyeleti mod monitoring mode E=ZE—F
fellgyelt elem monitored item T=HATAT A
fellileti mérethiba surface runout AR

fellilrél le

top down

kTR

felllvezérlési id6

overhead time

F—s3~y RIRFH]

félvezetd semiconductor HiE AR
félvezet® lézer semiconductor laser Hel R L —H
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fém kifaradasa metal fatigue &R T
fém, fémtargy metal, metal object &8
fémbevonat cladding 77y R
fémforma metallic mold it

fénydetektor elem

light-receiving element

K
=
P
H

fényeré modositasa change brightness i i R
fényforras light source SR
fényfliggdny light curtain FA NI—T
fénymennyiség eloszlasa light quantity distribution e E IR
fényvisszaverd retro-reflective EPGE et

FeRAM, ferroelektromos meméria-aramkor

FeRAM, ferroelectric random access memory

BB AEY

fércelés

basting

Lo

ferde (d6lés)

oblique (tilt)

(EFe)

ferde lyukaszto

slope pierce

2 —7 7T A

ferrit ferrite A
festékszoras spray painting ik
feszitésszabalyozas tension control A 7 i)
fesziiltség voltage BHE

feszlltség stress A}

fesziiltség ala helyezés/bekapcsolas energization/power ON HE
feszliltségcsucs spike voltage ANA 7 EBIE
feszliltség-ellenallas voltage-resistance [gEEAE
fesziiltségesés voltage drop Ne -y 7 EE
feszliltségimpulzus-jelenség surging phenomenon =T THR
fesziiltségingadozasi arany ripple ratio Uy 7V
fesziiltségkimenet voltage output BIEHT)
fesziiltségoszto ellenallas bleeder resistance 7V —F b
fesziiltségoszto ellenallas bleeder resistor 7 U — X ids
fesziiltségstabilizator voltage stabilizer E R R E
figyelmeztetés warning L3
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figyelmeztetés warning J—=7
figyelmeztetés warning occurrence U —= TR

figyelmeztetd kod

warning code

—=r7a—F

finom Uzemmod

fine mode

rkE AT —

firmware

firmware

Ty —ALgxTT

fixen huzalozott

hard-wired

A= RU A = R

fizikai masolat

hardcopy

e Ko e

Flash kartya

Flash card

77 v ah— K (Flash 7 — K)

flash meméria

flash memory

77 vvaArtl

flash ROM

flash ROM

77 v 2ROM

flash ROM irasi kérés

flash ROM write request

77 v 2 ROMEIAAIER

flash ROM mivelet

flash ROM operation

77 v v 2 ROMEE

flip-flop

flip flop

AR A=A

flip-flop aramkor

flip-flop circuit

7y 7my SR

fluoreszcens fluorescent HEAT
fluxus-ellenallas flux-resistance MR A

fogaskerék-holtjaték

gear backlash

T NI Tyva

foglalatszam grafikus feldolgozasa

slot count display processing

2wy MR R

foglalt be-/kimeneti pontok szama number of occupied I/O points /O 5H Rk
fogo pliers Ny F
fojtoszelep-vezérlés damper control & X
fojtotekercs damper coil CANRAY:S
fojtotekercs choke coil Fa—raAf)
fojtotekercsek reactors V7o kv
fok degree RE

fokusz focus T E =R A
folyadékkristaly liquid crystal 2 bt
folyadéktipus fluid types SR SE RN LN
Folyamat CPU Process CPU 7rt& ACPU

folyamat riasztas

process alarm

Tutv AT T —2A
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folyamatabra flow chart 7a—Fx¥—h
folyamatabra flow chart VAL

folyamatallapot adat

process condition data

Taw AGMHT—X

folyamatallapot adat

process status data

7Bt ARET 5

folyamat-allapotabra a vezérléshez  |process flow chart for control BT
folyamatlista list of processes TIEZ
folyamatos continuous HLE
folyamatos futastartomany continuous running range LT I AR I

Folyamatriasztas alsé hatarértéke

Process alarm lower lower limit value

T AT 7 — LT N IRE

Folyamatriasztas alsé/felsé hatarértéek

Process alarm lower upper limit

TrtRA7 7 —ALTF LR

Folyamatriasztas als6-fels6 hatarértéke

Process alarm lower upper limit value

Tut AT T — AT LRE

Folyamatriasztds engedélyezése

Enable process alarm

Tat AT T — L]

Folyamatriasztas felsé hatarérték

Process alarm upper upper limit

Tuv A7 7 —5EER

Folyamatriasztas fels6-alsé hatarértéke

Process alarm upper lower limit value

Fav A7 7 —5 FFRE

Folyamatriasztas kikapcsolasa

Disable process alarm

Tatv AT 7 — LR

folyamatvaltoz6 process variable T E A
folyamatvaltozd process variable 7'ut AfH
folyamatvezérlés process control TR PR
folyamatvezérlés process control 7'k A
(programozasi nyelv) a folyamatvezérléshez | (programming language for) process control | 7" 17 = A fH|{H = &
Folyamatvezérlé utasitasa Process control instruction 7't A HE

folyasztoszer solder flux IATET7 Ty 7 R
fonaltisztitd slit plate AUy k

forditas compilation I N

forditott invert LR

forditott fazis reversed phase WitH

forditott mivelet reverse action UEUL(E

forditott polaritas reversed polarity T S5 i

forditott varras touch back Ay F Ny
fordulatonkénti I16ket (AL) travel distance per revolution (AL) 1[El5dH 7= V) OB E)E(AL)
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forgas

rotation

il 72

forgatasi utasitas

rotation instruction

O—7—3 3 VARG

forgo keresztvago

rotary cutter

=4 =0 F—

forgo kodold

rotary encoder

g—4)—xra—4%

forgo kédold

rotary encoder

g—4)xzya—x

forgokapcsolo rotating switch [FlIERA A > F
formatum format TE—~v b
formatumtipus format type 73—~ v MEX
forras source V=

forras adatlistajanak masolasa

copy source data list

e T

forras masolasa

copy source

o B —In

forrasadat

resource data

Uy —RAF—4

forrasprojekt masolasa

copy source project

ar—yx7ed=s b

forrasterhelés source load V—Au— K
forrasztas soldering HHEAHT

forrasztas nélkili csatlakozo solderless terminal JH 55 b

forrasztas nélkili hivelyes csatlakozo, forrasztés nélkili csatlakozo hivellyel | sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve | A 1) — =7 {s} [ T- 75 it -
forrasztas nélkili késes csatlakozd  spade solderless terminal SeBRAIE A 1
forrasztas tipusa soldering type INCEF AT
forrasztasmentes dugé solderless plug BT A A A
forrasztasvizsgalat solder inspection LA TR

forraszthaté kapocs

solder terminal

LA ST ST

forrasztott tipusu csatlakozd

soldering type connector

NCEMT A T axs B

fotocellas kapcsolo

photoelectric tube switch

WEEAAL v F

f6 alapmodul

main base module

HEARN—22=9 b

f6 alapmodul redundans tapellatasahoz

main base module for redundant power supply system

B E(LY AT AAEAR— 2=y b

f& aramkor main circuit ESE)iS
f6 aramkor tapellatasa main circuit power supply R ER
f6 modul main module A= I

f6 részprogram

main routine program

AA N —F o Ta s h
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f6 vezérl6

main controller

AAfraryitue—7

f6 vezérl6elem

main control element

Tl T

f6 vezérléprogram

main sequence program

A=l AT T A

fékapcsolo main switch FAAL vF

fold earth T —A

foldelés grounding Bt

foldel6csap ground stud T RASE YR
foldelékabel grounding cable 7 — AR

foldel6kapocs

earth terminal

F— AT

foldhurok ground loop 7T R—7
Foldzarlat Ground fault Hit&

frekvencia frequency JE e 34
frekvenciabeallitas felbontasa frequency setting resolution JE e BER T 53 A RE
frekvencia-beallitd frequency setter JEI R B3R TE
frekvenciabeallito érték frequency setting value JE e F e E A
frekvenciabeallit6 jel frequency setting signal JE R BGER EAE
frekvencia-beallitd sebességparancs speed control command frequency setter |33 & | [R5 5 & 1% 55k i€ 2
frekvenciazavar értéke hash value Ny Y adfl

freon freon A g

frissités refresh R

frissités refresh Vo7l

frissités mod

refresh mode

U7 L yvali

frissités nem tortént meg

refresh not executed

U7y a2 f AT

frissités végrehajtasa

refresh execution

V7 vy v adT

frissitési eljaras

refresh processing

U7 Ly AL

frissitési paraméterek

refresh parameters

U7V a/NTA—H

frissitési pontok szama

number of refresh points

U7y vami#

frissitési utasitas

refresh instruction

U7 Ly amay

funkcio

function

3k

funkcio

function

hE
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funkcié bemenet

function input

A A WDV

funkcié bemeneti kapocs

function input terminal

Ty a v ANAT

Funkcié bemend jele

Function input signal

Ty a s ANNER

funkcio eszkoz

function device

Tyl va s TN A

funkcié kimenet

function output

Ty va vl

funkcié menu

function menu

Tyl vals A a—

funkcidabra

function chart

Ty varyFe—h

funkcidblokk

function block

Ty varyravy

funkcioblokk neve

function block name

Ty rvarray 4

funkciodblokolasi (FB) lista

function block (FB) list

Ty riaryruay s (FB)—E

funkciégomb function key Ty varsFk—
funkciolista function list e — 52
funkciomodul function module L=
funkcionalis jellemzdk functional specification SMERAEARE

funkcioregiszter

function register

Ty ary L UAL

furéhegy drill bit INUNIZ
fuggdleges vertical TEE
fligg6legesen szerelt vertical mounting B &

ful konfiguralasa tab configuration 2 THERK
fllbeadllitasi képernyd tag setting screen & 73R E 1 1
fiirdékadgorbe bathtub curve R H T R
fltés heating JINER
fltéelem heater b—4
Galvano Galvano HIsN )

Galvano szkenner

Galvano scanner

HIIR ) A% %

gazdaallomas host station HJm

gazdagép host machine R e
gazdagép neve host name RA N4
gazrugd gas spring HAARAT Y T
gél idé gel time TN A L
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Gépekre vonatkozo iranyelv Machinery Directive PR
gépelem organ FNH
gépelemz6/Gépelemzé machine analyzer/Machine analyzer <~ > 7+ 7AW

gép-ember interfész

man-machine interface

R E T 2 — A

gépvezérls machine controller v rayhan—3
erjesztett aram induced current T

ger)

gerjesztétekercs excitation coil Fhig= A L

globalis eszk6z

global device

7a— N JLF NS R

globalis rész global section Ja—nN)k g
golydscsap ball screw R—

golydscsap palyaja

ball screw pitch

I Sl

golyéscsap tengely

ball screw lead

A= X2 — K

gombon 1évd szdveg button text RA T
gotikus gothic =N

gorbe curve )

gordulé rolling n—U 7
gordulésavok scroll bars A 1= )L /N—
gorgetés scroll on A7 wa—)v
gorgé roller 0—=

grafikon graph 777

grafikus kézi plazmaprogramozé

plasma hand-held graphic programmer

TITRRNT AT T 47Tl T~

grafikus kézi programozé

hand-held graphic programmer

INST 4T T T 4w T r T

grafikus kijelz6

graphics display

77747 AER

Grafikus operator terminal (GOT)

Graphic Operation Terminal, GOT

TI537 497 F_—y g2 —3IF)L

Gray-kod Gray code JrAa—FR
gumikalapacs rubber hammer LN~V —

gyari allapot szerint ex-factory HiHT

gyarilag beallitott erésitési érték factory default setting gain value | LYH{aax &7 A L ME
gyarilag beallitott kiegyenlitési érték  factory default setting offset value TiHiXEA 7 &~ ME
gyartas manufacture 36
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gyartas ledllitasa production stop AEPER I
gyartasi alkalmazas production expenditure s
gyartasi eljaras production procedure EPETRE
gyartasi és értékesitési értekezlet production & sales meeting IR
gyartasi koltség manufacture cost BCS N i
gyartasi rajz production drawing HPEX
gyartasi terv production plan AEPERTE
gyartastechnoldgia production technology AEREEN
gyartasvezetés production management AR
gyarto manufacturer A=
gyartésor production line HHETA

gyartésor-vezérl§

production line controller

FAvaryhr—7

gyémantvagas brilliant cut TVIT My b

gyors kioldasu biztositék quick acting fuse W 2 —x

gyors villamos tranziens/burst vizsgdlat fast transient burst test 77 ANV =2 MR
gyorsitas acceleration JIBCYES

gyorsitas acceleration VakR)

gyorsitas/lassitas acceleration/deceleration YIRS

gyorsitas/lassitas idsbeallitasa tartomanyon kivill esik acceleration/deceleration time setting out of range | JJ[1 ] 158 Ff [ 25 & % H 4+

gyorsitasi idéallando Acceleration time constant T e E £

Gyorsitasi nyomaték Acceleration torque ik s v

gyorsitasi/lassitasi eljaras acceleration/deceleration method  fNEE 5 =

gyorsitotar

cache memory

TryvvarAtl

gyokérkonyvtar

root directory

JL— KT F L H

gy(rls szamlalé

ring counter

IS/ Ry

gy(lrls szamlalé alsé hatarértéke

ring counter lower limit value

Vo752 FIRIE

gy(lris szamlalo fels6 hatarérték

ring counter upper limit value

Vo7 ho 2 FRRE

Gylirlis szamlalé fels6-/alsé hatarérték-irasi utasitdas ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction ICRNGWR1(P))

Vo7 BT IREEIAL6 4 (ICRNGWR1(P))

ha ha T H =)
hajlitasi sugar bend radius i R
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19t
oH

BAE

hajtas

gear

x7

hajtokadltés

flap stitch

7T THEND

hajtémodul drive module K4 7T2=v k
hajtomimotor geared motor Y —KNE—%
halmozott id6zité accumulated timer FEE XA~

halmozott impulzus

accumulated pulse

NNV

halogénlampa

halogen lamp

nay g

halézat

network

Sy hT—7

halézat tipusa

network type

Fov b U — 7 FER

halézati cim

network address

Xy hT—27 7 RLA

halozati csatlakoztatas

network connection

T U — 7 R

halézati diagnosztika

network diagnostics

X FU— 7 ZH

halézati érintkez6

main contact

EE%I%‘\

halozati frissitési paraméter

network reflesh parameter

Xy hU—=2 VT by ankT A—H

halézati kapcsolat szolgaltatd

network connection vendor

X NU— U B EE

halézati leagazo

power offset

NT—FT+% v b

halézati modul

network module

Xy hU—ra=y

halézati mivelet

network operation

S hU— 7 JEE

halézati paraméter

network parameter

Fo NU— 8T Ak

halozati paraméter-beallitasi képernyd

network parameter setting screen

Xy U =2 RT A — ZRIE M

halézati sz.

network No.

F v U —7No

halézati szam

network number

X NU— HBE

halozati tapellatas commercial power supply P FH R

haldzati utvonal network route X v U — 7 BERE
halozatok szama number of networks Xy hU—7%

hang kimeneti modul sound output module BEEM 2=y b
hangcsatolo sound coupler Ik YA
hangfrekvencia noise frequency J A RJEPBE
hangnyomas szintje sound pressure level HHEL~L

hangolas tuning Fa—=7
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hangriasztas

buzzer sound

7Y

harangalaku furat

bell-shaped hole

L= R

hardver hiba

hardware failure

N— R = 7 B

hardver hiba

hardware failure

IN— R = TR

hardveres kapcsolé

hardware switch

N= R =T AA v T

hardveres |6ketkorlatozas

hardware stroke limit

N—FRyxzT7Abr—27U3Ivhk

hardveres valtozat

hardware version

N—=R 2T R_R—T g

hardverinformacié

hardware information

N= R = T

hardverkialakitas

hardware design

N R Y= T R

hardvervizsgalat

hardware test

N—=FKRU =TT Ak

harmonikus harmonics 15 A I

harom fazisu AC tapellatas three-phase AC power supply 3HH A it FE IR
haromfazisu inverter three-phase inverter SfHA o N— &
haromfazisi motor three-phase motor SfHE— ¥
haromfazisi motor three-phase motor —HE—
haromszogelési tipus triangulation type =AM
hasznalati utmutato instruction manual I i B 3
Hasznalati Gtmutaté megnyitasa Open User's Manual ~ =27 VERL
hasznalati utmutatok operation instructions E¥¢feEE
hasznalhatésag usability a—HFry T g
hasznalt eszkdzok listaja list of used devices TN ZEHY 2 b
hasznos élettartam useful life i A%
hasznossag utility =74 V74
hatarfesziltség cut-off voltage 71 M

hatarjel limit signal Vv ME&
hatarjel vezérléskapcsold jele limit signal control switching signal YV X v M3 B-Hl#EIUI# 2 (55

hatarolojel delimiter TUIX
hatasfok efficiency 2R
hatasfok efficiency REZR
hatlapfejl csavar hexagonal nut NATF > B
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hattérvilagitas backlight Ny 774k
hegesztés welding Vi
hegesztési varrat weld line VIV RT A
héliumgaz helium gas YT LTTA
Hely Locus LR
helyettesités substitute (A=t
helyi allomas local station 7 — 7 V)R
helyi gyartas local production Bt A pE
helyreallitas ismételt végrehajtasanak jellemzsi specification of restoration repeated execution | ) 2 | 7 ik U EFTIRE
helyszini ellenbrzések listaja list of spot checks Fxy 7 —Fh
helytelen 6sszeszerelés improper assembly RERHL AT
helyzetbeallitas position adjustment AL IEA IE
helyzetérzékeld position detector (VAR AasEr
helyzetérzékelb lap locator plate ag—&71r—F
helyzethez igazitas align to position AL D
henger cylinder VNS
hexadecimalis hexadecimal 16145
hexadecimalis allando hexadecimal constant 16 E#L
hézag gap PR
hianyzik missing R
hianyzik missing R¥%
hiba failure [
hiba error S
hiba error 7 —
hiba el6zmény error history 7 — g
hiba helyreallitasi ideje error reset processing time T T —fRER LB R R
hiba jelentkezése error occurring T 7 —FE

hiba jelentkezési ideje

error occurered time

T T —FE AR

hiba kijelz6

error display

T T —FR

hiba osztalyozasa

error classification

=7 —/8
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hibaadatok error details T 7 — A
hibaallapot error status L NN
hibaallapot error status = 7 —RP
hibabiztos fail-safe Tz ANkt —7

hibabiztos aramkor

fail-safe circuit

T AL E—7 [\

hibabiztos olvadovezeték

fail-safe fusible link

TN —T T2—=UT)N U Y

hibabiztos rendszer

fail-safe system

TxAI)EB—T VAT A

hibadefinicio error definition BENE
Hibaelbiralas Error judgment ~ 7 —HE
hibaelem error item =7 —IgH

hibaellen6rzés

error check

TT—=F =7

hibael6zmények felligyelete

error history monitor

=7 —EET =4

hibaészlelés flaw detection x AR
hibaészlelés error detection T 7 —f
hibaészlelés error detection SR
hibafeldolgozas error processing L LR
hibainformacio error information 7 —HF

hibainformacié meni

error information menu

TT—fFHRA =2 —

hibajavitas

debug

TN T

hibajavitasi és diagnosztikai utasitas

debug and failure diagnostic instruction

Ty 7 B

hibajavitasi mod debug mode TNy TE— R
hibajavitd funkcio hasznalata debug function usage T\ JHEREME AR
hibajelzés error flag TI7—777
hiba-kihagyasi parancs error cancel command T 7 —fRERYE T
hibakimenet error output B

hibakdd részletes adatai

detail error code

BT — o —

hibakod-lista

error code list

=7 —a— &

hibalista

error list

=7 —EE—%

hibalista menu

error list menu

=B A = o —

hibamentes leallitas

fail-safe shutdown

7 A )L —7 EIRE L
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hibamentesités debug work Ty TEE
hibamiivelet faulty operation BHENE
hibanaplé kijelz6 error log display T 7 — R R
hibanaplé menii error log menu T T —JBEA =2 —
hibapélda fault example k7 7Vl
hibas adatkapcsolati allomas data link faulty station Vat SUINE/E V. o5
hibas beallitas maladjustment i
hibas bemenet incorrect input AT
hibas huzalozas incorrect wiring FRACHR
hibas kimenet mismatch output A=
hibas kimenet incorrect output E=1sp)
hibas komponens faulty component R
hibas termék defective product KR
hibaterilet faulty area B ST
hibat(irés margin of error AR
hibatizenetek error messages TIT—RAyE—
hibavezérlés tipusa error control type A 0 i =
hiba-visszaallitas error reset T 7 —fift bR
hiba-visszadllitas error reset =7—=Ukvh

hiba-visszaallitas kivalasztasa

error reset selection

T 7 —fRERIER

hiba-visszaallitas kivalasztasi menu

error reset selection menu

=T —fREREIR A = =2 —

hiba-visszaallitas menu

error reset menu

T T — R A = 2 —

Hiba-visszaallitasi jel

error reset signal

T7—=Vty ME&

hiba-visszaallitasi parancs

error reset command

=T —U¥v MES

hid

bridge

TV oY

hideginditas

cold start

a—/)L RAHX— |

hidegkatodos fénycsé

cold cathode fluorescent tube

L T

hidrogén hydrogen gas IKFETT A
hiszterézis hysteresis it~ 72 L fE
hiszterézis hysterisis A7 U A
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hiszterézis veszteség

hysteresis loss

b 27 AR

hiszterézisszélesség

hysteresis width

E AT U AR

hivas

call

FEOVH L

holtjaték

backlash

Ny T7via

holtjaték-kompenzacio

backlash compensation

Ny 7Ty v afiiE

holtjaték-kompenzacid/holtjaték-korrekcido mértéke

backlash compensation/backslash Amount of correction

Ny 7Ty v affiilEs

honositas localization ik

hordozo carrier Fy U7
hordozo substrate F5tk
hordozdsav carrier band Fr YT NR
horgolot( crochet needle NEEH

horgony anchor T T —

horog hook NE

horog, retesz, pecek hook, latch, projection T w7

hossz length ES

Hossz Length LT A
hosszu tavu készlet long-term inventory T RE A S
hosszukaru high long arm NA BT T =N
hozzaadas add BN

hozzaadott érték added value A A AL
hozzaadott funkcio added function £k RE

hozzaférés valtasa

access switch

T I EAAAL v F

hozzaférési aramkor access circuit 7 & Al
hozzaférési ciklus access cycle TRV ATV
hozzaférési jogosultsag, hozzaférési jog access authority, access right T T AME
hozzaférési méd access mode T AE—FR
haallo (tipus) heat-resistive (type) M ZATE

hécserélé heat exchanger R

héelem thermo couple 20 Xt
héenergia-érték calorific value FEE
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hékezelés heat treatment B gt
héméré thermometer IR EEE
hémérséklet bemeneti modul temperature input module REAT) 2= K
hémérséklet karakterisztika temperature characteristics IR E
hémérséklet karakterisztika temperature characteristics I B R
hémérsékletérzékeld ellenallas temperature-sensing resistance FTRIEETREN
hémérsékleti hiba thermal error P~ VB

hémérsékletszabalyozé modul

temperature control module

RERTG = &

hémérsékletszenzor temperature sensor BEY Y —

hérelé thermal relay P—<L U L—
hészenzor thermal sensor H—= LY
hételjesitmény heat dissipation HEN

HP cim/alaphelyzet cime HP address/home position address JR7 K1 A

hub és csomopont maximalis tavolsaga jmaximum distance between hub and node |/~7 & / — N & FREfE
hulladék burrs Y

hulladékcsOkkentés szabalyozasa

dross reduction control

Ka 2 &7 g o HE

hullamfesziiltség

ripple voltage

Vw7 IVEE

hullamhossz wavelength s

hurok loop ==

hurok teljes tavolsaga loop overall distance Jb— 7RI R B
hurokszam loop count JL— 7 [Al4K
huroktengely beam axis ek
hurokvizsgalat loop test =TT A K
huzalkivezetés-csatlakozo lead connector Jy—Faxz 4
huzalnyalab bundle wire TR

huzalozas wiring B R

huzérugds sorkapocs spring clamp terminal block ATV T TR
hiités cooling YaEll

hltéborda tulmelegedése heatsink overheat 7 4 ImER

hitéborda-tuémelegedés elbriasztas

heatsink overheat pre-alarm

T4 MET )T T — A
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| allitas I statement IAT—FA b
| mivelet I action IEh{F
IBM-PC/AT-kompatibilis szamitégép IBM-PC/AT-compatible personal computer DOS/V/ XY =/
IC, integralt aramkor IC, integrated circuit AEFE A
IDC sorkapocsadapter IDC terminal block adapter JEStE3 = WA
IDC szerszam IDC tool JEHE T H
idedlis vonal ideal line PHARELHR
idéellenérzés ideje time check time A A LT =y 7 FEH
idéhatar time limit ZAL Uy b
id6jarasallosag weather resistance it g 4
id6k times 1%
id6kapcsolo time switch AL AL T
id6leges aramtalanitas temporary power shutdown Bk 2
idémuvelet time action AALT T ars
idészakos ellenérzés periodic inspection & AR
idétullépés time out HZA LT T b
idétullépés timeout HA DLFA—N
id6zités timing AT
id6zitd timer A ~—

id6zit6 grafikonformatumanak bemenete

timing chart format input

ZA I F v — MEXAT

id6zona

time zone

ALY =

igazitasi allapot

orient status

FIVxZ NRAT—H R

igény szerint on-demand FoTF<wr R
igény szerinti szamitas calculation of demand T SRR
illesztés megerésitése confirmation of seating PR
illesztési tirés fitting tolerance FANTINFE

immunitasvizsgalat

immunity test

A =2=T7 4R Bk

impedancia

impedance

A E—H A

impedancia konverter

impedance converter

A U —H U AW

importalas

import

A A=k
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importalas import FEIA T

impulzus pulse INJV A

impulzus atalakitasa, impulzussa alakitja a kévetkezébdl: | pulse conversion, convert into pulse form|/~/L A 1k,

impulzus bemenet pulse input 2NV AN

impulzus bemeneti méd

pulse input mode

SNV AANSE— R

impulzus bemeneti modul

pulse input module

IOV AANT = b

impulzus bemeneti sebesség

pulse input speed

IV AN TR E

impulzus kimenet

pulse output

2V AH S

impulzus kimeneti mod

pulse output mode

NIVAHIIE— R

impulzus parancs pulse command 2V AFES

impulzus pozicié position pulse A=Ay

impulzus zaj surge noise Y= AR
impulzusbemenet fesziiltségbedllitd ti pulse input voltage setting pin INVANTVEEREE

impulzusfogd

pulse catch

INIVAF v v T

impulzusfogé bemenet

pulse catch input

IV AF X v TF AT

impulzusfogé modul

pulse catch module

INIVAF ¥ vy F 2= k

impulzusfrekvencia

pulse frequency

7V A S

impulzusgenerator

pulse generator

SNV AT L —H

impulzusgenerator

pulse generator

2NV A G A

impulzusindité

impulse starter

AL IV A AR —H

impulzusijel

pulse signal

)V AE

Impulzuskimeneti utasitas

Pulse output instruction

rOV A

impulzuskdédolé

pulse encoder

ISV AT L a—H

impulzusmérés inditéparancs (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

7L A E Bl AR 4 (SM1898)

impulzusmérési méd

pulse measurement mode

IV AREE— R

impulzusmotor pulse motor IV AT —H
impulzusnyalab-forma pulse train form 7V A FIFEHE

impulzusok szama fordulatonként (AP)

number of pulses per revolution (AP)

1a#EH 72 0 DL 2 #5(AP)

impulzusrelé

impulse relay

AN )R Y L—

impulzussorozat bemenet

pulse train input

7V AFNNT]
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impulzussorozat kimenet pulse train output 7V AFNH S
impulzussorozat parancs pulse train command 2OV A Fe4y
impulzusszam count VRV
Impulzusszam pulse count VIS¢
impulzusszélesség pulse width 7L AN
Impulzusszélesség modulacid pulse width modulation PAVIPN In
Impulzusszélesség modulacios utasitasa Pulse width modulation instruction /<L ABEZEFH 4
impulzustényezé duty ratio Ta—7 1
impulzusvezérlés (modszer) phase control (method) AL AR =
impulzusvezérlési modszer pulse control method 7V AR D5 v
impuszcsavar Allen-head bolt NA AT E AR R
impuzuskod pulse code PNV AR
index index AT I A

indexelési informacio

index information

AT v 7 AER

indexel6 eszkoz

indexing device

ATy 7 AMEMT A A

indexmodositas

index modification

AT v 7 AMER

indexmodositas tablazat

index modification table

AT w7 AMEMT —T L

indexoszlop

index column

12Ty s A5

indexregiszter

index register

AT T ALV AL

inditas start L)

inditas start A 46

inditas start up ECLE)

inditas bemenet-beallitd kapcsold start-up input setting switch EENAT R EAA v F
inditas kész starting completion WEENE T

inditas meni start menu AL —hA=a—
inditas-beallitd kapcsold start-up setting switch B EAA v T
Inditasi feltétel Start condition e E S

inditasi nyomaték starting torque GEE) NV
inditasi sebesség startup speed LB

indit6 kapcsold start-up switch EENA A > F
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inditd karakter start character AL = XX T I X
inditéaram starting current b E T
inditorész start section AF =tk a s
individualizacié individuation B AL
induktiv ellenallas inductance AUHETH R
induktor inductor AUHETH
inercia inertia A=
informacio information 15
inicializal Initializing A=y T A A
inicializalas initialization IE e
inicializalasi eljaras initialization procedure A= %74 XFH
inkonzisztencia inconsistency PERIH
integracids siirliség integration density e
Intelligens Intelligent )

intelligens eszkézallomas

intelligent device station

ATV N TFRA A

intelligens eszkézmodul

intelligent device module

ATV T A, A=y b

intelligens funkcidkapcsold

intelligent function switch

ATV MERBAAL v F

intelligens funkciomodul

intelligent function module

ATV Yy MfEL= > b

intelligens funkciomodul hiba

intelligent function module error

ATV Ve MEREL= v PR

intelligens funkciomodul kapcsold

intelligent function module switch

ATV V= Mfgr=y hAA vF

intelligens funkciomodul miveletterve

routing an intelligent function module

AT UV MEREL= > MR

intelligens funkciomodul paraméter

intelligent function module parameter

ATV V= ML=y FRT A—H

Intelligens funkciomodul paraméterlista

Intelligent Function Module Parameter List

ATV V= M=y MRT A =4 =T

intelligens funkciomodul-eszkdz

intelligent function module device

ATV Yz MiEL =y T/ R

intelligens funkciomodul-felligyelet

intelligent function module monitor

ATV V=r MEEL=y =X

intelligens funkciomodulhoz rendelt utasitas

intelligent function module dedicated instruction

AT YV M= Y RS

intelligens kommunikaciés modul

intelligent communication module

ATV Vxrbhala=r—yvara=yk

intelligens megszakitas

intelligent interrupt

AT Y Px s NEY AT

intelligens modul

intelligent module

ATV b=y K

Intelligens puffervalasztas (szo)

Intelligent buffer select (word)

ATV NNy 7 7 RET — F)
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intenzitas intensity B
interferencia interference FE A A
interferenciaterdlet interference area R

interfész

interface

A HE—Tz—RA

interfész kartya

interface board

A HR T2 —AR— R

interfészmodul interface module AV HT—R2=v h
internet internet A=y b

internetkapcsolat-szolgaltatas

internet connection service

A H—Fy MERY—E X

internetszolgaltato

internet service provider

AUH—Fy M =R T m N

interpolacios vezérlés interpolation control il T o1
interpolator interpolator A UBERL—H
intézmény establishment fife Sz

inverter inverter A N—H

inverter modul

inverter module

A UN—FET 2— )b

inverter része

inverter part

A N —HER

inverter tulterhelés elleni védelme (elektronikus/hémérsékleti)

inverter overload rejection (electronic thermal)

A Vo= Z AR (B Y —~ L)

inverter Gzemel

inverter running

A LN — H JE R

inverter Uzemkész

inverter operation ready

A N ZTERRYE S T

inverter visszaallitasa

inverter reset

AR =4%y b

inverterbeallitd szoftver

inverter setup software

A=Yy NT v T7hyxT

inverterm{ikddést engedélyezb jel

inverter operation enable signal

A 2N EERFF AIE

Invertermiivelet engedélyezése

Enable inverter operation

A LS R

ionaram mérése

ion current measurement

A 7 EIRIE

ionegyensuly

ion balance

AFNT R

iongeneralasi eljaras ion generation method A F e
ionszint riasztasi kimenet ion level alarm output A T LAYV
ipari hulladék industrial waste PESEBEFEY)

ipari jog industrial right TR M

ipari tisztaszoba

industrial clean room

AVERARNY T Y —)— N

iranyzélézer

guide laser

A RL—H
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iras write FHIA I
iras a PLC-re Write to PLC PCHEiA
irasvédelem write protect A4 7T R

irasvédelmi kapcsold

write protect switch

A NTRTF I FAL v F

irodai szamitégép

office computer

AT 4A AL 2—H

ismételt el6fordulas megel6zése prevention of re-occurring by Ik

ismételt végrehajtasi kisérlet kozben during retry UEZ A%
ismételt végrehajtasok szama retry execution count U k7 A FEhlE
ismétlés redo R0 ET

iv arc Vi

iv arc A5

iv arc 5

ivkistilés arc discharge 7 — 7
izzolampa incandescent lamp HEVT 7
JAN-kéd JAN code JAN==— F
jarokerék muller AF A

javitas repair (3

javitasi arany improvement rate GRS

javitott hibak elkésziiltét jelzd eszkdz error completion device TT—5ETT N A
jel a horizontalis szinkronizdldshoz  signal for horizontal synchronization /K [FIH#i{5 =

jel visszaallitasa reset signal Uty MERES
jeladd transmitter Botds
jeladdlencse transmitter lens gL xX

jelbit sign bit BEE Y b
jelentés report LAR— |k
jelfolyam signal flow VT o —

jelfolyam memoaria

signal flow memory

I Ta—AE]Y

jellemzoék specification (=S
jelolés flag 777
jelolés mark Bl
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jelolés-feldolgozas marking processing ~—% 7
jelolési informacio marking information ~—% 7R

jeloléegység

marking unit

~ =7

jelélénégyzet checkbox Frxv IRy 7 A
jelszo password W RER 75
jelszd password INAT — R

jelszd hitelesitése

password authentication

INAT — RERGE

jelszo regisztralasa

password registration

SR D — R

jelszéhiba

password error

INRAT— REY

jelszdkarakterek ellenérz6szama

check number of password characters

SRR T — W

jelvalto

transducer

NF VAT 2—

jelvevé

tranceiver

FZ o o—n

jelvevé kabel

tranceiver cable

NN —T

jelzévonal guide line HA RTA v
JIS-kod JIS code JIS=— R
jogosult, jogositas authorized, authorization BEfE

kabel cable r—7)

kabel cable r—7 ViR
kabel miszaki jellemzéi cable specifications o — T AT RE
kabeljel6l6 mark tube ~v—JFa—"7
kabelkorbacs harness INT R
kabelvago cable cutter =TT K
kalapacs hammer NS
kalibralas calibration REIE

kalitkas indukciés motor squirrel-cage induction motor ARG I e

kalitkas indukcidés motor

squirrel-cage induction motor

kalitkas motor

squirrel-cage motor

kamera camera AT
kamera tapellatasa camera power supply 71 A7 EIR
kamerakabel camera cable HA Tl —T v
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kameratoldat modul camera extension module A THERAL= b
kapacitas tipusa capacitance type RS A
kapacitas, terllet, hely capacity, area, space N
kapcsolas switching ks
kapcsolasi allapot switch status AA v FIRRE
kapcsolasi rajz wiring diagram Fic R X
kapcsolasi rajz wiring diagram et x|

kapcsolasi sebesség

switching speed

AA v F o T HE

kapcsolasi tapellatas

switching power supply

2A w F v TBPR

kapcsolasi zaj

coupling noise

WA /A X

kapcsolat ID-beallitdé kapcsolo

link ID setting switch

U Z7IDREAA v F

kapcsolodidda

diode switch

FAF—F AL o F

kapcsololizem( feszlltségstabilizator

switching regulator

2 v F o T Xal—4

kapcsoldval valaszthatd switch-selectable AA v TG
kapocs terminal it -

kapu gate 77—k

kapujel strobe signal A ha—TF5
kapujel kimenet strobe output A ha—7 7
kaputomb gate array F—hr T L—

kar arm T — A

karakter character YT I X

karakter character XF
karaktergenerator character generator Xy T/ AL —H
karaktergenerator character generator Xy T FERL—H
karaktermagassag character height SCF R

karaktersor character string pras]
karakterszélesség character width SR

karakterterilet character area *¥ T2
karaktertipus character type ST FESE

karbantartas maintenance AT A
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A

E

B

karbantartas

maintenance

)lﬁ\;@

karbantartasi alkatrészek

maintenance parts

PRSFEB

karbantartasi id6

service process time

o B R LER ERR

(megadott) karbantartasi id6

(specified) service process time

H— R RLPERE F E

karbantartasi id6zitéjel

maintenance timer signal

AT T RABA G

karbantartasi intervallum ideje

service interval time

B R[] R E]

karbantartasi jelkimenet

maintenance signal output

AT F A EREHN

karos anyag injurant HEDY
kartyahely slot Auw oy b
kéartyaolvaso card reader =K U=
kartyaszélesség board width e

kaszkad maod cascade mode A —RE—F

kaszkadkapcsolas

cascade connection

B A — KB

kategéria munkahely

category workspace

HT AT =7 AN—R

katod cathode ~ A J AR
kattintas click 70 w7

keep alive (kapcsolatellenérzé) aramkor keep alive circuit X—7 7 T4 7h
kémiai konverzids bevonat chemical conversion coating bR AL ER
kenéolaj/-zsir lubrication oil/grease 7 U A
kényszeritett kimenet forced output s 7
kényszeritett megszakitas forced termination TR T
Kényszerleallitas Forced stop S 1k
képernyé screen [Giléi}
képernyémentés screen save Ay Y —r—7
képfajl image file A A= T 7 A
képformatum image format [HEESi 2
képpontok pixels [iTES

képszenzor image sensor A A=W

képvaltasi frekvencia

frame rate

L —AL— |

kerekitési hiba

rounding error

£ OHE
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kereskedelmi tevékenység

commercial operation

P T

keresztkotésl kabel

crossing cable

JaAr—7 )L

keresztpont-meghajto

cross-point driver

T ARLEN(T T A RT A 3—)

keresztiil via & H
keret frame 7 L — A

keretszam jellemzGi

frame number specification

7 L — LEGIRE

keretszerkezet frame structure 7 L— LR
kerettipus-lista frame type list TL—hLHAT—E
keskeny profil thin profile b i

keskeny sav narrow bar Ja——

keskeny tipusu f6 alapmodul

slim type main base module

2 BH A T RN 2=y |

keskenysavu sz(ird notch filter S FTAINE
késleltetés delay RS

késleltetés delay Ta A
késleltetési idd delay Time T4 LA K
késleltetési id6 beallitasa delay time setting T4 LA R E
késleltetett kiadas delivery delay A

Kész Completed ST

KESZENLET BE READY ON L7 4 ON
készenléti id6 standby time FEREIRFH]
készenléti master modul standby master module g~ A X 2= b
készlet inventory {EJE

készlet set ok
készletellen6rzés inventory check MAET L
készlettullépés excessive inventory 108 9 7 o

készilék megjegyzésfajl

device comment file

TNRAAARX L "N T 7 A

késziilék szerkesztése edit device TN Atk
készlilék tipusa device type T A AT
készllék tiszta device clear FTNRAATZ VT

készilékadat

device data

T AT
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készulékadat jellemzdi

device data specification

7L AT — SR

készllékadat-allapot bevitele

device data condition entry

TN AT —Z RAHEE

készulékjellemz6k

device specification

75 ASHE

készulékmemoria

device memory

TNRAAAEY

készulékmemoria torlése

device memory clear

FTNRAAAE) 7 IT

készlléknév device name TNA 2K
készUllékpontok device points TNA AL
készliléksz. device No. 7 /34 ANo
készllékszam device number TN AT

készlilékszam jellemzdi

device No. specification

F 31 ANo i

készlilékszam képernyd

device No. specification screen

7 /3A ANo. 6 & Hi

kétcsatornas double channel BT IF ¥ RV
kétdimenzids kod two-dimensional code “Wwogta— R

kétirdnyu szilikon egyeniranyitd

bidirectional silicon controlled rectifier

U = R T AR R T

kétkezes miikddtetd kapcsolo

two-hand operation switch

] FERIEAA v F

kétrészes foldeld sorkapocs

two-piece terminal block

VB A

kétrészes, 6sszeépitett sorkapocs

two-piece nesting terminal block

YV — = AA R R

kéttengely(i rendszer two-shift system AR AR

kettés amplitudo double amplitude FEHRIE

keverék nyomas compound pressure HLA T

kevesebb huzalozas wire saving B LR

kezdeti adatfeldolgozas befejez6d6tt | Initial data processing complete A =¥ VT —HZABSET
kezdeti érték initial value ) H fiEL

kezdeti eszkozérték initial device value TS ZRHE

kezdeti eszkozérték fajl initial device value file TN AHEME T 7 A v
kezdeti feldolgozas initial processing A = VLB

kezdeti készlet initial inventory HWIE e

kezdeti kommunikacié initial communication A =T ¥ VELE

kezelés handling Y v

kezelési abra management diagram B
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kezelési rendszer management system BHY AT A
kezelési szint management level EEKUE

kézfogas

handshake

NS Ry 2—7

kézfogas jel

handshake signal

Ny Ry A7 IUES

kézi impulzusgenerator manual pulsar FHE)p LY

kézi kapcsolo manual switch FEAA v F
kézi rendszer hand-held system Ny Rb R
kézisajto hand press N R LR

kg kg =8/ N
kiadasi hiba ejection failure PEH I X
kialakitas modositasa design change REITAR

kialakitasi utmutaté

design manual

RiEtv=2T L

kicsinyitett nézet zoom out view /N
kicsomagolas unpacking AR

kidobas dispose BEZE

kidolgozas és alakitas finishing and forming B

kiégés burnout N=T TR
kiégés burnout B8

kiegészités upgrading N—=TarT7 v/

kiegészit§ informaciok az alaptipushoz

additional information for base type

N— 2 K A T B H

kiegészitd rendszer

add-on system

7 KA

kiegyenlités

offset

F7ty b

Kiegyenlités miszaki jellemzéi

Offset specification

+ 7% v MEE

kiegyenlités/erésités beallitasi dllapota

offset/gain setting status

F7%v b Ay

R

=
&%

kiegyenlités/er6sités beadllitasi allapotjel

offset/gain setting status signal

F7%v b Ay

R

afo

kiegyenlités/erdsités beadllitasi szamlalod

offset/gain setting count

F7%v b Ay

R

AR
S
&
o

[Eip~

kiegyenlités/erdsités beadllitasi szamlalod

Offset/gain setting count

F7 ML RE

[Eip~

kiegyenlités/erfsités érték

offset/gain value

AX e
b A N A G [}

kiegyenlités/erésités érték jellemzéi

offset/gain adjusted value specification

F7%y b Ay

AR

E

kiegyenlitési beallitas allapota

offset setting status

F 7%y FRIERE
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kiegyenlitési beallitas kérés

offset setting request

F 7% v PR EENR

kiegyenlitési beallitas mod

offset setting mode

F7%y FREE— K

kiegyenlitési id6allandé

smoothing time constant

A L— v TWEEE

kiegyenlitetlen nyomaték

unbalanced torque

TUNT A RNVY

kiegyenlitd

equalizing

SRS

kiegyenlitd érték

offset value

+ 7% v ME

kiegyenlitd tengelykapcsold

smoothing clutch

A= T T T wF

kifaradasi vizsgalat endurance test i K ki
kijelentkezés logout RV
kijelzés bezarasa close indication 7\ — ¥R
kijelz6 display R

kijelzé display TAAT VLA

kijelz6eszkoz

display device

TAARAT VAT INA R

kikapcsolas turn-off H—F T
Kikapcsolas Disable ARk
kikapcsolas disable Fo4v—T
kikapcsolasi fesziiltség off voltage F 7 &E+E

kikapcsolasi id6zitd

off-delay timer

FI7T4 =4 A=

kikapcsolasi késleltetés

off-delay time

F7T 4 LA K

kilépés/befejezés exit/end T
kilincskerék ratchet wheel 7F - MH
kimenet output H

kimenet frissitése

refresh output

Vo7 vyvaih

kimenet tartasa

hold output

PREFH S GR—L RHITD)

Kimeneti adatgy(jtés-intervallum oszlopa

Output data collection interval column

7 — 2 RS & 173 %

kimend készletlista outgoing stock list H AR 22
kinagyitott képerny6 enlarged display PERFR
kioldas trip NV
kioldé furat release hole JJ—2R

kiolvadt biztositék

blown fuse

b o — X
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kiolvasas read out itz s
Kiolvasas a PLC-rél Read from PLC PCHeH
kioszt assign FHT
kiosztas assignment FX T
kisebb munkaigény labor saving A4k
kisérleti jellemzok tentative specifications AR
kisérleti normak tentative standards gk
kisképes nézet thumbnail P LRA I

kiszed6szerszam

release tool

U J—2Y—)

kiszolgald tengely slave axis A L— 7 Hif
kiterjesztés expand ik

kliens client 7747 b
kliensoldal client side 7747 M
km km Fn

koaxialis fligg6leges coaxial vertical [i] il 5
koaxialis kabel co-axial cable [Rldh 7 — =7 L
koaxialis reflexios coaxial reflective EEE S

kocsi trolley B

kéd code a— R
kédhossz code length a— N

kodol encode Tz a—FR
kédolas enciphering 51k

kodold encoder Tra—x
kodold encoder F A

Kodolo felbontasa Encoder resolution T a— X5 fiRRE
Kodol felbontasa Encoder Resolution i s 70 i e
Kodtipus Code type o — RAFER
kollektor collector a7 4

kollimator lencse

collimator lens

A A—FL X

kombinacié

combination

T
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kommunikacio communication =
kommunikacio communication H(E
kommunikacié a memoriakartyaval  communicate with memory card AE Y T — R~iiigk
kommunikacios adat communication data RIET —4
kommunikacios bedllitas valasztdsa communication setting selection Pt — TR
kommunikacios modul communication module = => K
kommunikacids port communication port EEAR— b

kommunikacios protokoll

communication protocol

kompatibilitas compatibility i
kompatibilitas compatibility R
komplementer complementary aryFYREY
komponens/alkatrész component/part BB
komponensvezérld component master R~ A & —

kompozit vided

composite video

aVIRYy hETAF

kompozit videojel

composite video signal

2Ry b EF AR

kompozit videokabel

composite video cable

ARV NETHT—T

kompresszor

compressor

a Ly Y —

kondenzator

condenser

AT

kondenzator inditasa

capacitor start

a5 Y hRE)

kondenzator memoria

capacitor backup

AT YRy T v

kondenzator regeneracio

capacitor regeneration

o T Y e A

kondenzator visszacsatolas

capacitor feedback

f2=:]

a T oY R

konfiguralo

configurator

a7 4 F a2l —H

konstans szkennelés

constant scan

aAARL L N AT Y

kontraszt

contrast

a2 b7 A b

kontraszt beallitasa

contrast setting

o kT A Mg

Kontraszt menu

Contrast menu

A FTANHEA =2 —

konverter

converter

o N—H

konverter kimeneti fesziiltségcslcs-értéke

converter output voltage peak value

arAN=FHNEEY— 7 E

konverter modul

converter module

AU NRN—HEY 2—)b
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konverter része

converter part

3N S

konverter tulterhelés elleni védelme (elektronikus/hémérsékleti)

converter overload rejection (electronic thermal)

3 VN— A W (- —~ V)

konverter izemel

converter is operating

28—

konverterrél kimen6 fesziltség

converter output voltage

AN —2 B

konzol

console

o —)v

konzol csatlakozas

console connection

R % 3

koordinata coordinate JEAR
koordinatatengelyek coordinate axes A A il

kopas wear JEEFE
kopasallo abrasion-resistant it P2
kopasallosagi vizsgalat abrasion resistance test 1t S AP AR
kopogas chattering Fxz2 VT
korlatozas restriction R
korlatozo beallitas az eszkdzhoz restrictive setting for device WAV

korlatozott ciklus modszer

limit cycle method

Uiy bAoA 7k

korlatozott rendszerterilet/rendszerteriilet

restricted system area/system area

VAT LAZYT

koronakisUlés corona discharge au
korrozidallo (tipus) corrosion-proof (type) i B 7%

korszer( adaptiv rezgéscsillapitas-vezérlés

advanced vibration suppression control

T RN R B R

korszer( fluxusvektor-vezérlés

advanced flux vector control

T RN A NERART B VA

korszer( S-mintaju gyorsitas/lassitas

advanced S-pattern acceleration/deceleration

7 RN A R SEENNEGH

k6lcs6nds interferencia megelézése mutual interference prevention FH BTV 1R
koltség cost A
kénnyen lathato easy-to-see A9
konyvtar directory T4V Y

konyvtar/fajladatok keresése

directory/file information search

TA4LVZ M) - T ANERY—F

konyvtar/fajladatok olvasasa

directory/file information read

FA4LI R - T ANERSEH L

kényvtarnév

directory name

F4 L7 U4

kényvtarszerkeszt6

library editor

FATT V2T 44

korkoros interpolacio

circular interpolation

P Sl ]
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kérnyezet environment BRER
kérnyezeti hémérséklet ambient temperature JE PR R
kornyezeti h6mérséklet ambient temperature e JE DL S
koérnyezeti megvilagitas ambient light 66 7 J] [ RS
kornyezeti paratartalom ambient humidity JE PR v
kornyezettel szembeni ellenallas resistance to environment it B8 BE 14
korpuffer kezelési informacio ring buffer management information YV 7 /3w 7 7 & BR{E
kérvonalas rajz outline drawing PASIARY
koszor(igép grinding machine AfF HIl
kdszoriilés grinding A HI
kotegfolyamat-vezérlés batch process control Ny F T at A
kotés bond HAEA
Kovetési adat irdsa a PLC-re Write trace data to PLC kL —AF—2PCEIA
Kovetési adat kiolvasasa a PLC-r6l  Read trace data from PLC h L —2F —ZPCait
kovetési hiba tracking error N7 X 7R
kovetési kommunikacio tracking communication N7 v Xy 7EE
kovetd follower S
kovetSkabel tracking cable Ny XR T —T
kozblilsé tamasztobilincs intermediate support bracket HA R SR A
kozelités proximity I
kozelitési hossz approach length BEE
kozelitéskapcsold proximity switch WHEAA > F
kozepes inercia medium inertia HE e
kozepes késleltetés(i biztositék medium time-lag fuse ITATLEA LT T a—K
kdzépvonal center line v —=TA
kdzépvonal center line SRRV
koz0s common e
kozo6s common aE
kozos beallitas common setup Il E
kozos beallitasi adat common setting data R ET —#
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k6zos diddaatalakitod

diode common converter

A F— Nl a s N—4

k6z6s eszkbzmegjegyzés

common device comment

Ta T T A TN AR FIGE

kozos foldelés common grounding eSS Gk APEll

k6zds huzalozasi modszerek wiring method for common aE A
kozos kapocs common terminal o -
kozos konfiguralas common configuration 2 E AERK

kozos memoriaterilet

common memory area

I A Y GEIR

k6z6s méd zarolasi aranya

common mode rejection ratio

aFE— RRER

k6zds negativ

negative common

<A FARAaxw

k6z6s pozitiv

positive common

FITRaAE

k6zds Uzemmaod zaja

common mode noise

aFLE—R)AR

kozos vallalat joint-ventured enterprise BRI
k6z6s vonal common line aE

kodzvetlen adatkapcsolati eszkdz

link direct device

Vs HA LY BT AL R

kozvetlen bemenet

direct input

XA VT M)

kozvetlen elérés kimenet

direct access output

ZA VT NT 7R AMT)

kozvetlen elérési mod

direct access mode

BAVI "NT 7 EBAFK

kozvetlen elérésid bemenet

direct access input

XAV NT 7 EAANT

kozvetlen elérési puffer

random access buffer

FTUHENT IR Ty

kozvetlen eszkoz

direct device

ZA VLT BT RA A

koézvetlen feldolgozas

direct processing

AL LR

kozvetlen feldolgozasi utasitas

direct processing instruction

A LT ML

kodzvetlen hajtasu motor

direct drive motor

A VI N RIATE—H

kozvetlen hozzaférési puffert hasznald kommunikacio

communication using the random access buffer

SURNT 7 RAAN Y T I L BE

kozvetlen kimenet direct output A4 v M)
kozvetlen kornyezet surrounding environment JE PR R 5

kozvetlen tengelykapcsolo direct clutch XA VI NI T T
kozvetlen lizemmod direct mode ZA L7 FR
krimpelés crimping £

krimpelés tipusa crimping type JEESZAT
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krimpelhet6 csatlakozo crimping type connector JEEZA Taxs B
krimpel6 szerszam crimping tool £ T HE
kréomsav chromic acid ZA=PN 73
kulcskéd kapcsold key code switch F—a— NZAA vF
kulcsmdivelet key operation s J(H
kulcsszo keyword F—U—F
kulcsszo regisztralasa keyword registration *—U— ek
kupola tipus dome type F—25 =
kupossag taper TN
kurzor cursor = v
kuszasi sebesség creep speed 7 ) — T
kuszéut sneak path EI/BYNZS
kildés send KE
kildés/fogadas send/receive EXAE
kilénbozeti frekvencia vezérlés slip frequency control JoN) JE e E 1)
kiils6 aktivalas external trigger SNER N U T
kilsé atmeré outer diameter SE
kiils6 bemenet external input IERAT)
klls6 eszkoz external device SN 2
kiilsé eszkoz external device A F s
kllsé hiba external failure SN s
kiilsé hibadiagnosztikai modul external failure diagnostics module ZMHEfEZ M= = >
kiilsé huzalozas external wiring A BLR
kiilsd kijelzé6 modul external display module R E R = b
klls® kimenet external output FERHY )
kiils6 megjelenés external appearance a8
kilsé mivelet external operation PANHISEELR
kils6 problémamegoldas external troubleshooting SN B 2
kilsé tényez6 external factor SRR
kvéazi-csucs érték quasi-peak value B TR
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lagyforrasz solder YN A
lampa lamp A4
lampaterhelés lamp load 7 v T AL
lapka wafer TN
lapos motor flat motor 77 v MNEE—X

laposfeji csavarhuzé

flathead screwdriver

~AFART AN

laposfejl csavarhuzo

flat-blade driver

YA FARLEL(FA T AT A3—)

laposkabel

flat cable

7Ty M=

lapozé interfészmodul

paging interface module

R=V T BT 2— A=y k

lassitas deceleration Pk e
lassitasi idéallandé Deceleration time constant Tl 2ok PR 2 2K

latasérzékel6 modul

vision sensor module

EYarkrta=vy k

LCD monitor

LCD monitor

T =4

leagazé

branch

77T

leagaztatd pont

branch point

7IUFHEAL

ledllasi id6 down time VATV B GEN
ledllitas stop ALy
leallitas stop (3=

leallitas az eredeti leallitoval

stop by the origin stopper

Z by ME R

leallitasi allapot

stop status

NS N =

leallitasi riasztas

stop alarm

ANy TTT—A

leallité eljaras

stopper method

2 by IR

leallité szelep stop valve ANy TN T
leejtéses vizsgalat dropping test T V%R
lefejté maras hob processing A7

Legfrissebb hibakéd

Latest error code

KT —a—F

Legfrissebb hibanaplé cime

Latest error log address

=T —BREEHT RLA

légkdri nyomas

atmospheric pressure

RE&JE

legordilé lista

pull-down list

TR AR

legbrdilé menu

pull-down menu

TN T A= a—
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legordilé mend

drop-down menu

ey XA =ma—

légtelenitd csatlakozoport

air purge connection port

7 R UHEGED

lehivas

polling

N—U 7

lekérdezési kérés frissitési ciklusa

polling request reception cycle

R—U 2 7 EREZAE A ]

lekérési jel megnyitasa

open request signal

F =T ERES

lemagnesezés demagnetization TR

lemez plate JER

Lemezhossz Sheet length — MR

lemezteriilet disk space TAATKE

lencsevédd lens cover Ly R H N—

leng&henger dancer roll 2 ota—

leolvassa a modul szervizelési idétartamat reads module service interval 2=y M —EARBEHH
lépés step AT 7

lépés futtatasa step run AT TT

Iépés ideje

time in the step

ATy 7 N

[épés szama

step No.

AT v 7No.

|épés szama, amelyben az allapot zarolasat elvégezték

status latch execution step number

AT —H AT v FEITAT v 7 No.

lépés végrehajtasa

step execution

AT TRLT

lépések szama

number of steps

AT v T

Iépési valaszidd eljaras

step response method

ATy TIREE

[épésszam

step number

27 THE

[épésszam jellemzdi/beallitasok

step No. specification/setting

A7 > 7 No. &€

léptetés jog vas
LEPTETES mivelet JOG operation JOGIEHA
LEPTETESI sebesség JOG speed JOGH i
|éptetd aramkor jump circuit D GV 1S

Iéptetébmotor

stepping motor

AT TE—H

Iéptetébmotor-hajtas

stepping motor driver

AT o TE—H T AN

Iéptetbrelé

step relay

AT 7Y L—

lerako

stacker

A B s T]—
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leszoritdlemez tap plate 5 TR
letapogato aramkor scanning circuit A A A
letoltés download Zyra—R
létra ladder 7 X —

létra program

ladder program

FH =TT

létradiagram ladder diagram EFESE
létradiagram ladder diagram 74—
létrehozott képernyd generated screen A B T
levalasztas isolation TAYVL—vay
levalasztas disconnection fi# 5]

levalaszto isolator TAL—H—

levalaszté mod

separate mode

TN — R E—F

levegGsziird air filter T T 4K
levegbzuhany air shower T U—
Lezaro Terminator 2 —IRx—H

lezaro ellenallas beallité kapcsold

terminating resistor setting switch

ISP E A A v F

lezaro ellenallas valasztokapcsold

terminating resistor selection switch

IR EPUEIRA A~ F

lezaré impedancia

load impedance

B v E—H A

lezaro rész

terminator section

H—Ix—Zvr7av

lézer

laser

P

Iézer be-/kikapcsolas id6zités

laser on/off timing

L —HON/OFF# A X 7

Iézer leadllitasi id6zités

laser stop timing

LIk s A Y

Iézerdidda

laser diode

L—¥Z A F—F

|ézeres elmozdulas-érzékeld

laser displacement sensor

L= Y

Iézeres interferométer

laser interferometer

L —F

Iézerkibocsatas

laser emission

L —F3K

lézerkibocsatasra figyelmeztetd jelzés

laser emission warning indicator

L T

|ézerszenzor laser sensor L —Y—HFEE Y
lézerszkenner laser scanner L —H%—2F ¥ )

|ézerteljesitmény-mérd

laser power meter

=Y =X =X
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|ézervezérelt bemeneti kapocs

laser control input terminal

L — WA T b

|ézerzar

laser shutter

L—HF Ty v —

licensz

license

FAEBUA

linearis egyenaramu motor

linear DC motor

V=7 HEfit—4

linearis fesziiltség linear voltage =7 T
linearis indukcidés motor linear inductive motor V=78t —4
linearis interpolacios eljaras linear interpolation method B A P

linearis kodold

linear encoder

V=7 =y a—X%

linearis 1éptetébmotor

linear pulse motor

U=F )L ZAE—H

linearis motor linear motor V=7%—%
linearis rezgémotor linear vibration motor V=7 R#ht—~#
linearis skala linear scale V=7 A7r—)u
linearis szamlalo linear counter V=T hor&

linearis szervomotor

linear servo motor

V=7 —RE—H

linearis szinkronmotor linear synchronous motor V=7 R#E—%
linearitas linearity BRI
linearizalas linearize V=774 X

link szkennelési id6

link scan time

Vo AXxxy A A

lista list —%

lista list A — 5

lista mod list mode JAFE—F
litium lithium VF UL

litum elem lithium battery U F 7 L
litiumtartalom lithium content VTF U LEH®
logika logic 0y

logikai kapcsolas logic switching n Yy 7 gk

logikai szimbdlumnyelv

logic symbolic language

oYy R v U

logo

logotype

0a<w—7

lokalis

local

o—% )V

lokalis adatkapcsolati eszk6z

local link device

=R N I/ Al et
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lokalis adatkapcsolati relé

local link relay

=7y L—

lokalis beszerzési rata

local purchase rate

Bt

Lokalis eszk. inditasa/leallitasa

Local dev. start/end

0 —H LT N R BRI

lokalis eszkoz

local device

a—HNNT IR A

lokalis mutaté

local pointer

o —h)VIRA U H

lokalis valtozo local variable 2 — 71 VIR
I6ket stroke A bwa—7

I6ket stroke 1THE

I6ket vége stroke end Abp—7 xR
I6ketarany Stroke ratio A bhr—7th
|6kethatar stroke limit Abep—7UIv b
lok6fesziltség surge voltage H— VT
I6k&feszliltség surge P

m m A— kv

M kod M code M=z— R

mag core a7y

magassag height &

magnes magnet e

magneses magnetic e

magnesmag ferrite core TJxTIA a7y

magnesszelep

solenoid valve

I )AL KT

magnestekercs

solenoid

JVL /AR

makroalkalmazasi argumentum

macro instruction argument device

~ 7 BRI S %

makroregiszter aramkor

macro register circuit

~ 7 0 R GkA]

Manchester kod

Manchester code

v F 2 ARG

Manchester modszer Manchester method v Tz AKX FA
manometrikus nyomas gauge pressure 7=
manometrikus nyomas gauge pressure 7=
mantissza mantissa R HGH

manudlis manual ~=a 7
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manualis ellatas allapota

manual supply status

<= 7 )V RE

manualis moéd

manual mode

v =27 )E—FK

manualis szam, manualis kod

manual number, manual code

=T INVE A

manualis visszaallitas manual reset FEE S
mappa folder 7 FIVH
mappanév Folder name T FIVE L
maras milling UL
maratas etching TyFT
mardgép milling machine 7T A A
masik allomas/egyéb allomasok another station/other stations it )=

masolas copy I —
master master Bl

master allomas master station ~ AL
master kapcsolas master switching ~ AL x

master vezérlés

master control

AKX ay ha—)b

master/lokalis modul

master/local module

v AHAla—h)=- k

Master-slave

Master-slave

T AH— AL —T

Master-slave mivelet

Master-slave operation

< AR AL — T EE

maszkolasvezérlés mask control ~ A7 il
maszkolt kijelzé masked display ~ A FKIR
maszkolt ROM masked ROM ~ A7 ROM

Matrixbemeneti utasitas

Matrix input instruction

~ MU 7 AASs

maximalis digitalis érték

maximum digital value

VAR R% PN}

maximalis érték maximum value e KAE
maximalis sebesség maximum speed 5 YN[
mechanikus eredet mechanical origin B AR
mechanikus rendszer mechanical system AR
mechanikus rendszer mechanical system A T HEAE

mechanikus rendszerprogram

mechanical system program

A IEET 0 7T b

median

median

AT 4T
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megadott csoport specified group T N—TIRIE
megadott tartomany specified range i E i
megbeszélés discussion )
megbizhatatlan tipus best-effort type NZA hx= 7y — Y
megbizhatdsag reliability fEHME
megcsUuszasbiztos csapagyazas anti-creep bearing 7 U — 7B ik
Megengedett Allow Gl
megengedett fékhasznalat brake permissible usage A i E RS
megengedett méreteltérés allowable deviation of size SHERFR S
megengedett pillanatnyi sebesség permissible instantaneous speed W P 1 75 [ i o
Megengedett sebesség Allowable speed FFAY AR
megengedett tartomany permitted range Gizas il
megerdsités confirm fieRR
megerdsitett miianyag reinforced plastics Wb T AF v s
megerésit6é kéd response code VAR Za— |
megfelel6 készlet appropriate inventory 1 1E7E 8
megfeleld lemez applicable disk HT 1+ 27
megfeleléségi nyilatkozat conforming article B
megfordithaté mikodés reversible operation QBUSCH IR
meghaijtd drive NI4T
meghajtd cimsor drive heading N7 A 7R L
meghajté memoaria drive memory N )]

meghajtdmodul kész

drive module ready

RIATa=y bLT 4

meghajtdmodul készen all jel

drive module ready signal

RILT2=y LT A IE5

meghajtémodul készen all KIKAPCSOLAS

drive module ready OFF

N4 7a=y kL7 1OFF

meghajtonév drive name N7 A4 74
meghajtoszam drive number K7 A 7 No.
meghajtészam drive number N7 A 75
meghajtészoftver driver software [N AP
meghibasodas malfunction RREN
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meghuzasi nyomaték

tightening torque

#EfF i kv s

megjegyzeés

comment

a A b

megjegyzés

note

J— b

megjegyzés a programbol

comment by program

PA=Y AN | I~ g

megjegyzés hozzaadasa

comment input

a X MAT]

megjegyzés kapacitas

comment capacity

AV NEE

megjegyzéscsoport comment group AR NI
megjegyzési pontok szama number of comment points a A bR
megjegyzés-mikddési utasitas comment statement TR RNAT— AR
megjelenit/elrejt display/hide FERR
megmunkalé kézpont machining center VA= e
megosztott foldelés/Gsszekotd foldelés shared grounding/joint grounding  H: B2
mégsem cancel Xy
megszakitas interrupt o i

megszakitas interrupt A I~
megszakitd breaker T L—7
megszakitd breaker HEWT
megszakité modul interrupt module FAZ L= |k
meleginditas hot-start ANy hAZ— |

meleginditas mod

hot-start mode

Ky hAS—FE—FK

melléklet attachment TEF AR
mellrész bosom ST A

membran nyomas membrane pressure fE

memoria memory AEY

memoria jellemzdi memory specifications AE U AR

memoria toredezettségmentesitése  memory defragmentation A E U FE PRI
memoriaatvitel Byte swap A R
memoriaba agyazott be-/kimenet memory-mapped I/O AE V<> 7 RI/O
memoriahasznalati allapot olvasdsa memory usage status read A U HRREESEH L
memoriakapacitas memory capacity AEVRKE
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memoriakartya

memory card

AEYI—F

memoriakartya hasznalati feltételei

memory card use conditions

AFE U A — RREHRRIL

memoriakartya interfészmodul

memory card interface module

ARV =R H T 2—A2=y |

memoriavalaszté chip

memory selection chip

ATV ERT v 7

memoriavédelem

memory protection

AEYTaT s b

menetes threaded Y
menetvagas tapping & 7N
mennyiség volume RNY 2—L4
mentés save R

mentés masként save as A Hi 2 A 1 TRAF
meni menu A= a—
meniatvezetés menu transition A =a—ER

menudefinicios fajl

menu definition file

Ao —TERI 7 A

mentukonfiguralas

menu configuration

A = o — Rk

menilisav menu bar A= —/3—

mérés measurement M E

mérési pontossag measuring accuracy T RS B

mérési pontossag a teljes skalara accuracy to full-scale TV AR KT T DR
méret size HAX

méretek dimensions SESTE

Méretezés alsé hatarértéke

Scaling lower limit value

A= 7 RE

Méretezés felsé hatarértéke

Scaling upper limit value

A=V 7 FRRE

méretezés utan

after scaling

A=) T

méretezési érték scaling value RAr—V A
méretezési szélesség scaling width A= 7
méretvétel dimension measurement SHERNE

merevlemez-meghajtémodul

hard disk drive module

N=RTF AT T Ta=y b

méré tipusa meter type A — 2 FfIA
méréberendezés metering instrument HEL
méréeszkoz gauge 7=
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mérépanel meter panel A — 4
mérdrelé meter relay A—H—1 L—
mért impulzusérték measured pulse value 7L A B EAE

Mért impulzusérték olvasasi utasitasa (ICPLSRD1(P))

Measured pulse value read instruction (ICPLSRD1(P))

7L A REfEFEH L7 (ICPLSRD1(P))

mestermodul

master module

VAF L=k

mestervezérlé utasitasa

master control instruction

~VAH a ha—)Lmg

metszeti nézet

sectional view

i [

mg

mg

N A

mikro QR kédok

micro QR codes

~A 7 aQRa— K

mikroszamitégép

microcomputer

~A

mikroszamitdgép csatlakozasa

microcomputer connection

~A A g

mikroszamitogép kartya

microcomputer board

v aUH—F

mikroszamitégép maod

microcomputer mode

<A a2 E— R

mikroszamitégép programhivasa

microcomputer program call

~Afaryryay I ha—)

mikroszamitégép programtertlete

microcomputer program area

S =AY/ NN iye

miniat{r relé

miniature relay

S=FaT7 UL —

minimalis digitalis érték

minimum digital value

T4 PNV ERME

Minimalis érték Minimum value e/ ME
mindségbiztositas quality assurance o B PR
minéségellenérzés quality control ol B
minta dummy I —

minta pattern N —
mintadarab specimen R
mintajel6lés sample marking Yo T VEIE
mintakészités sample making Y T NAERR

mintaprogram

sample program

VAN A= T AN

mintavétel

sampling

VAN

mintavétel

sampling

TV THRERY

mintavétel nyomkdévetése

sampling trace

TV T R L—X

mintavétel nyomkovetési fajl

sampling trace file

YTV TR L—RA T 7 AL
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mintavétel szama

sampling count value

Yo ME

mintavételezési idd6szak

sampling period

7Y T E

mintavételezési vizsgalat

sampling inspection

PRI AL

mintavételi érték

sampling value

BTN Tl

mintavételi feldolgozas

sampling processing

AN AL I/ %

mintavételi id6

sampling time

VNI |

mintavételi idok

sampling times

B 7Y UM

Mintavételi szam tulcsordulasa

Sampling count value overflow

YoV T T MaA— T a—

mintazat grafikus kijelzd

pattern graph display

INB— T T FRKIR

mm mm U A=V
mnemonikus nyelv mnemonic language ——FE=v /5
mobiltelefon, mobil cellular phone, mobile phone B R
modellvaltas model changeover i RmIE=S

modem modem T A

modem interfészmodul

modem interface module

ETFALAA L HE Tz —AL=y |

modszerek

manners

R

modul

module

a=v k

modul elélapjanak régzitcsavarja

module front cover mounting screw

o=y NE®E 7 Z BTy

modul elolnézet

module front view

= MATAERR

modul fels6 fedelének rogzitcsavarja

module top cover mounting screw

2=y h ET7ZEfHTRY

modul felliinézet

module top view

=y kL

modul frissitési idé

module refresh time

AP A i

Modul KESZEN ALL

Module READY

2=y FREADY

modul miszaki verzid

module technical version

A=y NT =N —T g v

Modul részletes adatai/Modul részletes adatai

Module's Detailed Information/Module's Detailed Information

= bEEADE

modul régzitékar

module mounting lever

A=y MEER LA —

modul tipusa

module type

= ]

modul/modulcsatlakozd

module/module terminal

= b

modul/modulcsere

module/module replacement

2= hASHR

modul-aramellaté csatlakozo

module power supply terminal

2=y MRS
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modularizacié

modularization

TV a—k

modulbeallitas menu

module setting menu

2=y MREA =2 —

modulcsatlakozas

module connection

== b

modulcsatlakozé

module connector

o=y haksH

modulcsatlakoztaté horog

module connecting hook

2=y MEFERH T v 7

modulelérési eszk6z

module access device

2=y NT 7 RBRAT A R

modulhitelesités

module verify

2=y FNRE

modulilleszt6 furat

module mounting hole

=y MRET R VR

modulinditas be-/kimenet sz.

module start I/0 No.

== h4EEAI/O No.

modulinformacio

module information

2= MEH

modulnév

module name

2=y Mgs

modulolvasas

module read

= bEe

modulparaméter

module parameter

= MXTA—H

modulrégzitd bilincs

module fixing bracket

2= MEEEE

modulrogzité csavar

module fixing screw

L=y MEEXY

modulrbgzité furat

module fixing hole

A= FEER

modulrogzité furat

module fixing hole

=y MEER PR

modulrégzité horog

module fixing hook

2=y MNEEHZ v

modulrdgzité pecek

module fixing projection

== bEE M

modulrdégzité-csavar

module mounting screw

2=y MRV HHT R Y

Modulszerelési cim

Module mounting address

A=y MEET FLA

modul-tapellatas része

module power supply part

= hEEERED

modultipus nevének olvasasa

module model name read

=y MEARHL

modulus modulus EVaTR
modulvalasztas module selection 2= MER
monitor monitor T=X
monitor Kijelz6 monitor display E=HFKR

monitorkabel

monitor cable

=K =T

monokréom

monochrome

T/ na

monolitikus IC (MIC)

monolithic IC (MIC)

® /U v 7IC
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motor

motor

T—X

Motor aramértéke

Motor current value

£ — X EE

motor fékrendszerrel

motor with brake

7T L—F%fEe—X%

motor hétényezéje

motor hot coefficient

T—H Ry MEE

motor nélkili mivelet

motor-less operation

£— X 7p UiEls

motor polusszama motor pole number T — & R
motor sebessége motor speed T — & AR
motor sebessége motor speed T— X E

motor tulterhelésvédelme (elektronikus/hémérsékleti)

motor overload rejection (electronic thermal)

F— W ANHEE (EY—~)

motorallandé

motor constant

T — X EHK

motorallvany szama motor frame number E—FDOLFE
motorgerjesztd aram motor exciting current T — X i E
motor-huzalkivezetés motor lead wire ET—FHY — Nt

Motorkombinacios hiba

Motor combination error

motornyomaték

motor torque

E—HF ML

motorperem iranya

motor flange direction

T—H T TV

motorterhelési arany

motor load ratio

T— X AR

motortermisztor-interfész

motor thermistor interface

FT—HAY—=I ARSI I =T =2 —R

motorvezérlési parancs

motor drive command

T2 BEfE S

motorzar motor lock T—Suv7
mozgas motion T—Tz v
mozgasi sebesség moving speed T i

mozgasvezérlés

motion control

T— g A

Mozgasvezérld

Motion controller

E—vararitue—7

Mozgasvezérlé CPU

Motion CPU

t—3 a3 CPU

mozgasvezérlé CPU

motion controller CPU

t—Tzararyhbue—7CPU

Mozgasvezérlé6 modul

Motion module

EF—vara=yh

Mozgathaté tartomany

Movable range

RIELE wi

mozg6 cél

moving target

U — 7 B EhE;

MPU, mikroprocesszor

MPU, microprocessor

~Afrurak v
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multifunkcios multi-function EZ 1=
multiplexer modul multiplexer module ~NFT Y
multitask multi-tasks ~VIVF B R
munka work U—7
munkadarab szama workpiece count U—7%
munkadarab-intervallum workpiece interval U — 7 [HilG

munkaeszk6z rendszerinformacio

work device system information

U= FTNA AL AT MEHR

munkahely workspace U —J AN—2R
munkamenet work flow U—77u—
munkaodrak working hours T3

munkaterilet work area EZE Rk

mutaté pointer A B
mutatéeszkoz pointing device RA T 4 TTNA R
mianyagszal plastic fiber TITAF T Ty AN
mikodés operating LR

miikodtets platform operation platform (3=

miszaki jellemzdk specifications HARE

miszaki jellemzdk specifications ARy T

MUSZAKI KOZLEMENY TECHNICAL BULLETIN T == —RA

miszaki tamogatas nyelve

mechanical support language

ANYR— Sk

miszerezettség instrumentation RS

mivelet action T ar
mivelet operation BE
mivelet-el6készité kapcsold operation preparation switch R VEf 2 A > T
miveleti abra process diagram TR

miiveleti feldolgozas operation processing A LB

mveleti [épés operation in step ATy 7 ER
nagy érzékenységi high sensitivity TR

nagy fordulatszam high speed revolution (SR EILR

nagy intenzitas high intensity i
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nagy mintavételi sebesség

high-speed sampling rate

ERY Y TR

nagy sebességl szamlalé 6sszehasonlité aramkor

high-speed counter comparator

B 7 H AN —H

nagy szamlaléérték counter value large B BEKR
nagyfelbontasu high-resolution e R FE
nagyfesziiltség high voltage [EA RS
nagyfrekvencias high frequency 5 JE

nagyfrekvencias kdzelség

high frequency proximity

BT A A > F

nagyhatékonysagu, kivalé minéségl IPM felugyelet

premium high-efficiency IPM motor

TR T LA@RIPME — 4

nagyitas zoom in A=A v

nagyitott nézet enlarged view EIWNEY

nagyjavitas overhaul A==k — )L
nagykereskedelmi wholesale iE)

nagyolé vagas rough cutting FHHI D

nagysebeségl szamlaléomodul high speed counting module AT F 2=y |k
nagysebességl high-speed I

nagysebességl adatkapcsolati modul

high-speed link module

Y 2=y h

nagysebességl bemeneti modul

high-speed input module

FER A= b

Nagyteljesitmény( tipus QCPU

High Performance model QCPU

INART F—=  AET /LQCPU

nanométer nanometer >/ A=K
nanovezérlés nano control 7/ il

napelem solar cell K
naploadat log data 0 Jr—4
naplozas logging =V
naplozasi adat logging data nXTT—4
napldzasi allapotkijelzd logging status display 7 JREER R
naplézasi mivelet logging action o3 T EIE
naplozasi tipus logging type SRS vl
Naplozasi vonalak szama Number of logging lines SN
naptarfrissités feldolgozasi ideje calendar update processing time T3 L A — BT LR IRE
nedvesitési vizsgalat wettability inspection MU A
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nedvességallésag moisture resistance IR 4
negativ silk VT
negativ irany negative direction W 1)
negativ logika negative logic XA T 4 TaT v
negativ logika negative logic A B
negativ logika be-/kimeneti interfész  sink I/0 interface I ANHIA BT 2 — A
negativ logika bemenet sink input DD
negativ logika kimenet sink output I mh
negativ logika kimeneti modul sink type output module v AA T =y b
negativ logika tipus sink type I EAT
negativ nyomastipus negative pressure type AR

negativ tullovés

undershoot

T H = a— b

negativ/pozitiv logika tipus

sink/source type

A S

negativ/pozitiv logikavalaszté

sink/source selection switch

vy e =AY Z AL v T

négyzetes kdzépérték root mean square 2T AR
nem korroziv gaz noncorrosive gases NG ENE AT A
nem megfeleld forrasztas insufficient solder ILATEARE

nem megfelel6 |ézersugarzas észlelése improper laser emission detection | L — W REF N H
nem vezérelhet6 out of control EEA

nem vezérelt modul non-controlled module BNz = b
nemesgaz inert gas ANVEME ST A
nenotechnoldgia nanotechnology FIoTrIaY—
neon neon Vg

neongaz neon gas AT A
névleges adatok ratings TEHE

névleges aram rated current TE R R
Névleges bemend aram Rated input current TEAE N )T
Névleges bemend fesziiltség Rated input voltage EMENTIEE
Névleges kimenet Rated Output ERSH )

névleges motoraram

rated motor current
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névleges sebesség

rated speed

TE & [ i

nincs

none

L

nincs forrasztas

no soldering

N T ERRB T & R VA O AR

Nincs protokoll-végrehajtasi naplo

No protocol execution log

7'v b a)VEITRERE A L

nincs/paratlan/paros none/even/odd B AU AT
nitridalas nitriding EX4
noniuszos tolomérce vernier caliper J XA
normal fazis normal phase 1EFH

normal megjelenités normal representation J—< LR

normal lizemmad zaja

normal mode noise

J—<E—RKI)ARX

névekmeény

increment

A7 VA

névekmény modszer

increment method

A7) A MK

ndévekmeényes kddold

incremental encoder

ATV RAE T a—F

névekményes kodolo kabele

incremental encoder cable

A2 7Y A EVRHERr—T v

névekmeényes modszer

incremental method

A7) A ELVFHR

ndévekményes pozicionalas

incremental positioning

A7 Y AR NALERD

névekmeényes rendszer

incremental system

AT VA BEIVYV AT A

névekményes szinkron kédolé

incremental synchronous encoder

ATV AVELRME L a—F

novelés

boost

T—Z k

nulla

null

X )

nulla keresztfesziiltség

zero cross voltage

YursuoREFE

nullaelnyomasu rendszer

zero-suppress system

Yod 7L 2K

nullafesziiltségl kapcsolas

zero-cross switching

=0/ A0 S AL NS

nullaram észlelés zero current detection £ = iR H
nullazas zero adjustment gk
nullpontjel zero-point signal ErlE 5
nullsebesség-szabalyozas zero speed control =Bk
numerikus numeric Hr
numerikus vezérlés, NC numerical control, NC FICfiE i 1)
nyersanyag raw material B At
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nyilas orifice TV 74 A
nyilasok szama number of slots Zm ey bRk
nyir shear )k
nyiras shearing TV
nyitas opening F—7" 1k
nyitasi irany open direction F—7 R
nyitasi szog opening angle A & A
nyitott open F—=7
nyitott fazis open phase KA
nyitott feldolgozas open processing =7 AL

nyitott hurku vezérlés

open loop control

d—T 2 — T

nyitott hurok

open loop

F—=T ="

nyitott kollektor

open collector

F—Frav iy

nyitott kollektor aramkaor

open-collector circuit

F—Frarr ZEK

nyitott kollektor kimenet

open-collector output

F—Frav 2t

nyitott kollektor rendszer

open-collector system

F—Trav R

nyitott kollektor tipus

open-collector type

F—Trav s 247

nyitott méd open mode F—T7E'—FK
nyitott modszer open method A =7 J5
nyomas szenzor pressure sensor Ty vy— kW
nyomasellenallas withstanding pressure [yE=wal
nyomaskapcsolo pressure switch PAZAE Sl S
nyomaskapcsold pressure switch FEAA > F
nyomasmerd pressure gauge EsVAESs

nyomasport pressure port )R — b
nyomasszabalyozas pressure control JE 774

nyomaték torque ~vo

nyomaték - sebesség gérbe torque - velocity curve N L7 -3
nyomaték linearitasa torque linearity NV E R
nyomatékészlelés torque detection KL 7 K
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nyomatékhatar torque limit kv 7 il FR
nyomatékhatarolas valasztasa torque limit selection kv 7 il FRIZEHR

nyomatékhurok méd

torque loop mode

v NV—TF— R

nyomatékingadozas

torque ripple

fvoz w7

nyomatékkulcs torque wrench cVI LT
nyomatékndvelés torque boost fVvo T —2A |k
nyomatékszabalyozas torque control ~v 27 il
nyomatékszabalyozas méd torque control mode V7 e — K
nyomkovetés aktivalasa trace trigger FNe—AXRUZ
nyomkdvetés elbkészitése trace preparation ~ L— X #e
nyomkdévetés inditasa trace start TN T b— A
nyomkdvetés inditasa trace start ~ L— ABA%A

nyomkovetési grafikon felligyelete

monitor trace graph

F=H NL—RATTT

nyomkovetd pont

trace point

FL—AKRA b

nyomoégombos kapcsold

push-button switch

RE o 2L v F

nyomonkdvetés

tracking

T yxT

nyomonkdvetés kész

trace completed

hL—25ET

nyomonkdvetés kész

trace completed

Yo FYV T R L—RET

nyomonkdvetés végrehaijtasa folyamatban trace execution in progress kL — X FEITH
nyomonkdvetés végrehajtasi ideje  tracking execution time NZ w2 7 EATREM
nyomtatas print ENil

nyomtatott aramkori kartya printed circuit board 7V v N IR
nyomtatvany print out AV VA
nyugvéaramu érintkez6 back contact PN T HER

nyujtas draw out Fe—7 7 k
nydlasmeéré strain gauge Er—v
objektivlencse objective lens x L X

objektum object FRAVES/A
objektumparancs object script ERAVES/ N /A RV
offline offline X774
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offline automatikus finomhangolas

offline auto tuning

F7IAF— b Fa—=T

offline kapcsolo

offline switch

AT TA AL T

offline vizsgalat

offline test

FT7I7A4 T AR

ohm ohm A=A
ohmméré ohmmeter Z— LGt
ohmmérd megger AT —
olajedzés oil quenching JHBEA L
olajhorony oil groove T

olajkenés oil lubrication T 7

olajkod oil mist A I A B
olajsz(iré oil filter FA N T 4 IVE

olvaddbetét nélkili megszakitod

no fuse breaker

J =t a— Xl gs

olvaddbetét nélkuli megszakitod

no fuse breaker

J—bta—XTVL—h

online

online

FrTA

online automatikus hangolas

online auto tuning

FUTA e H = Fam= s

online feligyelet

online monitor

V7 Ve e

online moéd

online mode

A4 F—F

online modul cseréje

online module change

FrIAra=y b

online mvelet

online operation

T T A R

online rendszer

online system

FGAUA BT ITT 4T HA

online vizsgalat

online test

FTA T AR

opciod option FSa v
opcid hiba option error T a VR
opcié meni option menu FTFvarA=ma—

opciondlis nyilas

option slot

F g Am sy b

Operacios rendszer (OS)

Operating System (OS)

F R —F 4 T 2T A(0S)

operator

operator

L=y

optika bypass kapcsold

optic bypass switch

WA INAAA o F

optikai adatkapcsolati modul

optical data link module

$F—H VA= b

optikai interfész

optical interface

YA v AT 2 — R
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Optikai kommunikacio Optical Communication JtIEfE
optimalizalas optimization Ak
optocsatold photocoupler T4 NITT
optocsatolos levalasztas photocoupler isolation 74 N7 T HER%
optoelektronikus atkapcsold optoelectronic switch HEAAL v F
optotrial phototriac TE NS TAT VT
ora clock A=
orabeallitas megerdsitési meni clock setting confirmation menu IRFRtT AR E MRS A = =2 —
orabeallitas meni clock setting menu RFRIEREA =2 —
orajel clock frequency 7wy 7 JERRK
oramutaté jarasaval egyezé clockwise HED
oramutato jarasaval ellentétes counterclockwise YA CIN))
orientacio differencialasa differentiation of orientation 77 a1 5]
orientacids hiba orientation fault PR NS
orientacios miivelet orientation operation 24U x> bl
orientacios parancs orientation command 4V MES
orsé spindle e
oszcillacio oscillation FER
oszcillaciokontroll oscillation control A b — Ml
osztaly class 77 A
osztas pitch vy F
osztasi arany dividing ratio 57 At
osztasmérés pitch measurement v FHlE
osztdasztal index table AT I AT —T )
ovalis oval 5 H
ovalkerekes aramlasméré oval gear type flow meter F— L g A R
oxigén oxygen gas Pk 77 A
onallé stand-alone AL RTa v
0nall6 hasznalat stand-alone use AR KT —R
O6nbehajté csavar self-up screw w77 v 7Rl
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ol 5ndiagnosztika lista self-diagnostic list HOogh—%&
2 6ndiagnozis self-diagnosis H .2
dnhordd self-holding ESEISS
dnhordo kor self-holding circuit H O AR FFEIE
O6nmetszd csavar tap screw 2y 7Rl
ontétt gyanta molded resin £—/L Nt
Oregedés aging =7
orvényaram eddy current A E
orvényaram-veszteség eddy current loss AT
Osszeallitas compose ARk
Osszedllitas és tesztelés assembly and testing process % TFR
Osszegellenérzés sum check Y LoFxy s
Osszegzés riasztas summary alarm YT T — A
6sszehangolt kimenet match output —
Osszekapcsolas cogging a¥x s
Osszekotd coupling Iy T
dsszeolvadas merge fEE
dsszes eszk6z device total TN AGFE
Osszes képpont total pixels ETES
dsszes kioldasa release all P IR
dsszes kivalasztasa select all EXISE SN
Osszes paraméter torlése All parameter clear WRTA—=FZF—N 7 T
dsszes lizemidd total operating time REERB R
Osszesitett szam total count Nl A
Osszeszerelés assembly HHARNET
Osszeszerelési rajz assembly drawing FAERVARY

o0sszeszerelBsor

assembly line

FSLT A

panel panel A V2
Panelek szama a modulban No. of boards in module o=y M
panelérték tartomany panel value range V% i
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panelra szerelt panel mounting RFIVERY
panelvagasi méretek panel cutting dimension PNV Rk
paralecsapddas dew formation ki
paraméter parameter INT A—=H

paraméter atvitele az adathalézati kapcsolatok k6zott

transfer parameter between data links

T2 I R NT A —H

paraméter blokk

parameter block

RIA=HT vy

paraméter hiba

parameter error

IRT A — BB

paraméter masolasa

parameter copy

INTA—=F A’ —

paraméter modul

parameter module

NG A==y K

paraméter modul akkucsomaggal

parameter module with battery pack

Ny F YRy JERT A—F 2= b

paraméter torlése

clear parameter

NI A=LT7 VT

paraméter-beallitasi képernyd parameter setting screen INT A — Z R E H [
paraméter-beallitasi tartomany parameter setting range INT A —Z R EHH
paraméter-beallitasok maximalis szama maximum number of parameter settings|fix K/XT X — X 5% E 5
paraméterek szama number of parameters INT A —HEH

paraméter-érvényes meghajtd

parameter-valid drive

WNTA=BHHRTAT

paraméterfajl

parameter file

NTA=FT 7 AV

Paraméteriras tiltasa

Parameter writing inhibit

NG A—HEIALEEL

paraméter-megerdsitési teszt (izemmaod)

parameter confirmation test (mode)

NG A= BB T A F(FE— )

paramétermodul csatlakozékabele

parameter module connection cable

NI A=K a= NEGT—T IV

Paraméternév Parameter name INT A —HZ TR
paraméterszam parameter No. /37 A —4 No.
paraméter-taroléeszkdz hiba parameter storage device error NRTA—HFREBHR T B
paraméterterilet parameter area INTGA—=ZZ YT
parancs command a~w R

parancs script 2797k

parancs beszurasa

insert command

FA A4

parancsbemenet felligyeleti id6zit6je

command input monitoring timer

a<vy NANERZ A~

parancsfajlok

script files

2 VT RNT77 A0

parancssor fajllista

script file list

2707 h—%&
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parancsszerkesztés edit script R TE
parancsszerkesztd script editor A VT hZ=T 4 X
parbeszédablak dialog box XA TaTRy 7 A
parhuzamos parallel NT L)L

parhuzamos atvitel

parallel transmission

IXT L UEEE

parhuzamos atvitel

parallel transmission

INT L VRE

parhuzamos futas

parallel run

NT T

parhuzamos haldzat csatlakoztatasa

coexistence network connection

RER Y MU — 7 it

parhuzamos interfész

parallel interface

INTVUINA BT 2—A

parhuzamos kapcsolas (OR logikai kor)

parallel connection(OR logic circuit)

D2 E LR (@) HEF)

parhuzamos port

parallel port

RNT LLAR— |

paritas parity NUT 4

paritasbit parity bit sNU T 4 B b parity bit
paritasellnérzés parity check N)T 4 Fx=vs
particid partition IN—T 4 a v
pascal pascal INA T3 v

PC CPU PC CPU Ny arCPU

PC kartya behelyezési eljarasa PC board implementation process | A%

PC oldali I/F PC side I/F XY a AAHIUF

perely funkcié socket function VAN < F
periférids csatlakozémodul Peripheral connection module JEO gt = >~ b
pixelelem image pickup element i e

PLC PLC Dt/ AV

PLC diagnosztika PLC diagnostics PC2 Ik

PLC oldali I/F PLC side I/F v— Y IlF
pneumatikus pneumatic =7

pneumatikus henger air cylinder =7 VYUK
pointer-elagazasi utasitas pointer branch instruction A B oI
polaritas polarity Figa

polarizalé sz(lrd polarizing filter W7 4 VX
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poliamid polyamide RYT IR
poliarilat polyarylate RYTYL—h
polusszam pole number i
polyswitch polyswitch RY AL v F
ponthegesztés spot weld ARy MEEHE
Pontossag Punctuality 7 REE
ponttabla point table WA N T =T

porall6 fedél a biztositékcserélé nyilashoz

dustproof cover for fuse replacement window

b oo — AR U A g S —

porfék powder brake NG —T L —F
port port R— b

portba agyazott be-/kimenet

port-mapped I/O

H— b~ 7 KO

portszam port number N— S
potalkatrészek replacement parts AR
potencial potential CEADA
pozicié hiba position error NLERR 7S

pozicié parancs

position command

pozicio szerint

in-position

o~

=
N
of
>

f
<

vays

pozicio-beallitasi idé

position setting time

AR

o~

=
\ |
R
faly

pozicio-elérés valaszideje in-position response time A VIRT T g VR
pozicideltérés position deviation L EAR 7=

poziciéerSsités position gain (VAT Vg
pozicibéészlelés position detection (VAR s
pozicidhiba-észlelés position error detection PEERR D B
poziciéhurok position loop PLEN—T
pozicié-hurokerésités position loop gain fEN—T A
poziciojel in-position signal AR YVa s fEGE
Poziciokovets vezérlés Position follow-up control VAT SRR HIK:
pozicionalas positioning NETE R

pozicionélés egy fordulaton beliil (1 impulzusegység)  within one-revolution position (1 pulse unit) 1[EI#EPNATE (1pulse HiA7)
pozicionalasi visszacsatolas positioning feedback &7 4 — KXy
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poziciétartomany

In-position range

AR T Y a

poziciévezérlés

position control

AL Al

poziciévezérld

position controller

iz fa—

pozitiv hurok

positive loop

FE/L—7

pozitiv logika

positive logic

T 7B

pozitiv logika be-/kimeneti interfész

source I/O interface

V—=AANHIA L F T =2— R

pozitiv logika bemenet

source input

V=2

pozitiv logika kimenet

source output

Y=

pozitiv logika tipus

source type

= RAHAT

pozitiv visszacsatolasu vezérlés

feed forward control

74— 7 3 U— Rl

pozitiv/negativ k6zos, megosztott tipus (negativ/pozitiv logika, megosztott tipusti)

positive/negative common shared type (sink/source shared type)

TIARAFAaw I LA S (s =R A T)

preciz pinpoint EYARA b

precizios precision K

precizids apparatus precision apparatus FEE A

présszerszam mold N

privat IP-cim private IP address 77 A _X— K NP7 RLA
prébagyartas a tomeggyartas elétt  trial production before mass production & JEFA{E

probalkozasok szama number of retries U N7 A A%
probalizem test of running AR

problémamegoldas

troubleshooting

NIy a—T 4T

problémamegoldas folyamatabraja

troubleshooting flowchart

NGTNY a—T 4T T7a—

problémamegoldasi utmutaté

troubleshoot guidance

NSNSy a— R HA XA

program

program

A=/ N

program beszurasa

insert program

AL T T 7T A

program gyorsitétara

program cache memory

A=/ VNSRRI N l)|

program hiba

program error

AT/ NN N

program idétullépés

program timeout

TS T RIS DF

program képernyd

program screen

PA= AN i

program kissebességi végrehajtasanak regisztraciés utasitasa

program low-speed execution registration instruction

7'v 7T MR I TR Gk A

program memoria

program memory

A=S/ A NNy &)
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program Uzemmod miivelet

program mode operation

7'n 7T LT — NiEls

program végrehaijtasi allapotellenérzésének utasitasa

program execution status check instruction

Ia T AETIRET = v 7 s

programcsomag atvitele

program batch transfer

AR A N (1 TS

programelagazasi utasitas

program branch instruction

A=A NN 2 e

programfajl

program file

T g AhT A

programfeldolgozas

program processing

A=/ NN |[%::]

program-felligyeleti lista

program monitor list

Fs 5 A—EE =X

programkapacitas program capacity T T T AR
programkovetés program trace Tul I 5L —RA

programlistazas

list program

VA NTw 7T M

program-megszakitas fellgyeleti lista

interrupt program monitor list

AL T 0 7T h—REE=X

programmegszakitasi informacio

program abort information

a5 AT R— MER

programmemoria csoportos atviteli allapota

program memory batch transfer execution status

T T A AT —FEHRIEFEITIRAE

programmemoria torlése

clear program memory

Tul I LhAEYE Y TT 5

programnyelv programming language A=A AN

programnyelv programming language A=A AN =i

programnyelv jellemzéi programming language specifications | 7’1 7 7 I 7 S iELEE
programozas programming A=Y ANV

programozasi eszktz programming tool T Z I T
programozasi eszkbz paraméter programming tool parameter Ty I — VNG A—H
programozasi jellemzék programming specifications A =S/ AV RN W=

programozasi modszer programming method Tur oI hE

programozhaté logikai vezérlé

programmable logic contoller

yulosvw7nYyrsartae—7

programozhaté modul

programming module

Tnrs7Ivsa=y b

programozhaté vezérlé

programmable controller

Turs oI ar ra—7

Programozhato vezérld adatvételi terllete

Programmable controller receive data area

V=l YR ET X )T

programozhatoé vezérl6 CPU-modul

programmable controller CPU module

=¥ CPUL=y |

programozhato vezerld féegysége

programmable controller main unit

= YRR

programozhaté vezérl haldzat

programmable controller network

DA SN A/

programozhaté vezérlé kész

programmable controller ready

DA M
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programozhaté vezérl6 kiosztasa

programmable controller assignment

=t TR B E

programozhato vezérl6 nyelve

programmable controller language

Sl B

programozhaté vezérlé parancs

programmable controller command

= YRS

programozhaté vezérlé rendszer

programmable controller system

V=l Y AT A

programozhaté vezeérl6 tapellatasa

programmable controller power supply

vt IR

programpélda

program example

A=E/ A NN

programprioritas mod

program priority mode

Iu T LMERE—R

programvalasztasi bemenet

program selection input

A=A NCIE YNy}

programvezérlé CPU

programmable controller CPU

Y=/ L CPU

programvezérld utasitasa

program control instruction

7u 7T N

projekt project AR/ N
projektablak project window T N4 R
projektadat project data Ful s hF—X

projektadat-konfiguralas

project data configuration

ruY =l N — 2K

projektadat-lista

project data list

Fuves hF—s

projekthitelesités

verify project

savxzy FRE

projektmezé project field PA=RES/AN |
projektnév/projekt project name/project PA=RZES/ ¥4
projektor projector =R e
projektparancs project script PA=RES/S O S/ RV

projekttartalmak listaja

project contents list

Tuvxl NNE—E

projektvezetés project management PA=RZES/AN -
prompt prompt A= IV
Proporcionalis vezérlés Proportional control b A5 ) 4

protokoll protocol AN =V
Protokoll hozzaadasa Add protocol PA=R =V SEY

Protokoll végrehajtasa elvégezve

Protocol execution completion

7'm A VEITE T

Protokoll végrehajtasa nem tértént meg

Protocol unexecuted

7'a N3 VRFEAT

Protokoll végrehaijtasi allapota

Protocol execution status

7u bk 3V ETIREE

Protokoll végrehajtasi kérés

Protocol execution request

7' b oV EFTER
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Protokoll végrehajtasi naplézas irasmutatdja

Protocol execution log write pointer

7'a b 2 VEATIREE AR A X

Protokollnév

Protocol name

7o ka4

Protokollregisztralas valasztasa

Protocol registration selection

7o ko VB ERA E

Protokollszam

Protocol No.

7'a hangs

PUFF. MEM. TESZT BUFF MEM TEST Ny 77 AEVT A B
puffer buffer Ny Ty

pufferelés buffering Ny Ty Yo
puffermemdria buffer memory Ny T77AEY

puffermemoria adatai

buffer memory details

Ny 77 A FEH

puffermemdria cimbeviteli formatumvalasztas

buffer memory address input format selection

Ny 77 AT R 2 ANERER

puffermeméria cimbeviteli formatumvalasztas meni

buffer memory address input format selection menu

Ny TZ7AEFYT FLAANBRIBIRA =2 —

puffermemoria cime

buffer memory address

Ny 77 AEYT KL A

puffermemaria cimjellemzék

buffer memory address specification

Ny 77 AEVT RLAIRE

puffermemoria cimmegadasi menii

buffer memory address specification menu

Ny Ty AEVT FRLAEEA=2—

puffermemoria csoportos felligyelet

buffer memory batch monitor

Ny Ty AE —~FFE=H

puffermemoria csoportos frissitési utasitasa

buffer memory batch refresh instruction

Ny 77 A —fF) 7Ly

puffermemoria felligyeleti mendi

buffer memory monitor menu

Ny T 7 AEYE=H A =a—

puffermemoria hozzaférési utasitas

buffer memory access instruction

Ny T AEVT 78 AMS

puffermemoria terilet

buffer memory area

Ny 77 A2V 7

puffermemoria tesztképernyd

buffer memory test screen

Ny 77 AEYT A NHEE

puffermemoria-felligyelet

buffer memory monitor

Ny Ty AEET=H

puffermemoria-konfiguralas

buffer memory configuration

Ny 77 AT R

puffermemdaria-lista

buffer memory list

Ny 7y Ax) —&

puffermemoria-tesztelés megerdsitése

buffer memory test confirmation

Ny 77 XY T A R

puffermemoria-tesztelés megerdsitési menu

buffer memory test confirmation menu

Ry T 7 RAEVT A MERA=2—

pufferrelé

buffer relay

Ny 77 Lb—

pufferterilet

buffering area

Ny 77077

puffertertilet mérete

buffering area size

Ny Ty )7z T7HA4X

pulzalé aram

ripple current

V7 VEE

pulzalé oszlop tipusa

pulse column type

INVAING AT
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racs grid 70w R
radidlis terhelés radial load Z VT IV
radian radian VT
radiogomb radio button FUFRHE
radidhullam radio wave CER)
radiozaj-sziiré radio noise filter TIFI)ARXT 4B
radix radix FH
rahelyezett ablak superimpose window A=/ N f VIR AT 4 R
rajz drawing T
rakapcsolt feszliltség applied voltage FIn&E -
raktarhaz warehousing N
random irds random write T B NEIAS
ralltetés (piggyback) piggyback EX—_y 7
RC-védelem snubber circuit A F ] [E]
receptura recipe e
reduktor reducer ERE

redundans taplalasu f6 alapmodul

redundant power main base module

IR EEEAR—RA 2= b

redundans teljesitménybdvitd alapmodul

redundant power extension base module

IR E R — R 2= b

referencia Utmutaté

reference manual

V757 LV Av=aT )b

referenciaérték reference value HEfH
referenciapont reference point HHE
Referenciatengely sebessége Reference axis speed FE Y
regeneracio regeneration 4=
Regeneracios lehetéség Regenerative option EEF T g
regenerativ ellendllas regenerative resistor [l A PR AR
regenerativ modul regeneration module EAZ=v
regenerativ terhelési arany regenerative load ratio B A B 7 2
regiszter register LVYRAH
regiszter register Bk
regisztracio felligyelete monitor registration T =K Bk
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regisztracios jel

register mark

Low—7

Regisztralt protokollok szama

Number of registered protocols

A=Y =33

rekesz stall A h—=v
relativ pozicidéészlelés relative position detection FE o7 B A% H
relé relay Jb—

relé atltésvédelemmel

relay with arc barrier

7= N)YfERY L—

relé életciklusgorbe

relay life curve

U L — i il

relé kimeneti modul

relay output module

Jr—Wh=a=vF

relé logikai aramkore relay logic circuit U L —amBE
relé szigetelés relay insulation U L —iffifx

relé szimbolumnyelve relay symbol language UL — VU RVEE
reléallomas relay station rhitlk JR)
reléérintkez6 relay contact U L—HR
reléérintkezd kimenet relay contact output U L—#at
reléfoglalat relay socket Jr—Y%5 v b
relékapcsolé modul relay terminal module Jr—F—IJF/1ra=v |
relékimenet (3 csatlakozd) relay output (3 terminals) U Lr—HER)
relémeghajtoé aramkor relay driver circuit U L—BRE) A
relémodul relay module ik = K

relészamlalas tullépve

retry count excess

U b T A A — N —

relétekercs vezérlGteljesitmény

relay coil driving power

U b— = A VERE) &R

rendelés order FEE
rendelésalapu gyartas production to the order S EAE
rendelésalapu dsszeszerelés assembly to the order SLVERHNT T
rendelésfeldolgozas order processing AL
rendellenes valasz abnormal response TS
rendszer system VAT A
rendszer LSI system LSI v A7 LLSI
rendszerabra system diagram i
rendszeradat system data VAT LT —H
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rendszerfelligyelet

system monitor

VAT AE=H

rendszerinditas

boot

7— b

rendszerinditas

system start-up

AT AL T

rendszerinditasi fajl

boot file

Al A I

rendszerinditasi lehetdség

boot option

T AT a

rendszerinditasi mivelet boot operation 7 — iR
rendszerinditasi mivelet boot operation 7 — NEE
rendszerinformacio terllet system information area VAT MRV T
rendszerjellemzok system specification FEARAARE
rendszerkapcsolas system switching VAT LR

rendszerkezelés

system management

VAT L RV AL

rendszerkezeld system manager VAT NEHE
rendszerkialakitas system design VAT LERE
rendszerkonfiguracios eszk6z system configuration device AT MR
rendszerkonfiguralas system configuration AT LR
rendszerkornyezet system environment VAT NERERE

rendszerleallas

system down

AT e B

rendszerleallas

system down

AT ALK

rendszermegszakitasi mutaté

system interrupt pointer

VAT NEABIRA U H

rendszermemoria

system memory

AT AAEY

rendszervédelem

system protection

VAT AT aT Uk

rendszervédelmi kapcsold

system protect switch

VAT ATaT I NAA T

rendszervezérl® modul

system control module

VAT LEHa =y R

rész

quota

JIv=

részegység tipusa

building-block type

CATF 4T T ey s

részhalmaz feltétele subset condition 7y MM
réteg layer LAy

retesz latch 7 v F

retesz latch YA

Retesz szamlalasi érték olvasasi utasitasa (ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

F v Fh v Mgt L ICLTHRD1(P))
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reteszbeallité miveleti szekrény interlock setting operation box HENER E R
reteszelés interlock A=
reteszelés locking 2y 7
reteszelés feldolgozasa lock processing oy 7 ALER
reteszelés feloldasa unlock processing VA= U5
reteszelés feltétele interlock condition A By 7
reteszelés kioldasa unlock VA=
reteszelés szamlalasi érték szama | latch count value number ZyFhy Ly MEE S
reteszelés szamlalasi értéke latch count value T vF AU ME
reteszelés torlése latch clear TZyvFIIT

reteszelés torlési mivelet

latch clear operation

T vF U TEE

reteszelés/reteszelés kioldasa

lock/release lock

=R/ A=/E S

reteszelési jel

interlock signal

A Eay g5

reteszelési szamlalé bemenete

latch counter input

TyFANTHNT)

reteszelési szamlalé bemend jele

latch counter input signal

TyFho 2 ANIES

reteszelési tartomany

latch range

7 v F#iH

reteszeletlen allapot

unlocked status

Tra oy JAREE

reteszel® aramkor

interlock circuit

A H Ty 7 [EE

reteszel6 aramkor

latch circuit

Z v F el

reteszel6 eszkoz

latch device

7 v FF A R

reteszel6 eszkoz

interlock device

A sy s TS A

reteszoldas jele

locking release signal

By 7 fRERIE

Return gomb

return key

Yy —

reverzibilis szamlalo

reversible converter

AT =

rezgés vibration PRE)
rezgésallosag vibration resistance [NE/FE LG
rezgéscsillapité gumi vibration-protective rubber [DEEI =N
rezgésmérés vibration measurement IRAVHIE
rezolver resolver LY N
rezonanciafrekvencia resonance frequency R R B 5
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RF zajszlré

zero-phase reactor

FERY T 7 RV

riasztas alarm 77—
riasztas alarm R
riasztas aktivalva alarm activated VAN

riasztas jelz6lampa

alarm lamp

TI—NT T

riasztas kijelzé alarm display 7T — ARKR
riasztas leallitasa alarm stop 7 T — LE IR
riasztas torlése alarm clear TT—=L7 0T
riasztasérzékelés kikapcsolasa disable alarm detection 77— LR AR
riasztasi cimke alarm tag TT—LET
riasztasi elézmeény alarm history 7 T — LEIE
riasztasi értesités alarm notification 7T — L@
riasztasi felligyelet alarm monitor T I AT H
riasztasi kimenet alarm output 77 —AHT)
riasztasi kod alarm code 7T —Lha—R

riasztasi kodlista

alarm code list

7 I b N

riasztasleado

alarm provider

TI—LTunAH

robbanas explosion JER

robot robot 2Ry b

Robot CPU Robot CPU 778 v hCPU
robotvezérld robot controller nRy harke—7
romlas deteriorate 2l

roncsolasos ellenérzés destructive inspection il AR A

rongy wiper U A IX—
rongytomités wiper seal UAN——)b

rotor rotor [Al#5-1-

rozsdamentes acélmembran tipusa  stainless steel diaphragm type AT U VAKEA YT T ALK
rogzités record La— R

rogzitési formatum

recording format

k7 A —~ > b

rogzitési kapacitas

recording capacity
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rogzitett adagolas fixed-feed ETIED
rogzitett adagolasvezérlés fixed feeding control TE T O il
Rogzitett adatszam Fixed number of data T — Z L EE

rogzitett allvany programozhato vezeérléhéz

fixed stand of programmable controller

= UV EER

rogzitett aram Gzemmad bipolaris hajtassal

fixed current mode with bipolar driving

PRA RN — T BREN E i 5 2

rogzitett arany

fixed ratio

i}
i
N
#

Ji|
RiORE A
=

rogzitett érték fixed value

Rogzitett hossz Fixed length R

rogzitett pont fixed point TE R

rogzitett tavolsag fixed-distance PR e AR Y
rogzitheté modulok szama number of mountable modules o=y M ATREACEK
rogzit6é lock =04

rogzitd furat mounting hole N QIERED N
rogzitécsap mounting stud BofF2sy R
rogzitécsavar mounting screw ERY
rogzitécsavar mounting screw B fHiFxy
rogzitéfelllet mounting surface o A4
rogzitékonzol fixing bracket Ea R
rogzitékonzol mounting bracket Huftir 48
rogzitészerelvény clamp fitting VAT A
révidre zaras short-circuiting 5%

rugalmas kabel flexible cable LS =T
sablon template T 7 L— b
sajtolas extrudate LHL
sajtoléhegesztés pressure welding 4%

sajtolt fém mold-pressed metal 7L AL R
salak dross R A
Sarokidom L-bracket L4 A
sarokoltés corner stitching FAHE
Schmetz schmetz vaAwW
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sebességcsodkkentési arany

speed-reduction rate

B P

sebességhatar kijelzése (kimenet sebességkorlatozas soran)

speed limit indication (output during speed limit)

A= RV I v FFRIRGEERIFR T H )

segédgaz assist gas T AN A
segédtengely auxiliary axis Fif7 By s
selejtraktar stock of the defectives YR
sériilés injury 77

sérllés damage fisc 8

SFC program a program-végrehajtas kezeléséhez

SFC program for program execution management

Tn 7T LEATEEHSFCT n 7T L

siktarcsavezérlés

faceplate control

Tz —AS L —hay ho—j

sima/lapos

smooth/even

T

Mozgasvezérlé6 modul

Simple Motion Module

U= gy b

skala scale A=)

skalak scales HRED
SKALAZAS FELO HATARERTEK  SCALING UPPER LIMIT A=V 7 R
slave allomas slave station +JF

slave allomas slave station AL —"7F
S-mintaju gyorsitas/lassitas S-pattern acceleration/deceleration SFNJEE
S-mintazat aranya S-pattern ratio REHE R

sodrott kabel

twisted cable

VA ANFr—7 )b

sokcsatlakozoés (szolga)

multi-drop (slave)

~NVF Ry 7 (RAL—7)

sokcsatlakozds adatkapcsolat

multidrop link

< )IVF Ry 7Yy

sokcsatlakozds adatkapcsolati modul

multidrop link module

v )FRuy Yo ra=vk

sorkapocs

terminal block

Ui -5

sorkapocs konvertermodul

terminal block converter module

SRRy EE

sorkdz line space CFATHM
Sorok szama No. of lines 178
sorokban in line A 74 1k

soron kdvetkez8 program

subsequence program

A /AN S/ = B/ AV

SOros

serial

U T

soros atvitel

serial transmission

U TRk
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soros interfész

serial interface

ITNAUHE T 2— A

soros kapcsolas (AND logikai kor)

serial connection (AND logic circuit)

JELF 1 27t (AND[] %)

soros kommunikacios

serial communication

U T IVE(E

soros kommunikaciés CPU modul csatlakozasa

serial communication CPU module connection

U T NIBEECPURL = v

soros kommunikaciés modul

serial communication module

VITNNAI 2= —varaa=y b

soros kommunikaciés modul

serial communication module

VU TIEFE =y K

soros port

serial port

Y TR — b

soros szabalyozo

series regulator

soros/USB csatlakozas

serial/USB connection

U 7 USB#E:

sorozatszam

serial No.

U 7 /VNo

sorozatszam Kijelzési helye

serial number display section

U 7 )L No. FREs

sorozatszam kijelzd

serial number display

2 U 7V No. Er=~ K

sorozatszam-tabla

serial number plate

U T IVETRIR

sorrendi aramkor

sequential circuit

—r v A

specialis adatkapcsolati regiszter

link special register

U7 Rkl AH

specialis adatkapcsolati relé

link special relay

U7 Kk L—

specialis regiszter (adatkapcsolathoz)

special register (for link)

U o MKk LY AL

specialis relé (adatkapcsolathoz)

special relay (for link)

U7 %R Y L—

specialis rendelés special order Rk
Spiralis interpolacio Helical interpolation ~ U 77 VAR
sprite (foltgrafika) sprite A7TA k

sprite (foltgrafika) kijelzés

sprite indicate

AT A NFIR

stabilitas kimenet stability output 22 EUT )
stabilizalt tapforras stabilized power source ZEAL IR
stacionarius stationary 1k

staféta atadasa baton pass INRUNA

standard CC-Link mester modul

standard CC-Link master module

— % CC-Linkv A ¥ —=2=+ |

standard tavoli be-/kimeneti modul

standard remote I/O module

—f#x U E— F/O2=> |

standard tipus

standard model

ALY B = FET IV

standardizalas

standardization

PR
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statikus memoaria

static memory

AZT A7 AT

statikus surlédas

static friction

i b EE 4

STOP érintkezd

STOP contact

A by ZIRREH A

stop karakter

stop character

A by TFxRNT oA

stopbit

stop bit

ARy TEY b

stopbit hossza

stop bit length

AhyT7Ey bR

strukturalt szOvegnyelv

structured text language

ALZ77Fv—RKTXA N

subpixel feldolgozasa

sub-pixel processing

H7 7 VAL

sugé

help

~)7

sulyozott atlag

weighting average

B X T4

super disk meghajtémodul

super disk drive module

A—=N—=F 4 AT RTATa2=v k

sullyeszték

die

5 A

sir( oltés

capacitor stitch

o T v AREN

szabad pufferterilet

free buffer space

Ny 7 7 BERE

szabadkeresés hunting INSTF T
szabadonfutas free run TV=T
szabvanyos termék standard product IR
szaggatott vonal dashed line TBH

szakaszos atvitel

cyclic transmission

YAV v 7Rk

szakaszos atvitel

cyclic transmission

YAV v 75k

szakaszos atviteli ciklus

cyclic transmission cycle

YA 7YV v 7 nEEAH

szakaszos atviteli teriilet eszkoz cyclic transmission area device ~/LFCPUMILET /A A
széllitas delivery A

szallitas transportation i 105

szallitas ide: deliver to FIEL

szallitas/berakas delivery/load &

szdllitasra vonatkozd el6irasok cautions regarding transportation it O VEE

szallitmany ellenérzése shipping inspection HHART A AR

szallitdlevél delivery note R

szallitom{ conveyor a Xy
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szaloptika optical fiber cable Y7 7 A NR—lr—T )
szam number sy
szambillenty(izet numeric keypad T F—
szamitas calculation TR
szamitasi képlet calculation formula FHE A

szamitégép adatkapcsolati modul

computer link module

R 2= b

szamitégépes szint

computer level

g B —Z L~

szamjegy digit in

szamjegyek szama digit count Hi%k

Szamlalas tipusa Count type VRV 2
szamlalasi sebesség counting speed FHEGEE

szamlalast letilté parancs count inable command Yy A R—=TNARS
szamlalo counter VR

szamlalé tipusa counter type VATV & 75N

szamlalé tipusa az alaphelyzetbe valo visszatéréshez count type home position return B AR SE IR
szamlaloérték count value B ME
szamlaloérték egyezik counter value match T A E—EK
szamlaloérték kicsi counter value small VRV L N
Szamlaldforras valasztasa Count Source Selection Bk — AR
Szamlaléfunkcio-valasztas Counter Function Selection 717 B HEREIRIN

szamlaléfunkcid-valasztas felligyelet

counter function selection monitor

AT AEREEIRT =X

szamlalomodul

counter module

VIRV = NN

szamlalétipus-felligyelet

counter type monitor

N 2R RE=H

szaritokemence/sité drying oven/Kiln HE A

szegmens segment v AR
szegmenshossz segment length v ISA MR
szegbgép seam machine — I
szegGoltés pinpoint stitch BV ARA Y gD

szekkenelés

scan

ATy

szekvencia akkumulacios idejének mérése

sequence accumulation time measurement

L= v AETERE R E
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szekvencia program

sequence program

Sl VAT ST N

szekvencia szkennelés

sequence scan

=V AAF Y

szekvencia szkennelési id6

sequence scan time

V= UV AAFR Y o HA L

szekvencia utasitas

sequence instruction

Y A

szekvenciadiagram

sequence diagram

= AKX

szekvencialis funkcidabra

sequential function chart

=TT arFry— L

szekvencialis rendszer

sequence system

A AT A

szekvencialis ventilator

sequential fan

DAty AV AV O GV

szekvenciavezérlés sequence control o v A
szekvenciavezérld sequence controller V= ARy hr—7
szelep ateresztési sebessége valve flow PNV T B

széles sav wide bar T A R/N—

széles vonal thick line PN

szélessav broad band A=l AV

szélessavu utvalaszté

broadband router

Ja— KR RKjL—&

szélesség width e
szell6zésvezérlés ventilation control a5 1A
szell6ztetd nyilas ventilating hole AL
szélsdérték peak hold vE—7 k==L K
szemelyi szamitdégép personal computer Ny ay

személyi szamitégép kartya

personal computer board

R avHR—FR

szemelyi szamitdégép-kdrnyezet

personal computer environment

XY a R

személyzeti osztaly

staff department

AL 7 HE

szemigrafikus (Vezérlés)

semi-graphic (Control)

vI ST T 4w

szemvédelem eye protection ERLES
szén-dioxid carbon dioxide gas AR FE T A
szennyezés pollution 159
szennyezésre érzékeny ellenallas stain sensitive resistor BB
szennyezett dirty H—T =
szennyez6k contaminants 15YE
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szenzor

sensor

T

szenzor kiesési ido

sensor out time

T T R

szenzor riasztas

sensor alarm

YT T—A

szerelékfali miiszer panelmeter INKIVA—H
szerelési irany mounting direction Y AHF Jim)
szerelési tavolsag mounting pitch Huft ey F
szerel6fl mounting tab Bt i) A
szerkesztés edit s
szerkesztd editor T4
szerkesztédoboz edit box T4y ARy TR
szerkezet structure 36,
szerszam tool TH
szerszam tool Y —)
szerver server P
szerveroldal server side H— 3l
szervizelés service processing H— B XA

szervizelési idétartamot méré modul

service interval measurement module

Y= ARMREHE~L= > b

szervizelési munkatars

service personnel

AT AEES

(megadott) szervizfolyamat végrehajtasi szama

(specified) service process execution amount

P— B R ER R E

szervo servo H—aR

Szervo BE jel Servo ON signal F—ARAME 5
szervo bekapcsolasa servo-on HF—RA
szervo kényszerleallitasa servo forced stop B — AR R ENE 1E
szervo kikapcsolasa servo off F—ARA7
szervo modul servo module PF—Rz=v h
szervo paraméter servo-parameter P—TRNT A —H
Szervo riasztas Servo alarm P—ART 7 — A
szervoeroésité servo amplifier P—rRT7 7

szervoerdsité csatlakozasi adat

servo amplifier connection data

H—R T T

szervoerdsitd tipusa

servo amplifier type

H—RT TR
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szervohajtas modul servo drive module P—ARRIAT2=> |
szervomechanizmus, szervovezérld | servo-mechanism, servo-controller |+ — RNt
szervomotor servo-motor PR E—H

szervomotor sebessége

servo motor speed

BN T — H (AR

szervoprogram

servo program

Y—R7a s 7 A

szervorendszer

servo system

=R AT A

szervovalasz

Servo response

P WISENE

szervovezérlés servo control B — 7 il £
szervozar servo lock A N =
szigetelés insulation fitx
szigetelési ellenallas insulation resistance Mefxipu
szigetelésvizsgalat insulation test fbix R

szigetelt transzformator

insulated transformer

Y S S NI

szilardtest kor

solid state circuit

YUy RAT— |

szilardtest relé

solid state relay

VY y RRAF— Y L—

szilikon bevonat

silicon varnish

viiary =X

szilikon kondenzator

silicon capacitor

viay aryFuoy

szilikon membrantipus

silicon diaphragm type

YV aryFgA4 ¥ 77 AR

szilikon vezérlési egyeniranyité (SCR)

silicon-controlled rectifier (SCR)

U = R

szilikongumi

silicon rubber

v ay 78—

szilikongyanta

silicon resin

U o RtHIE

szilikonlapka

silicon wafer

Y a g o —oN

szilikontranzisztor

silicon transistor

viay b rURH

szilikonzsir

silicon grease

YUary 7Y R

szimbdlum jeldlés

symbol mark

URI— T

szimbolum mérete

symbol size

VUARNYA X

szimulacio

simulation

VIialb—I g

szimulacios kapcsold

simulation switch

VIial—val AL vTF

szimulaciés mod

simulation mode

vIial—ygrE—NR

szimulaciés modul

simulation module

YIial—vara=yh
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szimulacios szoftver

simulation software

Vial—valryV 7 uxT

szimulacids valasziddszak

simulation answer period

UIal—a T oY ERR

szimulator

simulator

vIIal—H

szimulatorzaj

simulator noise

Ial—H% AR

szineltérés color difference A
szinfeldolgozas color processing 717 — LB
szinhémérséklet color temperature (ERITRES

szinkron kédold synchronous encoder Rz a—4%
szinkron vezérlés synchronous control EESE I
szinkronizacios mod synchronization mode [ H1 5 =
szinkronizacios maéd synchronization mode AR AR ] 5 =
szinkronizalas synchronization () 1

szinkronizalt nyomkovetési mod

synchronized tracking mode

N7 yRTRME—F

szinpaletta jelolés

palette marking

Ny MEIE

szinskala-feldolgozas

color shade-scale processing

BT — IR AL

szint level K

szint level L~y
szintérzékel® aramkor level detector circuit L~ LR HH ]
szintetikus arany synthetic rate ARG
szintetikus pontossag synthetic precision HaE kg B
szintez6 level gauge L~ULER

szintkapcsold

level switch

Ll A A v F

szintszabalyozas level control L ~UL il
szivargas leak W&
szivargasellenbrzés leak test V=07 Ak
szivargasi aram leakage current RAVEDT
szivargasi aram leakage current TRIRAE
szivas suction W A&

szivas megerdsitése confirmation of suction W A fife 3

szkennelés k6zépsd pozicidja

scanning center position

Ay UM E
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szkennelés végrehajtasi tipusa scan execution type AX ¥ VITHEAT
szkennelési ciklus scan cycle A% ¥ v JE
szkennelési frekvencia scanning frequency AR B

szkennelési id6

scan time

AX Y KA D

szkennelési id6 felligyelete

scan time monitor

D R N =

szkennelési id6 felligyeleti képerny6

scan time monitor screen

Ax v A A LE= X EE

szkennelési id6 mérési

scan time measurement

2 ¥ B A LNHE

szkennelési intervallum

scan interval

A% R

szkennelési képernyd scanning screen A=A
szkennelési mod bedllitasa scan mode setting Ax ¥ E®— NEE
szkennelési médszer scanning method 2% ¥ v

szkennelési sebesség scan speed AFx A=
szkenner scanner AFx xS —
szkennervonal scan line GERE

szb word J—FK

sz6 eszk6z word device U— RT A R

szoadat word data U—R7F—%
szoegységekben in units of words U — RHifL

szoelérés word access U—KT77k®RA

szoftver software AN
szoftvercsatornak kdzti kommunikacié socket communication Vo MdfE
Szoftvercsatornak kdzti kommunikacié adatvételi terillete | Socket communication receive data area | Y 7 v K B{EXZIET F—A T T
szoftvercsatornak kézti kommunikacié miksdési utasitasa sgocket communication instruction VA NBEEMS
szoftvercsatornak kdzti kommunikaciés funkciok utasitésa | socket communication function instruction Y 47 v b @1%1%% EH ’pL\/\

szoftvercsomag

software package

VTN =T Ny r—

szoftvercsomag-informacio

software package information

VT RN =T Ny r—

Tt

szoftveres

soft wired

7 hIA¥—F

Szoftveres hatarérték -

Software limit -

VAV NyA=y ) BN N

szoftveres id6zitd

soft timer

VT RNEA~

szoftveres kapcsold

software switch

VTN 2T AL vTF
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szoftveres |okethatar software stroke limit Y7 hvxTAbur—27UIvh
szoftveres I6kethatar (also hatarérték) software stroke limit (lower limit) Y7 hv =7 A ha—2 Y I v  FIR{E
szoftveres l6kethatar (fels6 hatarérték) software stroke limit (upper limit) Y7 hv =7 A ra—2Y I v  E[RfE
szoftveres szamlalo soft counter VT MY
szoftver-felhasznalasi szerz6dés software license agreement V7 MU = TR
szOoras dispersion x50
szoritasra zard csavar lock-tight screw =R G N %
szbg angle 14 i
szOgatalakitas radian conversion FIUT
szbgfrekvencia angular frequency £ JE 5
szbveg text 7T XA b
szbvegdoboz text box THXAMKRy T A
szbveges rész text part T XX R
szovegfajl text file TXANT A
szuperkondenzator super capacitor A—N—a g
szupresszor diéda clamp diode 75T HEA A —F
sziinet pause —IRpfE Ik
szlineteltetés képernyé pause screen AN— X
szlinetmentes tapegység battery back-up Ny T IRy 2T T
sz(irés filtration A
szurkén grayout Jv—7 7k
Sziirkeskala feldolgozasa Grayscale processing 7 L —ALE
sziiré filter 7 4 IVE
Sziirécsomag Filterpack TAINE N T
sz(ir6idé-allando filter time constant 7 4 IV HRETERR
sziir6kondenzator filter capacitor T4 NE AT N
sziirékondenzator védédetektor filter capacitor protection detector |7 1 /L& 2T Y {RER R
tablazatindito program table start program T—TNAEEN T v T A
tablazatkezelési utasitas table operation instruction T — 7 VBB A
tacho-generator tacho generator ZayzRrl—H
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tagsagi funkcio

membership function

AU N—y TR

tajolas elkésziilt orientation completed FVx hET
tajolasvezérlés orientation control U= = 1 e
tamogatas support HAR— K
tamogatott utvonal supported route HAR— F— |
tandemvezérlés tandem control & T Ml
tapadasi tulajdonsag adhesive nature A M

tapcsatlakozo

power connector

TIR= %2 &

Tapegység modul Uzemallapot észlelésével

Life detection power supply module

Fenfa BT~ = b

tapellatas supply ke

Tapellatas Power supply FaE

tapellatas power supply 5

tapellatas szenzorokhoz power supply for sensors Y HER

tapellatasi probléma statusza a PC oldalon  power supply problem status on the PC side X/ =t L8l TE IR [ 24k e
tapfesziltség power supply voltage B E T

tapfesziiltség kapacitasa power supply capacity BRI S &

tapkabel kapcsold flex switch Ty I AR YF
taplalas aktualis értéke current value of feed %Y BUEE

tarold alkalmazas

container application

avT T ) =g

Tarolt adat egysége

Unit of stored data

T — S AN AL

tarolt program ismétlése

stored program repeat operation

A RNT—=R7 a7 Lk LA

Tarolt protokoll-végrehajtasi naplok szama

Number of stored protocol execution logs

7' b 2V AT IR AN

tarsitds megnyitasa

pairing open

RY VT F =T

tartas mod

hold mode

A= KE—F

tartomany

range

i A

tartomany/eltolas beallitasa

span/shift adjustment

ARy e T Nk

tartomany-tullépési riasztas

range-over alarm

F—R— L VR

tartésin

mounting rail

Y r—n

tartdszerelvény csavaros rogzitéshez

holding fixture for screw installation

TV HUS T R E E B

Tartézkodasi id6

Dwell time

[NV
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tavméro telemeter T L A=H
tavoli allomas remote station VEeE—HMmE
Tavoli dllomas kész Remote station ready Y &— [ JRReady
tavoli allomas szama remote station number UEt— MaEs
Tavoli allomaspontok Remote station points VE— MaRk
tavoli be-’kimenet (RX, RY) remote I/0 (RX, RY) U E— s A IRX,RY)
tavoli be-/kimenet allomas remote I/O station VE— F/OJF

tavoli be-/kimenet halozati méd

remote I/0 network mode

VE— h/OF v hE—F

tavoli be-/kimeneti hal6zat

remote I/0 network

YE£— F/OX v b

tavoli be-/kimeneti hal6zat

remote I/0 network

UE— r/OXy FU—2

tavoli be-/kimeneti modul

remote I/0 module

VE®— r/Oz=v |

tavoli beallitoszekrény remote setting box PR E A
tavoli bemenet remote input VE— AT

tavoli bemenet frissitési eszkdze

remote input refresh device

VE—PFAHI 7Ly aF ig R

tavoli bemenet frissitési terilete

remote input refresh area

VeE—FAAV 7Ly a7

tavoli bemenet/kimenet allomas

remote input/output station

UE— hAHJE

tavoli biztonsagi allomas

safety remote device station

Gh ) B FF AL RS

tavoli csatlakozokartya informacio

remote terminal card information

UE—hZ—IF A — RIEHR

tavoli eszkozallomas

remote device station

JE— N TS R

tavoli eszkdzallomas inicializalasi eljarasa

remote device station initialization procedure

VE— RTINS RGA =% T4 AFIE

Tavoli eszkdzallomas inicializalasi eljarasanak regisztralasa

Register remote device station initialization procedure

UE— N FEASL AL = T A R TR

tavoli FUTTATAS

remote RUN

J+£— FRUN

tavoli FUTTATAS/LEALLITAS

remote RUN/STOP

) & — FRUN/STOP

tavoli FUTTATAS/SZUNETELTETES érintkez6

remote RUN/PAUSE contact

U & — FRUN/PAUSE#: 51

tavoli halézat kiegészité tzemmaod

remote network additional mode

UE— b3y MBEMNE—F

tavoli halézat méd

remote network mode

JE—FXy hE—R

tavoli helyszin

remote location

2o [ it

tavoli jelszé

remote password

PN A RVESN

tavoli jelszé célmodul informacié

remote password target module information

VE—F AT — RSB =y MEH

tavoli jelszé ellenérzése

remote password check

V- RAYU—=KRF =7
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Tavoli jelszészam Remote password count UJE— b NAU— NEFEEEK
tavoli kimenet remote output VE— M
tavoli LEALLITAS remote STOP ) &— FSTOP
tavoli master allomas remote master station VE—F~RALJF

tavoli mod

remote mode

e E— R

tavoli modul

remote module

YE—hz=vh

tavoli mikodtetés

remote operation

U E— MgE

tavoli regiszter

remote register

VE—hLTURAH

tavoli reteszelés torlése

remote latch clear

Ve— b7 F 27 U7

tavoli SZUNETELTETES

remote PAUSE

U &— FPAUSE

tavoli terminal

remote terminal

VE— ¥ —3IF1

tavoli vezérlés remote control 1 B R
tavoli vezérlés remote control 12 5 il 1)
tavoli VISSZAALLITAS remote RESET ) & — RRESET

tavoli visszaallitas

remote reset

yE—hUty b

tavolsag distance PHEE
téglalap rectangle VU £ 1%
tehetetlenségi nyomaték moment of inertia BHEE—A B

tehetetlenségi nyomaték a motortengelyre

load inertia moment to motor shaft

E— X R A EET— A b

tehetetlenségi nyomaték aranya

load inertia moment ratio

AREETE— A v M

tekercs coil oAb

tekercs visszadllitasa reset coil Uty haAi
T-elagazos csatlakozas T-branch connection Ty I Bzt

telepit install A A ~—)b
telepités installation PEAt

telepités installation Bais

telepités installation At

telepitési eljaras installation procedure A A —)LFIA
teljeitményvizsgalat performance test PEREER

teljes atvizsgalas whole inspection BRI A
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teljes digitalis vezérlés

all digital control

F—=IVT 4 T H VI

teljes rendszer

entire system

VAT KAAR

Teljesen zart hurokvezérlés

Fully closed loop control

07 a—X Rl

Teljesen zart hurokvezérlés

Fully closed loop control

TN a— X R— 7

teljesitendd szabvanyok compliance standards YEYLH A
teljesitmény jelz6lampa power lamp NI —F T
teljesitményelosztd power distributor [LTRAEER:
teljesitményeszkoz power device NI — G
teljesitményfelvétel power consumption HEE))
teljesitményrelé lead relay V=KD Lb—
teljesitményveszteség watt loss AN =S
Telnet telnet TITR Y b
tengely shaft Dl
tengely axis L

Tengely, ahol a hiba jelentkezett Axis in which the error occurred T T — R A
tengelyiranyu terhelés Thrust load AT A Maf H
tengelykapcsold clutch 77T
tényez6 coefficient E30
tényleges készlet practical inventory FEAEJE
tényleges koltségek practical cost FERR LA
tényleges méret practical size FSHE

tér, szokdz space Gl

tér, szokoz space A= A

terepi allomas adatkapcsolati modul

local station data link module

B A VRAF—F ) s A=y |

Terepi eszkozfelligyelet

Local device monitor

0—H LT, AT =X

terepi halozat

field network

TA—=N Ry FT—=7

terepi modul local module og—HLar=-v h
terheléscsokkentés derating TA V=T 4T
terhelési arany load ratio B fuf 3R

terhelési gorbe

derating curve

TAV=T AT H—=T
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terhelési gorbe

derating chart

TAL—=T 4T

terhelési nyomaték

moment load

F— AL MuHE

terhelési nyomaték a motortengelyre

load torque to motor shaft

E— X RE AN vy

terhelési oldal load side TR i
terhelésmeéré load meter a— R A—X
termékadatok listaja product information list i —%
termelés novelése increase production HAPE
termelési eljaras manufacture procedure BIE TR
természetes logaritmus natural logarithm EE/ TR~
termikus vagas heat cutting t—hrA vk
termisztor thermistor P—IRH

termisztor kalibralé kapcsolo

thermistor calibration switch

Y= I A RIEREYIHR A A~ F

terulet

area

)7

tertletellenérzés

area check

TV T F v

tervezd eszkoz

engineering tool

=T VT —

testre szabhato

customizability

B AL <A AP

teszt

test

7 AR

TESZT kapcsolé

TEST switch

TARNAA vF

TESZTMOD TEST MODE TARME—R
TESZTMOD keérés TEST MODE request TA T REEK
tesztmiikbdés test operation T A b iEER
tesztmiikodés test operation 7 A MMEAE

tesztmikodés maod

test operation mode

72 MEEE— R

tétel lot =IAN
Tipus Model =
tipus model B4
tipus model BEAE
Tipus Type F 1]
tipus type FHXH
tipus type ZAT
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Tipus hurokerésitése Model loop gain TN A
tipusszam model number ks
tiriszteres inverter thyristor inverter YAV RE A N—H
tirisztor thyristor YA Y RH
tirisztoros vezérlés thyristor control YA U R Z il
tiszta clear 707
tisztaszoba clean room 7)==

tisztitd6 magneslemez

floppy disk for cleaning

gV —= T H7a vy —F (A

token token h—2 v

tolozar gate valve il AV 2

topologia topology =%

torzitas distortion OT 7

tobb CPU automatikus frissitési teriilete |multiple CPU auto refresh area ~/VFCPUMHEBNY) 7Ly v axz 7
tébb CPU 6ra szinkronizalasa multiple CPU clock synchronization ~ /L7 CPUF]EEGT[F] 1]

tobb CPU szinkronizalt megszakitdsa multiple CPU synchronous interrupt ~ /L5 CPUI [FHAEIA 7

tobb CPU szinkronizalt Gjrainditdésa  multiple CPU synchronized boot-up ~ /L5 CPURM7 i

tébb CPU-t tartalmazoé atvitelhez kijel6lt utasitds |multiple CPU transmission dedicated instruction ~ /L5 CPUL]# /8 B Hm 5

tébb CPU-t tartalmazé nagysebességi alapmodul

multiple CPU high speed main base module

<~V FCPUMEHEAR—A 2= |

tébb CPU-t tartalmazd nagysebességii atvitelhez kijeldlt utasitas

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

~ /L F CPUH gl {5 B M i 4

tobb CPU-t tartalmaz6 nagysebességi busz

multiple CPU high speed bus

~ /L FCPUR & /N &

tobb CPU-t tartalmazé nagysebességi buszhoz kijeldlt utasitas

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

~ )L F CPURM &8 S 2 % s B 4

tébb CPU-t tartalmazo rendszerhez kijeldlt utasitas

multiple CPU system dedicated instruction

< IVFCPUY AT AEHME

tdbbcsatornas csatlakozoé

multi-channel connection

< IVFF ¥ IV

tdbbcsatornas elem

multiplex element

v IVF ST AEF

tébberes vezeték stranded wire QU

tobbfazisti impulzus multi-phase pulse E21: PV IS

tobblet és hiany overplus and shortage AR

Toébbpontos programbeallito Multi-Point Program Setter % 5T 0 7T AEE R
tobbségi szavazas rendszer majority vote system SRR AT I
tobbsz6rés CPU megosztott memoria multiple CPU shared memory ~/VFCPUMILAHA AEY
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toébbszorés CPU nagysebességii atviteli memoria

multiple CPU high speed transmission memory

< /L FCPUM &

tobbszordés CPU nagysebességi atviteli teriilet

multiple CPU high speed transmission area

< /VFCPURMIEHE@E D T

tébbszoros CPU paraméter

multiple CPU parameter

~/VFCPUNRT A—H

tobbszorés CPU rendszer multiple CPU systems ~ /L FCPUY AT A
toltés charging FE
toltészivattyu charge pump Fr—T R
tomeg mass H&E

tomeg weight s
tomegkozéppont center-of-gravity ER

tomités caulking ML D
tomszelence gasket HA7 > bk
torlés delete IS

torlési mod clear mode 7 UTE—FR
torléhatas wiping effect A TR

torpefesziiltségl relé

minipower relay

R="U—1 L—

transzformator transformer AV
transzformator kapacitasa transformer capacity h T ARE
transzformatoros levéalasztas transformer isolation NS (it
tranziens transient 1024 7

tranziens atvitel

transient transmission

N7 oYy Mk

tranziens atvitel

transient transmission

AN w5

tranziens kérés

transient request

KNSy FER

tranziens kommunikacio

transient communication

KoYy MEE

tranzisztor

transistor

[NV

tranzisztor kimeneti modul

transistor output module

TR A=y b

tranzisztor kimeneti modul diagnosztikai funkcioval

transistor output module with diagnostics function

DIHERE( X NI VR a =y

tranzisztor modul

transistor module

NG IoATEY 22—

tranzisztorkimenet

transistor output

NV Ss V)

tranzisztoros inverter

transistor inverter

NTUDAREA N—H

Trapézgorbe

Trapecloid curve

A7 = R A1}
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trendgrafikon trend graph NRE A

Triak triac [

triak kimeneti modul triac output module cNoAT vy = |
trigonometrikus funkcié trigonometric function =A%

trioda AC kimenet triode AC output cNoAT v 7T

Tul nagy eltérés Error excessive AR A K

tul sok forraszanyag excessive solder LA IR

tulajdonsag property TaRT 4

tulajdonsaglap

property sheet

a4 —h

tularam over current 18
tulcsordulas overflow F—_"—T 1 —
tulfesziltség overvoltage 18

tulfesziiltség kategoria

overvoltage category

F—NRWNT =T RT A

tulfesziltségvédelmi didéda

surge absorbing diode

P— CYUUR A F—

tulfesziltségvédelmi sz(irdé

surge voltage suppression filter

W— VBT 4

tulfesziltségvedd

surge killer

FoFT—

tulfesziltségvedd

surge absorber

FePT T =

tulfesziltségvedd

surge absorber

DT T S

tulfesziltségvedd

surge-absorber

= DRI R T

Tulfutas kompenzacioja

Overshoot amount compensation

F =N 2 — N EMIE

tulmelegedés-vedo

thermal protector

Y—<Fur s H

tulterhelés overload F—"—um—F
talterhelés overload Slag=bii)
tulvezérlés override F—="—=F A K
tulvezérlés override F—"T7 A4 K
tulvezérlés overshoot A== 2— |
tulvezérlés overshoot F =T a— |k
tulzott regeneracio excessive regeneration JE [E] A

turbina turbine H—r

td pin |V
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tlelrendezés pin layout B A
tlhitoé needle cooler =—FLr—F—
tlk elrendezése pin arrangement BBl
tikorkép mirror image 27— A
tlirés margin ~ =
trés tolerance PR
tlrés tolerance N
tls csatlakozo pin connector vraxs g
tls érintkezb pin contact R
tliszam pin number v
tszam pin number t° > No.
tliszélesség pin width =g )
tliz fire AP
tlizallosag fire-resistance [DpEs
thzfal firewall T AT U4 —)b
ugras jump Ty

ugras elvégzése

skip execution

A%y THELT

Uj fajl létrehozasa new file creation 7 7 A VHTHERK

Uj keletl intézkedések emergent measures I~

Uj termeék new product i i

ujjvédé mechanizmus finger protection mechanism Ty —=TaT s MEE
Ujra retry UrZ4

Ujrainditas restart P )

Ujrakiosztas reassignment P i

ultraalacsony inercia ultra-low inertia BRI

ultra-kisméret( tipus ultra-small type /N

univerzalis tipus

universal model

= N—HY LT L

Univerzalis tipus QCPU Universal model QCPU 2= N—HLE T ILQCPU
uretan gumi urethane rubber A V=N
utasitasi lista instruction list s —E
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(programozasi nyelv) az utasitassorozat végrehajtasi vezérléséhez

(programming language for) sequence control | 3

uthossz travel B
utolsé be, elsd ki médszer [LIFO médszer] last in, first out method [LIFO method] | A 4G H
Utvalaszto router JL— 4

utvalaszto alapértelmezett IP-cime

default router IP address

F 74V hL—HIPT KL R

utvalasztdé informacio

routing information

N—T 4 > TG

utvalaszto paraméter

routing parameter

N—F T INTG A —H

utvalaszto paraméter

routing parameter

N—TF 4 T ING R —H

Ures teriilet

Empty Area

28 R

Ures/szabad/foglalt

empty/vacant/reserved

7 ¥

Utemezés schedule Ry a— )b
Utemezéskezelés schedule management S B

Gtemidé takt time 27 RNEA N

ités shock g

utésallosag shock resistance T 78

utkozo stopper A kX

télyukasztas beat piercing E— hET A
Utéproba/loképroba impact test/shock test Tl AR

tzemallapot operating status TEHLR AR
izemanyagcella fuel cell PRF} R I,

Uzemeltetési id6szak operation period T L) 1

lizemeltetési norma operation standard VEEFENE

Uzemeltetési utmutato operating manual AR —TF g T =a T
Uzemeltetési utmutato manual for operation TEEFNEE

tzemi aramkor operation circuit A AEI S

tizemi kondenzatoros motor capacitor operation type motor a T U EERRE—
Uzemi kornyezet operating environment i HER B

Uzemi szabalyok operation regulations TEZEHIRE

Uzemi szint operating level FEL L

lizemi tavolsag operating distance 1EEh R
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Uzemmod

mode

E—F

tzemmaod-beallitd kapcsold

mode setting switch

T FREAA v F

Uzemmaodvalaszto kapcsolo

mode selection switch

E— RYHRA A v F

lizemmodvaltas mode switching T— N
lzemorak operation hours FRENREH
Uzemsziinet dwell N
lizemtényez6 operating ratio B

Uzenet message A wt—
Uzenetcimke message tag Ao —UHT
vagas cutting BIH|

vagasi eljaras cutting method A A FA

vago cutter T H—

vagyonkezel6i szint

fiduciary level

ZEL~r

vak érintkez6

dummy contact

S~ e
IR

vak eszkoz

dummy device

52 —F A A

vak modul

dummy module

I—a=y b

vak zaromodul

blank cover module

TIv s HN/—2=y b

valasz response IS
valasz response VAR A

valaszado Iéptetémotor

responding stepping motor

LARV Y AT v TE—XH

valaszidé response time i 2 PR ]
valaszjellemzok response specification ISEFEE
valaszképesség responsibility I
valasztas selection e

valaszthaté bemeneti csatlakozé allapota

option input terminal status

F7 v a v AN JEIR e

valaszthat6 EEPROM memoariakazetta

option EEPROM memory cassette

A7 a VEEPROMAE Y & v

valaszthat6 elem

optional item

A7 a i

valaszthato funkciokartya

option function board

F 7 a e — R

valaszthato kimeneti csatlakozo allapota

option output terminal status

F7 g R RE

valaszthaté modulcsatlakozé

option module connector

FFvava=y MNERia R H
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valaszthat6 védofedél

option protective cover

T a AT N —

valaszto(kapcsolo) selector(switch) AL v F
valos ideji automatikus finomhangolas real time auto tuning VINEA LT — b Fa—=27
valds id6 real time UTWNEA L
valos mod real mode U7 /E—FR
valés szam real number FH
valészinliséghatar limit of probability fifE =R RS
valtas shift LT
valtas shift N

valtasi utasitas shift instruction PN
valtokod shift code 7 ha—F
valtérendszer shifting system AZARH

valtdésoros szkennelés

interlaced scanning

A B — L —AER

valtozas variation NJxz— g
Valtoz6 szamu adat Variable number of data T SRR
Véltoztathatd hossz Variable length AR
vamkezelés customs clearance SCETES|

véarakozasi id6 kévetkezé végrehajtasi kisérletig retry execution waiting time U N T A FITHRF SRR
varakozasi zona wait band v x=A Mg
varazslo stilus wizard style v 4 H— R
varhat6 termelés anticipated Production FLAA IR AL PE
varisztor varister INY AH
varisztor eljaras varistor method WY R & F
varrat seam CIRNE|

varrégép sewing machine NS
vasarlasi jellemzdk purchase specification i B AR
vastag thick W&

vastagsag thickness J&
vastartalmu fém ferrous-metal Tt 4

vazlat draft FZ 7 R
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védelem protect A=A
véddaramkor protection circuit R[]
védécs6 duct g7k

védéfellgyelet

guard monitoring

H—RE=HY I

védbkapcsolo

protect switch

Tu7 s hAA v T

Vég End A&
végallaskapcsold limit switch Vv hAA vF
végallaskapcsolé a kdzeli ponthoz  limit switch for near point TR R

végallaskapcsolé neonldmpaval

limit switch with neon lamp

RAT T Iy PARAL T

= -

végrehajtas execute FAIT

végrehajtast nem kisérelték meg Ujra retry not performed U N7 A RFEN

végrehajthaté program szkennelése scan execution type program AFxx VIATEA T T T T A
végtermék final Product FERK AR

vegyi tisztitas chemical cleaning ==

vékony tipusu tapegység modul

slim type power supply module

2V LH A TBER L= b

vékonycs6ri fogd needle-nose pliers TUFRT
vektor vector ~7 fV
vektorvezérlés vector control RNV

Vektorvezérlés szenzorok nélkil

Real sensorless vector control

UT kL ART Rl

véletlen olvasas random read A N1
véletlen szam random number SLE

véletlen valtozdok random variables iRy
véletlenszer( random A A
ventilator hibakimenet fan fault output 7 7 UgER )

ventilatorburkolat régzitécsavarjai

fan cover fixing screws

77 AAN—EEHRLT

ventilatorhiba

fan fault

7 7 g

versenytars

competitive opponent

BaA—T—

verzié informacio

version information

N— g 5

verziofrissitések szama

number of version upgrades

NR— g o7 v P

verziofrissitési el6zmény

version upgrade history

N—=a 7 v TRk
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verzidfrissitési informacio version upgrade information N—= g 7 v T PEEHR
veszélyes dangerous fE
veszélyes anyagok kezelésére vonatkozé szabalyok rules for handling dangerous materials ﬁjﬁﬁ% H&T& %@
veszélyes termékek dangerous goods fa )
vészleallitas emergency stop BaElk
vészleallitas emergency stop s Ik
vészleallitd kapcsold emergency switch BEAAL vTF
vétel receive =5

vevBegyseg lencse

recelver lens

ZIHL X

vevooldal

listening side

U 2

vezérelt modul

controlled module

FHo=y bk

vezérjeles buszrendszer

token bus system

F—2 25

vezérjeles gylirl moédszer

token ring method

AV IV Y

vezérlés

control

il

vezeérlés az érintkezd pozicionalasahoz

contact positioning control

& T IE DI

vezérlés be-/kimenet

control I/0

2 ke —LI/0

vezérlés kimeneti jelei

control output signals

oy hue—HIERE

vezérlési adat

control data

oy hE—LF— X

vezérlési eljaras tartomanyon kivil

control method out of range

il 7 Rk A D A

vezérlési grafikon

timing chart

AAIVTFr—Fh

vezeérld

controller

ayhu—7

vezerlé alsoé tartomanya

controller range lower

oy b — VEPH TFIRE

Vezérl6 aramkor tapegysége

Control circuit power supply

0 ] 5 FE IR

vezérl6 eértéktartomany

controller value range

= b v — LEipH

vezeérl6 felsé tartomanya

controller range upper

= =T v Y

vezérléallomas control station B
vezérlédoboz control box A A
vezérlGjellel kikapcsolhato tirisztor gate turnoff thyristor JF—= R NE = F T AT RH
vezérlépult control panel I (E S

vezérlészelep

control valve

oy ha—oN L7
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vezérl6vel integralt tipus

controller-integrated type

2 hu—7 NEA

vezérm{iszij timing belt HAI TV R
vezérm(itengely cam 7 L
vezérmiitengely cam shaft 77 I Wi
vezérmiitengelyes modszer cam method YNNI
vezérm(itengely-gorbe cam curve Vo RN:E S
vezértengely master shaft ~ A A

vezeték wire UA ¥ —

vezeték conductor aHEIH
vezeték levalasztasa wire disconnection IR
vezetéklevalasi riasztas kimenete cable disconnection alarm output Wi H )
vezetékvizsgald line monitor FAE=H
vezetd manager B

vezet6 kapcsolo lead switch Y—KAA vF
vezet6drot lead wire U— F#

vided ablak video window =i APV

vide6 bemeneti modul

video input module

BT A A=y b

vide6/RGB bemeneti modul

video/RGB input module

E7A/RGBAT 2=

videojel

video signal

= a2

villaskulcs

spanner

2 8F

virtualis CPU modul

virtual CPU module

RABCPU=~= v h

visszaallitas restore Bt

visszaallitas restore YA N7
visszaallitas reset Ve b
visszadllitas ez elétt: restore start before U A N7 BRLART
visszadllitds kapcsolo reset switch Vtey hAAL vF
visszaallitas kész restore complete UARNTSET

visszaallitas lzemmadd kapcsold

reset mode switch

Uty hE—FAL T

visszaallitas végrehajtasa

restore executing

U2 b7 FETH

visszaallitasi id6

recovery time

8 IR
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visszadllitasi id6 reset time Uty bFA AN
visszaadllitasi mivelet reset operation Uty NMRE
visszadllitaskor at reset Uty M
visszaallité aramkoér reset circuit Uty MEIE
visszacsaposzelep check valve U
visszacsatolas feedback A Gl WA
visszacsatolasi impulzus feedback pulse T A= RNy 7NV A
visszacsatolasi vezérlés feedback Control 74— Ry 7 il
visszataplalé fék regenerative brake A7 L —%
visszatérés return Vz—r
visszatérés alaphelyzetbe home position return SR I
visszatérés alaphelyzetbe mod home position return mode FRRERE— R
visszavezetés loop back =TIy T
viszkozus anyag viscous material TN
vivéfrekvencia carrier frequency X U 7R
vizalld szerkezet water-resistant construction i 7K A 1
vizellatas water source e KR
vizjel emboss TURA
vizjelezés embossing T ARV T
vizjelminta embossment pattern TN AR
vizsgalokésziilék tester TAH
vizszint water level KA
vizszintes horizontal K-
vizszintes kdzéppont horizontal center Fefq H
vizualis vizsgalat visual inspection SR
volfram tungsten BT AT
voltméré voltmeter G
vonal line [EF
vonalak szama number of lines HREL

vonalak szama aktivalas el6tt

number of lines before trigger

N U T EIATE
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vonalak szama aktivalas utan number of lines after trigger U THRATEL
vonalhegesztés seam welding T— LV
vonalkéd barcode N—a—
vonalkod tipusa bar type N—3{
vonalsebesség line speed A R
vonalszélesség line width I
vonaltipus line type A
vonaltipus line type A4 A
vonalvezérlés draw control R e — il
vonatkozo6 szabvanyok corresponding standards KIS HLAS
w W ZAVA
watchdog dog A&
Watchdog Watchdog AT KT
watchdog id6zité, WDT watchdog timer, WDT T F RITHA~
wattméré wattmeter Ty b A—F—
Wildcard wild card TANRI—F
zaj noise AR
zajcsillapitd noise killer JARXFT—
zajellenallas noise resistance Tt 246 o 1
zajfesziiltség noise voltage /A XEE
zajinterferencia noise interference J A XFk
zajkomponens noise component J A RSy
zajszélesség noise width J A X

zajszimulator

noise simulator

AR I 2l —H

zajsz(rd

noise filter

JARX T 4K

zajsz(rd

noise suppressor

ARSI LW

zajsziré ideje

time of noise removal filter

J A XERET VX

zajsz(iré transzformator

noise suppression transformer

JARXTy b T A

zajtlirés

noise margin

AR~ —T

zajvédelmi intézkedések

measures against noise

J A A%t
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zar close Ja—x
zar close AL %
zaras megerésitése confirmation of closure A TR
zarlat, rovidzarlat short, short circuit Ta—h
zar6 allapotjel locking status signal =y 7RRBE 5
zarbellenallas terminating resistor I TE N
zarokészlet ending inventory HIRAT: S
zarokilincses relé latching relay TyF UL—
zarokilincses relé latch relay FZvFUL—

zarokod

end code

=K a—F

zarolt helyzet

locked state

oy 7 OIREE

zarosapka

end cap

T RERy v

zart atjaré/fly-by

close passage/fly-by

U i

zart hurkd vezérlés

closed loop control

71— R R )b— 7l

zarva a felhasznaldk szamara

closed to users

—H B

zavarvédettség noise immunity J A X &

zegzug kapcsolas zigzag connection V7Y TR
Zener-didda zener diode YV —HAF— R
Zener-fesziiltség zener voltage Y = —HEE
zOkken6mentes bumpless N VA
zsebvarras pocket seaming Ry b EgkE
zsugorodas shrink g
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